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MEMORIA DESCRIPTIVA
que forma parte integrante de la PATENTE DE INVENCION
s0licitada a favor de D, JACINTO COMPANY MANEJA, residente
en San Feliu de Llobregat (Barcelona), por "UN SISTEMA
MECANICO DE ACTUACIOF DE LOS MARTINETES EMPLEADOS EN LA
PERFPORACION DE POZOS ARTESIANOS®,

Varios son los sistemas manuales y mec&nicos que se
emplean actualmente para la actuacidén y funcionamiento de
los martinetes utilizados en la perforacidén de pozos arte-
sianos y entre los de érden mecanico mas generalmente usa-
dos y que es ¥a del dominio piublico, debe citarse el de
disponer la cuerda, cable o cadena a que va fijado el peso
del martinete, de manera que se arrolla sobre un tambor
que gira a mano o mecdnicamente, pero solo en 10s momentos
que por tirar del extremo de tal cuerda, cable o cadena ae
da a la miema la tensidn suficiente para que se produzca
el arrollamiento sobre el tambor de referencia; pues en el
momento en que se suelta aquella se produce su deslizamien-
to sobre el tamdbor con la consiguiente caida del peso.

Generalmente este sistema queda completado mediante
un dispositivo de retencién del propio cable o cadena para
limitar su recorrido o cursa y tal dispositivo lo consti-
tuye una cuerda fijada a la del peso y arrollada sobre un
tambor, la cual se va desarrollando a medida que lo exija

’

la profundidad que vaya alcanzando el peso en su caida,
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El recurrente ha ideado y puesto en ejecucién prictics
un nuevo sistema de actuacién de tales martinetes con el
que se consigue suprimir absolutamente la intervencidn de
persona alguna mientras esté en funcionamiento, al propilo
tiempo que una mayor seguridad en el mismo; y como tal sis-
tema es nuevo y de la invencidén del propio recurrente, es
por lo que éste solicita se le garantice la propiedad asi
como 1a explotacién exclusiva del mismo, mediante la pater
te de invencién a que se refiere la presente memoria des-~
criptiva,

Consiste esencialmente el sistema de que se trata,
en acclonar el cable, cuerda o cadena a que va fijado el
peso del martinete, mediante una palanca, & su vez accio~-
nada por una excéntrica de perfil tal que al girar levanta
a velocidad conveniente el referido peso y al llegar este
al punto de méxima altura queda libre y en consecuenc ia
cae en la forma que le es propla y seguidamente vuelve a
sel levantado, repitiéndose en esta forma las fases del
ciclo de trabajo descfito.

Ademds para la regulacidn de la cursa del peso, la
propia cuerda, cable o cadena, en mayor O menor extensién
va arrollada sobre un tambor que se acciona a mano,

Se caracteriza pues el sistema de que se trata, por
la disposicién de una palanca accionada por una excéntrica,
que obra sobre el cable, cuerda O cadena del peso, al que
levanta y en el momento preciso y conveniente, suelta para
provocar asil su caida, sin que en ninguna de las fases que
comprende tal sistema de funcionamiento se requiera inter-
venc 16n manual alguna,

Otra caracter{stica la constituye el que la regulacién
del recorrido del peso del martinete se verifique directa~

mente sobre la cuerda, cable o cadena del propio peso,
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Para la mejor comprensién del objeto de la patente de
que se trata se acompaflan los dibujos de la hoja adjunta
en los que se representa un caso de ejecucién prictica de
un aparato o maquina dispuesto para la realizacidn del
sistema de referencia.

La Fig, 1, es una vista en seccién longitudinal del
referido aparato; la Fig, 2, es una vista de frente del
mismo; y las Figs. 3 y 4, representan esquemat icamente dos
fases distintas de trabajo de tal sistema.

Como se indica en los mencionados dibujos, el disposi-
tivo de referencia consiste esencialmente en un armazdn o
bancada -l-, de forma convenlente para llevar montada una
palanca -2=, cuyo eje de giro se halla en =~3-, y en cuyo
extremo v; dispuesta una polea =4-, por la que pasa el ca-
ble, cuerda o cadena -5=, que es €1 que por un extremo lle-
va rijado el peso -6- del martinete, en tanto que por el
otro queda arrollado en un tambor -7-, La palanca =2= va
accionada por una excéntrica =8-, que mueve, &n el caso
presente, un motor o transmisidn cualquiera de movimiento,
con la intermediacidn de los engranajes =9-, verificandose
1a recepcién de movimiento por las poleas =10-, En cuanto
al tambor =7= va accionado a mano con la intermediacidn de
l0os engranajes =ll-, y va provisto de un sistema de reten-
cién -12- de cualquier clase o sistema.

El funcionamiento de este dispositivo queda claramen-
te representado en las Pigs, 3 y 4. La excéntrica =8- en
su movimiento de giro produce el desplazamiento de la pa-
lanca =2-, y ésta que obra sobre el cable, cuerda o cadena
-5=, levanta el peso -6-; pero al quedar la palanca libre
de la accidn de la citada excéntrica obra el proplo peso
que cae por la accidn de la gravedad.

Como es consigulente, la forma de realizacién prdctica
del dispositivo descrito serd sumamente variable sin limi-

tacién alguna, pues la forma Yy dimensiones de sus partes
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componentes, asi como el sistema, clases y tipos de los
distintos elementos maquinales que se adopten para la con=-
secucién del fin propuesto en nada afectan a la esenciali-
dad del sistema descrito, Tambien serdan variables los me-
dios mecdnicos que se adopten para el accionamiento de tal
sistema y en general cuanto no altere, cambie o modifrique

la esencialidad de la patente descrita,

Se reivindica como objeto de esta patente:

1. - Un sistema mecdnico de actuacién de los martinetes
empleados en la perforacién de pozos artesianos, que con-
siste esencialmente en que una palanca dotada de movimiento
alternativo actie sobre el cable, cuerda O cadena que por
un extremo va solidaria a un punto fijo y por el otro al
peso del martinete, de manera que se obtiene la elevacidn
del referido peso y al llegar éste al extremo de su recor-
rido ascendente, deja de obrar la citada palanca y el peso
queda libre y cae por la accidén de la gravedad.

2., - E1 propioc sistema de la reivindicaciédn anterior,
en el que el movimiento de la palanca mencionada én la ci-
tada reivindicacidén se consigue mediante una excéntrica de
perfil tal que al llegar el peso del martinete al final de
su recorrido ascendente, elevado por la accién de la palar
oa, én la forma descrita en la repetida reivindicacién an-
terior, plerde la palanca el contacto con tal excéntrica y
queda por tanto suelta y con ella el peso del martinete qus
cae por la accién de la gravedad.

3. = E1 propio aistema en el que el cable, cuerda O ca=
dena que va solidario al peso del martinete se arrolla por
su extremo contrario aobre un tambor que puede girar para
obtener en esta forma la tensidn suficiente en dicho cable,
cuerda o cadena, sea cual fuere el punto 1imite del recor=

rido deacendente del peso del martinete,
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4, « Un sistema mecdnico de actuacién de los martinetes

empleados on la perforacl&n ds pozos artesianos,
Barcelona 24 Marzo de 1926
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