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MEMORIA DESCRIPTIVA correspondiente &4 la dempnda
de una PATENTE DE INVENCION por.veinte afios, sobre "BASCULA
ELECTRICA AUTOMATICA DE PEECISION" (Clase 70 octavo grupo)
solicitada & favor de Den Pedro Roch Enrich, residente en

Barcelona, Carrsters de Coll Blanch, n® 45,
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Es objeto de la patente de invencidén que se soli-
cita, una basculs dotada de un dispositive accionado electri-
camente, mediante el cual se realizan de un modo automdtico
las pesadas con toda precisidn y rapide? sin la menor inter-
vencidn manual, estando ademds relacionsdo diche dispositi-
vo con un agparato totalizador en el que se leen comodauente
y sin posibilidad de fraude ni error las cifras relativas al
peso acusado por la bdscula en cada operacidn.

El solicitante ha logrado eliminar en la bascula
de referencia, que luego se describird, muchos inconvenien-
tes que presentan los sistemas automdticos hoy en uso, reg-
lizedos en su mgyoria, 4 base de resortes, bombas de émbolo
U otros mecanismos mas 6 menos complicados relacionados con
Palancas que actuan scbre una aguja indicadora, cuyos arte-
factos han de vencer necesarigmente una serie de rozgiientos
que impiden la regularidad requerida en el funcionamiento de
tales aparatos.

Para la mejor comprensidén de esta Memoria, al des-
cribir la bdscula con las innovgviones que esencialmente
constituyen el objeto de la patente, se hard refersncig al

ejemplo de reglizacidn prictica representado en los dissiios



gque se agcompalian,

En la Fig.l se representa en conjunto la bédscula
automdtica de que se trata, con su correspondiente romana,
cuyo brazo = 1 = bascula mediante los cuchillos - 2 - gobre
los correspondientes cojinetes de apoyo que lleva el soporte
- B - golidamente unido este soporte al bastidor 6 armazdn de
la bdscula ( cuya parte fija, para mayor claridad se repre-
senta rayada en el disefio ). El sistema oscilante que consti-
tuye la romana, lleva en su parte anterior lz regla gradua-
da -~ 4 - y detréds de esta un tornillo sin fin - 5 - 4 cuyo
largo se desliza el pildn 8 contrapeso = 6 = con su corres-
pondiente tuerca, guiado dicho pildn por lag regla. Lleva ade-
uds el contrapeso un indice relagcionado con lag divisiones de
lz mencionada regla.

El tornillo sin fin - 5 - estd accionado por un pe~
quefio motor eléctrico - 7 = fijo al brazo de la romanas y pue-
de girar en uvno U otro gentide vy 4 velocidad moderads median-
te juegos de ruedas dentadas = 8 = y = 9 = que transmiten
el movimiente del motor & dicho tornillo.

El eje dsl motor, mediznte el sngranage cdnico - 9 -
acclong tambien el regulador = 10 - el cual combinado con 1la
Palanca de resorte articulada en - 11l - y situada entre dos
topes fijos = 83 = y - 24 - del bastidor, constituye un freno
Para modersr oporitunamente el funcionamiento de la romana Yy
reducir el nimero de oscilaciones en cada resada segun lue-
gc se explicard.

Para facilitar ia lectura de lz pedads lleve la ro-
mana v mecanlsmo tetslizader - 12 - gecoplado mediante engra~
nages al eje de transmisidn - 13 -

.

Sobre el cuchillo - 14 - Ffijo al brezo de la romana



se apoya la brids - 15 - en cuyas extremidad inferior asctie
la plancg - 16 - acccilonade ésta por el sistema de palancas
dispuestas en el zdcalo @e la bédscula, mediante el tirante
- 17 =~ en lg formg representade en el diselic,; cuyo detalle
no se describe por no constituir estos 6rganos rarte glguna
esenclal de la patente.

La brida - 15 = lleva doe topes = 18 = y = 19 =
dispuestos de maners que al descender ¢ subir aguella, actian
respectivemente sobre las palancas -~ 20 - 6 -~ 21 - de un con=-
mutgdor eléctrico censtituido por los contactos de mercurio
- m =~y dos puentes de conexidn formedos por las citadas pa-
lancas - 20 - y = 21 - provistas de un pequefic contrapeso re=
gulable. Este‘COnmutador estd conectado con el circuito indu~-
cido del motor segin sl esquema de conexiones Fig.2, en €l
cual - L - representa lg linea, - 7 - el motor; - m - los con-
tactos de mercurio,y - 20 - 21 - los puentes de contacto del
inversor conmutador.

Descrita & grandes rasgoes lz bdscula automitica que
se desea patentar, se comprenderéd facilmente su funcionamien-
to:

Supuesta la bdscula en su posicidn de reposo, tal
como estd representeds en el disefio, esto es, con el pildn &
contrapeso - 6 - en el o de lg regla graduada de la romans
¥y con los contactos = 18 - y = 19 - geparados de las ralancas
del conmutador eléctrico, al situar sobre la plataforms un
reso - P - entra en accidn el juego de palancas haciendo des-
cender lg brida - 16 -, cuyo tope - 18 - gl tropezar con lag
palance - 20 = del comautader, cierras el circuito del motbr.
Acciong éste entonces el tornille sin fin - 5 - que, al girar,

imprime al pildn 6 céntrapeso - 6 - un movimiento de trasla-



cidn & lo largo de la regla graduads de la romgna hasta al-

canzar la posicidén de eguilibrio.

Sin embargo, & causs de la velocidad adgquirida por
el contrapeso - 6 = éste rebasa casi siempre el punto criti-
co que corresponde 4 la posicidén de equilibrio de 1la romané,
lo que origing un movimiento de ascenso en el brazo izquier-
do de ésta y por comsiguiente en la bridg - 15 - . Al subir
ésta entre en juego la otra palances -~ 21 - del conmutador me-
diante el tope ~ 19 - empezando entonces 4 girar el motor en
sentido inverso y 4 deslizarse el contrapeso - 6 = hacia la
izquierds. Estas oscllaciones se repiten cada vez con menor
amplitud hasta gquedar estagblecida la rposicidn de equilibrio
de todo el sistema, seflalando el rildén sobre la regla gradua-
da el peso medido. Este puede leerse comodamente y con gran
exactitud en el mecanismo totalizador - 12 - gue viene & ser
un cuenta revoluclones corriente medignte el cual, como es
sabido, puede gpreciarse una pequefia fraccidn de vuelta del
tornillo sin fin & que estd acoplado, que correspende & igua
fraccidn de ung divisidn de la romana.

Para redvcir 4 su minimo el mimero de oscilaciones
del equipo basculante de la romans en cada resada, llevae es-
ta segin se ha dicho, un freno constituido ror el regulador
de fuerza centrifuga - 10 - gctuado por el eje del motor y
la palanca de resorte - 11 - , cuyo freno funciona de lg si-
guiente maners:

Al girer el motor funciona el regulador levantan-~
do el plato -~ 22 - y gl ponerse en contacto éste con el ex-
tremo de lg palancag - 11 -~ de resorte, se origina un rozg-
miento acentuado por un revestimiento de cuero que llevan
embas superficies de contsacto.

Para la mayor rapidez en las operaciones, este fre=-



-

naje solamente debe entrar en accidn gl final de cada pesada
cuando la ‘amplitud de la oscilacidn es ya muy pequefia. Esta
limitacidn 1z efectuan los topes - 23 - y - 24 - fijos al
bastidor, los cuvales ponen fuers de accidn lz palancs del. fre=-
no cuvando éste no es conveniente.

Y como la bédscula automitica de referencia, carace-
terizade por los dispesitives que se acaban de describir, es
de prepis invencidn y nueva, pues no es conocide ni hg sido
empleads todavie en Espafia ni en el extrangero, & tenor del
Art. 12 de la vigente Ley de Propiedad Industr izl puede ser
objeto de una Patente de invencidn, cuys duracidén deberd ser
de veinte aifios.

——meenme e mmmmmmnm WO T A § cmm e

La patente de invencidn que se solicita por vein-
te aflos debe recaer gobre una bdsculs automdtica de YOG ,
cuyas caracteristicas esencigles se reivindican 4 continua-
cién:

15 - Una bdscula de romana que se caracterizg por
el hecho de que el pildn ¢ contrapeso estd accionade por un
motor eléctrico montado sobre el mismo brazo oscilante; cuyo
motor, ror medio de un tornillo sin fin, obliga 4 dicho pi-.
1dn 6 contrapesc & deslizarse hacis un extremo U otro de lg
romang, Segun el.sentidb del giro.

'2° - En la bésculs reivindicade en el punio ante-
rior, la adaptacién de wn conmutgdor inversor de lz corrien-~
te eléetrica, accionado este conmutador de un modo sutométi-
co por el equiro oscilante, de tal maners que, segln seag el
sentido de la oscilacién de dicho equipo, cambia sl sentido
de glro del motor y en consecuencia el de traslacidén del con-
trapeso.

3¢ - En le nismg bdsculs automitica, el empleo de



un freno de friccidn constituidoe pbr un regulador centrifugo
acoplado al eje del moter y una palanca de resorte articulads
al brazo de lz romana; dispuesto el conjunto de tal modo que
solo actle dicho freno, retardando el giro, en posiciones de
lo romgng muy proximas 4 la de equilibrio.

4° - En lg nisma bédscula sutomética, el empleo de
un contador de revoluciones en relacidn con el motor eléctri-
co, en el cual se léen, asi que se llegg al equilibrio de la
romana, 1?5 cifras indicativasvde cada pesada.

5° - Una "Eéscula eléctrica abtomdtica de precisidn'.

Todo d& conformidad con lo descrito y‘detallado en
la presente Memoria y segtn el ejemplo de reglizacidn préc-
tica representade-en los diseflos anexos. _

La.precedente llemoris con su Nota, consta de seils

hojas Toliadas, mecanografigdas por una sola cara.

Barcelona, 1l2.de Marzo de 1926,
| " JOSE M. SORIUS
P. P
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