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por:

*Disposicién para el manejo y enclavamiento de agujas y seflales™

Memoria Descriptiva

Las disposiciones conocidas para el manejo y enclavamien-
to de agujas y sefiales estan construidas de tal manera Gue para ca-
da dos lineas se dispone de una palanca de agujas y una palanca €s-
peclal de sefiales 0 btlen se dispone de una palanca comun para dos -
vias que hace funcionar al mismo tiempo las sefiales. Asi pues segun
esta disposicion exieten 0 son necesarias en el puesto de maniodbra
de cada estacion por lo menos la mitad de palancas que lineas exis-
tentes,

Segin esta invenoién se simplifioca notablemente la insta-
lacién del puesto de maniobra obteniendo una consiguiente economia

de espacio puesto que una 8ola palanca eirve para varias lineas,Pa-
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ra €110 y segln la invencidn se disponen 6rganos de enclavamiento
prontos para funcionar enclavando laes agujas pertenecientes a una
linea tan pronto se procede a un cambio de sefial, Se puede tambien
con una instalacion seglin la invencion enclavar y manéjar con una
s0la palanca las sefiales de distintas lineas independientes o que no
deban ser manejadas al mismo tiempo. Por el movimiento de una palan-
oa se hace funcionar cada vez los 8rganos de enclavamiento de 1a 1li-
nea rrespondiente a una posicidn determinada de las agujas, Al mis-
mo tiempo por el manejo de esta palanca se puede disponer eoﬁvenien-
temente la sefal correspondiente a la linea enclavada,

Las,sqﬁales cuya posicidn esta determinada ﬁor la colooa~
cién de la aguja pero que depenien aun de otras circunstancias,pue-
den ser manejadas, segiin la posiocidén de otras seXales, o segun el -
estado de los trozos de linea interceptados, ,por otras palancas de
verificacidn,

En‘el plano adjunto se representa un ejemplo de ejecucién
de la invenoidn, en el cual se indiocan las diversas lineas y sefiales
que por ejemplo en una estacidén de bifurcacion pueden sef manejadas
con una palanca, &n un trozo de linea a doble via que va de Ra T -
llega una linea‘a via sencilla procedente de S, Las letras A,..,.. K
representan las sefiales de entrada y de zalida'y las letras a;.;;. k
las lineas correspondientes a las sefalss, Ahora bien segun léviﬁven-
oiétn las diferentes sefiales y lineas puedén hacerse depender de una -
palanoca y por ejemplo las siguientes sefiales y lineas pueden ser agru-

padas del modo siguiente:?

Palanca I II III IV
Al B 1 H c
A2 B2 J c 2
A3 E1 K C 3
F1l E 2
F2
G

Con este siatsema de distribucién se podrian pues por ejen-



una sola palsrnca y por cnsigulente para servir las -16- lineas que
entran en cuenta serian necesarias unicemente 4 palancas.

La dependencia entre las seflales, los Grganos de enclava-
miento y las agujas puede obtenerse de diversas maneras ya mecanica
ya eléctricamente.

En las figuras 2 y 3, se representan dos ejemplos de eje-
cucion por las cuales se comprueba la invencion y la disposicion de
los Organos de enclavamiento para la palanca I corresponde precisa-
mente al ejemplo antes indicado,

En la figura 2 representan ay» a5, 8g, los elementos de -
enclavamiento para las lineas a1, 8 ¥V azi g1, £3, v fi, son los e-
lementcs de enevlavamiento de las lineas g, f y fo, Estos elementos
de enclavamiento estan unidcs por medios de las palancas «2-,«3«,«lk
~5- y <6« con la varilla -1- la cual, de lg manera ya conocida puede
ser empujada por medio de una palanca, lLa disposicién es de tal ma~
nerg due cada uno de los elementos de.enclavamiento puede ser movi-
de unicamente cuando las agujas de la linea correspondiente se encuen-
tran en la posicidén debida. Ya que los distintos spartaderos unidos -
a ung misma palanca se exciuyen mutuamente por la diferente posiocidn
de las aguja®, al mover la palanca y empujar la varilla se movers -
unlcamente aquel elexento de enclavamiento @ rrespondiente sl apar-
tadero gue se encuentra libre por la posicion de sus agujae, La die-
poslicién puede ademas ser establecida de modo gue el 6rgano-de encla-~
vamiento al moverse hacia adelante deje en libertad la seflal corres-
pondiente al apartadero respedtiw de manera que esta sea accionada
al volver la palanocs.,

Otre ejecuoién esta representada en corte vertical en la fi-
gura 3, v en prlanta en la figura 4t En ella ay, 85, 8 B £3 7 £y -
son tambien los elementoes de enclavariento para los apartaderos al,ap,
83, 8, f; v 2. Estos elementos de enclavamiento pueden ser empujados
a'la posicion &e enclavamiento medisnte los resortes,8, 9, 10, 11, 12

¥y 13, pero son mantenidcs en su posicién fija por el movimiento haciea



ﬂadelante de la palanca -l- puestc que la palanca -1- ee coloca con le
varilla -22« eclidamente sujeta a ella delante de las pilezas de pre-
sion -23- de los Srganos de enclavamiento. Sin embarc si la palanca
-1« 8e hace girar en el sentido de la flecha indicada sobre el resor-
te espiral -8~ los Organos de enclavamiento quedan libres y el encla-
vamiento tiene lugar por la accidén de los resortes sobre los elemen-
tos de enclavamiento correspondientes a la via o apartadero respecti-
vo.

En 1a seccion vertical (figura 3) se indica la posicién de
enclavamiento del eje de 1la aguja correspondiente, por ejemplo, al -
elemento de enchvamiento ay., admitiendo que el apartadero de ay, pre-
senta la posicidtn reglamentaria de la aguja. Colocando debidamente la
aguja, el eje de aguja -14%- presenta para la aguja -3- por ejemplo la
posicion indicada de maners Que al girar la palanca -1- el elemento -
Ge enclavamiento al, es empujado por el resorte -8- y el pestillo de
enclavariento -15- penetra en la oavidad -16- del eje de aguja -1%-,
El pestillo de enclavamiento -17- para los demis 8rganos de enclava-
zmiento a consecuencia de la posicién de las agujss que no intervienen
en este caso, no podra endajar en la mvidad como se ve tambien en la
seccién vertical. En cada Srgano de enclavamiento se encuentra una le-
ve -1%«, El eleménto de enclavamiento empujado por el movimiento de 1le
palanoa'-l- levanta por medic de la leva -3&- a la palanca -15- arti-
culada en -20-, Si al iniciarse el movimiento giratorioc de la palanca
=l no quedarallibre ningtn 6rgano de enclavamiento la palanca -19- -
permaneceria en su posiclén de reposo impidiendo con su tope -21- todo
movimiento de la palanca -l1- haciendo por lo tanto imposible todo ma~-
nejo de las sefiales @®n cadawo de 108 elementos de enclavamiento pueden
ademas combinarse mecanica o el&ctricamente laz sefiales correspondien-
tes a su respectiva linea de maners que la posicidn de via libre de -
estas seflales por medio de la palanca -1- es unicamente posible cuan-
do el elemento de enclavamiento respectivo ha sido echado,

Especialmente en las estaciones con gran ntmero de puestos

de maniobra, es de gran inter#s esta invencion puesto que el guarda
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agujas puede dominsr mejor la instalacién por el menor numero de pa-
lancas existentes,
| =NOTA-=
Se reivindioa como objeto de esta patente:

1), Disposicion para el manejo y enclavamiento de agujas y se-
fales, caraoterizada por la disposicion de 8Srganos de enclavamiento
a punto de funciorar, l1os cuales pueden enclavar lae agujas COrTes-
pondientes a una linea, tan pronto se procede a un cambio de sefal,

2). MNsposicién segin la reivindicacidn,l caracterizada por qﬁe
cada 6rgano de enclavamiehto queda libre para producir el enclavamien-
t0 unicamente cuando las agujas correspondientes a su linea se encuen-
tran en la debida posicion,

3). Dieposiciotn segﬁh la relvindicacidn 1,caracterizada por una
serie de Oorganos de enclavamiento de 10s cuales por 10 menocs uno debe
moverse a fin de due la palanca correspondiente y la seffal respectiva
puedan ser movidas,

4), Disposioibn para €l manejo y enclavamiento de agujas y se-
Boles,

Barcelona, 3 de febrero de 1926,




B % %554

2 d

- s @)

- % &)

-9:(9)

- 55 7)

5 L

=

(22l et

ZZ




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



