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P A T E N T E  

a favor de la
S i e m e n s  y H a l s k e  Iktien-G esellschaft

por:

■Disposición para e l manejo y enolavamiento de agujas y señales"

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

Las disposiciones conocidas para el manejo y en cía vam len­
to de agujas y señales están construidas de ta l manera que para ca­
da dos lineas se dispone de una palanca de agujas y una palanca es­
p ecia l de señales o bien se dispone de una palanca común para dos - 
vias que hace funcionar al mismo tiempo las señales. Asi pues según 
esta d isposición  existen o son necesarias en e l puesto de maniobra 

de cada estación por lo  menos la  mitad de palancas que lineas ex is­
tentes»

Según esta invención se sim plifica  notablemente la  insta­

lación  del puesto de maniobra obteniendo una consiguiente economía 
de espacio puesto que una sola palanca sirve para varias lineas.Pa­



ra e llo  y según la invención ae diaponen órganos de enclavamiento 

prontos para funcionar enclavando las agujas pertenecientes a una 

linea tan pronto se procede a un cambio de señal. Se puede también 

con vina instalación según la  invención enclavar y manejar con una 
sola palanca las señales de distintas lineas independientes o que no 

deban ser manejadas a l mismo tiempo. Por e l movimiento de una palan­

ca se hace funoionar cada vez los Órganos de enclavamiento de la  l í ­

nea correspondiente a una posición  determinada de las agujas. Al mis­

mo tiempo por e l manejo de esta palanca se puede disponer convenien­
temente la  señal correspondiente a la  linea enclavada.

»

Las señales cuya posición  esta determinada por la coloca­
ción de la  aguja pero que dependen aun de otras circunstancias pu e­

den ser manejadas, segün la  posición  de otras señales, o según e l - 

estado de los  trozos de linea in terceptados,,por otras palancas de 
v erifica ción .

En e l plano adjunto se representa un ejemplo de ejecución 
de la  invención, en e l cual se indican las diversas lineas y señales 

que por ejemplo en una estación de bifurcación  pueden s e f  manejadas 
con una palanca, En un trozo de linea a dable via que va de R a T - 

llega  una linea a via sen cilla  procedente de S, Las letras A , , , , ,  K 
representan las señales de entrada y de salida y las letras a , , . . ,  k 
las lineas correspondientes a las señales. Abora bien según la  inven­

ción las diferentes señales y lineas pueden hacerse depender de una - 
palanca y por ejemplo las siguientes señales y lineas pueden ser agru­
padas del modo siguiente:

I II III IV
A 1 B 1 H C 1
A 2 B 2 J C 2

A 3 E 1 K c 3

F 1 E 2

F 2
G

Con este sistema de d istribución  se podrian pues por ejem-



p ío : manejar 6 señales separadas y las lineas correspondientes por 

una sola  palanca y por consiguiente para servir las - l6 -  lineas cjue 

entran en cuenta serian necesarias únicamente palancas.

La dependencia entre las señales, los  órganos de enclava- 
miento y las agujas puede obtenerse de diversas maneras ya mecánica 
ya eléctricam ente.

En las figuras 2 y 3 , se representan dos ejemplos de e je ­

cución por las cuales se comprueba la  invención y la  disposición  de 

lo® Órganos de enclavamiento para la  palanca I corresponde precisa­
mente a l ejemplo antes indicado.

En la  figura 2 representan a^, a^, a^, los elementos de -  

enclavamiento para las lineas a^, a2 y aj? f j ,  y fij., son los e- 
lementos de enclavamiento de las lineas g, f¿  y f 2. Estos elementos 

de enclavamiento están unidos por medios de las palancas ,

-5 - y -6** con la  v a r illa  -1 - la  cual, de la  manera ya conocida puede 
ser empujada por medio de una palanca. La d isposición  es de ta l ma­
nera Que cada uno de los  elementos de enclavamiento puede ser movi­

do únicamente cuando las agujas de la  linea correspondiente se encuen­

tran en la  posición  debida. Ya cjae los d istin tos  apartaderos unidos - 

a una misma palanca se excluyen mutuamente por la  d iferente posición  

de las agujas, al mover la  palanca y empujar la  varilla  se moverá -  

Unicamente aquel elemento de enclavamiento correspondiente al apar­
tadero que se encuentra lib re  por la  posición  de sus agujas. La dis­

posición  puede ademas ser establecida de modo que el órgano de encla­

vamiento a l moverse hacia adelante deje en libertad  la  señal corres­

pondiente a l apartadero respedti-® de manera que esta sea accionada 
al volver la  palanca.

Otra ejecución esta representada en oorte vertica l en la  f i ­

gura 3, y en planta en la  figura En e lla  a^, 8 .̂, a^, g1# f j  y f  ̂  - 
son también los  elementos de enclavamiento para los apartaderos a l,a 2, 

a3» *1 Y *2» E«tos elementos de enclavamiento pueden ser empujados
a la posición  de enclavamiento mediante los  resortes ,g , 9 , 10, 11, 12 

y 13, pero son mantenidos en su posición  f i j a  por el movimiento hacia



adelante de la  palanca «1- puesto que la  palanca -1 - ee coloca con la  

v a r illa  -22- sólidamente sujeta a e l la  delante de las piezas de pre­

sión  -23- de lo s  órganos de enelavariento. Sin embaro s i  la  palanca 

-1 -  se hace girar en el sentido de la  flecha indicada sobre e l resor­
te  espiral -g -  los órganos de enolavamlento quedan lib res  y e l enola- 

vamiento tiene lugar por la  acción de los resortes sobre los  elemen­

tos de enelavamlento correspondí entes a la  via o apartadero respecti­
vo.

En la  sección vertica l (figu ra  3) se indica la  posición  de 
enclavamiento del e je  de 1a- aguja correspondiente, por ejemplo, al - 

elemento de enervamiento a^, admitiendo que el apartadero de a^, pre­

senta la posición  reglamentaria de la  aguja. Colocando debidamente la  
aguja, el e je de aguja -l̂ J— presenta para la  aguja -3 - por ejemplo la  

posición  indicada de manera due al girar la  palanca -1 - el elemento - 
de enclavamiento alj., es empujado por el resorte -g - y el p e s t illo  de 
enclavamiento - 15-  penetra en la  cavidad - 16-  del e je  de aguja -1^ -.
El p e s t i llo  de enclavamiento -1 7~ para los demás órganos de enclava- 

mi ento a consecuencia de la  posición  de las agujas que no intervienen 

en este caso, no podrá encajar en la  cavidad como se ve también en la  

sección v e rt ica l. En cada Órgano de enclavamiento se encuentra una le ­

va - lg « .  El elemento de enclavamiento empujado por e l movimiento de la  

palanoa -1 - levanta por medio de la  leva - ig -  a la  palanca - 19- a r t i­

culada en -2 0 -, Si a l in io iarse  el movimiento g ira torio  de la  palanca 

-1 -  no quedara lib re  ningún órgano de enclavamiento la  palanoa -19- - 

permanecería en su posición  de reposo impidiendo con su tope -21- todo 

movimiento de la palanca -1 - haciendo por lo  tanto imposible todo ma­

nejo de las señales.£bn cada uno de los elementos de enclavamiento pueden 

ademas combinarse mecánica o elfectricamente las señales correspondien­

tes a su respectiva linea de manera que la  posición  de via lib re  de - 

estas señales por medio de la  palanca -1 - es únicamente posib le cuan­

do e l elemento de enclavamiento respectivo ha sido echado.

Especialmente en las estaciones con gran numero de puestos 

de maniobra, es de gran Interes esta Invención puesto que el guarda
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agujas puede dominar mejor la  instalación por el menor numero de pa­

lancas existentes.

= N 0 T A =

Se reivindioa como objeto de esta patente:

1Ü. Disposición para el manejo y enclavamlento de agujae y se­
ñales, caracterizada por la  d isposición  de órganos de en olavamiento 

a punto de funcionar, los  cuales pueden enclavar las agujas corres­

pondientes a una lin ea , tan pronto se procede a un cambio de señal,

2 ) . U sposición  según la  reivindicación^.,cara eterizada por que 
cada órgano de enclavamiehto queda lib re  para producir e l enolavamien- 

to uniese;ente cuando las agujas correspondientes a su linea se encuen­
tran en la  debida posición .

3 )  . Disposición según la  reivindicación  1 ,caracterizada por una 
serie de órganos de encüLavamiento de los  cuales por lo  menos uno debe 
moverse a fin  de que la  palanca correspondiente y la  señal respectiva 
puedan ser movidas.

!+). D isposición para el manejo y enclavamiento de aguja» y se­
ñales.

Barcelona, 3 de febrero de 1926.
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