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wisposicidn pera el accionamiento eléctrico

-

de méguinas operadoras por medio de un motor

principal y uno suxiliar .

memoriasa begcriptiva

¥n muches méquines operadoras como por e€jemplo en cé-
lendres, miguinas rotatives u otras similares se da el ceaso de
que para determinados procesos de elaborecidn la méquina be de
girer muy despacio. Pare comseguirlo de un modo sencillo y ecd-
nomico se emplea para las velocidades de trabajo normales un -
motor principal grende mientraes jue la velocidad auxXxilier, que
se precisa por ejemplo en las méquines rotetives al comenzer el
proceso, se obtiene por medio de un motor pequefio suxiliar gue
esté acoplado &l motor principal por un acoplamiento de avance,
Pera faciliter la parada répida de le méquina es necesario ade-

més un electro-imén de freno.



k1l gobierno ce los dos motores &si como el del,elsctro-

imén ge fremo se efectila forzosemente por medio ae un ‘organo ae me-
niobra, un controler por ejemplo gue trabaje en combinacidn con re-

levadores de modo que la manipulecidn ael motor auxiliaer puede efec-
tuerse con pulsadores. La manipulecidn completa exige un nimero con-
siderable de esperetos y une conexidn complicada porgue tanto el mo-

tor principal como el suxiliar se gobiernman por medio de varios re-—

levadores,

e conoce ya uma disposicidn para el accionamiento eléc-
trico de méguinas operadoras en les cuasl el numero ae relevadores ha
quedado reducido & uno conectando los motores priuncipal y auxiliar
&si como el electroimén de freno en paralelo a la red y efectuénao-
se 1la commutacidén de los tres aparatos por el controler conectéudo-
se & la red el motor suxiliar y el electroimén, o los motores prin-
cipal y auxiliar y el electroimén o el motor principal y el electro-
imén por meaio del relevador. Este disposicidn tiene el inconvenien-

te ae gue el epareto de meniobre eebe contener un conmutador bastan-
te grande.,

El objeto de la invencidn es ume disposicidn que simpli.
fica esencislmente la conexidn lo gue se consigue conectando & la -
red por medio de un relevador, los motores principal y suxiliaer en
serie,

la figura 1 representa le disposicion de arreanqgue para
corrieate coutinua. Bl motor principal-ll-estéd conectado a le red -
D, B por medio del relevador principal -13- en serie coun el motor -
auxilisr -l2-, El.arrencador principal -14- se conecte en paralelo
con este ultimo., 4l epretar el pulsador -15- el relevador principal
—16- recivbe corriente, funcions y cierra los contactos principales
—13-. Jimultenesmente se cierran tambien los contactos -18~ gquedan—
-do cerraao el circuito del electroiman -19- y levanténdose el fre-
no., ror el relevedor -15- 1los dos motores# -11- y -12- se Conecten -
en serie a la red pero solamente arrance el motor auxiliar —12- por-

que la corriente absorbias por éste no es suficiente para poner en -



-5 -

< pmerchs el motor principal. Pare sumentar la velocidad del accionamien—
[ to se comects en paralelo con €l motor auxiliar el errancador -14- del
motor principal ¥ aquel se pone sucesivamente en cortocircuito, & me-
dida que aumenta la velocidad ael motor principasl se reduce 1la del -
auxiliar de modo gue por medio del acoplamiento de avance se consigue
el paso sucesivo y sin sacudiues ae la vedocidad esuxiliar a le princi-
pel,

Al epretarse el pulsador-l1l7- se interrumpe el circuito -
de corriente del relevedor -1l6- y se para la maquina inmediatamente
porque cae el freno.

ls disposicidin descrite pueae ir provista de todos los
demés dispositivos ususales que permiten obiener el avance por sacu~
aiaas, velociaed reducida en sl Comienzo del proceso, seguridad con-
tra la puesta en marcha por personas incompetentes u otros parecidos.

sl se dispone de corriente trifésica podrien comsctarse -
en serie los devanados del estator de los dos motores, lo que tendria,
sim embergo el inconveniente semejsnte & los arrancadores de estetor
0 sea que el par de arranque de los motores es muy reduciuo aebsorbien~
u0 por consiguiente muchs corriente., For lo tanto con corriemte tri-
fédsica es mas conveniente comectar el estator del motor suxiliar a -
los aros colectores del motor priacipal o & cualguier punto del arran-
cador de este Ultimo.

la figure 2 muestra este disposicidn, ¥l estator del motor
auxiliar ~lz- esté conectado & los &ros colectores del motor prihcipal
~ll- pesando por el arrancador -14— ¥l estator del segundo se conecte
& la red r. s. t por medio de los contactos -15- del relevador -—16-,
kn el circuito de corriente de la Dbobina ael relevador, aplicaca a las
fases * y t figuren los pulsadores -15— y -17- para la conexidn y des-
conexidn respectivemente., Al apreter el pulsador de Conexidén —15- es—
tenao el srrauncador exn la posicidn I el relevador -16- funcione cerren—
a0 los coatactos —15- aandao corriente al electroimén -19- que levanta
el freno. rero tembien arramce el motor auxiliar -1Z- mientras que el

motor principal -1l- funciona cogo trensformador entre la rea y el ae—



venago suxiliar y se pone en merche lentamente sccionado por el motor
euxilier con la velocidad correspondiente a la contramarchs de reducC-
cidn (acopE miento de avence).al poner el arrancador -14- sucesiva—
mente en cortocircuito, el motor principal arrsnca y la velocidaa del
euxilier di=sminuye & meaida gue crece le del motor principal.

Pere la puesta en marchas & mano esg en general neceseario
levantar el freno sin que circule corriente por los motores, Si se —
trate de corriente continua lo més sencillo es conectar el electro-
imén directemente utilizando un interruptor ue paso suxiliar de modo
que el releveador ni siquiera tiene jue funcionsar, i la corriente uis-
ponible es trifésica y los electroimanes giratorios se puede proceder
de la misma maunera que con corriente continua, en cambio, si lox elec-
troimenes son de traccion rectilinea es més conveniente conectar el -
relevador evitandose el arranque de los dos motores en la posicidn —0O-
del controler auesconectando los estatores de los motores prineipal o
auxilier. la. disposiciones aescritas tienen la Yentaja de que se pue-—
den slcanzer las aiferentes velociduaes exigidas por el servicio con -
un solo relevador y con aparatos cesi normales,

a 0O 1 A
£ reivindica como objeto de este petente:

1. LUisposicion pera el accionamiento eléctrico ae méyuinas
operadores por meaio de motores auxilier y principel csracterizsus -
por el hecho de gue los uos motores se conectan en serie o en casca—
de & la red por ua relevador,

2). Disposicidén segun lo reivindicado en el punto 1 ceracte—
rizaaa por el hecho ae gue el esrrsnque del motor principal se efectds
por un arraancedor conectado en pareaelelo con el motor auxiliar,

S). sisposicidn pare el accionamiento eléctrico ae méguines

operedoras por meaio ae un motor principal y uno auxilier,
narcelona,PéO‘enero 1926,
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