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El o b je to  de e s t e  invento lo  co n s t i tu y e  un 

acoplamiento entre  l o s  á r b o le s  motor y movido» coaxialmen­

te  e s t a b l e c i d o s ,  ú t i l  cuando se q u ie r a  que l a  unidad de l a  

cu a l  forma un miembro e l  á r b o l  movido se pueda q u i t a r  s in  

desplazamiento o corr imiento  a x i a l ,  como a. veces  sucede 

en l o s  a c c e s o r io s  o medios a u x i l i a r e s  de lo s  motores de 

l o 8 autom óviles ,  l a  magneto o dinamo por e jemplo,  y a s i ­

mismo conveniente en a q u e l lo s  c a so s  en que se r e q u ie r a  que



quede una cantidad  o proporción de desa l ineam iento *

De acuerdo con e l  invento, se hace que un 

miembro axialmente movible en e l  á rb o l  motor o transm isor  

entre en contacto con otro miembro de l  á r b o l  movido, t e -  

niendo e s t e  último un cubo cónico interno montado en un 

manguito externo y correspondientemente cónico ,  locamente 

e s t a b le c id o  en dicho á r b o l  motor y con unos medios para  

l a  su je c ió n  del  miembro a l  manguito y de é s t e  a l  r e f e r i d o  

á rb o l  motor, y para  e v i t a r  e l  movimiento r o t a t o r i o  r e l a t i ­

vo de d ichos elementos a l  montaje de l o s  miembros d e l  aco­

plamiento.

Como medio de f i j a r  e l  manguito a l  á rb o l
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motor o transm isor  y e l  miembro movible a l  c i tado  mangui­

to ,  e s t e  último t ie n e  una hendidura o so luc ión  de c o n t i ­

nuidad que ocupa toda  su long itud ,  de modo que l a  pres ión  

r a d i a l  ex tern a  le  o b l i g a r á  a e j e r c e r  un agarre  en e l  á rb o l  

e s t a b le c ié n d o se  un d i s p o s i t i v o  para  l l e v a r  e l  cubo h a c i a  

e l  manguito cónico,

Con p r e f e r e n c ia ,  e l  medio de e v i t a r  un mo­

vimiento de r o tac ió n  r e l a t i v a  como e l  mencionado, c o n s i s ­

te  en una p l a c a  s u j e t a  a l  miembro movible y p ro p ia  para  

coger e l  manguito, a f i n  de conseguir  su po s ic ió n  r o t a t o ­

r i a  r e l a t i v a  s in  e v i t a r  l a  contracc ión  de dicho manguito 

pa ra  su agarre  en e l  á r b o l ,

Un ejemplo de l  expresado invento lo r e p re ­

se n ta  e l  adjunto d ib u jo ,  en e l  que designan:

La f i g u r a  1, una v i s t a  s e c c io n a l  d e l  aco­

plamiento,

La f i g u r a  2 ,  una secc ión  por un extremo, 

en c o r te  que se supone dado en l a  f i g u r a  1 por l a  l í n e a

2 -2 ,  y

La f i g u r a  3 asimismo una secc ión  de l a  f i -

_o _



gura  1 por l a  l í n e a  3-3,  mirando en l a  d i r e c c ió n  que indi 

can l a s  f l e c h a s ,

- a -  r e p r e s e n t a  e l  á r b o l  motor o transm isor  

que t ie n e  un c o l l a r  - a l - J  «h- s i  á r b o l  movido, con unos 

endentados a x i a l e s  - b l - ;  -b2- un d isco  que t ie n e  un cubo 

-b3- ,  con unos endentados a x i a l e s  in ternos  prop io s  pa ra  

c o in c i d i r  con I ob - b l - ,  y teniendo asimismo en su p e r i f e -  

r i a  unos endentados a x i a l e s  -b4- ;  hc« un manguito que ex- 

tertormente t i e n e  l a  forma cón ica ,  roscado por un extremo 

y con una hendidura o so lu c ión  de continuidad - e l * ,  unas 

e sco tad u ras  -c 2 -  o pu esta s  con a r r e g lo  a un diámetro del  

manguito normal a l  diámetro que pa sa  por e l  centro de d i ­

cha hendidura o so luc ión  de continuidad - e l - ,  y una e sc o ­

tadu ra  -c 2 2 - ,  todo e l l o  en l a  d ire c c ió n  lo n g i tu d in a l  d e l  

mismo manguito; y -d-  e l  miembro axialmente movible, que 

comprende una p ar te  de tambor - d i -  y que t ie n e  un cubo 

-d2-  in ter iorm ente  cónico y correspondiente  a  l a  forma 

cónica  del  r e f e r i d o  manguito - c - ,  con un agu jero  -d3- pa­

r a  e l  engrasamiento,  por e l  que se puede in tro d u c ir  un 

l u b r i f i c a n t e  que por l a  r e f e r i d a  e sco tad u ra  -c22- v a  a  

p a ra r  a l  i n t e r i o r  de l a  ju n tu ra .

La parte  de l  tambor t i e n e  en su lado Ínter  

no unos endentados -d4- que van a  c o in c i d i r  con l o s  -b4- 

y va  ro scad a  por fu e r a .  La forma de lo s  endentados

es t a l  que permita una cant idad  de movimiento an gu lar .  

E x i s te n  dos ag u je ro s  -d5-  propios  pa ra  r e c i b i r  unos roblo  

nes,  a l  o b je to  que luego veremos. E l  miembro es hexa

gonal  en -d6~ Para  p e rm it i r  que lo  c o j a  una herramienta ,  

-e-  d e s ig n a  una tuerca  que se co loca  en e l  roscado del  

susodicho manguito - c - ;  - f -  un sombrerete inter iorm ente  

roscado y propio para  coger l a s  r o s c a s  del  miembro -d~; 

- f l ~  una a ran d e la  de f i b r a  que forma una ju n tu ra  ap re tad a
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p ara  e l  a c e i t e ;  -g-  una p l a c a  anular  que t i e n e  unos en­

dentados - g l -  diametralmente opuestos  y d i r i g i d o s  h a c ia  

dentro,  p ro p io s  para  e n trar  en l a s  dos e sco tadu ras  -c2-  

de l  manguito - c - ,  y que t i e n e  asimismo unas p e r fo ra c io n es  

e l í p t i c a s  - g 2 - ;  y -g3~ dos roblones  de dos d iám etros ,  adap 

tándose l o s  diámetros mayores a l o s  diámetros menores de 

l a s  pe r fo ra c io n es  e l í p t i c a s  -g 2 - ,  y l o s  diámetros menores 

a l o s  a g u je ro s  -d5- .  La expresada  p la c a  se forma con

una pequeña d e sv ia c ió n ,  de su er te  que e je rc ien d o  un con­

ta c to  e l á s t i c o  con e l  miembro -d -  se e v i t a  e l  rechinamien­

to*

Con l a s  p a r t e s  co n s t ru id a s  de l a  manera, des 

c r i t a ,  e l  acoplamiento se monta o reúne de l a  manera s i -  

g u i e n t e :

Una vez q u i t a d a  l a  tu e r c a ,  encontrándose 

e l  miembro -d- axialmente apartado de l a  p o s ic ió n  cogedor 

r a , y yendo e l  manguito -e «  necesarlamente l i b r e  en e l  á r *  

b o l  na»,  l o 8 dos á r b o le s  se colocan en l a  p re ten d id a  p o s i ­

ción r e l a t i v a  r o t a t o r i a ,  e l  miembro c i t a d o  -d-  s® corre  

axia lm ente  p a ra  quedar en su s i t i o ,  lo s  endentados de l a  

p l a c a  -g-  d i r i g i d o s  h a c i a  dentro van a en trar  en l a s  e s ­

co tad u ras  -c2-  d e l  manguito, y l o s  endentados in ternos  

-d4- entran en c o in c id e n c ia  con lo s  o t r o s  endentados -^4-*, 

Después se coge l a  tu e rc a  - e -  p a ra  c o l o c a r l a  en su s i t i o  

y a p r e t a r l a ,  con lo que, debido a l a  c o in c id en c ia  de l a s  

s u p e r f i c i e s  c ó n ic a s ,  hace que e l  manguito «c>-> se c o n t r a i ­

ga y c i e r r e  parc ia lm ente  l a  hendidura o co luc ión  de con­

t in u id a d  - e l - ,  s iendo a s í  cogido o agarrado  e l  á r b o l  - a * .

Durante e sa  operac ión ,  o merced a  e l l a ,  

se vence l a  tendencia  de l  manguito - c -  y d e l  miembro -d«  

a moverse g i ra to r ia m en te  , debido a que l a  p la c a  « g *  se  

remacha en e l  miembro -d-  y coge a l  susodicho manguito
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- c -  por l o s  endentados - g l -  y l a s  ranuras  o e sc o ta d u ra s  

-C2-. Se observ ará  que l a  con tracc ión  de l  manguito

- oh hace que l a s  dos ranuras  o e sco tad u ras  -c2-  se muevan 

en d ir e c c io n e s  o p u e s t a s ,  e s to  e s ,  h a c i a  l a  hendidura o 

so lu c ió n  de continuidad  « e l - ,  que es  n e c e sa r io  que l a  p la -  

ca wg- permita  ese movimiento, y que eso se puede lo g r a r  

como consecuencia de l o s  e s p a c io s  que e x i s t e n  en l a s  p e r *  

fo r a c io n e s  e l í p t i c a s  - g 2 - ,  En caso de que para  e l

desacoplamiento se t r o p ie c e  con alguna d i f i c u l t a d  p a ra  l a  

separac ión  d e l  manguito - c -  y de l  miembro ~d~, l o s  d ie n ­

t e s  que entran en contacto  se  pueden l u b r i f i c a r  por medio 

del  agu jero  -d3- para  e l  a c e i t e .

Con un ap ara to  como e l  d e s c r i t o  conviene 

que se pueda s a c a r  una unidad movida por unos á r b o le s  coa­

x i a l e s ,  s in  que axialmente se mueva d icha  unidad, haciendo 

que desaparezca  e l  acoplamiento y quitando l a  unidad r a ­

dialmente .  Además se puede e s t a b l e c e r  lo n e c e sa r io

cuando convenga, para  una c i e r t a  cantidad  o proporción de 

desa l ineam iento ,  d iv id iendo uno de lo s  á r b o le s  que cone­

xionan a l a s  dos p a r t e s  con o tro  acoplamiento i g u a l .

E l  acoplamiento d e s c r i t o  es pa r t icu la rm en ­

te  conveniente p a ra  lo s  a c c e s o r i o s  de lo s  motores de l o s  

autom óviles ,  como por ejemplo, l a  bomba p a ra  e l  agua,  l a  

magneto, l a  dinamo, y demás.

E s t a  s o l i c i t u d ,  que corresponde a. l a  p r e ­

sentada  en I n g l a t e r r a  en 17 de a b r i l  de 1925 b a jo  e l  núme­

ro  10,087, se acoge a l o s  b e n e f i c i o s  d e l  a r t i c u l o  16 de 

l a  Ley de propiedad I n d u s t r i a l ,

- O -  N O T A  - o —

Los puntos de invención p ro p ia  y nueva que 

se presentan  p ara  que sean o b je to  de e s t a  Patente  de VEIN 

TE anos ,  son lo s  s i g u i e n t e s :

- 5 -



I o»-Un acoplamiento para  conexionar dos á r ­

b o le s  c o a x i a l e s ,  que comprende un miembro axialmente movi­

b le  en e l  á r b o l  motor o t ran sm iso r ,  propio pa ra  c o in c i d i r  

con o tro  miembro de l  á r b o l  movido, yendo un cubo i n t e r i o r ­

mente cónico montado en un manguito cónico correspond iente  

y externo ,  su e l to  o loco en dicho á r b o l  motor, con unos 

medios de s u j e t a r  e l  miembro a l  manguito y é s t e  a l  s u s o d i ­

cho á r b o l  motor o t r an sm iso r ,  y con unos medios de e v i t a r  

e l  r e l a t i v o  movimiento de ro ta c ió n  de esos  elementos a l  

mentar y s i t u a r  l o s  miembros d e l  acoplamiento*

2 o»- Un acoplamiento como e l  re iv in d icad o  

en e l  punto a n t e r i o r ,  en e l  que e l  medio de f i j a r  e l  cubo 

a l  manguito c o n s i s t e  . en una tu e r c a  que se dispone en 

una parte  ro scad a  de dicho manguito, a f i n  de conseguir  

que a l  a p r e t a r se  quede a  su vez apretado e l  cubo en e l  co­

no del  r e f e r i d o  manguito*

3o ,-Un acoplamiento como e l  r e iv in d ic a d o  

en c u a lq u ie r a  de l o s  puntos preced en te s ,  en e l  que lo s  

medios de s u j e t a r  e l  manguito a l  á r b o l  c o n s i s t e n  en formar 

en ese  manguito una hendidura o so luc ión  de continuidad 

por toda su lo n g itu d ,  con unos medios de a p l i c a r  una p re ­

s ión  r a d i a l  ex terna ,  a f i n  de que se comprima, e l  manguito 

en derredor del  á r b o l .

4o«-Un acoplamiento como e l  re iv in d icad o  en 

e l  punto 3o , en e l  que e l  medio r e iv in d ic a d o  en e l  punto 

2 o Para f i j a r  e l  tubo a l  manguito e s  también e l  medio que 

se emplea para  comprimir ese  manguito, en derredor  de l  

á r b o l ,  e x i s t ie n d o  también un medio g r a c i a s  a l  cual  se 

e v i t a  l a  ro tac ió n  d e l  miembro montado en tanto  que se a p ü  

ca l a  p re s ió n *

5o»-Un acoplamiento como e l  r e iv in d icad o  

en lo s  puntos 3o o 4 o , en e l  que l o s  medios de e v i t a r  e l
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r e l a t i v o  movimiento de ro tac ió n  entre  e l  miembro axialmen­

te  movible y e l  manguito co n s i s te n  en p r a c t i c a r  dos ranu­

r a s  o e sco tad u ras  en l o s  lad os  opuestos  de dicho manguito, 

y por toda su lo n g itu d ,  en e l  diámetro r e c ta n g u la r  con 

re sp e c to  a l  que pasa  por e l  centro de l a  hendidura o solu» 

ción de cont inuidad ,  y en s u j e t a r  a l  miembro axialmente 

movible un d i sc o  anular  con cén tr ico ,  con dos endentados 

d i r i g i d o s  h a c i a  dentro, a f i n  de c o i n c i d i r  con e s a s  e sco­

tadu ras  y e n tra r  en e l l a s ,  permitiendo l a  su je c ió n  a l  

miembro una pequeña cantidad  de movimiento del  d i s c o  con 

r e sp e c to  a l  miembro p a r a le lo  a l  diámetro por e l  centro 

de l a  hendidura o ab e r tu ra ,

6o .-Un acoplamiento como e l  r e iv in d ic ad o  

en e l  punto 5o , en e l  que l a  su jec ió n  de l a  p l a c a  a l  

miembro c o n s i s t e  en dos rob lones  redondos que pasan por 

dos ag u je ro s  e l í p t i c o s ,

7°*-Un acoplamiento como e l  r e iv in d ic a d o  

en c u a lq u ie r a  de l o s  puntos precedentes ,  en e l  que e l  

manguito t ien e  una ranura  o e sco tadu ra  por toda su lon­

g i tu d ,  y e l  cubo un agu jero  para  e l  a c e i t e ,  que va  a 

c o in c i d i r  con d icha  e sco tadu ra *

8°*-Un acoplamiento esencialmente como e l  

d e s c r i t o  con r e f e r e n c i a  a l  adjunto d ib u jo ,

9o»-Un acoplamiento mejorado de á r b o l ,

Tal  y como se  ha d e s c r i t o  en l a  Memoria 

que antecede,  representado en e l  d ibu jo  que se acompaña 

y con lo s  f i n e s  que se han e s p e c i f i c a d o *

E s t a  Memoria co n s ta  de s i e t e  h o ja s  e s c r i ­

t a s  por una s o l a  c ara .
ISadrid  1 Q de f e b r e r o  de 1 9 2 6 '
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Alberto áe Elzaburu 

Por Poder
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