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El presente invento se refiere a mecanismos de jrenar
para el servicio de toda clase de vehiculos , siendo dicho
mecanismo de la clase de agquellos en que se emplea un tambor
giratorio donde embragan un par de zapatas o blogues de
Sfrenaje. Una de estas zapatas, a la gque designaremos con el
bombre de zapata principal o maestra, va pivotada a un
punto fijo, y la segunda zapata 0 Sea la subsidiaria tiene
Jibertad de movimiento alrededor del eje del tambor, y vd
conectada a la extremidad libre de la zapcta principal, estando
el mecanismo dotado de las debidas disposiciones para aplicar
la segunda zapata o servo-zapata al tambor. Al ser aplicada
ésta dltima zapata revoluciona en unidn del tambor, y por
virtud de su acoplamiento con la zapata principal, obliga a
ésta a aplicarse también.

La finalidad del presente invento es reallzar una
construccidn mecdnica de ésta clase mediante la cual, se pueda
obtener una potentisima aplicacidn de la zapata principal,

Otra caracteristica del invento, es la de establecer los

medios que permitan aplicar la zapata principal de distinta
manera que por el movimiento de la servo-zapata 0 zapata
subsidiariae.

Con arreglo al presente invento, Ia conexidn entre
las dos zapatas tiene lugar por medio de un mecanismo
meltiplicador de fuerza, mecanismo que consiste de prejferencia,
en un brazo o palanca acoplada a la servo-zapata Yy accionando
una leva que engancha en la zapata principal.

Preferentemente, el acoplamiento entre las dos zapatas
serd de tal naturaleza gque la =zapata principal se pueda tambien
aplicar directamente mediante un mecanismo de gobierno totalmen-
te Itndependiente del gue sirve para aplicar la servo-zapataes
De esta manera, se podrd utilizar la zapata principal en la
Jorma ordinaria a fin de inmmovilizarla contra todo movimiento

en uno y otro sentido, y tambien se podré utilizar como freno

de urgencia en la forma de costumbre.
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Con arreglo a uno de los métodos de realizacifn
practica del itnvento, para un freno de expansi&n,se
representa en alzado lateral en el dibujo que se acompafia,
la zapata 4 gue constituye el freno principal, vd suspendida o
sostenida, por ejemplo, por medio de pivote en la forma usual
de una de sus extremidades A2, siendo su otra extremidad
accionada por una leva B que pivota en una parte fija
tal como la placa de anclaje C y vd provista de un brazo
corto o palanca de articulacidn D para que pueda efectuar
sus movimientos angulares.

El freno subsidigrio o la servo-zapata e€s una zapata
sencilla E que vd dispuesta en el interior del tambor F,
Srente por frente de la zapata de freno principal A, yendo
sostenida en uno de sus extremos por una barra o biela
radial G que gira alrededor del eje Fz del tambor de freno,
permitiendo de esta suerte la libertad de movimiento circun-
Jerencial de la zapata de freno subsidiaria. Al estar de
este modo sostenidae la extremided de la servo-zapata,
queda, por el intermedio de una bielg H, acoplada mecdnicamente
al brazo D de la leva que acciona sobre el freno o zapata
prrincipal, siendo tal la disposicidn de los organos, que al
quedar la zapata subsidiaria E aplicada al tambor 7, su
desplazamiento circunferencial producido por el movimiento del
tambor, obra de modo que se aplique el freno brincipal
4 por el intermedio de 1os drganos H y D,

La zapata subsidiaeria E es gccionada por otra leva
J, situada en la extremidad remota o distanciada de su elemento

de suspensidn, a [fin de embragarlia en el tambor de Jrenaje,
siendo qgccionade dicha leva, como de costumbre desde el vedal

de freno usual. Las dos zapatas se podran acoplar entre st,
como de costumbre por medio de unos muelles de distensidn X,
de tal suerte que su disposicidn desde este punto de vista

Se asemeje de una manera general o la de un Jreno de expansidn

0 de dilatacidn ordinario.

Otra caracteristica del presente invento es el empleo




o e g et S AT RN

rawe.

- 3 -

de medios para accionar la zapata de freno principal 4, con
entera independencia de la zapata subsidiaria. FPara conseguir
esto de una manera sencilla, la leva P gue acciona directamente
sobre la zapata 4 , vd acoplada al costado de la palanca de
freno por medio del brazo L y de la biela M, utilizéndose

una forma cualguiera de articulacidn gque pueda consistir

en una conexidn flexible o corrediza que permita el movimiento
de la leva obedeciendo al accionamiento del freno subsidiario,
con entera independencia del mecanismo suplementario, destinado
a accionarla con independencia del freno auxiliar.

Dicho se estd que la biela H no es imprescindible,
por cuanto que el extremo de la zapata E, puede embragar
en el brazo D.

Es también evidente, que mediante una modificacidn
acertada o conveniente de las piezas y organismos antedichos,
el invento podrg tener igualmente aplicacidn a los JSrenos
llamados de contacto.

Otra caracteristica mds del invento, es la de gue
si se monta la leva J gque acciona la servo-zapata, sobre una
blaca de anclaje o brazo independiente dotado de movimiento
angular alrededor del eje Iz del tambor para desplazarse
en unidn de la servo-zapata, serd posible obtener ung
aplicacidn mds firme o eficaz de dicha zapata mediante una
modificacidn conveniente de la articulacidn que la acciong.

Ln su consecuencia, si el brazo o palanca gque acciona la levg

J Yy la biela N gque lg acopla al pedal de freno uw otra ralanca
vdn situados en el bunto debido, el movimiento circunferencial

de la servo-zapata, al ser aplicada ésta, se podrd establecer

de manera que produzeca un efecto idéntico al que se obtiene

aplicando con mayor firmeza o energia la palanca de freno o

mediante un movimiento prolongado de ésta Ultima.
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Habiendo ya descrito Yy detallado con toda amplitud

la naturaleza de nuestro Invento, asi como la manerg de llevarlo




a cabo en Ila prdctica, debemos hacer constar que las disposicio-
nes anteriormente descritas, son susceptibles de ligeras
modificaciones en sus dimensiones Yy detalles, sin que por ello

se altere el principio fundanental del invento y 1o que

constituye lg esencia del mismo Yy por lo gque solicitamos patente
de invencidn por veinte afos en Esparfia es por: "Perjfeccionamien-—
tos en frenos para vehiculos”; ceracterizandose por lo
siguiente:

l12.- Por un mecaenismo de freno de la clase anterior-
mente citada en el que se emplea un mecanismo de palanca
de multiplicacidn de fuerza, entre la zapata de freno principal
y la servo-zapata o0 zapatla subsidiaria, tal Yy como gqueda
substancialmnente descrito y con el fin especificado.

22.~ In freno como el Qque se especifica en la
reivindicacidn 1¢, en el que la zapata principal lo mismo se
podrd aplicar directamente gque por el intemedio de la zapata
de [freno subsidiaria; tal y como gqueda substancialmente descrito
y con el fin especificado.

3.~ Un freno como el gue se especifica en la
reivindicacion 14, en el que los acoplamientos o articulaciones
entre las dos zapatas comprenden una leva giratoria, que engancha
o embraga en la zapata principal, una palanca que lleva la leva
y una conexidn entre dicha palanca y Jq@eruo—zapata; tal y como
queda substancialmente descrito.

42.- Zn un freno como el gue se especifica en la
reivindicacidn 3¢, el emvleo de medios para accionar la leva,
bien sea directamente o desde la servo-zapata o zapeta subsidiagric
tal y como queda substanbia]mente descrito y con el fin especifi-
cado.

52.- Zn un freno como el gue se especifica en la
reivindicacidn 2¢, el empleo de una barra radial tal como @
que oscila Ilibremente alrededor del eje del tambor, y a la cual
vd pivotada la segunda zapata, tal-y como queda substancialmente
descrito.

6¢.~ Il sistema de freno completo para el servicio

de vehiculos en general; tal y como quede substanciaglmente
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descrito en la presente memoria e itlustrcdo en los cdjuntos
dibujos.

"Per "eccionanientog en [renos para vehiculos”;
tal y como gueda substancialmente descrito en Ila presente

memoria e ilustrado en los dibujos que se acomparian.

Esta memoria consta de cinco hojas escritas por
una sola cara.

Maaria, 19 de Enero de 1926.

Sunbeam Motor Car Companry, Limited, Yy

Louis Ooat%fen.
por Pouet
ﬁaShﬁT%S R3¥aL)
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