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M O D E LO 
D E

U T I L I D A D

por "MAQUINA ENGRAPALORA PERFECCIONADA", a fav o r de DON JUAN 
CASSI ARTIGAS, de n ac io n a lid ad  española, dom iciliado en  
B arcelona, C alle de San E lia s ,  39 -  1" 1*

MEMORIA DESCRIPTIVA

E l p re sen te  modelo de u t i l id a d  se r e f i e r e  a una 
máquina engrapadora perfecc io nada .

Más concretam ente, se ha p rev is to  en e l  modelo una 
engrapadora a p lic a b le  a em balajes, tap izad o s y demas t r a b a jo s  

5. s im ila re s  que re q u ie re n  cosido o fi.jación mediante grapas en 
su b s titu c ió n  de l a  clavazón.

Su c a r a c te r í s t i c a  p r in c ip a l ,  es que a d ife re n c ia  de lo s  
modelos actualm ente conocidos, t ie n e  un mango en forma de p is to la  
p a ra  un mas f á c i l  manejo y comprende una boca s a l ie n te  p a ra
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s a l id a  de g rap as, que p e m ite  a p l ic a r la  a cu a lq u ie r rin có n  
o espacio in a c c e s ib le  a la s  máquinas a c tu a le s .

E l mando, mediante brazo de palanca, f a c i l i t a  e l  manejo 
y no cansa l a  mano.

5* Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  ex p licac ió n , se acompaña
a Ha p resen te  memoria d e s c r ip t iv a  de una lám ina de dibujos en
l a  que se ha rep resen tado  un caso de re a l iz a c ió n  que se c i t a  a 
t i t u l o  de ejem plo.

Eh lo s  dibujos*
1 0 .  La f ig u ra  á n ic a , re p re se n ta  una sección convencional

de l a  máquina en a lzad o , s e g á n e l  modelo.
Haciendo re fe re n c ia  a l a  f ig u ra ,  se a p re c ia  en su 

re a l iz a c ió n , una máquina engrapadora que comprende un mango 
1 , p a ra  asido y manejo, y una palanca o g a t i l l o  2 de manio- 

2,5 .  b ra , a r t ic u la d a  en un punto 3 i n t e r io r  de l a  c a rc a sa .
Este g a t i l l o  2, p re se n ta  una p ie z a  4, mantenida 

en p o sic ió n  elevada por un m uelle 5, y que p re se n ta  unas 
g u ia s  co rred eras  6 , pa ra  p e rm it ir le  un juego a x ia l  lo n g itu d i­
n a l sobre e l  g a t i l l o ,  lim itad o  e s te  movimiento por lo s  to p es  

20. 7.
El desplazam iento de l a  p ie z a  4 sobre e l g a t i l l o ,  

se r e a l i z a  por e l  e fec to  de l a  lev a  8, operativam ente d isp u esta  
en e l  mango de asido 1 p a ra  ac tu a r sobre un e je  9 so lid a r io  de 
l a  p ie z a  4, de d isp a ro , en cuyo momento, l a  uña de re te n c ió n  

25. 10 dele&bolo 11, d e ja  l ib r e  a á s te ,  e l  cual es impulsado por e l
m uelle de pereusión  12, alo jado  en l a  g u ia  13, y que p rev ia ­
mente hab ía  sido comprimido en l a  maniobra de acercamiento 
del g a t i l l o  a l  mango.

E ste émbolo, p re sen ta  en su extremo una leng üeta  de 
30. percusión  14, que im pulsa a una grapa 15 d isp u esta  en l a  

boca de s a l id a .
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Las grapas 15, se deslizan  por l a s  gu ias 16 y 
17, siendo e s ta  ú ltim a  a r tic u la d a , l a  cual perm ite desencas­
q u i l l a r ,  en caso n e c e sa rio , sacando con f a c i l id a d  l a  grapa 
mal d isp u esta .

5. La carga de grapas se e fec tú a  por e l  extremo opuesto
dél cargador, sacando previam ente e l  m uelle 19.

Las grapas van d is p u e s ta s  en un conducto 18, y mon­
tad a s  en una p ieza  de sección adecuada a l a  co n fig u rac ió n  
de l a  grapa, estando la s  c ita d a s  grapas p resionadas por 

10. efecto  del m uelle 19, c o n tra  l a  leng&eta p e rc u to ra  14-,
l a  cual a l  r e t i r a r s e  en su movimiento de re tro c e so , perm ite 
que l a  prim era grapa quede en p o sic ió n  de s a l id a , re&enida 
por l a  gu ia  17, l a  cual grapa sa le  a l  e x te r io r  a l  r e c ib i r  e l  
golpe de l a  lengüeta , convenientem ente gu iada por e l  conducto 

15. de s a l id a  formado por ambas p iezas  16 y 17.
E l modelo, dentro de su e se n c ia lid a d , puede ser llevado 

a l a  p r á c t ic a  en o tr a s  form as de re a l iz a c ió n  que d if ie ra n  en 
d e ta l le  de l a  in d icad a  a t i t u l o  de ejem plo, en l a  descrip c ió n , 
a l a s  cu a les  a lcan za rá  igualm ente l a  p ro tecc ió n  que se re ca - 

20. ba.
Podrá, pues, c o n s tru irse  en c u a lq u ie r  forma y tamaño, 

con lo s  m a te ria le s  más adecuados, por quedar todo e l lo  com­
prendido en e l  e s p í r i tu  de la s  re iv in d ica c io n es .
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N O T A

D escrito  e l  ob jeto  y u t i l i d a d  de la  p resen te  invención, 
se declaran  como no divulgadas n i p ra c tic a s  en España, la s  
s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

1. Máquina engrapadora perfecc io nada , del tip o  que 
comprende un mango de asido a modo de c u la ta  y una palanca de 
accionado como g a t i l l o ,  c a ra c te r iz a d a  esencialm ente por e l  hecho 
de comprender un émbolo dotado en su f re n te  de una leng üe ta  
p e rc u to ra  y en su zona p o s te r io r  de una gu ia  p a ra  un muelle 
a x ia l ,  que tra b a jo  a l a  expansión y cuyo extremo va  f i j o  a
l a  zona p o s te r io r  de l a  ca rca sa , teniendo tend en cia  e l  citacb 
muelle a mantener en p o sic ió n  avanzada a l émbolo; en comprender 
e l  g a t i l lo  una p iez a  d e s liz a b le  longitud inalm ente sobre e l 
mismo por e fec to  de un re s o r te  y gu ias co rred eras  de re o o rr id o , 
l a  cual p ieza  p re se n ta  en su extremo su p erio r una uña empuja­
dora del émbolo en e l  movimiento de acercam iento del g a t i l lo  
a l a  c u la ta , comprendiendo é s ta  una le v a  que ac tú a  sobre 
un e je  de d isp aro , rea lizán d o se  e l  desplazam iento lo n g itu d in a l 
h ac ia  abajo de la  p iez a  comportaáora de l a  uña y liberando é s ta  
a l  émbolo, e l  cual es impulsado por e l  m uelle de percusión , 
que previam ente hab ía  s id o  comprimido en l a  maniobra de acerca­
miento del g a t i l lo  a l  mango#

2. Máquina engrapadora perfecc ionada, según l a  a n te r io r  
re iv in d ic a c ió n , en l a  que l a  boca de s a l id a  de la s  g rapas es 
s a l ie n te  para  su ap licac ió n  a cu alqu ier rin cón  o espacio in ac -
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c e s ib le , comprendiendo dos g u ias , una de e l l a s  a r t ic u la d a  como 
tap a  p a ra  p e rm itir  d e se n ca sq u illa r en caso n ecesario  saccando 
con f a c i l id a d  l a  g rapa mal d isp u esta , disponiéndose la s  grapas 
en un conducto normal a l  avance del ** émbolo y de sección 
adecuada a l a  configuración  de l a  grapa, estando presionadas 
por un muelle a x ia l  co n tra  l a  len g ü e ta  p e rc n to ra , l a  cual 
a l  r e t i r a r s e  en e l  movimiento de re tro c eso  del émbolo, perm ite 
que l a  prim era gigpa quede en po sic ió n  de s a l id a  y re te n id a  
por l a  gu ia  su p e rio r o ta p a .

3. Máquina engrapadora, según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 
2, en l a  que l a  palanca que forma e l  g a t i l l o  p re sen ta  su punto 
de a rtit& ilac ión  en e l  i n t e r io r  de l a  ca rcasa  siendo e l  centro 
de l a  t r a y e c to r ia  de l g a t i l l o ,  quedando e l  o tro  extremo de l a  
palanca l ib r e ,  favoreciendo l a  maniobra de p re s ió n .

4. Máquina engrapadora perfeccionada.

Según se describe  y re iv in d ic a  en l a  p resen te  memoria 
20. que consta  de cinco páginas fo l ia d a s  y e s c r i t a s  a máquina par 

una so la  de sus c a ra s , acompañadas de una lám ina de d ib u jos. 
Madrid, a  <- '.-'i?
p. a .
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