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MODELO
DE
UTILIDAD

a favor de CONSTRUGCIONES MECKANICAS ALTES, SeAe, ontie
dad espafiola, domiciliads en Igualada (Barcelons), Ca-
rretera de Manresa, 81, por "VARIADOR DE VELOCIDADM,

- -

MEMORIA DESCRIPTIVA

Le. precente invencidn se refiere a un nuevo
dispositivo variador de velocidad mediante el cusl se
consigue algunas ventajas de orden técnico no alcanzg~
das haste la fechs con los dispositivos conocidos de
esta misme clase,

Este dispositivo comprende, ésencialmente,
en un 4rbol de entrada y un 4rbol de selida, girato-
rios sobre respectivos cojinetes fijos, provistos de
sendos platos enfrentados Yy separados entre sf, uno de

log cuales tiene su Superiicie libre convexa Yy el otro
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estd provisto de un nervio seliente de su care, entre
los cuales se encuentra montado un dispositivo de co-
nexién, dispuesto corredizo Y giratorio, esencialmente
perpendicular a uno de los radios de la superficie con~
Vexa y montado corredizo en gulas transverssles con res-—
vecto de dichos drboles, estando los extremos de este
dispositivo de conexién provistos de sendos platos, uno
de ellos provisto de un nervio circuler saliente que se .
acopla a friccidn con la periferia convexa del plato
golidario de uno de los drboles, y el otro provisto de
une superficie convexa que se acopla a friccidn con el
plaeto nervado fijo al otro £€rbol en un punto diametral-
mente opuesto con reapecto del punto de acoplamiento de
los dos pletos enteriores, estando los platos de ambos
pares golicitados eldsticamente los unos contra los
otros.

En la realizacién preferida de la invencién,
el dispositivo de conexidn deserito estd constitufdo
por dos manguitos solidarios de respectivos platos ine
ternos, montados giratorios coaxialmente en un cojine-
te de rodillos que es corredizo axielmente en un 80pOY-
te deslizante sobre las mencionadas gufas transversales,
cuyos menguitos tienen respectivos rebajes enfrentados
en sus extremos interiores, en cada uno de los cuales
se aloja une tuerca gue se aéopla el Unga Irosca Corres—
pondiente, de sentidos contrarios, formada en un cas-
quillo dispuesto interiormente en dichos manguitos, y

un dispositivo eldstico, apoydndose los extremos inte—
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riores de estos Ultimos contra una valong central fore
made entre lag roscas de dicho casquillo, en e} inte~-
rior del cuasl ge éncuentran dispuestog un vdstago unie
do & los referidos platos ¥ un resorte helicoidal inter-
nmedio,

De acuerdo con otra de lag caracterfsticas de
le invencién, los platos convexos tienen sy superficie
libre cénica, Y la inelinacidén del disporitivo de cone-
xidn es taml que cada uno de los prlatos nervados €8 esenw
cialmente paralelo a radiog diametralmente opuestos de

dichos platos e¢bnicog,

Los dibujos adjuntos muestran, a tftulo de
ejemplo no limitativo gel alcance de 1g Presente inven-
cibn, una forma preferida de llevarla a la préctica, en
Tépresentacidn esquemdtica,

En dichos dibujos: ILa figura Unica es ung sec=
cibn longitudinal alzade del diepositivo,

En la realizacidén ilustrada, los dos drboles
~l- ¥y ~2~, montados Bobre respectivos rodamientog -3~ ¥y
-4=, que a su vez estdn fijados en miembros estructurg~
les cualesguiers ~5= y =6=, son los que han de ger conec-
tados con posibilidag de variar, dentro de ciertos 1fmi-

tes lg relacidn de transmisidn entre ellos. A tal efecto
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El 4rbol -1~ tiene fijado mediante la plgtia
na ~7- un plato -8 cuya cara libre =9 eg ge Una slea-
ceidn ge fundieidn resistente gl desgaste Y cuya super-
ficie libre es ligeramente cbnica, cagi plansa,

El drbol -2- eg Solidario de un plato ~10-
en el que estd fijado up anillo de fricoidn ~ll=-, de
seccidn transverss)l en forme de L, de manera que sU rge
ma eilindrica sobresale de la superficie 1ibre de dicho
rlato. Ambos platos, como se gprecia, tienen sus grbo-
les ligeramente desplazados paralelamente el uno con
respécto del otro.

Entre los dos platos descritos se encuentran
dispuestas dos placas paralelas ~1l2-, provistas de Orie
ficios alineados ~13- y que formen unsa caja de gufa en
la que estd montado corredizo el soporte ~l4=, provisto
de un orificio =15« inclinado con respecto de los £rbo-
les descritos ¥ en el que est4 montado corredizo el cag-
quillo =l6-. Este Ultimo sirve de soporte pars dos pa-
res de rodamientos de rodilloc o de agujas «17=-, en los
que estdn sostenidos &iratorios los dos mnanguitos =186
¥ =19-, sobresalientes por ambas aberturas =13- Y rema-
tedos exteriormente en sendos platos «20- Yy =21~ cuya
congtruceidn responde esencialmente a la de los =10~ y
-8, réspectivamente, y cuyos elementos haen sido desig-
nados con las mismes referencis numéricas,

Los dos platos =20- y ~21- estdn unidos enire
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81 mediante Was tuercas ~22~ sujetas a los manguitos

=18~ ¥ =10~ Y provistas ge roscas derecha e izquierdg

rrespondientes =23= ¥ «24- formados en el manguitp o}
casquillo =25,

El tirante -26- que estd dispuesto én el inte-
rior del nenguito =25«~, actia Gomo seguro de los platos

“20= ¥ =2l bara que cuando 1g materia de log anillos

8l. El nuello helicoidal =27= girye para dar una presidn
8uave y progresiva de adherencia gde los anillos =11- y
platos nervadog =Gy

Los extremocs eénfrentados de log nanguitos
-18~ y =19~ tienen unos rebajos alineadog =28=~, entre
cuyos fondos ge eéncuentren respectivog dispositivos
eldsticos -29-, por ejemplo grupos de anillos cénicos
que se apoyan contra una valona intermedisg =30~ del cas-
Quillo =25~ y 8olicitan los manguitos hacia fuers g fin
de aplicar los platos =20~ y -2].- contra 1os =9- y —10-
respectivamente,

Bl funcionamiento del dispositivo se desprende
de la gimple Cbservacidn de 1a Tigura: Al desplazar el
Soporte -l4- g 1o largo de las gufas ~1o- varfa el aig-
netro de la ¢ircunferencia de contacto de los rlatos ¢é-
nicos con los platos Lervados, de manerg que sge obtiene
la deseada alteramcidn de la relacidn de transmisidn. For
otra parte mediante el sistema de tuercas -22- J acopla-

mientos eldsticos formados por los resortes =29 congti-
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¢idn log detalles Y caracterfsticas coastructivas ege
pleadas en 1a buesta en pridctica de la wisma, por que=-
dar todo ello comprendido dentro gel espIritu de lag

Sliguientes reivindioaeiones.

NOTA

Se reivindica como objeto del bresente modem
lo de utilidag:

le= Variador de velocidad, caracterizado por
el hecho de comprender un 4rbol de entrads Yy un 4rbvol
de saelida, giratorios en respectivos cojinetes fijos
Y separados axislmente entre sf, uno de log cuales tige
ne su superficie libre convexa y el otro estd provisto
de un nervio Sobresaliente de sy cara, entre los cuales
8e encuentrg dispuesto un mecgnismo de conexidn, montg
do corredizo Y glratorio, con su eje esencialmente PeY—
pendicular a uno de los radios de 1lg superficie convexa,
én un soporte gque a su veg estd montado deslizante en
gulas transversales con respecto de dichos drboles, eg-

tando los extremos de este mecanismo de conexidn provig-
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2e= Variador ge velocidad, segin 1a reivindi-
cacién 1, caracterizado porque el mecanismo de conexidn
estd constitufdo por dos manguitos solidarios de respecw
tivos platos internos, montados Ziratorios coaxialmente
en un cojinete ge rodillos que es corredizo sxialmente
en un soporte deslizante Sobre las mencionedas gufas
transversales, Cuyos manguitos tienen respectivos reba-
Jos enfrentados en 8us extremos interiores, en cada uno
de los cuales se aloja una tuercs que se acopla en ung
rosca correspondients, de gsentidos contrarios, formadg
en un casquillo dispuesto interiormente en dichos mane
guitos, y un dispositivo eldstico, apoydndose los extre-
mos interiores de estos dltimos contra una valons cene
tral formada entre las roscas de dicho casquillo, en el
interior del cusl se éncuentra un vdstago unido g los
referidos platos ¥ un resorte helicoida]l intermedio.

3e~ Variador de velocidad, segén la reivindi-
cacidén 1, caracterizado porque los platos convexos tie=-

nen su superficie libre cénica, ¥ la inclinacidn del me-



—

10.

canismo de conexidn es tal que cada uno de los platos
nervados es esencialmente paralelo a radios diametrale-
mente opuestos de dichos platos cédnicoa,

4o= Variador de velocidad, segin la reivingi-
cacidn 1, caracterizado porque los 4rboles de entrads
¥ de salida se encuentran desplazados entre sf en una
magnitud correspondiente a 1g inclinacidn del eje del
mecanismo de conexidn,

5¢= Variador de velocidad,

La presente memoris consta de ocho hojas fow
liadas escritas a ndauins, bor una sola carae.

Barcelona, 10 de noviembre de 1962,
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