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jjos meconismos contadores  de tiempo 
tre  o grupos : p3._j- vliraer o, c o n s t i t u id o  per 
dores  (péndola 
erenos mh/

o v o l a n t e ) Ies cu a les  en 
uno s e r i e  de f r a c c i o n e s  ue

pueden o lv id a r s e  en 
lo s  aparatos  regulo  - 
s i i moví mi e utos  í  s ó - 
tiempo i g u a le s .

_/l segunde, formado por l o s  o ue integran e l  primer 
grupo £ l o  s—cu £ le  s lis s id o  acoplado un mecanismo que t ie n e  
por o b j e t o  r e d u c i r  e horas /m inutos  v segundos las  f^n o c ien es  
de tiempo medidas por los  aparatos  regui  Ov.cres y resgistr&r 
f.en« r c-. impute .,or medio de var ia  saeta, j 11; modas agujas  las
iiora s , 
en mor cha

minutos
obr e un o

segundos oue transcurren estando 1-O  ̂ *v e n io s  cuadrantes denomina doa
•n. q tune 
a bfer£s

31 t e r c e r o , i n t e g r a d o  por a q u e l lo s  mecanismos que 
sin tener  entre sus órganos e l  aparato  regulador  , f  une lona n 
d^pendlen ,o de uno ue e s t o s  llamado r e l o j - m a d r e , e l  eun 1 por 
medio de c o n t a c t e s  e f e c t u a d o s  a in t e r v a lo s  reg u la res  de t iem ­
p o , c i e r r a  un c i r c u i t o  e l é c t r i c o  en e l  Que se ha l lan  i n t e r c a l a ­
dos uno ó v a r i o s  e le c t r o - im a n e s  que hacen fu n c ion a r  de d i f e ­
re n te s  muñeras á l o s  aparatos  qu¿* integran e s t e  grupo. Claro 
¿ata que e s t o s  aparatos  para in d i c a r  las  horas y sus d i v i s i o ­
nes , neo- salten como i o s  d e l  segundo grupo un mecanismo que r e -  
dude? b minutos y horas las  f r a c c i o n e s  de tiempo cue por np- 
J i o  de l o s  c o n ta c to s  d e l  r e lo j -m a d r e  r e c i b e  á in t e r v a lo s  r e ­
g u la r e s .  Finalmente añadiremos que - l  re lo j -m a d re  puede p e r ­
t e n e c e r , b i e n  sea a l  p r im ero ,b ien  sea s i  segando grupo.

He c r e í d o  conveniente  d i v i d i r  en e s t o s  t r e s  grupos p r i n c i ­
pa les  l o s  mecanismos contadores  de tiempo porque ó pesar de 
la d i f e r e n c i a  e s e n c i a l  que ha; entre  e l l o s  ¿ espec  i? Imrnte ^en­
tre  e l  t e r c e r o  y l o s  dos p r im eros ,e s  igualmente a p l i c a b l e  a' 
t odos  e l l o s  e l  mecanismo o b j e t o  de esta  p a ten te .

Fs de sobra sabido ,que  le s  aparatos  mecánicos cortadores  
¿e tiempo que hoy se f a b r i c a n ,e s t á n  c o n s t i t u í a o s  per e l  órga ­
no regulad o r ,^ o r  lo s  engranajes  in term ed ia r ios  ¿ per l o s  engra­
na j e s ' l l a m a d o s  j e  minutaría ,  l’ o i c s  e s o s  aparatos  presénten la 
d i s p o s i c i ó n  de sus ruedas ó pifiones montados sobre v a r i o s  cen ­
t r o s  d i f e r e n t e s .

lú es  b i e n , e l  meconismo que se trata  ele patentar l imita é 
uno s o l o  e l  número n e c e s a r io  de d i c h o s  c e n t r o s , l e  mml presen ­
ta una gran ventaja  en su f a b r i c a c i ó n , s i  tenemos además en 
cuenta q u e ,e l  número de ruede s y palancas Quede red u c id o  no­
tablemente s in  cue por e l l o  lio ye de rebasarse  si l imito de 
l o s  tama ríos c o r r i e n t e s .



lp novedad d e l  mecanismo o b j e t o  de esta  p s t e n t e , c c r s i s -  
te  en le s u p r e s i ó n do engranajes  Interm ed iar ios  entre  las  ruedes 
solTdaVias l e  le s '  saetas Ó apjujas y a veces  d i s c o s  de ' l o s  £ para -  
1 cs~ co f i jadore s , p udlendo sin eiribar g o  g i rar to l«s_én_Í£Úa 1_ a ireen  
cTor~~~ con~1a re~l&c ion nsces&rTa entra  s us movimient os'."

Lss maneras ae l l e v a r  á la p r á c t i c a  esta supresión  son 
v a r i a s :  e l  empleo l e  unas len¿rilete3 f l e x i b l e s  f i j a s  á la rueda 
motr iz  que ob l ig a da s  á su ^eso por una uña f i j a  hagan g i r a r  á la 
rueda s i g u i e n t e  e l  s e c t o r  correspon d ien te  á una enta l ladura  ; e l  
empleo de palancas con g atos  movibles ,que es e l  proced im iento  
que para mayor c la r id a d  he representado  por medio de l o s  esquenas 
y d iseño  que se a compaña , conforme á la s ig u ie n t e  d e s c r i p c i ó n ,  ú 
o t ro  cus lau iera  de l e s  p roced im ientos  de a r r a s t r e  ó empuje.
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Centros de suspensión de las palancas -A - ,  palancas - B ~ , - B ' -
-B” Centro sobre

nta l i a  duras d3 le s
-F - ,  Ruedas - u —,

j e s tubos  de la se
cero f l e x i b l e - I  -  }

e l  cual se mueven l o s  gatos  -C - ,  G¡a to¿
rue.ias - L - ,,. - . -e»- O -  y -  u

t a c t o s  -K - ,  Llantas de acero  f l e x i b l e s

F U H G I 0 N

.ton es f i j o s en la s  ruedas -F-
Eje de 1 a pr Imera rueda -E - ,

rueda - E ' - y - E " - ,  Llantas de
Uñeta Pitón f i j o  -L - ,C o n -

.b le s - li “ •
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FIGURA 1 . -  j e l  punto -A- es tá  suspendida libremente la p a lan ­
ca - j -  d e ' l e  que en e l  punto - 0 -  parte  un gato  movible - j -  e l  
cual  en e l  r e c o r r i d o  de la palanca ind icado  con l ín e a s  y puntos 
ha c ia  la izquierda  se levanta a l  pasar por e l  d iente  -L-  cayendo 
por su p ro p io  peso una vez que lo  ha pasado. Ln su movimiento ha­
cia 1& d erecha ,en  cambie lo  arrastra  c o n s ig o  y a s í  á cada movimien 
te  de la peíanos hacia la d erecha ,  la ruede- -C¡- g irará  en la misma 
dir-M-ción sobre su cen tro  - h -  e l  sector  correspon dien te  á una en­
ta l ladura  de la rueda . dn e l  movimiento le ésta l lev a  con s ig o  e l  
p i tó n  f i j o  -F -  cuyo f i n  se e x p l i c a  en la

FIGURA I I . -  data f igura  corresponde á una segunda rueda monta­
da sobre e l  mismo cen tre  que la primera. El p i tón  -F -  f i j o  en la 
primera rueda y que está  repre sentad o a cu í  par 8 mayor c la r id a d ,e n  
su movimiento hacia la derecha , encuentra 13 palanca -E- le ^ua 1 
por medio de su ¿ato  - j -  hace girar- á la segunda rueda e l  s e c t o r  
corresp on d ien te  a un d i e n t e .  La palanca -B- por su p ro p io  peso 
vuelve  é su p o s i c i ó n  pr im it iva  y queda dispuesta  para un nuevo mo­
vim iento  a l  v o l v e r  á pasar e l  p i tó n  f i j o  -F -  de ''a primera rueda, 
^e l o  cual  se desprende: l 2. -  '.',ue mientras la primera rueda da una 
vuelta  la segunda g irará  solamente e l  s e c t o r  correspon d ien te  a un 
d i e n t e .  2 s . -  Que variando e l  número de d ien tes  de cada ru ed a ,ó  e l  
número de p i t o n e s  de la primera ó ambas cosas a la we z ,  con se gu iñe ­
mos la r e l a c i ó n  que se quiera  entre  sus movimientos. G2. -  Que am­
bas r u e d a s ,s in  ñeca sida i de engranajes  intermed i a r i o s , e s t -o,n l i g a ­
das en su movimiento en la misma d i r e c c i ó n  y en la r e l a c i ó n  que se 
q u i e r a , puniendo i r  montadas en dos c e n t r o s  ó en uno común.

FIGURA T i l . -  Presenta vista de p e r f i l  una de las maneras de 
realizar un mecanismo contador de tiempo según la disposición in­
dicada en las figuras I y I I .

L& palanca -B- esta  c o n s t i tu id a  por la v a r i l l a  Je una péndola .



L«s ruedas -G - ,  
dientes cada una 
rueda - a ' -  lleva 
cir cuaforeneis.

j ' _  y -d” -  son de igual diámetro y tienen SC 
ua rueda -ü-  lleva un pitón ri jo  -F-  y 1?

C pitones equidistantes y f i j o s  en una misma

don s o l i d a r i o s :  la rueda -G- con e l  e j e  -H- • La rueda -u - 
con e l  e - 'e - tubo  - í i ' -  y gira sobre e l  e j e  -K - .  i*> rueda - a " -  con 
¿1 e l e - t u b o  -Ii” -  y gira sobre e l  e j e - t u b o  -K '~ .  Satos e j e s  y. 
e 1 e s - tu b o s  t ienen d i f e r e n t e s  larguras y en la parte  cada uno 
do e l l o s  que sob resa le  pueden c o l o c a r s e  las  saetas ó agujas  cus 
indiquen sobre un cuadrante l o s  segundos,minutos y h ora s .

na péndola por razón do su longitud t e t e  a l  medio segundo, 
oor l o  cue hace avanzar cada segundo un d iente  ¿ l£ rueda -G - ,  
oua s i  cubo de un minuto habrá dado una vuelta  complete y por^ 
ned io  uo su p i tó n  f i j o  -F -  de la palanca -B~- y le í  go to  que e s ­
ta l l e v a ,habrá hecho avanzar un d ien te  ae la rueda -G * - . 'E s t a  en 
e l  término de une hora dará una vuelta  completa , y, per medio de 
la palyncs con su gato -B " -  y sus c in c o  pi+; or.es - F ' - ,h a b r á  h e ­
cho avanzar á 1 a rueda -G"-  c i n c o  d i e n t e s , o  sea _la doceava parte  
de le misma, lo  cual  representa en un cuadrante ó e s fe r a  e l  sec ­
t o r  correspon d ien te  á una hora .

L1 movimiento de 1° pensóla se consigue por cus lqulera de 
le s  p roced im ientos  e l é c t r i c o s  q u e ,p or  ser conocidos ,me a b sten ­
go de d e t a l  lar ,hab ienso  ind icado  únicamente en la F ig .  I,una de 
las  formas de c o n ta c to s  cuyas ^artes  se h a l la n  representadas 
por las  l e t r a s  - 1 - ,  - J -  y -K- que se usan para r e g u la r i z a r  y 
sostener  la s  o p i la c i o n e s  le la péndola e fe c tu a n d o  e l  llamado 
"esca p e  e l é c t r i c o "  ; también se representa en la misma f igura  
oor medio de l o s  crgunos — L-, —Jt— y — la ferma en que pueoe 
p ro d u c i r  l o s  c o n t a c t o s  que c i e r r e n  un ^ c i r c u i t o  e l é c t r i c o  en e l  
que pueden In ter  -alarse un e le c t ro - im á n  que haga func ionar  o tro  
aparato  contador de hora,un aparato  ele seña l e s , e t c .

Completan e l  mecanismo las partes accesorias necesarias á 
su buen funcionamiento como son trinquetes para evitar que las 
ruedas retrocedan ó avancen más de lo debido por razón del im­
pulso recibido, ca squillos ,etc  ,et.c.

La palanca - 3 -  puede estar  c o n s t i tu id a  igualmente por la 
armadura de un e le c t r o - im á n  en lugar de ser  e l  vastago de una 
p ó n a o le ,y ,e n  este  c a s o , s e  puede c o n v e r t i r  de re lo j -m ed re  en r e ­
l o j - r e c e p t o r  ó secundario ,©  v i c e v e r s a .

u l  mecanismo o b j e t o  de esta patente ,como se vé,puede ser 
igualmente a p l i c a d o  á otra c la s e  de aparatos  r‘ ontacl o res ,  con las 
m o d i f i c a c io n e s  ae d e t a l l e  necesar ia s  para cada ca so .

Leacripto suficientemente e l  presente invento,lo que se de­
clara de novedad y de propia invención, son las siguientes:

R L 1 V 1 L L I C G 1 G M L L

I a. -  Mecanismo contador de tiempo con todas sus ruedas móntalas 
sobre e l  mismo centro, cera c ter izad o porque está IJ.mi t£ ci o_ j*_ UNO 
e l  número de -los centros necesarios para todas Tas ruedas.

2 a. -  Meconismo contador de tiempo con todas sus ruedas montadas 
sobre el  mismo centro,cara eterizado, porque giran t odas las r ue-  
¿83 en la misma direco.jón corno también"en ÓL»~ relación ~que se de ­
see-  pera'-~siüT movíi file n ios .

3a, -  Mecanismo contador de tiempo con todas sus ruedos montajes 
sobre el mismo centro caracterizado,porque en é l  se suprimen los 
engranajes intermediarios entre las ruadas. Id s mañerea je ~~ll~e~- 
vSTr ~s~ Yz~"prati t  jea~~est ~á~~silpT̂ 'sM~órh,7fu'bd"en slíf é"l emp'le'o je_ uná_3 
’leng&e tsTs" f_lexi’b_le_s_ (f  iJa_s_ eT un8_de_ Jla s_ rueda_s )_ q ue _ob_l_lgf d?_?_£



su paso por una uñe f i j a  hacen girar_ á las o t r a s ruedas s i  so c - 
Xoir  Vcirre spondl e nte a ú n a  enta l l a  dura eTTernp le o~ de palancas'  
c'orf'Satos" movibles (asado en la deser ipc j .oh  y p~lanos 'qe ~es ta Me 
moríaY u- ot r o  cua iquiera"  de T os prcced lm ientos  de a rrast^e  o em 
puje .

Mecanismo contador de tiempo con todas sus ruedas montadas 
sobre e l  mismo centr  o,  car a c t e r iz a d o  porque se puede c o n v e r t i r  
da r e l oj amad re en r e l e j - r e c e p t or ó s e c undar l o  y v i c ev e r s a .

5 a. -  Mecanismo contador de tiempo con todas  sus ruedas montadas 
sobra a l  mismo c e n t r o , c a r a c t e r i z a d o  porque guede a p l i c a r s e  á 
o t r o s  aparatos c o n t a d o r a s ,a s í  como también a aparatos da seTHa- 
T5T. *

La patente cuyo p r i v i l e g i o  de invención  se s o l i c i t a  pe­
ra apaña y sus dom in ios ,debe la  "recaer  por UN MECANISMO CONTADOR 
JH TIEMPO CON TOJAS SUS RUEDAS MONTADAS SOBRE EL MISMO CENTRO, 
drupo 7 s, c ía  se 66 a, e l  cua l  se d escr ibe  en le presente  Memoria y
se i l u s t r a  con los  d ib u jo s  que á la misma se acompañen

Esta
e s c r i t a s  por

Memoria consta 
una sola  ca ra .

de cuatro  h o ja s  mee nograf iadas  y

Madrid 2 de Diciembre de 1925.
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M e c a n is m o  C o n t a d  a ñ  d e  Tíe m p o  c o n  t o d a s  s u s

PlUEDAS MONTADAS B O BEE E L  MISMO C c N T B O .
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