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Los catre atante s y máquinas ex tractoras  

t ienen  frecuentemente dos tambores (o un tambor en dos 

•martes) ,_uno de los cuales (o una de las -.artes) va su­

j e t o  en remanencia  sobre e l  árbo l ,  mientras que e l



otro (o la otra parte) va montada loca sobre e l árbol 

durante los -eriodos de extracción, o bien va separada 

de dicho tambor -o de dicha parte- durante los perio­

dos de re-noso, ^ars permitir la modificación de la lon­

gitud de los cables enrollados a los tambores, en una 

posición determinada de carga, ya para recuperar loo 

alargamientos sufridos cor el cable, ya para modificar 
las pi’ofundi .'.ales de extracción, ya, p.or último, para
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cualquier otro fin.

Vn semejantes disposiciones, el avance 

del tambor loco (o de la parte loca) puede cerificarse, 

bien por medio de los cubos, o de las llantas,

^n e-ste último caso es necesario, para evitar, por una 
parte, cuando se uti l izan tambores de zona única, que

el cable por su paso sucesix-o sobre la. circunferencia

de contacto de las dos llantas , se desgaste con doma-

SÍcuta rapidez, que la unión entre ios dos tambores sea

muy solide., y por otra parte, que -por la brusca, ap l i ­

cación de los frenos pueda ocurrir un deslizamiento de 

uno de los tambores con relación al otro y, por consi­

guiente, haya un riesgo de rotura y gran peligro de ac-

c i -'.o nte .

Ahora bien el presente invento tier.e pre­

cisamente por objeto ciertas disposiciones para, con­

seguir un ajuste enérgico, por la llanta, de ambos tam­

bores (o de las dos partes cuando se trate de tambores 

de dos partes uno contra otro, evitando el peligro que 

puede ocasionarse por la ruptura, por la llanta, del 

' icposit ivo de accionamiento, por medio de un sistema 

de seguridad que mantenga dichos dos tambores unidos, 

aun cuando se presente la expresada eventualidad, 

leste invento está especialmente caracterizado por el 

hecho de asegurarse el avance de ambos tambores, de una
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parte, por medio de ganchos de Descula fijados cerca 

de la llanta del tambor loco y que encajándose en una 

garganta hueca de la llanta del tambor calzado, realiaan 

la solidariz&cion de los dos tambores por su presión 

sobre las caras internas de la garganta, y, de otra 

parte, por medio de un peine, dispuesto en e l  tambor 

loco, el cual viene a engranar con una corona dentada 

que l leva el tambor calzado; los sistemas de acciona­

miento de estos dos órganos son diferentes entre sí, 

pero un dispositivo de enclavamiento o sujeción, obliga 

sin embargo, al conductor de 1& máquina a realizar las 

maniobras, en un orden tal, que cuando se produzca la 

solidarización de los dos tamboras, el peine sera inme­

diatamente conectado con la corona dentada, mientras que 

ios ganchos no entran e.» acción sino en segundo té r ­

mino, y que, al desacoplarse ambos tambores, los ganchos 

sean puestos fuera de acción, no desconectándose el 

peine de la corona dentada hasta que la maniobra de 

ios ganchos haya sido bien realizada. El acciona­

miento de los ganchos de acoplamiento de los tambores 

realiza al mismo tiempo que la puesta fuera de contac­

to de aquéllos, un desplazamiento longitudinal muy dé­

b i l  del tambor loco, pe i'o que es suficiente para impe­

dir el frotamiento recíproco de los tambores, sin que 

por consecuencia de ta l desplaza.liento e l peine cese 

de seguir engranado en la. corona dentada del tambor 

calzado sobre el árbol. Los ganchos de acoplamien­

to van repartidos regularmente sobre ,1a periferia de 

los dos tambores y su número puede variar, determi­

nándose en caca caso particular por las condiciones 

uel trabajo que la máquina tenga que realizar.

El- peine, previsto como órgano de segu­

ridad, se utiliza, también para efectuar una regulación
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suficientemente -precisa del cacle; a este efecto, t e ­

niendo er: cuenta que después de la regulación del ca­

lóle verif icada haciendo girar solamente el tambor cala­

do, éste puede no presentar exactamente enfrente de 

los dientes del peine los huecos de la corona dentada 

que lleva dispuesta, siendo igual el decalado máximo 

a medio diente de dicha corona, se disponen sobre el 

tambor loco, cierto número de peines que se decalan re­

gularmente a lo largo de esta circunferencia, con re­

lación a los dientes de la corona, de ta l suerte que, 

cualquiera que sea la posición de los dos tambores, 

haya siempre un peine suficientemente próximo a los 

huecos de la corona dentada para que el decalado que 

hay que hacer sufrir al tambor loco sea lo más débil 

posible, siendo este peine ed que ha de ser solamente 

puesto en conexión con la corona dentada cuando se ha­

gan solidarios los dos tambores. El número de

estos peines se elegirá, en cada caso, según e l gra­

do de precisión que se quiera obtener en la regulación, 

estando cada peine calculado en sus dimensiones para 

soportar el esfuerzo de acoplamiento de ambos tambo­

res .

El presente invento se aplica evidente­

mente cualquiera que sea el sistema de accionamiento, 

eléctrico, de vapor, u otro, del cabrestante o de la 

máquina extractora y cualquiera que sea también la fo r ­

ma adoptada para los tambores que pueden ser cil indrico^, 

cónicos, bicilindro-cónicos etc.

En los dibujos adjuntos se representa 

por vía de ejemplo una aplicación de este invento a 

una máquina extractora de tambores bicilindro-cónicos 

desembragables. En estos dibujos, la figura 1,
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solo se u t i l ice  un neine,que se refiere al caso en que 

representa en su parte superior un corte según un nla- 

no que pasa por el eje del árbol de la máquina y un 

gancho ue acoplamiento, y en su parte inferior un cor­

te siguiendo un plano que pasa por el eje de la máquina 

extructora y -or un peine; estos dos planos forman 

entre sí cierto á,ngulo en el espacio, por el hecho de

que el peine no es diametralmente opuesto al ¿ancho 

de acoplamiento.

Las figuras 3, 4 y 5 representan detalles 

de un sistema de enclavado ó sujeción de los acciona­

mientos en el caso en que haya, dos peines dispuestos a 

lo largo de la periferia de la corona dentada.

En la figura 1, 1 señala el árbol de 

la máquina extractora ae tambores desembragables, sien­

do 2 e l tambor calzado sobre e l árbol 1 , adecuado en 

todas sus -oartes, y 3 el tambor loco dispuesto sobre el 

árbol 1. El tambor calzado 2 l leva dispuesta, en

la parte de su llanta que se pone en contacto con el 

tambor loco 3 y próxima a la cara externa de ella, 

una corona dentada 4 provista de una garganta hueca 

5 de diámetro más pequeño, sobre cuyos rebordes 6 v ie ­

nen a apoyarse fuertemente los ganchos de acoplamien­

to de báscula 7 montados en el punto 8 sobre uno de 

los brazos de una palanca 9 que va articulada sobre 

un pivote 10 fijado a una corona 11 del tambor loco 3.

En virtud de los movimientos de oscilación de dicha 

palanca 9 alrededor del rivotc 10 , el Ranche de acopia­

miento í se p.on» en contacto cor. ion rebordes 6 de la 

garganta 5 y asegura asi el accionamiento del tambor 

loco 3 por medio del tambor calzado 2. Un número

conveniente de ganchos, tales como 7, se halla repar-
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tiuo regularmente a lo largo de ±as circunferencias de 

las dos coronas 4 y 11. Los movimientos de oscila­

ción de la  palanca 9 se realizan uel mouo siguiente 

aesue el volante de accionamiento uel emera^ue-uesembra­

gue de xOa tambor esj el cual no ..a sido representado en 

el dilujo y que produce la rotación del">árbol 12 .

Este último lleva dispuesto un piñóp 13 e l  cual por el

desplazamiento longitudinal de dicho árbol 13, rea liza­

do en debiaa forma, es desconectado ó conectado con

LOCM

un piren 14, cuyo cubo va calano sobre un man̂ o 15 mon­

tado loco sobre el árbol 1 , pero que no pueue desplazar­

se longitudinalmente sobre e l mismo merced al collar 

16. El cubo de dicho piñón 14 tiene en su otro

extremo una rueda dentada 17 que engrana con un deter­

minado número de piñones 18, cuyos ejes 19 ¡jiran en el 

collar 20 solidario del manguito 15. Dichos piño­

nes 16 van dispuestos uniformemente siguiendo una circun­

ferencia concéntrica al árbol 1 y en número convenien­

te para repartir el esfuerzo que les es transmitido 

cor la rueda dentada 17. Los ejes 19 de los mencio­

nados piñones 18 se atornillan por su parte filetada,

opuesta al piñóp 18, al plato 21 que puede desplazar­

se longitudinalmente sobre el manguito 15. Sobre

dicho plato 21 van fijados los pivotes 22 en número igual 

al ce los ganchos 7 ; en cada uno ,ue estos se engancha 

una ciela 23 que pasa libremente a través del cubo 24 

de le. parte cilindrica uel tambor loco 3, pudiendo 

nicho cubo 24 acoplarse longitudinalmente al manguito 

15, pero pudiendo accionar igualmente la rotación de 

este último por medio de las cuñas 25. La biela

23 viene a. articularse sobre el brazo 26 de una palanca 

26-27 que gira alrededor de un eje 28 fijado sobre".
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una parte 29 del cubo de la segunda parte cilindrica 

del tambor loco 3. 31 brazo 27 de la palanca 26-27

tiene dos ejes 30 y 31; una biela 32 se articula sobre 

el -rimero y viene a fijsmse sobre la -alanca 9 por 

mediación de un muelle 32, cuyo papel será explicado 

más adelante. Sobre el eje 31 se articula la b ie ­

la 34 que viene a aboyarse sobre un pivote 35 lijado 

al manguito 15. ras bielas 34, cuyo número total

no ha de ser forzosamente igual al de los ganchos, s i ­

no más bien inferior, se articulan sobre los ejes 31 

-or medio de un anillo alargado en el sentido del eje 

de la biela, ^ara -permitir a los ejes 31 que vuelvan, 

cuando se haya -producido el embrague de los tambores 

a su posición inicial,  a las posiciones representadas 

en las figuras, en las que se indican los dos tambo­

res embiabados, pero sin accionar sobre las bielas 34, 

de tal suerte que el esfuerzo de aproximación sea com­

pletamente realizados -mr los ganchos. Los dos

cubos 24 y 29 del tambor loco 3 van unidos entre sí

por mediación del manguito 36 que se acopla a ellos 
ri¿idamente.

El dispositivo de seguridad que se agre­

da, conforme al invento, al sistema de accionamiento 

por los ganchos 7, esta constituido por un peine 37 

que lleva la corona 11 del tambor loco, el cual va re­

presentado, suelto y en detalle, en la figura 2 , y con­

tiene una pieza 37 provista de dientes 38; las guias 

39 y 40 para la pieza 37 que l leva dispuestas la  coro­

na 1 1 , aseguran un desplazamiento absolutamente r e c t i l í ­

neo del peine, y paralelo al érbol 1. Dicho pei­

ne, 37 engrana con sus dientes 39 en los huecos de una 

corona dentada 41 que va montada sobre la cara inter­

na 42 de la corona hueca 4 del tambor calzado 2.
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Los movimientos rara deshacer y establecer e l contacto 

del -'Sine 37 son realizados bor medio de los órganos 

siguientes^ Sobre el collar 20 que sostiene los 19 

de los miñones 18, va montado un volante de mano 43 cu­

yo eje l leva un biñon 14 que engrana en un segundo -ni­

ñón 45, aboyándose el cubo de este último sobre el co­

l la r  20. ¡j.n dicho cubo <*6, hueco y í i ietado inte­

riormente, viene a atornillarse la biela 47 que basa l i ­

bremente a través del cubo 29 y viene bor su extremo 

48 a atacar el brazo 49 de una -alanca acodada 49-sC

giratoria alrededor de un eje ol que l leva el cubo ¿{9 

del tambor loco 3; el brazo 5 0 de la -nalanca 49-50

va unido ror medio de la biela 52 al brazo 53 de una se­

gunda palanca acodada fc>3-54 giratoria alrededor del 

eje 55 fijado al tambor loco 3. El brazo 54, de 

esta última palanca, ataca con la biela 56, sobre la 

que se articula en el uinto 57, al ^eine 37.

El accionamiento de los ganchos se rea­

l iza, -núes, desde el árbol 12 , mientras que el del 

^eine se ver i f ica  ^or medio del volante de mano 43. 

Cuando se trate de realizar el embrague de los dos 

tambores, es -reciso, como se ha indicado más arriba, 

-oner en conexión el ^eine 37 con la corona 41, y des- 

buás boner en contacto los ganchos 7 con los rebordes 

6 de la garganta 5; después de un desembrague es bre- 

ciso, bor el contrario, boner en brimer lugar fuera 

de contacto los ganchos 7, y descaes una vez termina­

do este movimiento, desconectar el -^eine 37 de la coro­

na dentada 41. Es, «ucs, necesario evitar de hecho

que bor la existencia de las dos disbosiciones de accio­

namiento expresadas bueda alterarse la serie de onera- 
ciones ulteriores que hay que realizar. A este
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fin, y según el inventOj se f i jan  entre ellas estos dos 

accionamientos. 31 sistema de enclavado o fi jación,

adoptado en el caso de la figura 1 está constituido 

del siguiente modo. El cubo 46 del piñón 45 f i l e t a -

do exterior mente sobre cierta longitud 58 lleva, dis­

puesto sobre dicha parte fi letada un cursor 59 - rev is ­

to de un dedo 60 que puede deslizarse en una ranura 61 

del manguito 15, la cual tiene por objeto evitar que 

el cursor pueda dar la vuelta. Dicho cursor 59 se 

desplaza a consecuencia de la rotación del eje 45, sobre 

la parte f i letada 58, cuya longitud es ta l que el des­

plazamiento del cursor 59 corresponde al del plato 21, 

de tal suerte que en la posición extrema derecha del 

plato 2 1 , es decir cuando los tambores están desembra­

gados, el cursor 59 queda bloqueado por dicho plato; 

en la posición extrema izquierda del - lato 21, posición 

de desembrague, el cursor 59 bloquea dicho plato 21.

El mencionado cursor 59 es e l que realiza el cierre 

entre los dos accionamientos. Además para evitar

que se pueda desembragar el piñón 13 del piñón 14 du­

rante las operaciones de embrague o desembrague, una cu­

bierta 62 que ilava dispuesta el plato 2 1, viene a re­

cubrir, tan pronto como se produce el desplazamiento 

del - lato hacia la izquierda, el disco 63 que l leva 

el piñón 13,

El funcionamiento del conjunto es en­

tonces el siguiente: Supónese que los tambores están

embragados como se repr.senta en la figura 1 y que se 

quiere desembragarlos para la regulación del cable, 

p.or ejemplo, Los diferentes órganos de accionamien­

to ocupan las posiciones indicadas en la figura 1 ,

Las maniobias que .¿ay que ejecutar se
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T'i&ctic&rr r¿ ^or el siguiente orden: 1?, desconexión 

de los ¿anchos 7; 2?, desacoplamiento del peine 37 

de la corona 41. Obsérvase en seguida que no es

cosible o-erar en el orden inverso. En efecto, el

cursor 59 se encuentra bloquedado al f inal de sú ca­

rrera hacia la derecha; no se -^uede, por tanto, manio­

brar el volunte 43 mientras que dicho cursor no haya s i ­

do soltado -or el desplazamiento del plato 2 1 ; hay 

-or consiguiente imposibilidad de sepan-ai’ el peine.

Hay que maniobrar, pues, el volante de desembrague 

(no representado en la figura) lo que trae consigo 

la rotación de los piñones 14 y 18, y por consiguiente, 

la del eje fi letado 19 que provoca el movimiento hacia 

la izquierda del plato 21 y del pivote 22; la biela 23 

sigue este movimiento, hace oscilar la palanca 26-27, 

lo que impulsa a la biela 32 hacia arriba y determinada 

enseguida la soltura del muelle 33 y acto seguido el 

movimiento de oscilación de la palanca 9, y por con- ■ 

siguiente la desconexión de los ganchos 7. El mo­

vimiento de oscilación de la palanca 26-27 determinada 

el desplazamiento del pivote 31, cuyo movimiento a- 

rrastra a la b ie la 34 ; pero como está va fi jada en 

el punto 35 ejerce una tracción sobre el pivote 28, 

con lo cual se produce un débil movimiento longitudi­

nal del tambor loco, pero que es sin embargo suficien­

te para desconectarle del tambor calzado y evitar que 

ambos tambores rocen entre sí. Este desplazamien­

to no impide, sin embargo, al peine 37 permanecer siem­

pre en contacto con la corona 41, resultado que puede 

ser obtenido merced al conjunto de las palancas 49-50,

53-54 y le la b ie la  52. En efecto, este conjunto

se forma entre los puntos 48 y 57 que permanecen f i jos ;
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los puntos 51 y 55 fijados sobre el tambor 3 son des­

plazados ligeramente hacia la izquierda, pero el punto 

43 permanece f i jo ,  puesto que la biela 47 es f i j a  tam­

bién, el brazo 49 se inclina pues girando alrededor de 

48, y el brazo 50 sigue este movimiento que es trans­

mitido por la biela 52 al brazo 53, cuyo extremo se 

desplaza en la misma medida que el pivote 55; el brazo 

54 puede entonces seguir el movimiento del pivote 55 

sin que el punto 5 7 Laya sido desplazado. En la

figura 1 se ha representado por líneas de puntos, las 

posiciones ocupadas, al f inal de este desplazamiento, 

por los ejes de las diferentes piezas.

Como consecuencia de su movimiento hacia 

la izquierda, el plato 21 ha puesto en libertad al cur­

sor 59 y por lo tanto al volante 43 que puede ser ma­

niobrado, pero durante este mismo movimiento la funda 

ó cubierta 62 ha venido a recubrir él disco 63, lo cual 

impide el desplazamiento longitudinal del árbol 12 y 

por consiguiente el desembrague de los piñones 13 y 

14 . por medio de la rotación er. sentido convenien­

te del velante 43, la biela 47 es impulsada hacia la 

izquierda, con lo cual y por mediación de las palancas 

49-50, 53-54 y de las bielas 52 y 56 se produce la des­

conexión del peine 37. Durante este movimiento

el cursor 59 ha sido desplazado hacia la izquierda so­

bre la perte f i letada 58 del cubo 46 y ha venido al f i ­

nal de la maniobra a bloquear el plato 21 en su posi­

ción extrema izquierda,

Si se desea, una vez efectuadas las ope­

raciones de la  regulación, operar el embrague de los 

dos tambores, se vera que por el hecho de estar el p la­

to 21 bloqueado a la izquierda por el cursor 59, no se

11



puede maniobrar el volante de embrague-d-esembrague que 

acciona sobre la rotación del árbol 12, mientras no se 

haya puesto en libertad el plato 21, es decir hasta 

que no se haya, corrido el cursor 59 a la derecha y por 

consiguiente reconectado el peine 37 con la corona 41.

Se empieza, p„ies, por accionar sobre el 

volante 43, lo cual, por movimientos de los mismos ór­

ganos, en sentido inverso a los anteriores, pone en co­

nexión al peine 57 y al cursor 59 er. su posición extre­

ma derecha. En este momento se puede accionar so­

bre el volante, que preside la rotación del r.rbol 12, 

que es libertado, y determina el desplazamiento hacia 

la derecha del plato 21. Este desplazamiento longi­

tudinal hacia la derecha hace oscilar, por medio de la 

biela 23, la palanca 26-27 para traerla a la posición 

representada en la figura i; este movimiento de oscila­

ción conduce hacia abaje le. b ie la  32; pero al llegar 

a este punto es cuando interviene el muelle 33.

Le. b ie la  32 provoca inmediatamente el movimiento de os­

cilación de la palanca 9, lo cual produce la aplicación 

de los ganchos 7 contra los rebordes 6 de la garganta 

5 , y después a causa de la acción persistente de la 

b ie la  52, la aproximación de los dos tambores y por efec­

to de la compresión cada vez en aumento del muelle 33, 

el ajuste progresivo y enérgico de los ganchos 7 con­

tra los rebordes 6 y por consiguiente el de ios tambo­

res. Este ajuste progresivo de los ganchos ofrece

una ver. 0 0ja esencial, porque permite una aplicación 

uniforme de todos los ganchos y u;8 distribución con­

veniente del esfuerzo de aproximación sobre los mismos.

La presencia ¿el muelle, po-.rmite, en efecto, tener en 

cuenta los defectos de fabricación, siempre posibles,
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sobre las caras de los ganchos y en los rebordes de la

¿argenta, defectos que ocasionarían e l  hacer entrar 

en acción a ciertos ganchos antes que otros, obligándo­

les a soportar, por consiguiente, todo e l  esfuerzo de 

la aproximación de los tambores, con evidente riesgo 

de la ruptura de aquellos. además, el árbol 1 por

consecuencia de la carga que soporta, se dobla siem­

pre ligeramente, este combado que no presenta, ningún

LO
CM

inconveniente cuando los tambores están embragados, t i e ­

ne po: efecto, cuando están por el contrario desembraga­

dos el hacer que se toquen por su parte situada por en­

cima del ó rbol, o en todo caso aproximarlos demasiado 

por dicha par-te, mientras que quedan muy separados por 

su parte iuíei’ior. Resulta de aqui que cuando se

produce el reembrague de los tambores, los ganchos que 

se encuentran precisamente en la parte mes baja de los 

tambores, tienen que realizar el mayor esfuerzo de apro­

ximación debido al mayor alejamiento entre los mismos; 

si, pues, el muelle 33 no existiese, los ganchos infe­

riores serían bruscamente aplicados contra' los rebor­

des G y serían ellos solos, o poco menos, los que ten- 

uríar. que soportar el esíuerzo i »  aproximación, con 

riesgo evidente de su ruptura. nicho muelle 33 al

hacer progresivo el ajuste ¿e los ^anchos permite a 

otros ganchos colocados encima de los primeros entrar 

a bu vez en acción, y soportar su parte en el esfuerzo 

de aproximación, descargando a los ganchos inferiores 

en la  ~-.israa medida.

tener ur

Se ha dicho anteriormente que para cb- 

regulación más exacta, se podrían disponer

varios peines como el 37 convenientemente decaíanos 

con relación a los dientes de la corona, 41. Cada
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uno de esoa peines va provisto de su dispositivo parti­

cular de accionamiento, pues minea se pone en conexión 

más de un peine. En estas condiciones el disposi­

tivo de ajuste, ta l como se ha representado en la f igu­

ra 1 , dete ser modificado en el sentido de que cual­

quiera que sea e l peine conectauo, o opte se desee co­

nectar sea siempre respetado e l orden seguido en las 

operaciones de emtrague ó desembrague.

Las' figuras 3, 4 y 5 que se refieren al 

caso en que se dispongan dos peines tales como 37 y 

que representan de que modo se puede modificar el s is­

tema de sujeción de la figura 1, son: la figura 3 una 

vista del plato 21 por su cara derecha, y un corte del 

árbol 1 , batiéndose representado únicamente los órganos 

necesarios para.la tuena inteligencia del dispositivo 

de sujeción; la figura 4 representa un corte por un pla­

no que p<_sa por el eje del árbol y que comprende los ór­

ganos de accionamiento de los peines, en la posición 

que ocupan al f inal del desembrague; y la- figura 5 es 

el mismo corte, pero en el cual los órganos de accio­

namiento están indicadas en las posiciones respectivas 

que ocupan al final del embrague. En estas figuras

se han adoptado las mismas c i f r  cñS X eferencia para los

órganos que se vuelven a encontrar en la íigura 1, asi 

como para los órganos idénticos de los accionamientos de 

cada peine, distinguiéndose a estos últimos en la des­

cripción por los términos "peine superior" y"Peine inferior

Es necesario cuando se emplean varios 

peines poderse dar cuenta fácilmente de la posición de 

cada uno de ellos, con relación a los dientes de la co­

rona; a este efecto el collar de sujeción 16 que impide 

Cv 1 Lx ier desplazamiento longitudinal del manguito 15, 

lleva dispuesta una escala graduada ante la cual se

14
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desplazan los índices 64, solidarios del manguito 15, 

uno por cada peine, que indican la correspondiente po­

sición del peine con relación a los dientes, lo cual 

permite, por un sencillo examen de dichos índices, ver 

cuál es el peine que debe ser conectado. Los ejes

46 de los piñones 45 atacan, del niámo modo que en la 

figura 1, a las hielas correspondientes 47, y llevan 

igualmente en su parte exterior un filetado 5$,sobre el 

que pie de desplazarse, al entrar en rotación e l cubo 

46, un cursor 59, diferente del cursor 59 de la figu­

ra 1, pero que desempeña el mismo papel, es decir ajus­

tar el funcionamiento del peine al de los ganchos.

Estos cursores 59 desprovistos del dedo 60 que tiene el 

representado en la figura 1, son de forma alargada y l l e ­
van practicada sobre su arista enfrente del árbol 1, una 

ranura. 65, cuyo reborde 66 adopta la forma de una leva 

de rampa 67; el cursor 59 y su leva 66-67 pasan libremen­

te á través del plato 21 que sirve para el accionamien­

to de los ganchos; los trinquetes 68-69 en forma de 

palancas, articuladas sobre el pivote 70 que l leva el 

plajeo 21, pueden venir a encajarse por medio de un pe­

zón 71 dispuesto en el extremo del brazo 68, en una en­

talladura 72 del cursor 59; los brazos 69 de los tr in­

quetes superiores e inferiores, van unidos entre si 

por medio de un vástago 73, con el f in  de hacer s o l i ­

darios sus movimientos; y para que los trinquetes su­

periores e inferiores ocupen la misma posición con re­

lación a su respectivo cursor; un muelle 74, por otra 

parte, tiende a que los trinquetes 68 se apliquen cons­

tantemente sobre su cursor 59, estando tales trinquetes 

dispuestos de ta l suerte que tanto en su posición extre­

ma izquierda, como en su posición, excrema derecna blo —

15



quean el plato 21.

Los cursores 59 no pueden durante su des­

plazamiento girar sobre sí mismo 3 gracias a las dos 

guías -75- que l leva dispuestas el f icto -21-, como se 

indica en la i igura 3.

Para explicar el funcionsmi=nto de este 

sistema ue enclavado se parte del supuesto de que los 

tambores Lun sido desembragados (caso representado en 

la figura 4) y que se quieie realizar su desembra^ue.

El plato -21- yalos cursores 59 se Lailán 

e.a cu posición extrema izquierda, los trinquetes -68- 

estón encajados en las ranuras -72- de los cursores 59; 

se supone igualmente que es el peine inferior e l que 

debe ser sujeto. La serio de operaciones es la s i ­

guiente; 19, sujeción del peine, 29, maniobra de los 

gandíos. El orden inverso no puede producir­

se; en efecto los trinquetes -68- bloquean el plato -21- 

y es pues imposible maniobrar e l i r co l  12 y por consi­

guiente los ganchos; es preciso libertar e l plato -21- 

y para esto hay que man i obar r e l  volante inferior -43-, 

para esta maniobra se desplaza el cursor inferior -59- 

Lc-cia 1.. derecha, con lo cual su rampa -67- levanta e l 

trinquete inferior -68- y por mediación de los brazos 

69, ue los trinquetes y del vastago -73-, se levanta 

también el trinquete superior -68; los trinquetes 68 

así levantados ponen en libertad ai plato -21- que puede 

entonces ser desplazado a su vez y provocar la manio­

bra de los gandíos. El plato 21 pasa libremente so-

1 re el cursor superior -5 9- que ha permanecido en su 

sit io, puesto que su volcante de accionamiento no ha si-  

u... .ten.i obrado, en su desplazamiento hacia la derecha 

el plato -21- arrastra los trinquetes -68-69-, el t r in ­

quete inferior -68- en contacto con la leva -66-67- s i ­

lo
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gue su pe r f i l  vuelve a bajar por la rampa -67- y al 

terminar el desplazamiento del p la t i l lo  -21- vuelve a 

alojarse en la ranura -72-; el trinquete superior ha 
efectuado los mismos movimientos, pero no vuelve a co­

nectarse con su cursor -59-. Las posiciones áe los

diversos órganos están representadas en la figura 5, 

al terminar el embrague. Se ve fácilmente que el

plato -21- viene a bloquear al cursor inferior -59- 
en su posición extrema derecha, lo cual impide que 

después de un desembrague de los tambores, se pueda se­

parar el peine antes de haber maniobrado los trinque­

tes, puesto que es necesario desplazar e l -plato -21- 

para libertar al cursor -59-.

Cuando se quiera desembragar se vuelven 

a conectar los piñones-13- y -14- y se maniobra el ár­

bol -12-; e l  plato -21- se desplaza hacia la izquierda 

y arrastra los trinquetes -68-, los cuales volviendo a 

subir por la rampa -67- del cursor inferior, le ponen 

en libertad, con lo que puede efectuarse la  desconexión 

¿eb peine. Conviene observar que la longitud de los

cursores -59- debe calcularse de ta l manera que el t r in ­

quete -63- correspondiente al cursor accionado, permanez­

ca siempre en contacto con la leva -66-67-.

Podría ocurrir que a consecuencia de una 

distracción del conductor de la maquina, fuera el vo­

lante del peine superior el maniobrado, pero esto no 

alteraria el orden sucesivo de las maniobras. En

;1 caso en que los platos hayan sido omorcagados, el \o-  

Lante sunerior no podrá ser maniobrado más que muy poco, 

Tuesto que el peine superior no podre encajarse en los 

tientes de la corona y este desplazamiento no sería su­

ficiente para venir a levantar el trinquete superior -68- 

porque el desplazamiento del pla^o — 2x- necesaiio peí—

17



ra el embrague, lia sido realizado de tal suerte que lia 

puesto al trinquete - 68-  fuera de todo alcance del cur­

sor superior -59-, antes que este quede detenido por el 

choque del peine superior contra los dientes de la co­

rona.

Los peines pueden disponer en número su­

perior a dos si se quiere realizar una regulación más 

exacta; la solidarización de los diferentes trinque- ■ 

tes entre sí tales como los-68-69-, podría entonces 

verif icarse por cualquier disposición adecuada por ejem­

plo, mediante una disposición de contra-marcha por en­

grana j e ó por paláncas de rótuia»

Las disposiciones adoptadas para el ac­

cionamiento de los ganchos y de los peines, asi como 

las indicadas para la sujecióh entre sí de dos accio­

namientos, no se han dado más que a t ítulo de ejemplo; 

lo mismo con el sistema de bloqueo o limitación del 

movimiento longitudinal del árbol -12-, durante las ope­

raciones de embrague o desembrague, que podría se reem­

plazado por cualquier otro sistema adecuado, por ejem­

plo ñor un sistema de "bloqueo eléctrico accionado por e l  

desplazamiento del plato -20-, o de cualquier otro ór­

gano esencial del accionamiento de los ganchos, ó del 

sistema de sujeción de los dos funcionamientos»

Se ha supuesto que el árbol -12- giraba 

por la acción de un volante de mano pero podría serlo 

también de cualquier otro modo, por motor eléctrico, 

de vapor etc. En ta l  caso es necesario que el mo­

tor eléctrico, o en general, el motor de impulsión, 

sea pasado, a causa de la inercia de las piezas que 

l leva el árbol -12-,un poco antes de terminar su carre­

ra el plato 21. Eacil es imaginar, por ejemplo,

18



en el caso de ir  accionado el árbol - l ‘¿- por un motor 

eléctrico, que el plato -¿1-, al llegar un poco antes 

de terminar su carrera hacia la izquierda, cierra el c i r ­

cuito de uxi reíais que provoca le. apertura del interrup­

tor del motor, y que ocurre lo mismo un poco antes de 

terminar su carrera hacia la derecha, de podría

también, en lugar de accionar el interruptor solamente 

por el reíais, hacerle accionar sobre un servo-motor 

que arrastrará a la vez el movimiento del interruptor 

y el de su inversor, el cual funcionando inmediatamente 

respues del interruptor del motor, realizaría las cone­

xiones aeseauas uei motor ue mpursicn par a la puesta 

en inversa del árbol -12-, y el conductor sólo

tendría quo volver a cerrar el interruptor después de 

una nueva operación de embrague ó desembrague, lo que 

evitaría cualquier falsa manió' ra por parte de aquel, 

oe pom'ía igualmente adoptar una solución puramente me­

cánica por ejemplo, disponiendo entre el árbol -12- 

y su motor un acoplamiento a fricción que uesiizara 

cuando ei momento de rotación resistente iie^ue a ser 

muy .^ranue, es decir, a la ile^aua ael plato -a l-  al 

f inal le su carrera a de re cha ó izquierda, y e:-|, in cual­

quier otra disposición apropiada que puede util izarse 

sin salirse del marco del invento.

Por ultimo, ras disposiciones que consti­

tuyen el objeto del presente invento podran ser ventajo­

samente combinadas con el dispositivo por el que se estable 

ce la sumisión ó relación de dependencia entre el mo­

vimiento cíel árbol ac donador del embrague-de sembradme 

(e l  árbol 12 en el caso de las lisuras) y el d isposit i­

vo de f i jac ión en el espacio del tambor loco o, cuando 

éste se halle desembragado, el cual dispositivo cons­

tituye e l objeto de la solicitud de patente española

- ig -
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presentan el 27 de noviembre de 1925, por la misma pe­

ticionaria tajo el número de entrada Ib .663, por "u- 

dispositivo para f i jac ión y sujoción do los tambores 

de los c-'orestantes y máquinas extractoras con tambo­

res de se .ibr a jabíes.

Usta solicitud, que corr -Fronde ó le pre­

sentad:. jj rancia en a l ¿ - s-.-r.t i'-'.icre de lyj¿b, se aco-

r los te--'oficios del artic ’-l o Ib de- 1p ±,cj de xro- 

piedad industrial.

-o- n \j x .. -o-

Los puntos de invención porpia y nue­

va que se presentan para que sean objeto de esta Pa­

tente de VlIUTU años, son los siguientes:

1° - Un dispositivo para la f i jac ión y 

regulación de los tambores desembragables de los cabres­

tantes y máquinas extractoras, caracterizado por el 

hecho de que la f i jación del tambor loco al tambor cal­

zado sobre el árbol se realiza por dos elementos de dis­

tinto accionamiento y constituidos el uno por los 

gauchos de báscula que l leva dispuesto el tambor loco 

y que encajándose en una garganta de la llanta del tambor 

calzado sobre el árbol vienen á apretar sobre los re­

bordes interiores de dicha garganta y el otro por una 

pieza dentada ó peine que l leva e l tambor loco y que 

engrana con una corona dentada, que contiene el tambor 

calzado sobre el árbol.

29 - Un dispositivo, según lo reivindica­

do en el punto anterior caracterizado por el hecho de 

que un sistema de enclavado ó sujeción obliga cuando 

se quiere embragar e l tambor loco, á poner primeramente 

el peine en conexión con la corona dentada del tambor 

calzado sobre el árbol no pudiéndose aplicar los ganchos 

de báscula hasta entonces, y á aflojarlos, cuando se quie­

ra desembragar e l tambor loco, y solo entonces podrá.
-  20  -



el peine ser desconectado de la corona dentada del tam­

bor calzado sobre el árbol.

3? - ‘.Un procedirn.iej.to introducido en e l 

dispositivo, según lo reivindicado en el punto 1?, y 

eventualmente en el punto 29, que tiene por objeto e- 

vitar cualquier frotamiento entre el tambor loco desem­

bragado y el tambor calzado sobre el árbol caracteri­

zado por el hecho de que el accionamiento de los ¿anchoe 

be báscula jk- ra producir e l  desembrague del tambor loco 

determina un aebil de spl&z ami t? nt o ato i  al de dicho t emisor, 

permaneciendo el peine engrc.nauo en la c 01 o na» aereada 

del tambor calzado sobre el i r lo l ,  a pesar de uicho 

• .espiaz&miento axial del tambor loco.

-*§ - Un perfeccionamiento introducido 

en e l dispositivo según lo reivindicado en e l punto 19, 

y eventuaimente en los puntos 29, y 39, para permitir 

una reculación exacta del calacio reciproco de ios tam­

bores loco y ü jo ,  caracterizado per el hecho de dispo­

nerse t iered.eu.or del tambor loco vanos peines decaíalos 

entre sí con regularidad, de ta i suerte que la suma 

le los decalages sea igual al * tedios baso de diente de 

la corona dentada engranando con esta únicamente el pei­

ne cuyos dientes, al ir a el actuarse una maniobra le de­

sembrague, se encuentren lo más exactamente enfrente de 

los huecos de dicha corona del tambor calzado sobre e l

cá r kó o j_

59 - Una co.Tibi..£cion uel uispositivo,

según lo reivindicado en el punto 19, y eventuaimente 

en los puntos 29, 39 y 49, con el sistema de sumisión 

ó relación de dependencia establecido entre e l mecanis­

mo de accionamiento del tambor loco y el d:.- f i jac ión del 

mismo en el espacio ,¿ue constituye e l objeto de la pa­

tente solicitada e l 27 de noviembre de 1925, bajo el nú-

áljlltí 21 -



mero de entrada 16.663, por la misma peticionaria por 

/v "Un dispositivo para f i jac ión  y sujeción de los tambo­

res de los cabrestantes y máquinas extractoras con tam­

bores desembragables".

69 - Un dispositivo para f i jac ión y su­

jeción de los tambores de los cabrestantes y máquinas 

extractoras con tambores desembragables.

Tal y como se ha descrito en la Memo­

r ia  que antecede, representado en los dibujos que se 

acompañan y con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintidós ho­

jas escritas por una sola cara.

Madrid 28 de noviembre de 1925 
P. A.

Alberto de Eizabunj

Ch/. 22
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