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- Caso XV1Il.

b A T E N T E

w favor de
O, Pernando Casgsablancas
por:
®* Perfeccionamientos en 1l0s reauctores usaao0s en 1los

mecanismos estircdores ae mechas textiles "

Memoria Desgscriptiva

L. invencidn objeto de esta patente se refiere u los
reductores del .ncho de la mechs empleands en 1lo0s mecunismos estiraao-—
res de mechas textiles.

kn 1los mecanismos estirauores de mechas teEtiles tan—
t0 en 10s uel sistema ususl como en los ae grun estiraao, sucede gue
entre 1os cilindros o correas alimentuuores O reteneaores y los cilin-
dros estiraaores, la mecha esta aplastadua por la presién que ha suiri-
do en agquellos teniendo un wncho MmyOr gue & SU enirada en 1los mismos
pero en virtud de esie uplastumiento, luas rioras no estan repartidas

. por iguul en su ancho sino gue tvienen tendenciu a concentirarse alre—
deaor ae Su linew medis y & Claurear hmcia los vordes, EsSto se compren-

de mejor exuminundo la figura 1 del plano najunto que representa esque-
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maticamente en vists pOr encimu lu posicidén ue toman las fioras de
ls mechus en un mecanismo estirgaor. En esta figura —R-g- representa
el pluno vertical meaio de los cilinaros 0 cOrreas retveneuorus, ~E=E-
el pluno vertical meaio ae los cilindros u drgunos estirauores y =k~
-k~ la lines meais de lu mecas gue Se esta estiranao,

¥n virtud del estirsuo gue sufre la mecha en el wrayec—
to desae —A-R- Nustu —E-E- lu Oovservucidn demuesira gue la velociuad
de las tibras no es constante sienuo semejante « una corriente flui-
da pues las tibrus centrules =C=C— estan ~nimegoas de mayor velociaad
gue los luterales —L-L—-. Esia ultims circunstancia unida s la prime—
Tu Ge yue las tibras ae los ovorues —L-L- quedan muy sueltus por fal~-
tarles el spoyo de sus fibrus vecinus, haCe gue una gran Darte de e-
lles, wunito mMuyor cuanio 1o es el estiraao surrido, se desprende de
lu MuSe 06 lu mecia pasando sueltws por los cilindros estiraaores y
.1 recibir torsidn lu mecha y reducirse su wiumetro, estas ribras no
con cogiaus por lu torsidén., Kstas tribras —L-L1— no rorman pues parie
del hilo y guedan formapdo Une cuapa de borrs que ensucia la méquina
¥ yue al desprenderse por efecto de lus corrientes de usire se enreda
con el nilo y proauce irregularicades y Troturas.

Pura obviar este inconveniente se han intentado insta=—
14T UNOS embudaos O reauctores intercalados entre los cilinaros o co-
rregs reteneaoras y 1los cilinaros estiraaored. Pero como las mecias
estan wnimadus de un movimiento lento de vaiven con el fin de repar—
tir en todo el ancho del mecanismo estirador el punto de trabajo Para
impedir un desgaste desigual de correas y cilindros, estos reductores
0 embudos tambien deben seguir « la mecha en su movimiento y por 1o
wunto tambien deben ser suscepiibles de moverse transversalmente,

Huste hoy diuw se hun usado 40S sistemus de rewuctores
o embudos: el tipo de Teauctor libre o sea que esté montudo libremen—
te sopre una varilla sobre la gue puede deslizarse y gue es despluza—-
a0 por el movimiento ae la mecha y el tipo conducido mecanicamente,

Tal como se han veniao construyendo hasta hoy dia los aos sistemas

tienen muchos inconvenientes,
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k1l embudo libre, por muy ligero gue sea, necesita re-
cioir para desplazarse unsa cierta presidn lateral de lu mechw en el
sentiao hacla donde auquella se aesplazu. En estas conaiciones este re-
ductor apriety siempre laterulmente oponiendose wl movimiento de la
méciha y por 1o iLanto lus 1ibrus ael laao opuesto quedun igualmente
sueltas y pueden desprenuerse, Esta presidn del reductor tambien tvie-
ne tenaencia a doblegar las ribrus que sobre el mismo rozan y se tra-
duce por 10 tanto en péraidas de resistencia en el hilo eluborado.

ademas al enhebrar la mecha en la gulu de entrauu ae
lu mecau, llamuas ususlmente en las nilaturas ae Cutuluflu "Arunyer™
es muy diticil gue la mecha a8l salir de los cilindros o correas rete-
nedores, coincide con lu posicidn del reuwuctor y serd por 1o tanto ne-—
cesario llevar este al punio donde sule la mecha y emhebrarlo, lo cual
supone unw gran molestia &l poner en marcna uaa méquinu con gran nume-—
ro de husos, Lo mismo sucede Culdw VezZ gue la mecha Se rompe dentro del
mecanismo estiradol propiamente uicho, o seau en lu parte ue mecha com-
prendiasa ehire los cilindros alimentauores y 1los estiraagores.

El embuao conduciao, tal como se ha construido husta
el di., tumbien participa de estos inconvenientes, en efecto: movien-
dose sincronicamente la guis ae entraus de mechu O "Aranyer" con el
reductor intermedio del mecunismo estirauor, lu mecias Tambien roza
siempre con uno de los lados ue este ultimo reductor por el hecho de
gue las ribras taraan un cierto espacio de tiempo en atravesar la ais—
lunCiua gue medla entre la guia de entruda 0 “"arsnyer" y el reductor
intermeuio, traauciencose este retruso en una diierencia de fuse y por
10 tanto no coincidencia e centros del reductor intermedio con la li-
nes meala de la mecas,

Con el reductor Oobjeto de esta putente queda obviado
este inconveniente pues aungue 1los reductores van conducidos en su mo-
vimiento iransversal, no se mueven sincronicamente con lua burra de guig

de eniradua de lu mecha O "aranyer® sino yue presentan unu aiferencia

0 retruso de fuse con relacidn a ella de munera yue el eje del requc—



wor coihcide siempre con el eje ue lu mechu, A consecuencia de'ello,
Pars ennebrar la mecha basta introducirla del modo usuul por el agu~
jero de la gula de entrads y <l llegar al reductor se introduce por si

misma en é1,

Los reauctores conducicos se hablan agrupado nasta el
presente en numero de G403 como waximo y esto introaucia una gran com—
plicucidén por el elevado nimero ce soportes (uno por dos husos como
minimo) gue necesitaba,

En mi sistema ue reductor se oovia este inconveniente
sgrupando los reductores en series ae cuatro, seis u ocho, © sea Tan—
$t0S como husos contiene un trumo de maguina, todos movidos por un so-
lo soporte. Para poder construir en casaa caso estos grupos de redauc—
tores de munera yue correspondun = la separacién entre 1lo0s husos de
1y méquina de hilar, se construyen los reductpres sueltos 3 de modo
gue puedan acoplarse entre si por soldagura o unidén ae cualguier sis-
tema & 1la distancia conveniente,

Una serie ue reductores asi ycoplados forma pues um con-=
junto gue ge moOnNTa SOUTe Un DrazoO O SOpPOrte comun accionadao por el
mismo "aranyer" O de Oura munera apropiadua, Este soporte lo comstru-
JO @e manera ue pueda suwptarse facilmente « tTOdu Clase de méquinas
sin uesmoniar Para naas 6l mecanismo de estirado, segin se descrivi-
Tae

kEn cuanvo & la posicién ge los reductores respecto al
par delantero ae cilindros estiracores, viene mantenida por medio de
unos soportes unidos al conjunto de reductores, yﬁue se apoyan centri-
camente comO cOjinmetes sobre 1los cuellos 1lisos ael cilindro inferior
delantero. kn el punto de trabajo de estos sopories sobre '1los cuellos
del cilinaro inferior deluntero, se intercala un material Dlando para
evitar la oxiaacidn y desgaste producido por el roce.

Los reauctores objeto uae esta patente son aplicables
tunto u 108 mecenismos estirasaores usuales de pures ae cilimdros como

« 108 mecanismos de gran estiraao,



En las riguras 2 « 10 del plumno adjunto se representun
los reductores de mechs Objeto de estu putenite y dos ejemplos de a-
plicucidn de 10s mismos & uparatos de grun estiradio, en los cuales
1os Teductores vun movidos por la misma guiw de eniraca ae lu mecha.

En la tigura 2, se representa en corte verticul la w~
plicaci6n ae este reductor u un mecanismo estirsaor provisto de co-
rreas conductoras O retenedoras ue ls wecha.

Em la figura 3, se representa de un modo similar, su
aplicucién & un mecanismo estirsuor en el yue 1los 6rggnos conduc tores
0 reteneuores de la mecia son Dpequedos cilinaros.

En las riguras 4 y b, Se representa €l reductor suel-
to, visto en plants y wlzado de irente,

Bn las tiguras o y 7, se representa un conjunto de re-
QuUCtTores wCoplauos entrési én DPlantu y «lzaco de frente.

En lu figurs 8, se ultuju o MuyOr escalu la Iorma €s8=
quemética ie lu unidn ue los reauctores «l soporte yue los une wl
iurunyer”, vista ue ifrente en .lzaul,

La figure ¥, representa en perspectivu un conjunto de
cuutro reductores, soporte yue 1los une al tgrunyer® y soportes gulas
visto wouo de frente y POTr debujo.

¥n lua figura 10, se representu en perspectiva , visto
ae Iirente y POr orriva, un soporie guiz ue aPOyO soore el cilinaxo
estiraaor inrerior,

En lus riguras 4 y o, $6 NnOTara gue el reductor —i-
poOsSee UnaS wlas laterales =2o—-20— § yue una ae ellas estea aobladu
0 estampuds fOrMuNGO uUn rebdujado —2— igual .1 grueso ue lua Pluncha
con objeto ue yue «l unir unOs reducuiores con 0Tros yueden en lines.
£l émoudo viene uns formu «lgo ensunchaua en sentiuo horizontul Pa—
Te uar lugarl o yue la mecns se enhebre cOn seguriduad ual empezur u
nilar, Le mechs enira DOT aetras y Sale por el vértice =-3-,

Las figuras o y 7, demuestraun la muneTra ae acOplur 1lOs

reductores. S50ldandio lus alas ~25=-25~ @€ un redauctor con las de Su
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vecino y variando su recubrimiento se 1l0gra «doPtur en cauis GaSO un
s0lo tipo de reductor w la separacidn entre los husos ue 1lsa m-aqui-
na & gue debun splicarse. Bl nimero ue embudos & 5300plar poaria ser
indefinido pero suele hxCerse en grupos e tantos emvuuos comoO husos
Tengs un Trumo ue maguing enwre Cabaulletes: cuatro, seis u ocho gene-
Talmente.

En lus figurus o y 7, se representa un grupo compuesto
de custro. i 1lO0S WOS empudos exXiremos ue um grupo se les cortan las
ulus extremas gue sSOn innecesarias. Esta unidén ae emouuos se.repre-
sents soluzauw en las figuras o y 7, pero tumobien pueden ser necha cOn
roblones 0 cuglgquier proceuimiento,

kn el centro de cada grupo de reductores y en 8u parte
posterior se disponen los mufiones —4—-4'= gue sirven pParu unirlo ul
soporte yue lo sostiene y ue le comunica el movikiento de vaiven,
Quservanio wdemas ae las tiguras 6 y 7 la figure 8 podremos form.r-
nos cargo de la forma de esta unidén, E1 soporte —G6— lleva 4OS ranu-
rasS —26~26'= de torme esgeciul y Ccuya distuncla de centros, es mayor
gue la gue mediu enire 1lus centros ae l1los mufiones —4-4'—- y COmO ade-~
mas estos llevan unos rebordes —o—o'= (jue no permiten que entren de
trente en las Taunuras —26-26'— esto ooliga para colocar el grupo de
reductores —1- en el soporte —6— . enirar primero ;n mufidn —-4'- en
una ae las ranuras —20'— y luego iwmprimiendo un movimiento ae rota-
cidn ulrededor del primero, entrar el otro wufibn, Lu misms operacidn
pero en sentido contrario se ueve veriricar puTa uitarlo, segiun in-
aican lus flechas ue lua Ilgura B.

Una vez dentro, uniao0 ue esta msner. el grupo de reauc—
tores el soporte —6- y estundo 1los reauctores —l= en posicidén de tra-
baJo yue es la horizontul, no pueden ser separauosvinvolunnariamen-
te ael soporte., ..oemus, cOomO se ve e€n la figu:a 8, los mufiones —4~4'—
tienen un ciervo juego en sentiuo norizouwwl en el interior de las ru-
nuras —go—<v'— del soporte —o—-, 1o yue hace gue al moverse este so—
porte —o— solidariamente con guia de entrada O "aranyer?' —i8- arruas—

tTu al grupo de reauctiores, pero el movimiento de estos reductorss,
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gueua siempre uesiusau0 en retrzsSo con relacidn &l wovimiento ue la
guiu de entraum —16=— de una Cantldad igual «l Juego entre lus ranu-
ras —<6= y los mufiones —4-,

L. construccidn uel soporte intermeaio se hace como se
nha uicho pura gue sea wplicuble « TOUwa cluse ae maguinus sin vener
que modificurlas PaTu nada. ¥n efecto (riguras 2, & 4 9) el soporte
constu esenciulmente de tres piezus —o=7-8-. La —b— €S uUnu pieza plu-
ne 4oulaow UOS veces en angulo y en uno ue sus exiremos lleva lus Ta—
nuras —<0-<6'— PoTa SOStener el grupo ue reductores y en el otro lle-
Va4 Un =gQujero roscaul donde s€ aloju el wornilio =10-: en mbos lu~
WO0S ue este agujeto viene unus wlus =Y— aobladas haclua abajo gue gir-
ven de guiu puTu deslizurse lu piezu —6~ gonre la pieza —7— en sen—
tiuo horizontal.

Ls pieza invermedisa —7— tumoien es planu Pero aoblaiu
en un s0lo ungulo Tecto ue lsuos desiguales, el 1luio largo encaja
formena0 macho con el soporie —o— aegﬁn se na descrito y lleva una
Tanurg —ll— dentro ue la cual se aeslizu el wornillo ae presién -10-,
Estanao este 1r10jo, pueaen aeslizarse mutuwmente lus piezus —o— y =T-
J €STana0 upretaud, guedsn rijauas «n08s piezus unu con Otra. El la—
w0 COTrLo lleva Una ranura —12- por la yue se ensuria el tornillo
-14- gue puede desliz.rse en ellu. Este lado llevua en la mitaud ue su
longitud mas préxima 8l vériice unus alus laterales —13— uoblauas
nacis wtras para formar guis con la pieza —b— que forma guia mucho
con ellia,

La pilesa —b— tumpien pluna esta doblacuw sobre si misms
en Joble zngulo recto y uno de sus luaos llieva €n su exiremo un re—
porie —lo— doblwuo haciu adentro, El tornillo =l4— atraviesa sus ao0s
1ud0S DOT Senuos agujeros gue estun en linea recta y tiene por ovje—
0 ul upretar la tuerca —lo—, comprimir los 303 lados de -5—-, que
tienen clerts elasticiuad contTs la Darra —16— formundo una unidn
por presidn. Pura evitur una aeformacidn excesiva de =8~ en un opre-

t6n exajeradio de la tuerca =lo—, la pieza -8- lleva el reborde -1o-
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ya descrito, gue nuce de tope. Al _pretar la tuercu —1o— la Cabezs
del tornillo —14- uprieta la pieza invermeaia =7- conira la —=5- ri-
jwnao su posicién relativa. Pars que ol upretar la tuerca —1o- no
gire el vormillo —l14—~ dispongo su caubeza COn un corive para retenerlo
con un dessornillauor,

¥acilmente se comprenae gue estsnao los tvornillos —10-
¥ ~-l4- tlojos tenemos un sistema ae ajuste universal, dentro ae las
aimensiones usuules de maguinas ae nilar y yue al wpretarlos nos
permitve fijaur en el punto deseaud lu posicién relativa en altura,
distencisa g gituacibén longituainal ael sistema de reduciores respec—
$0 &l ".runyer®,

VYolviendao .1 coxgniso de reductores -l-, ne ulspuesto
para asSegurar su posicién en profunuidud y «ltura respecto w 1los ci-
linaros estiradores unos sSopories wuicionales —-19-, ver riguras 9 y
10, yue, unidos eon el conjunio de emuLuUOs <1- 5 en torma esenciul
dé una CUurta Purte de circuntferencia, se apoyun COmo coJjinetes so-
bre las purtes lisas o cuellos ael cilinaro deluntero inferior —24-,
KStu piezs, construlaa ae pluncha estaliPalda, viene una egtructura
indeformable gracias u lus pestafias —21- vueltus hacie utres, ve es-—
it&S pesiafi.g S.lea por detras y 1ormando dos alas doblaaus en éngulo
recto, los apénaices =20- que sirven pura unirlo & la burTa Ge Te-
guctores —l-1= por solaaaura u 0tro meulo cualyuiera. fall0len en sus
G40s extremos lleva unus orejitus —22- aoblsuas sobre si mismus upri-
Sion.nu0 Una tira —=23— de ftibra u ouro materiuwl Dland0 pPuTs evitar
1u oxiuscidn uel soporte en su roce sobre el cilipdro —24- segin se
hea descrivo,

N O T A

Se reivinaica como objeto ue esta patente:

L) kn 10S mecuanismos estiracores ue mechas textiiles pro-
vistos ue reéuctores ael wncho ue ia mecha 8ltuaaos entire log 6rga-
n0os reteneaores y los 0rgunos estirauores, el perfeccionamiento con-

gistente en comunicar « 108 reauctores de la mechsa un movimiento lu—



veTral de vaiven destwsudo en reur;so con relacidn al movimiento e
1la varra posterior ue guia de mecnus O taronyer® con oojeto ue yue
el eje we vada reauctor cbincida constanngmente con el eje de lu me-
cii. gue PuSu POT el mecunismo estirauor evitundo «si el roce de la
mecha CON las Duredes laterales uel reauctor y permitiendo acemas que
la mecnhs se enneore con iaciliaaa., '

<) #n 108 mecanismos estiruuores consignaaos en lu reivin-
aicacidn unterior, la disposicidn ue los Treauctores acoplauos & la
DuTl'a DOSterior ae guia ue mechas 0 "aranyer" por medio ue un sopor-
te gque se I'ija invariaolemente o la Dur'ra ae guig uve mechas y se une
.. 10s reuuctores conm un cierio juego, w fin ae yue el movimiento
de 10S reauctores presente siempre un ueterminguo retraso con relu=
cidn =l movimiento ae lua barra suia de mecnas.

3) rn los mecunismos estirauores de mecnas vexiiles con-
gsignauos en la reivindaicacidn anverior, la uisposicidén ae los reuuc-
Lores uniuwos formapnuo grupos provistos de gopories o0 piezus curvas
gue se apOyun sSoore los cuellos 1isos el cilindro estirauor inie—
rior, con objeto ae gue estOS reductores se maniengal siempre en po-
sicidn correctus con relacién u ilos cilinaros estirauores,

4) En 1los mecunismos estirauores ue mechas ¢onsignuawos en
lus reivinaicaciones wnteriores, la uisposicién ae 108 sopories de
l0s grupos ae reductores yue s€ wpOyan sObIe el cilinaro estiruaor,
Provistos ae una muterla olundaa, COmO Ti0ra U OtTrw PTOPicdu, en el
puato en gque estos SOPOries rozan soDre los cilinaros para evisar
el uesgaste y lu oxiuwcidén ue los soporues y ae los cilimaros,

5) " Kn l0S ineCunismos esStirauores de mecnus consignauos en
1u reivinuicacidn 1, la comstrucciln ue los reauctores ae mechas in—
uependientes y Pprovistos de alas laterales, ue tal msnera gue se
puedan IOormar grupos de reauctores soldundo o unienao las alus ae
Cudw TEGUCLOT con luas ue 1los reductores contiguos y regulanuo en Ca~
G GuSO el recudbrimiento pars yue lOS reauctores queuen o lu aistan-
ciw conveniente seglin lu m&yuina « gue se nayan ue aplicar,

8) kn los mecunismos estiraaores consignauos en las rei-



vinaicsciones .nteriores, la uisposicién ae un soporte graauable pa—
Ts &COPlur Cuua gTUP0 ue reductores la guiua posterior ae entruaa
de lu mechsa, cuyo soporte permite .justar en tocos sentidos la posi-
cion uel grupo ae reauctores con relacidn & 1la gula ae entraca ce la
mechia,

7) Perreccionamientos en los recuctores usada0s en los me~

canismos sestiruaores de mechus textiles.

purcelona 1Y de noviembre ae 1920,
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