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La presente memoria d e sc r ip tiv a  tien e  como f in  la  
declaración  del objeto que según expresa e l  enunciado t ra ta  

de un d isp o s it iv o  con doble basculación  para movimiento auto 

mático de o jos de lo s  muñecos.

5. E l movimiento de a b r ir  y  c e rra r  lo s  o jo s se obtie­

ne en lo s  muñecos mediante un d isp o s it iv o  basculante que en 

l a  actualidad  se fa b r ic a  oon la s  mas variad a s formas co n sti­

tu t iv a s .  La combinación de lo s  dos m&vimientos normales de 

lo s  o jo s , es d e c ir  e l  anteriorm ente citado  con e l  movimien-
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1 0 . to  de un lado a l  o tro , es ya  más d i f í c i l  de r e a l iz a r .  Por 

e l l o ,  aunque ex isten  muchos d isp o s it iv o s  encaminados a t a l  

f in  pocos de e l lo s  re a liz a n  en forma s a t is fa c t o r ia  l a  fun­

ción deseada.

En e l  d is p o s it iv o , objeto d e l presente modelo de 

1 5 .  u t il id a d  se ha cuidado de manera e sp e c ia l l a  obtenoión de 

un p erfecto  funcionamiento d el movimiento combinado de lo s  

o jo s  y  asimismo una re a liz a c ió n  robusta y  económica.

Consta este  nuevo d isp o s it iv o  de dos sistem as de 

b ascu lan tes, uno de movimiento en un plano v e r t i c a l ,  es de- 

20. c i r ,  e l  normal de a b r ir  y  c e rra r  lo s  o jo s , y  e l  otro para

movimiento segdn un plano h o riz o n ta l, o dicho de o tra  mane­

r a ,  e l  movimiento de to rc e r  de un lado a otro lo s  o jo s .

Los dos citados sistem as basculantes proporcionan 

a l  ojo sus dos movimientos fundamentales. Puesto que l a  com- 

25 . posición  de ambos movimientos, es e l  movimiento r e a l  del ojo 

humano, y  dicha composición se e fectú a  automáticamente en 

v ir tu d  del desplazamiento de lo s  contrapesos a l  v a r ia r  l a  

p osic ión  de l a  cabeza del muñeco, con lo  que l a  aparienoia 

de re a lid a d  es completa.

Por o tra  p a rte , l a  forma c o n st itu t iv a  de l a  r e a l i ­

zación del objeto  de este  modelo de u t i l id a d , t ien e  sen sib les 

m ejoras p rá c t ic a s . Así toda l a  armadura soporte es de alam­

bre y únicamente e l  globo de lo s o jos d iv id id o  en dos partes 

como se verá  más adelan te, se r e a l iz a  en m ateria p lá s t ic a .

35, Por consiguiente a l  e v ita r  una m ateria r íg id a  y

fr á g ile n  toda su e stru c tu ra , e sta  puede a p lic a rse  a cual­

q u ier tip o  de muñeco y sobre todo adaptarse a la s  v a r ia c io ­

nes e x iste n te s  en e l  m ontaje, de manera que una vez a ju s ta ­

da y  compensada e l  e q u ilib r io  de movimientos l le g a  a l a  per- 

40. fecc ió n  más ab so lu ta .
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Con e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  in te rp re ta c ió n  más 

exacta del objeto sobre e l  que ha de recaer e l  presente 

p r iv i le g io ,  en e l  plano adjunto complementario de l a  pre­

sente exposición  se rep resen ta  una forma p rá c t ic a  para la  

45* re a liz a c ió n  in d u s tr ia l que se incluye únicamente a t i t u lo  

de ejemplo y , por con sigu iente, s in  c a rá c te r  exhautivo s i ­

no meramente in form ativo .

En l a  fig u ra  1 , d e l plano ad junto , se representa 

una v i s t a  f ro n ta l del d isp o s it iv o  con e l  sistem a de g iro  

50. según un e je  v e r t ic a l  desplazado h acia  l a  derecha.

En l a  f ig u ra  2 , se  representa una v i s t a  poste­

r io r  del d isp o s it iv o  en l a  posición  equ ivalente a  l a  re ­

presentada en l a  f ig u ra  1 .

En l a  f ig u ra  3 , se  ha representado un d e ta lle  en 

5$ . p ersp ectiva  desde l a  parte  p o ste rio r  de uno de lo s  o jo s .

Como puede ap rec iarse  en la s  t re s  fig u ra s  del grá­

f ic o  adjunto lo s  globos de lo s  o jos están  con stitu id os por 

dos partes huecas que se acoplan sobre un e je  v e r t ic a l  -4 -  

de manera que v is to s  por l a  parte fro n ta l presentan confor- 

6 0 . mación se m i-e s fé r ica  en conjunto.

Este d isp o s it iv o  ee compone de una armadura en 

forma de "Y" en l a  que cada uno de lo s  extremos superiores 

-4 -  a trav iesan  la s  partes - 1 -  y - 2 -  que constituyen  e l  g lo ­

bo del ojo sobresaliendo por l a  parte  su p erio r en forma 

65. a p re c ia b le , La parte in fe r io r  - 2-  de aquél se apoya en l a  

pequeña arandela - 16- ,  y  puede g ir a r  alrededor de su e je  

v e r t ic a l  librem ente. La parte in fe r io r  - 5-  de dicha arma­

dura termina en un trenzado -6 -  para f in a l iz a r  con e l  con­

trapeso - 7 -  f i ja d o  en su extremo.

7 0 . Las p artes su periores - 1-  quedan inm ovilizadas y

fija d a B  a l a  e stru ctu ra  compuesta por l a  armadura en forma
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de "Y ", m ientras que l a  parte  in fe r io r  - 2-  puede g ir a r  como 

ya  se ha ind icado, alrededor de su e je  v e r t ic a l .

E l conjunto se apoya por medio de lo s  apéndices 

75 . - 13 -  que, de manera g ir a t o r ia ,  se a lo ja n  en o r i f i c io s  l a ­

te r a le s  p racticad os en l a  parte  in tern a  de l a  cabeza del 

muñeco.

Las partes in fe r io r e s  - 2-  presentan una prolon­

gación - 3 -  f i ja d a  mediante pegamento por su cara p o ste r io r . 

3 0 . Dichos s a lie n te s  - 3-  presentan un o r i f i c io  án su extremo 

donde se acopla l a  v a r i l l a  - 1 0 - ,  dotada para e l  e fecto  de 

l a  pequeña arandela - 9-  en l a  que apoya e l  ensanchamiento 

-8 -  producido por aplastam iento del extremo de e s ta  v a r i­

l l a .  En e l  centro de l a  v a r i l l a  - 10-  se acopla e l  contra- 

8 5 . peso - 1 1 -  dotado de una ranura para encaje de dicha v a r i ­

l l a .

Asimismo en l a  parte  in tern a  su p erio r de - 2-  e x is ­

te  un r e s a lte  - 1 5 -  destinado a hacer p o sib le  su montaje so­

bre e je  v e r t ic a l  - 4- .

go. La parte  su p erio r del globo de lo s  o jos - 1 - -pre­

senta una ranura - 19-  destinada a  f i j a r  la s  pestañas.

Como se deduce de l a  descripción  a n te r io r , e l  mo­

vim iento conjunto de lo s  dos sistem as basculantes produce 

por un lado e l  movimiento o sc ila n te  de a b r ir  y c e rra r  lo s  

95. o jos a l  in c l in a r  h acia  a r r ib a  y h ac ia  abajo l a  oabeza del 

muñeco. Este  movimiento a r r a s tr a  todo e l  d is p o s it iv o . E l 

otro sistem a basculante incorporado a l  mencionado an terio r­

mente, es d e c ir , e l  formado por e l  contrapeso - 1 1 -  y  la s  

partes in fe r io re s  - 2 -  actúa de forma independiente a l  p r i­

mer movimiento a l  lad ear l a  cabeza d el muñeco h acia  un l a ­

do y  o tro . Por con sigu ien te , l a  combinación de ambos movi-

100
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mientos e s , en rea lid ad  e l  movimiento r e a l  de lo s  o jo s huma­

nos, ya  que por e s ta r  lig ad o s entre s i  lo s  movimientos en 

lo s  dos globos l a  mirada es siempre p a r a le la , tanto s i  se 

d ir ig e  h acia  a r r ib a  como s i  se d ir ig e  h ac ia  abajo o en fo r ­

ma in c lin a d a .

D escrita  suficientem ente l a  n atu ra leza  del objeto 

de este  modelo de u t i l id a d , a s i  como su re a liz a c ió n  p rá c t i­

ca únicamente cabe añadir que e l  conjunto y  p artes indepen­

d ien tes c o n stitu tiv a s  d e l todo son su scep tib le  de m odifica­

c ió n , cambio de m aterias, forma y d isp o sic ió n , en cuanto 

e sta s  a lte ra c io n e s  no desvirtúen  e l  fundamento e se n c ia l del 

mismo.

N O T A

E l Modelo de U tilid a d , que se s o l i c i t a  por ve in te  

años, para España de acuerdo con l a  v igen te  L e g is la c ió n , de­

berá recaer sob re: "DISPOSITIVO CON DOBLE BASOULACION PARA 

MOVIMIENTO AUTOMATICO DE OJOS DE MUÑECOS", según la s  carac­

t e r í s t ic a s  e se n c ia le s  de la s  s ig u ie n te s :

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 & .- D isp ositivo  con doble basculación para movi­

miento automático de o jos de muñecos, que se c a ra c te r iz a  

porque lo s  globos de lo s  o jos están con stitu id os por dos 

p artes huecas que acopladas sobre un e je  v e r t i c a l ,  presen­

tan frontalm ente conformación se m i-e s fé r ic a  en conjunto, 
cuyos e je s  v e r t ic a le s  son lo s  extremos su periores de una 

armadura en forma de "Y ", en cuyo extremo in fe r io r  se f i j a  

e l  contrapeso n ecesario  para l a  basculación  según un e je  

h o rizo n ta l estando este  últim o e je  con stitu id o  por unos 

apéndices alinead os que nacen en lo s  costados de la s  par­

te s  su p erio res , correspondientes a lo s  párpados de lo s  o jo s , 

de manera que sobresaliendo por &mbos lados s irv e  de apoyo
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d el conjunto basculante a l  a lo ja r s e  en o r i f ic io s  p ra c tic a ­

dos a ambos lados de l a  cabeza; la s  p artes in fe r io re s  de 

135* lo s  globos de lo s  o jos rep resen ta tiva  de l a  córnea e i r i s

son su scep tib les  de g iro  sobre e l  e je  v e r t ic a l  en que están 

montados, a  d ife re n c ia  de la s  partes su p erio res , s o lid a r ia s  

de l a  p ieza en "Y" y  lig a d a s  entre s í  por una v a r i l l a  a r t i ­

culada en sus extremos sobre lo s  extremos de unos sa lie n te s  
14 0 . f i ja d o s  en l a  parte p o ste r io r  de e stas  p ie z a s , de manera

que a l  lad ear l a  cabeza del muñeco se produce e l  g iro  haoia 

un lado u otro simultáneo de lo s  o jo s , movimiento que es 

combinado con e l  g iro  h acia  a rr ib a  o h ac ia  abajo del con­

junto producido por e l  basculante citado  en primer lu g ar. 

1 4 5 . 23 . -  D isp o sitivo  con doble basculación  para movi­

miento automático de o jos de muñecos, que se c a ra c te r iz a  

porque la s  p artes de l a  armadura en forma de "Y" que cons­

t itu y e  e l e je  v e r t ic a l  de g iro  de la s  p artes in fe r io r e s  de 

lo s  globos de lo s  o jo s , según la  a n te r io r  re iv in d ica c ió n , 

15 0 . sobresalen  por l a  parte su p erio r de lo s  globos de lo s  o jo s , 

constituyéndose en tope que lim ita  e l  movimiento del con­

junto en su basculación  según e l e je  h o rizo n ta l, a l  apoyar­

se contra l a  su p e r fic ie  in tern a  de l a  cabeza del muñeco 

siendo su scep tib le  de adaptación mediante doblado.

1 5 5 . 3 8 . -  DISPOSITIVO CON DOBLE BASCULACION PARA MOVI­

MIENTO AUTOMATICO DE OJOS DE MUÑECOS.

Según queda sustancialm ente d e sc rito  en l a  presen­

te  memoria, que consta de s e is  h o ja s , e s c r ita s  a máquina, 

por una so la  cara  y d ib u jo s.
Madrid, 3 de Noviembre de 1962
DKa. IAARIA LUIS.& KBNENDEZ FERNANDEZ 
P. P. --------- \
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