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7&7&7&7&7&7&7&7<¿7&7&7&7&7&7&7¿:7&7&7&7&7&7&7&7<5c7&7&7&7 :

El presente invento se relaciona con e l 

arte de cribar materias granulares.

Uno de los objetos del invento consiste 

en proporcionar un aparato para cribar materias granu­

lares que mueve las partículas de la  materia que se han
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de e stra tifica r  con arreglo á sus masas relativas ( ó 

tamaños, si la materia es homogénea) de ta l manera que 

las partículas mas pesadas ó "bastas de la  materia se 

impulsan hacia arriba por encima de la  capa de la  ma­

teria, mientras que las partículas más ligeras ó más 

finas se ponen en contacto directo con e l medio c r i­

bador, produciéndose así el que las partículas más 

ligeras o más finas de la  materia pasen por las mallas 

ú o r ific io s  del medio cribador sin que se impida por las 

partículas que son demasiado grandes el pase por dichos 

o rific io s  ó mallas.

Otro objeto del invento consiste en 

proporcionar un aparato para cribar las materias granu­

lares que aumenta materialmente la  e fic ien cia  del medio 

cribador y vence la  necesidad de discontinuar la  opera­

ción cribadora á frecuentes intervalos y de limpiar e l  

medio cribador, según es necesario con los métodos que 

hasta ahora están en uso general.

Has adelante se puntualizarán otros ob­

jetos y características del invento.

Brevemente descrito, consiste el apara­

to en un medio cribador flex ib le  que se mantiene bajo 

tensión y en unos medios para sujetar ó someter el ex­

presado medio cribador á una acción ta l que las p a rtí­

culas de materia que se hallan en él se impulsan hacia 

arriba con una fuerza proporcional á sus masas ( ó ta ­

maños, si la materia que se ha de cribar es homogénea), 

haciéndose así que s 1 c. s jp ar uic u 1 ci s 'Tic-' s jp e s d d» s o me*, s 

bastas de la  materia se les obliga á ir hacia arriba de 

la Cepa de materia que hay en e l medio cribador, mien­

tras que las partículas más ligeras ó finas se ponen 

en contacto directo con el medio cribador y pasan por
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los o r ific io s  ó mallas del mismo. El medio criba­

dor se inclina ó dispone de preferencia en ángulo que 

haga el que la  materia se esparza en una capa y descien­

da sobre él por gravedad; dicho medio cribador se some­

te á un movimiento vibratorio diferencial en uno ó más 

puntos al objeto de producir un movimiento lento ha­

cia abajo y un movimiento ascendente rápido y repenti­

no del medio cribador, haciendo con ello  que las par­

tículas más pesadas de la  materia se muevan hácia a rr i­

ba para ocupar una posición en la que no obstruyen e l  

paso de las partículas más finas de la materia á tra ­

vés del medio cribador. Este tratamiento de la ma­

teria  que se criba no hace solamente que las partícu­

las se estratifiquen con arreglo á sus masas relativas  

ó tamaños y asegura que las partículas más ligeras ó 

más finas pasen libremente á través del material c r i­

bador sin que se impida por las partículas que son de­

masiado grandes el pase por las mallas del medio c r i­

bador, sino que impide también el que los o r ific io s  ó 

mallas del medio cribador se atasquen ú obstruyan perma­

nentemente por las partículas de la materia de aproxi­

madamente el mismo tamaño que las mallas, pero que son 

precisamente demasiado grandes para pasar por las ma­

l la s . Con arreglo á lo expuesto, e l aparato pre­

sente aumenta la eficien cia  del medio cribador y re­

duce el área cribadora que se necesita, por e l hecho 

de poner á las partículas más pequeñas en contacto d i­

recto con los o r ific io s  ó mallas del medio cribador y 

evita la  necesidad de discontinuar la  operación criba- 

dora é intervalos frecuentes y de limpiar el medio c r i­

bador para quitar las partículas que se han atascado 

en los o r ific io s  c mallas del medio cribador.
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Pueden u t i l i z a r s e  va r ia s  formas de apa­

rato  para la  p r a c t i c a  del  método, pero p r e f i e r o  em­

plear  un aparato que comprende un medio cr ibador  f l e ­

x i b l e  extendido tirantemente entre dos puntos 51 d i s ­

puesto en una p o s i c i ó n  in c l ina d a  y unos medios para 

comunicar un movimiento v i b r a t o r i o  d i f e r e n c i a l  á una 

o mas zonas de dicho medio cr ibador  que se extiende 

transversalmente a través  de toda la  anchura del  mis­

mo a l  o b je t o  de obtener un movimiento hácia  abajo r e l a ­

tivamente len to  y un movimiento l i g e r o  acelerado hacia  

arr iba  por debajo de l a  capa de materia que yace s o ­

bre e l  medio c r ibad or .

Sn lo s  adjuntos d ibu jos  designan:

Las f ig u ra s  1 y 2, unas v i s t a s  d iagra-  

máticas que i lu s tra n  e l  p r in c i p i o  á base d e l  cual fun­

ciona e l  aparato;

La f ig u r a  3, una v i s t a  f r o n t a l  y en e l e ­

vac ión  del  c i tado  aparato;

La f ig u r a  4, una v i s t a  en secc ión  l o n ­

g i tu d in a l  de dicho aparato;

La f ig u r a  5, una v i s t a  ampliada en p lan ­

ta  por encima de una parte de l  expresado aparato;

La f ig u r a  6 , una v i s t a  en secc ión  t ra n s ­

v ersa l ,  según corte  dado en la  f i g u r a  5 por l a  l ín e a  

6 - 6 ; y

La f i g u r a  7, una v i s t a  en secc ión  l o n ­

g itud ina l ,  según corte  dado en l a  f igura  6 , por l a  l í ­

nea 7-7 .

En las  f ig u ra s  1 y 2, - x -  designa un me­

dio cribador  f l e x i b l e  que se mantiene en tens ión  entre 

las l íneas  f i j a s  de soporte A-A y B-B. A dicho me­

dio cribador - x -  se l e  a p l i c a  un movimiento v ib r a t o -

4



r i o  d i f e r e n c i a l  en uno ó más puntos, que se extiende 

transversalmente á través de toda la  anchura de dicho 

medio cribador, a l  ob je to  de obtener un movimiento há- 

c ia  abajo  relativamente len to ,  representado por la  f l e ­

cha -m- de la  f i g u r a  1, y un movimiento acelerado y 

rápido hacia arr iba ,  indicado por la  f l e c h a  -n - ,  por 

debajo  de la  capa de materia que se h a l la  en e l  medio 

cribador - x - .  El e f e c t o  de este  movimiento d i f e r e n ­

c i a l  én las p a r t í c u la s  de materia que hay en e l  medio 

cribador  cons is te  en e le v a r la s  con una fuerza  propor ­

c ion a l  á sus masas ( ó tamaños, s i  la  materia es homo­

génea), impulsándose las p a r t í cu la s  más pesadas ó más 

bastas de la  materia hácia  la  parte a l ta  de l a  capa 

y poniéndose las p a r t í c u la s  más l i g e r a s  ó más f in a s  

en contacto  con e l  medio cribador  para pasar libremen­

te á través de las  mallas ú o r i f i c i o s  del  mismo s in  

ser impedidas a l  pase á través de dichas mallas por 

las  p a r t ícu la s  de materia que son demasiado grandes. 

Este movimiento v i b r a t o r i o  d i f e r e n c i a l  impide también 

e l  que los  o r i f i c i o s  de l  m ateria l  cr ibador  se obstru ­

yan permanentemente por las  p a r t í cu la s  que son p r e c i ­

samente lo  demasiado grandes para que pasen por dichas 

mallas,  pues cualesquiera  p a r t í cu la s  su sce p t ib le s  de 

encajarse  en las mallas se impulsan hácia arr ib a  por 

e l  movimiento acelerado que se representa con l a  f l e ­

cha -n -  én la  f i g u r a  1.

El medio c r ibador  - x -  está, de p re fe re n ­

c ia  in c l inado  hácia  abajo desde A á E, según se i l u s ­

t r a  en la  f ig u ra  2, a l  o b je t o  de hacer que e l  movi­

miento v i b r a t o r i o  d i f e r e n c i a l  comunique también un mo­

vimiento hácia adelante á las  p a r t í cu la s  de materia que 

quedan en la  parte a l t a  de l  medio cribador,  háciéndose
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as í  que las p a r t í cu la s  que son demasiado grandes para 

atravesar las mallas caigan por gravedad y se descar ­

guen en la  extremidad i n f e r i o r  B del medio cribador.

Cuando la  materia que se ha de cribar  

se a p l i c a  a l  medio cr ibador  en co rr ie n te  continua, 

conforme es p r á c t i c a  c orr ien te  en las  in s ta la c ion es  

tratadoras  de mineral y carbón, las  p a r t í cu la s  más 

f in a s  de la  materia pasan inmediatamente á través de los 

o r i f i c i o s  ó mallas de l  medio cribador  a l  ponerse en con­

t a c to  con la  parte extrema superior del medio cribador 

- x - ,  dejando as í  l a  parte mayor del  área c r ib  cLClO£*cl pa­

ra l a  separación de las p a r t í cu la s  que má.s se aproximen 

a l  mismo tamaño de l  o r i f i c i o  ó mallas é cuyo través  

han de pasar. La e s t r a t i f i c a c i ó n  se completa en la  

parte extrema i n f e r i o r  del  medio cr ibador  que está  s o ­

metida a l  movimiento v i b r a t o r i o  d i f e r e n c ia l ,  impidien­

do también este  movimiento v i b r a t o r i o  que los  o r i f i ­

c ios  del medio cr ibador  se obstruyan ó atasquen p e r ­

manentemente por las  p a r t í c u la s  de la  materia.

En l a  p r á c t i c a  conviene a p l i c a r  e l  mo­

vimiento v i b r a t o r i o  d i f e r e n c i a l  solamente á l a  parte 

extrema i n f e r i o r  de l  medio cr ibador  - x - ,  pero por ra ­

zón de l  hecho de que e l  medio cr ibador  es f l e x i b l e  y 

está  ba jo  tensión ,  á mas de i r  conexionado solamente 

por sus extremidades opuestas con la  es tructura  s o s t e ­

nedora que lo  l l e v a ,  todo e l  elemento cribador  v ib r a ­

rá entre los  dos puntos A y B, aplicándose e l  mínimum 

de v ib ra c i ó n  á la  parte  extrema, superior  del  medio c r i ­

bador por la  cual pasan las  p a r t í cu la s  más f in a s  de la  

materia y e l  nóximum de v ib ra c ió n  á la  parte  extrema 

i n f e r i o r  del  medio cribador  por la  cual c i r cu la n  las 

p a r t í c u la s  más bastas .  Esta zona de v ib ra c ió n  má­
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xima se extiende uniformemente á través de todo e l  

área cribadora ,  en sent ido  t ra n sv ersa l  á la  d i r e c c ió n  

de la  materia que hay sobre e l  elemento ó medio c r i b a ­

dor, En conformidad con lo  dicho,  todas las  p a r t í ­

culas que pasan por la  zona de v ib ra c ió n  mínima y que 

son demasiado grandes para escaparse por las  mallas de 

la  parte  del  medio cr ibador  que constituye es ta  zona, 

han de pasar por la  zona de v ib ra c ió n  máxima antes de 

l l e g a r  a l  punto B de descarga f i n a l  de las  p a r t ícu la s  

de tamaño superior .

El aparato puede constru irse  de var ias  

formas, pero es p r e f e r i b l e  equiparle  de un medio c r i ­

bador f l e x i b l e  - x -  que con s is ta  en una t i r a  de t e la  

m etá l ica  ó chapa de metal per forada suspendida en un 

b a s t id or  de forma rectangular  compuesto de las  piezas 

la t e r a l e s  1 y de unas piezas extremas 2 dispuestas  

en p o s i c i ó n  inc l inada  en una es tructura  sostenedora 3, 

conforme se i l u s t r a  en la  f i g u r a  4. La extremidad

i n f e r i o r  d e l  medio cr ibador  - x -  va cogida p r e f e r i b l e ­

mente entre dos barras 4 dispuestas transversalmente, 

que se conexionan permanentemente de cualquier  forma 

p r e fe r id a  en e l  b a s t id o r  en que vá d ispuesto  e l  medio 

ó elemento cr ibador ,  y l a  extremidad superior  de la  

t i r a  perforada - x -  que constituye e l  elemento c r i b a ­

dor del  aparato vá su je ta  entre dos barras 5 d i s ­

puestas transversalmente que se conexionan mediante 

pernos de tens ión  6 con la  p ieza  transversa l  superior  

2 d e l  b a s t id o r  rectangular  en que vá d ispuesto  e l  e l e ­

mento cr ibador .  Los pernos de tens ión  6 no s irven

solamente para sostener e l  medio cribador  con l a  t e n ­

sión lo n g itu d in a l  s u f i c i e n t e  para hacer le  e l á s t i c o ,  

sino que forman un medio fá c i lm ente  a justab le  para va -
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r ia r  la  tens ión  de l  elemento cr ibador .  Dicho medio 

ó elemento cribador  - x -  vá prefer ib lemente  p ro v is to  por 

sus bordes la te r a l e s  lon g itud ina les  de unos sa l ie n te s  

f l e x i b l e s  7 que se d i r ig e n  hacia arr iba ,  conforme se 

muestra en la  f i g u r a  6, para impedir que la  materia 

que no se ha cribado se escape por lo s  bordes la t e r a ­

les  del  elemento cr ibador ,  pero dichos rebordes l a t e ­

r a le s  no se conexionan con las  piezas la te r a l e s  1 del 

b a s t id o r  en que está  extendido e l  elemento c r ibador .

Pueden u t i l i z a r s e  v a r ios  medios para 

comunicar e l  movimiento v i b r a t o r i o  d i f e r e n c i a l  a l  e l e ­

mento cribador  - x -  del  aparato, pero es p r e f e r i b l e  u t i ­

l i z a r  un medio consistente  en una leva  dentada m últ i ­

ple 8 conexionada con un árbo l  operante 9 y d ispuesta  

para cooperar con una corredera 10 que se conexiona 

mediante una v a r i l l a  12 con un larguero t ra nsversa l  

11 de madera que se extiende transversalmente por de­

ba jo  del  elemento cribador  - x -  á través  de toda su 

anchura. La extremidad superior  de la  expresada

v a r i l l a  se a t o r n i l l a  en la  corredera  10 y la  parte 

i n f e r i o r  de la  mencionada v a r i l l a  se su je ta  al la rgue­

ro t ra n sversa l  mediante tuercas ó de cualquiera otra  

forma conveniente, sujetándose e l  larguero t ransversa l  

a l  elemento cribador  - x -  con t o r n i l l o s  de madera ó de 

cualquier  otro  modo que haga v ib ra r  a l  elemento c r i ­

bador cuando e l  larguero  t ra nsversa l  11 se mueve há- 

c ia  a r r ib a  y hacia  aba jo .  La corredera  10 se man­

t ien e  contra la  cara de la leva  8 mediante un muelle de 

ho ja  13 su je to  rígidamente por una extremidad á un miem­

bro sostenedor 14 d ispuesto  transversaLmente y e s t a ­

b l e c i d o  por encima del elementonribador, teniendo d i ­

cho muelle su extremidad opuesta conexionada a ju s ta -
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blemente con la  v a r i l l a  de corredera 12 por medio de 

tuercas 15, que pueden a justarse  para v a r ia r  l a  tens ión  

de l  muelle 13. En cada c i c l o  de operaciones del

á rbo l  9, e l  miembro ó larguero t ransversa l  11 se move­

rá lentamente hácia abajo,  seguido por un movimiento 

acelerado hacia a r r ib a  que se detiene repentinamente 

por la  corredera 10 que golpea en la  leva 8 que v i r ­

tualmente actúa de mandril, haciéndose con e l l o  e l  que 

la s  p a r t í c u la s  de materia que hay en e l  elemento c r i ­

bador se impulsen hacia  arr iba  con una fuerza  propor ­

c ion a l  á las  masas de las  expresadas p a r t í c u la s .

El á rbo l  operante 9 vá sostenido en c o j in e t e s  16 

e x is t e n te s  en e l  miembro sostenedor dispuesto  t ra n s ­

versalmente y vá p r o v is t o  de una po lea  17 que se adap­

ta  á cooperar con una correa  motriz  (no i lu s t r a d a ) ,  su­

jetándose e l  miembro sostenedor 14 rígidamente á las 

p iezas  la te r a le s  1 del b a s t id o r  en que está  ex te n d i ­

do e l  elemento cr ibador .  Cuando el  aparato esta

equipado de una leva  de doce d ientes ,  e l  á rbo l  de l e ­

va 9 t ra ba ja  prefer ib lemente  á unas 200 revo luc iones  

por minuto, á f i n  de comunicar unas 2.400 v ib ra c ion es  

por minuto a l  elemento cr ibad or .  Si l a  leva  8 vá 

equipada de d ientes  de unas 3/32 de pulgada de altura ,  

e l  máximum de v ib ra c i ó n  del elemento cribador  - x -  

será aproximadamente 1/16 de pulgada ver t ica lm ente .

El consumo de fuerza  de un aparato de e s ta  c la se ,  es 

excesivamente l i g e r o ,  pues se ha v i s t o  que basta  con 

menos de 1/4  de K.P. para mover una c r ib a  de 3 p ies  á 

2,400 v ib ra c ion es  por minuto con carga completa.

En las  va r ia s  c lases  de d i s p o s i t i v o s  

cribadores  u t i l i z a d o s  hasta ahora para cr ibar  materia 

granular, los  o r i f i c i o s  ó mallas del elemento c r i b a ­
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dor se ciegan ú obstruyen después de un corto  periodo  

de func iona ' l iento .  Tal obstrucc ión  reduce l a  e f i ­

cac ia  cr ibadora  algunas veces  en mas de un 50 %.

Cuando es to  sucede es necesar io  detener l a  operación 

cribadoru, y despejar lo s  o r i f i c i o s  ó mallas del e l e ­

mento cribador m art i l leándo le  ó golpeándole con un pa­

lo  ú otro  instrumento. Algunas veces  se u t i l i z a n  

pu lver iza c ion es  de agua en el  cribado húmedo al o b j e ­

to  de impedir que e l  elemento cribador se ciegue ú 

obstruya, pero se ha v i s t o  que las  p u lver izac ion es  de 

agua no mantienen limpio a l  elemento cribador y s in 

obs tru ir  las  mallas del  mismo. SI aparato mejorado 

que nos ocupa hace f r e n te  á las c a r a c t e r í s t i c a s  antes 

mencionadas del d i s p o s i t i v o  cr ibador  hasta ahora en 

uso, pues e l  movimiento v ib r a t o r i o  d i f e r e n c i a l  que 

se a p l i c a  al medio cribador impide que las  p a r t ícu la s  

de materia se atasquen en las  mallas del  elemento 

c r ibador .  Hemos v i s t o ,  en e fe c t o ,  a l  .tratarse

de materia de cribado seco de naturaleza húmeda ó 

pegajosa,  como por ejemplo, e l  mineral d e r re t id o  que 

contiene un t re s  ó cuatro por c ien to  de humedad, que 

lo s  o r i f i c i o s  ó mallas d e l  elemento cribador se man­

t ien en  l i b r e s  por e l  movimiento d i f e r e n c i a l  que im­

pulsa los  pedazos de materia húmeda hácia la  parte a l ­

ta  de l a  capa de l  elemento cribador,  permitiendo de 

ese modo que las p a r t í c u la s  l i b r e s  pasen á través  de los  

o r i f i c i o s  ó mallas de l  elemento cr ibador .

3 s te  invento no so lo  aumenta l a  e f i -
I

c i e n c ia  del elemento ó medio cribador  déun aparato que 

se u t i l i c e  para cr ibar  materia granular y reduce e l  

tiempo que se n e c e s i ta  para c r ibar  dicha materia, d e ­

b id o  á que e v i t a  l a  necesidad de discontinuar la  opera-
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c ión  cribadora  á in te r v a lo s  frecuentes  y de 1 inpiar  

e l  elemento cribador  d e l  aparato, sino que también 

aumenta la  rapidez ó v e lo c id a d  en e l  paso del  mate­

r i a l  por e l  elemento cr ibador ,  haciendo así p o s ib le  d i s ­

minuir la  in c l in a c i ó n  ó ángulo del  elemento cr ibador  

de l  aparato y reducir  de esa suerte e l  espacio  que se 

p r e c i s a  en e l  molino para e l  aparato.

- o -  N O T A  - o -

Los puntos de invención propia, no nue­

va, pero no e s ta b le c id a  ni pract icada  en Nspaña, que 

se presentan para que sean ob je to  de esta  Patente de 

CINCO años, son los  s igu ien tes :

1? -  Un aparato para cr ibar  materia 

granular, que comprende un elemento ó medio cribador  

f l e x i b l e  d ispuesto  en una p o s ic ió n  in c l ina da  y mante­

nido ba jo  tens ión  long itud ina l ,  estando en l ib e r ta d  

para v ib ra r  los  bordes la te r a le s  del  expresado elemen­

to ,  y unos medios conexionados directamente con e l  i n ­

dicado elemento cribador  en un punto intermedio de 

sus extremidades y que se extienden transversalmente a 

través  de toda su anchura para v ib ra r  e l  indicado e l e ­

mento hacia  arr iba  y hác ia  abajo al o b je to  de comuni­

car un movimiento relativamente len to  hácia abajo al 

expresado elemento cr ibador ,  seguido de un movimiento 

acelerado hácia  arr ib a  que se detiene repentinamente, 

haciéndose con e l l o  que la s  p a r t í c u la s  de materia 

que hay en e l  elemento cribador  se impulsen hácia  a r r i ­

ba con una fuerza  p roporc iona l  á las  masas de dichas

P

p a r t í c u l a s .

2? - Un aparato para cr ibar  materia 

granular, que comprende un elemento ó medio cribador 

f l e x i b l e  dispuesto en una p o s i c i ó n  in c l ina da  y manteni­
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do "bajo tens ión  l o n g i tu d in a l ,  estando en l i b e r ta d  para 

v ib ra r  los 1301-133 la t e r a l e s  de dicho medio cribador,  

un miembro r í g i d o  e s ta b le c id o  transversalmente á t r a ­

vés de dicho elemento cribador  por cerca  de su e x t r e ­

midad i n f e r i o r  y conexionado directamente con e l  suso­

dicho elemento cribador,  y unos medios para v ib ra r  e l  

c i tado  miembro hacia  abajo  y hácia  a rr iba  que compren­

den una parte  conexionada con e l  c i ta d o  miembro y un 

mandril cooperante contra e l  cual golpea l a  expresada 

parte  al  o b je to  de detener repentinamente e l  movimien­

to  ascendente de dicho elemento cr ibador ,  haciendo 

con e l l o  que las p a r t í c u la s  de materia que hay en e l  

elemento cribador  se impulsen hácia  arr iba  con una 

fuerza  proporc iona l  á, las  masas de las  c itadas par-  

t í  cu las  .
39 -  Un aparato para cr ib a r  materia 

granular, que comprende un b a s t id o r  f i j o  d ispuesto  en 

una p o s i c i ó n  incl inada ,  una p ieza  de material  de ma­

l l a  sosten ido  en dicho b a s t id o r  con la  t en s ión  l o n g i ­

tudinal  s u f i c i e n t e  para producir  un medio cribador 

f l e x i b l e  que tenga e l a s t i c i d a d  inherente, estando en 

l i b e r t a d  para v ib ra r  l o s  bordes 1 ctt* e ra les  d e l  c i t a ­

do elemento cr ibador ,  un árb o l  operante dispuesto  

transversalmente con respecto  ¿  dicho b a s t id o r ,  un 

miembro r íg id o ,  transversalmente dispuesto ,  conex io ­

nado directamente con e l  indicado elemento cribador y 

que se extiende á través de toda su s u p e r f i c i e ,  y unos 

medios movidos por e l  indicado árb o l  operante para co ­

municar un movimiento v i b r a t o r i o  d i f e r e n c i a l  a l  expre ­

sado miembro r íg i d o ,  transve realmente dispuesto ,  que 

comprenden una parte conexionada con e l  c i tado  miem­

bro y un mandril ó yunque cooperante contra  e l  cual
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go lpea  la  expresada parte al o b je t o  de detener repen­

tinamente e l  movimiento ascendente del indicado elemen­

to  cr ibador ,  haciendo con e l l o  que las p a r t í c u la s  de 

materia que hay en e l  indicado elemento cr ibador  se im­

pulsen hacia  arr iba  con una fuerza  p rop orc iona l  á las 

masas de las c itadas  p a r t í c u l a s .

4? -  Un aparato para cr ibar  materia 

granular, que comprende un b a s t id o r  dispuesto  en p o s i ­

c ión incl inada,  una t i r a  de elemento cribador f l e x i ­

b le  d ispuesta  entre la s  p iezas la te r a l e s  de dicho b a s ­

t id o r  de t a l  manera que l o s  bordes la te r a l e s  de l  c i t a ­

do elemento estén en l i b e r ta d  para v ib ra r  con r e l a ­

c ión  á las  c itadas  p iezas  l a t e r a l e s ,  unos medios pa­

ra conexionar las extremidades d e l  indicado elemento c r i ­

bador con las p iezas  t ra nsversa les  de la  parte a l ta  

y del fondo d e l  b a s t id or  y mantener dicho elemento con 

l a  tens ión  lo n g i tu d in a l  s u f i c i e n t e  para hacer e l á s t i ­

co dicho elemento, un miembro r íg id o ,  transversalmen­

te dispuesto,  conexionado directamente con e l  c i tado  e l e ­

mento cribador y que se extiende á través  de toda su 

anchura, un é rb o l  operante sosten ido  en un punto por 

encima de dicho elemento cr ibador ,  y un mecanismo de 

corredera  movido por e l  susodicho é rb o l  para v ib ra r  

e l  c i ta d o  miembro hacia  a rr iba  y hacia abajo, que com­

prende una leva  en e l  á rb o l  y una parte cooperante en 

dicho miembro que go lpea  contra l a  c i tada  leva  con la  

fuerza  s u f i c i e n t e  durante e l  movimiento hacia  a rr iba  

del miembro c i tado ,  para detener repentinamente e l  

movimiento ascendente del remetido elemento cr ibador ,

59 - Mejoras en los  aparatos para c r i ­

bar nat e r ias granulare s .

Tal y como se ha d e s c r i t o  en la  Ke-
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moria que antecede, representado en los  d ibujos  

que se acompañan y con lo s  f in e s  que se han es ­

p e c i f i c a d o .

Esta Memoria consta de catorce  hojas 

e s c r i t a s  por una so la  cara ,

Mftdxid 10 de noviembre de 1925 
A

liberto de Elz&buri* 
tor Pod*r

i
Ch/. 14
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