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MEMORIA IESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPARNA
por VERINTE afios
por “Mejoras'en los conmutadores para
‘( "el arranque o puesta en marcha de
"los motores®.
A nombre de:
Westinghouse Blectric & Manufacturing
Company
establecida en:
East Pittsburgh, Pensilvania, Estados Unidos

de América.
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Bste invento se relaciona con los commu~
tadores eléctricos, mas particularmente con los de arran-
que o puesta en marcha de los motores, que tengan unos

' medios para proteger al circuito y al aparato contra los
estados de exceso de carga y de cortos circuitos.

Entre los objetos de dicho invento cita-




remos los de proporcionar un conmutador para el arran-
que o puesta en marcha de los motores, que tenga un con=-
mutador de funcionamiento a mano el cual pase automd-
ticamente a ocupar una posicion abierta como consecuen-
cia de los estados de exceso de carga del circuito, des=-
pués de un predeterminado periodo; que corra sin ayuda
del mango, esto es, pueda pasar a una posicidn abierta,
respondiendo a unos predeterminados estados de corrien-
te, independientemente de 1la posicién del mango accio-
nador o de maniobra; y que se pueda volver a cerrar a
mano, y que se abra con independencia del citado mango,
en caso de que persista el estado anormal o de exceso
de carga que haga que dicho conmutador se abra; estable-
cer un conmutador de esa clase, en el gue el miembro de
conmutacidn pase a ocupar las posiciones ablerta y ce-
rrada, con unsa accidén brusca o repentina, al obrarse en
€1 a mano o autométicamente, y en el que €l mismo con-
mutador puede volver a quedar colocado para su funcio-
namiento normal, pasando primero el mango accionador a
la posicion abiertas, con lo que se logra una posiciodn
abierta del referido conmutador cuando queda restable-
cido; conseguir un conmutador de esas caracterfsticas,
que sbdlo tenga un mango de gobierno o control, el cual
sirve para el restablecimiento de dicho conmutador y
para hacer que éste pase a ocupar las posiciones abier-
ta y cerrada; y lograr un conmutador de arranque o pues-
ta en marcha de los motores, que tenga un numero minimo
de partes, las cuales se puedan facilmente montar o
reunir para constituir una unidad de conmutacidn com-
pacta o poco voluminosa, eficiente y duradera.

Tanto esos como otros objetos del referi-
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do invento se comprenderinfacilmente por la descripcidn
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detallada que del mismo pasamos a hacer con ayuda de

los adjuntos dibujos, en los que designan:

La figura 1, una planta del mecanismo de
conmutacidn, de acuerdo con las caracter{sticas del in-
vento, sin la tapa y apareciendo el conmutador en la
posicidén cerrada.

Is figura 2, otra planta igual, apare-
ciendo el conmutador en la posicibén abierta.

Ia figura 3, asimismo una planta como la
de la figura 1, representéndose el conmutador en la po-
sicidn abierta gue ocupa cuando corre automdticamente.

la figura 4, una elevacidn lateral de

la base y del dispositivo termal de las figuras 1, 2 y 3.

Ia figura 5, otra elevacidn lateral del

Ia figura 6, una planta por la parte de
abajo de la base que indican las figuras 1, 2 y 3.

Ls figura 7, una elevacidn de un medio
modificado para hacer que el conmutador responda a pre-
determinados estados de corriente, y

La figura 8, una vista diagramdtica del
circuito de un motor eléctrico que sSe regula merced a
un conmutador con arreglo al invento.

Con referencia a esos dibujos, el meca-
nismo de conmutacidn comprende un miembro de base 6, que
puede ser de una materia aisladora y en el que se monta
el conmutador propiamente dicho. Un par de miembros
de contacto fijos 7 y 8 se establecen en un saliente
aislante 9 y se disponen en los lados opuestos de una

-/ . - . .
separacion aisladora 10. Los citados miembros de con-




tacto 7 y 8 constituyen los terminales de un circuito
propio para cerrarse merced a un miembro enlazador y de
conmutacidén 11, el cual comprende una placa metdlica do-
blada o curvada que lleva dos brazos de contacto salien=~
tes 12 y 13, provistos de unos miembros de contacto 14
y 15 que respectivamente van a ocoincidir con los expre=-
sados miembros de contacto fijos 7 y 8 cuando el miem-
bro de conmutacién 1l pasa a ocupar la posicién que indi-~
ca la figura 1.
El expresado miembro de conmutacidn 11

se fija a un brazo conmutador aislado 16, por el inter-
medio de unos remaches 17, y ese brazo 16 se monta pi-
votalmente, de modo que pueda oscilar, en un miembro
de soporte metdlico 18 que a su vez se monta también

x> pivotalmente, a fin de poder oscilar, en un 4drbol 19

. sujeto al miembro de base 6. El citado miembro de so-

g porte 18 y el referido brazo de conmutacidén 16 pueden

. . . ® o -
considerarse como un miembro de conmutacion articulado,

una parte del cual oscila para que se abra y se cierre
el conmutador al llevarse a cabo las operaciones norma-
les, en tanto que ambas partes son movibles para que au=
tomdticamente Se abra el conmutador respondiendo a los
predeterminados estados de corriente en el circuito re-
gulado por el mismo conmutador.

El miembro soportador 18 se obtiene por
estampacidén de una chapa metélica, de tal modo que se
consigan dos partes iguales 21 y 22, unidas por sus ex-
tremos superiores y en las que se practican unas esco-
taduras profundas 23, en forma de V, propias para reci-
bir el brazo de conmutacidn 16 que se monta pivotalmen-
te de suerte que pueda oscilar dentro de esas escotadu-

ras, como lo indicen las figuras 1, 2 y 3. El extre-




mo inferior del citado brazo 16 tiene unas prolongacio-

nes 24 dispuestas en las partes laterales 21 y <22 del
lado de dentro del miembro de soporte 18, y que sirven
para evitar el desplazamiento lateral del referido bra-
zo 16 con respecto al mencionado miembro de soporte 18.
El susodicho brazo 16 tiene una perforacidon 25 propia
para recibir una punta de un resorte accionador 26, y
asimismo tiene ese brazo una ranura 27 destinada a per-
mitir que el mismo oscile entre las posiciones abierta
y cerrada, sin que para ello sea obstéculo el resorte.
El otro extremo del expresado resorte 26
se fija pivotalmente a un mango accionador 28 gque a su
vez se sujeta, pivotalmente también, en el miembro de
base 6, por medio de un drbol 29 sujeto a la base. Di-

cho mango 28 tiene un saliente o sostén 31 adecuado pa-

Qﬁ’ \%: ra recibir pivotalmente la extremidad inferior del ex-
£

presado resorte 26, y a soportar al mismo en paralelis-
mo con la base y en relacidn central con respecto a las
partes 21 y 22 del miembro de soporte 18.

Ese miembro de soporte 18 se mantiene
en las posiciones operativas que indican las figuras 1
y 2, por medio de un elemento bimetdlico termal 32, que
se fija regulablemente en un extremo de la base gracias
a un tornillo 33. El extremo libre del expresado ele-
mento termal 32 va a coincidir, en las condiciones ope-
rativas normales, con un tope de metal 34 establecido
en el miembro de soporte 18 y aislado de €1, yendo el
tornillo sujetador y el miembro de tope 34 separados
del miembro de soporte merced a una placa aisladora con-
veniente 35.

El elemento bimetdlico termal comprende
un miembro plano constituido por dos placas u hojas 36
y 37 que se sueldan entre si, teniendo la 36 mayor coefi-

ciente de dilatacién que la 37, y lograndose asi que el
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elemento 32 se mueveé hacia fuera, o se aparte del miem=-
- bro de tope 34, cuando la temperatura del elemento al-
cance un predeterminado grado. Dicho elemento termal
tiene la forma de una U invertida, con dqs brazos 38 y
39 que se separan por sus extremos fijos, merced a un es-
paciador aislador 20 por el gue pasa el tornillo de fi=-
jacidn 33.

El elemento se calienta por la corriente
del circuito 5 {figura 8), que entra en el conmutador
por la borna 40 en conexion con un extremo del conductor
4, y que pasa por los brazos 38 y 39 {figuras 4 y 8) del
elemento termal 32, gracias al tornillo de fijacién 33
del mismo elemento termal, de donde continta a una tira
conductora 41, establecida en el fondo o parte de abajo
de la base, hasta llegar al tornillo retenedor 42 del

miembro de contacto 8. De este miembro de contacto 8

pasa la corriente al miembro de contacto 7, por €l miem-
bro conexionador 11, y luego a la borna 43 que se cone=-
xiona con el otro extremo del conductor 4.

El ajuste del extremo del precitado ele-

mento termal 32, con respecto al tope 34, al objeto de
que varie el tiempo requerido para la liberacion del so-
porte 18, con exceso de cargsa, se puede hacer aflojando

los tornillos 33 y 40 y ajustando la posicidén angular
del elemento. La ranura 30 permite su ajuste limitado.
Durante el funcionamiento normal del con-
mutador circula corriente, por lo tanto, por el elemen-
to termal y por el miembro de contacto 11, a fin de que
se complete el circuito regulado por el conmutador. ZEl
‘ brazo de contacto 11 se mantiene normalmente en coinci-
dencia con los miembros de contacto 7 y 8 merced al re=-

. L4 Y . e
sorte 26, que continla_ manteniéndolo en la posicidn de




contacto cerrado hasta que el mango accionador o de ma-

niobra haya hecho que el punto pivotal de resorte del
sostén 31 pase de una l{nea central que atraviesa el
punto de coincidencia del mismo resorte 26 con el bra-
zo 16 y el punto de pivote 44 en cuyo derredor oscila
ese brazo de conmutacidn 16.

En el momento en que el punto pivotal de
resorte de dicho sostén 31 pasa de la expresada linea
central, el citado resorte 26 hace que el miembro de
conmutacidn 16 pase a ocupar la posicion abierta que in-
dica la figura 2, con una accidn brusca. El movimien-
to de retorno del mango accionador o de maniobra haré
que el expresado miembro 16 pase bruscamente también a
la posicibn cerrada que indica la figura 1, tan pronto
como el punto pivotal de resorte del expresado sostén
31 pase de la citada linea de los puntos de pivote. El
movimiento de dicho miembro lo limitan unas caras de to-
pe 45 y 46 establecidas en la base aisladora. El fun-
cionamiento normal de apertura y de cierre del conmuta-
dor se lleva a cabo pasando simplemente el mango de ma-
niobra a las pretendidas correspondientes posiciones,
que se podran indicar mediante rétulos que adecuadamen-
te se sitlen en la tapa.

Al existir en el circuito un estado de
exceso de carga, el elemento termal 32 se calentard por
la corriente anormal y su extremo libre perderd su con-
tacto con el miembro de tope 34 del miembro de soporte
18. El resorte 26, independientemente de su posicidn,
ejerce una presion en el miembro de soporte 18, que tien=-
de a llevarlo a su posicidén inoperativa o abierta que
indica la figura 3. En el momento en que el miembro

de tope 34 se aparta de }ta extremidad del miembro ter-




mal 32, el miembro de soporte 18 desciende merced al re-

sorte 26, arrastrando tras s{ 21 brazo de conmutacidén 16.
Durante el movimiento descendente del expresado miembro
de soporte 18 cambia la direccidn de aplicacian de fuer-
za del resorte 26 en el brazo de conmutacidén 16, para
hacer que este brazo pase a ocupar su posicién abierta
extrema con respecto al citado miembro de soporte 18,
segin lo indica la figura 3. Ese movimiento combinado
completo y angular del brazo de conmutacidn, y el movi-
miento angular del miembro de soporte 18, producen una
separacion instantanea del miembro de contacto 11 con
respecto a los miembros de contacto 7 y 8, siendo la
distancia de separacién mayor en esas condiciones gque

la separacidén normal cuando en el conmutador se obra a
manoe.

La mayor separacidén del contacto de con-
mutacién con respecto a los contactos fijos resulta con-
veniente y ventajosa durante la interrupcidn del circui-
to, debido a las condiciones de corriente anormales,
cuando los valores de corriente son relativamente gran=-
des y destructores. El movimiento de apertura del miem-
bro de soporte 18 es enteramente independiente de la po-
sicidn del mango accionador o de maniobra y, por consi-
guiente, el circuito se interrumpiré responciendo a los
estados de exceso de carga aun cuando dicho mango se
mantenga en su posicién cerrada obligado por la mano
del operador. El conmutador, por lo tanto, puede mo-
verse o correr con independencia del mango accionador,

y el operador no puede en modo alguno oponerse 2 la aper-
tura sutomidtica del conmutador mismo.

Después que el expresado conmutador haya

pasado automdticamente a la posicidén abierta, puede vol-
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ver a quedar en la posicion operativa normal pasando el
mango de maniobra a la posicibn abierta, como lo indi-
ca la figura 2. El sostén 31 del mango accionador 28
va a coincidir con una prolongacién 47 de la parte 22
del miembro de scoporte 18, y hace que éste pase a la
posicidn operativa que ilustran las figuras 1y 2, al
pasar dicho mango a la posicion abierta. El sostén 31
sirve también peare limitar el movimiento del miembro de
soporte 18 cuanco este miembro pasa a su posicidn inope-
rative.

Como consecuencia de la construccion des-
crita, un solo resorte sirve para hacer gque se abra el
conmutador en los estados de exceso de carga, o cuando
en el mismo se obre a mano, pudiendo el dispositivo co-
rrer o moverse libre del mango sin necesidad de recurrir
a trinquetes ni demés medios para conexionar dicho mango
con el miembro de conmutacidn.

Aun cuando el cdispositivo desprendedor
se ilustra en forma de un elemento termal, evidente es
que se puedan emplear otros medios para hacer que el
conmutador responda a los estados de corriente, como
por ejemplo, un electroimén, seglin lo indica la figura
7, a fin de que una armsdura 48 eldsticamente soportada
sirva para retener, de una manera separable, al miembro
de soporte 18 en la posicidn operativa. Al existir
un estado de exceso de carga, o de corto circuito, la
armadura 48 pierde su contacto con el miembro de tope
34 merced al citado electroiman 49, que va conexionado
con el circuito regulado por el motor.

No obstante ilustrarse solo dos disposi-
ciones del invento, claramente comprenderén los inteli-

gentes en la materia que se podrén introducir diversos




cambios, modificaciones, substituciones, adiciones y
omisiones en el aparato que se ilustra, sin apartarse
por ello del espiritu y alcance del invento.

Esta solicitud, que corresponde a la pre-
sentada en los Estados. Unidos de América en 26 de No-
viembre de 1924, bajo el nimero 752336, se acoge a 1os
beneficios del articulo 16 de la Ley de Propiedad In-
dustrial.

-c- NOTA -:=-

Los puntos de invencioén propia y nuevs
que se presentan pera que sean objeto de esta Patente
de VEINTE afios, son los siguientes:

12 - Un mecanismo de conmutacidén que com-
prende un miembro de conmutador movible para quedar en
las posiciones eabierta y cerrada, y un soporte para ese
miembro, movible para pasar a las posiciones operativa’
e inoperativa, y para conseguir que el referido miembro
pase a la posicién abierta cuando corre a la posicién
inoperativa.

29 - Un mecanismo de conmutacion que com-
prende un miembro de conmutador movible para quedar en
las posiciones abierta y cerrada; wl soporte paras ese
mniembro de conmutador, movible para quedar en la posi-
cidn inoperativa, a fin de que el conmutador pase a ocu-
par la posicidn abierta; un miembro operativo para el
cenmutador; y un resorte que conexiona al miembro accio-
nador con el expresado conmutador.

32 - Un mecanismo de commutacidén que com-
prende un conmutador movible para quedar en las posicio=-
nes abierta y ceyrada; un soporte para €se conmutador,
asimismo movible a fin de ir a ocupar una posicidn ino-

rerativa y que el susodicho conmutador corra a la posi-
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cion abierta; un miembro accionador para el conmutedor;

¥y un resorte que conexiona el miembro accionador con el
conmutador, que mueve a ese conmutador respondiendo al
movimiento del miembro accionador, y que hace que dicho
miembro soportador pase a la posicién inoperativa.

49 - Un mecanismo de conmutacidn que com-
prende un conmutador movible para quedar en las posicio-
nes zbierta y cerrada; un soporte para ese conmutador,
movible a fin de pasar a ocupar una posicidn inoperati-
va Yy hacer que el expreszdo conmutador queae en una po-
sicién abierta; un medio de retener seperablemente un
soporte en 1la posicién operativa; y un medio e€léstico
cestinado a mover a2l conmutador, cbn independencia del
soporte, y a hecer que este A1 timo guede en la posicién
inoperativa cuando se libera.

52 -~ Un mecanismo de conmutacidn que com-
prende un conmutador movible para quedar en las posicio-
nes abierta y cerrada; un soporte para ese conmutador,
movible psra ir a ocupar una posicién inoperativa y ha-
cer que dicho conmutador qguede en la posicion abierta;
un medio de retener separablemente al soporte en la po-
sicidn operativa; y un solo resorte para lograr el mo-
vimiento del conmutador, con independencia del soporte,
Y para consegulr que cdicho soporte vaya a ocupar uana po-
sicidn inoperativa al quedar libre.

6Q - Un mecanismo de conmutacidn gque com-
prende un conmutador movible para quedar en las posicio-
nes abierta y cerrada; un soporte para ese conmutador,
movible para ir a ocupar una posicion inoperativa y ha-
cer que dicho commutador quede en la posicién abierte;
un medio gue responde a la corriente, para mantener des-
prendiblemente el soporte en la posicién operativa; y
un medio de obrar s mano en el conmutador y de permitir

su movimiento de apertura independientemente de la po-
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sicidn de cdicho medio accionador, cuando se suelta o se
deja libre el soporte.

72 ~ Un mecanismo de conmutacidn que com=-
prende un medio de contacto fijo; un conmutador articu-~
lado que tiene un contacto propio para ir & coincidir
con ese contacto fijo; y una parte que responde a la co-
rriente a fin de efectuar el movimiento de apertura de
la parte de contacto, como consecuencia de predetermina-
dos estados de corriente, siendo esa parte de contacto
movible psra quedar en la posicién abierta o cerracda,
ccn independencia de la parte que responde a la corriente.

82 - Un mecanismo de conmutacidn gue com-
prende un conmutador articulado que tiene una parte so-
portadors movible y una parte de contacto movible con
independencia; un mecdio de funcionamiento a mano, pro-
pio para obrar en la parte de contacto; y un medio de
retener separable o desprendiblemente a la parte sopor-
tadora citada, en la posicidn operativa.

92 - Un mecanismo de comautacion que com-
prence un conmutador articulado, con una parte de con-
tacto y otra gue responde a la corriente, a fin de efec-
tuar el movimiento de apertura de esa parte de contacto
con arreglo a predeterminados estados de corriente, y un
medio independiente de dicha parte que responde a la co-
rriente, a fin de hacer que le citsda parte de contacto
quede en las posiciones gbierts y cerrada.

109 - Un mecanismo de conmutacidn que
comprende un conmutador articulsdo, con una parte de
contacto movible a fin de quedar en las posiciones
ablerta y cerrada; una parte soportadora propia para
ocuper las posiciones operativa e inoperativa y que,
cuando pasa a la posicién inoperativa, hace que dicha

parte de contacto ocupe la posicidén abierta; un medio
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que responde a la corriente, para retener desprendible-

mente esa parte soportadora en su posicién operativa; y
un medio de obrar en la expresada parte de contacto con
independencia de la parte soportadora.

112 - Un mecanismo de conmutacidn que
comprende un miembro ce soporte pivotalmente montado;
un medio de mantener desprendiblemente a ese medio de
soporte en la posicidn operativa; un miembro de contacto
pivotalmente montado en dicho miembro de soporte y mo-
vible parz quedar en las posiciones abierta y cerrada;
un mango acclonador, pivotalmente montado; y un resorte
gque conexiona al mango y al miembro de contacto, a fin
de hacer que este Gltimo entre en accidn responcdiendo

a unos predeterminados movimientos del mango de maniobra,

i‘%g:y'para conseguir que el referido miembro de soporte pase

‘.a ocupar una posicién inoperativa y lograr el movimien-
to de apertura del precitado miembro de contacto, inde-
pendientemente de la posicidn del mango accionador o

de maniobra.

122 - Un mecanismo de conmutacidn que
comprende un miembro de base; un miembro de contacto
montado en é1; un soporte movible pivotalmente montado
en €l citaedo miembro de base; un medio automdtico para
retener desprendiblemente al niembro de soporte en la
posicién operativa; un miembro c¢e contacto del conmu-
tador, pivotalmente montacao en el miembro de soporte
y movible a fin de quedar en coincidencia, o no, con
el miembro de contacto, pudiéndose mover el expresado
miembro de soporte para quedar en la posicién inopera-
tiva y hacer que todo el conmutador quede desprendido
del susodicho miembro de contacto; un miembro acciona-

dor del miembro de contacto del comnmutador; y un resor-
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te para conexionar los miembros accionadores y el men-
cionado miembro de contacto del conmutador, al objeto

de lograsr que dicho conmutador quede en la posicién
abierta, o en la cerrada, al guedar respectivamente el
mango en la posiciodn abierta y en la cerrada, y para ha-
cer que el repetido miembro de soporte corra hacia su
posicién inoperativa, independientemente de su posiciodn.

132 - Un mecanismo de conmutacion que
comprende un soporte movible; un miembro de contacto fi-
Jo;, ¥y uan miembro conmutador sostenido por ese soporte
y movible con independencia de él, a fin de quedar o© no
en coincidencia con dicho miembro de contacto, y movi-
ble con el soporte, sin coincidir con el expresado miem~
bro de contacto.

142 - Un mecanismo de conmutacion que
comprende un soporie pivotalmente montedo; un miembro
de contacto fijo; y un conmutador sostenido por dicho
soporte y movible, con independencia de é1, para quedar
o0 no en coincidencia con dicho miembro de contacto, mo-
viéndose también con el soporte fuera de coincidencia
con €l expresado miembro de contacto.

152 - Un mecanismo de conmutacion que
comprende un miembro de contacto fijo; un miembro con-
mutador movible en coincidencia con él; Yy un soporte mo-
vible pars ese miembro conmutador, propio, al encontrar-
se en la posicién operativa, para soportar a dicho con-
mutador en la posicidn abierta, o en la cerrada, mien-
tras que cuanco se halla en la posicidn inoperativa ha-
ce que pase el susodicho conmutador a la posicidn abier-
ta.

162 - Un mecanismo de conmutacidén que
comprende un miembro de contacto fijo; un miembro de

—

contacto movible; y un soporte para el mismo, movible
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con relacidén a é1, con 1o que el citado miembro de con-
~ tacto puede ocupar una posicion operativa sélo cuando el
citado soporte se encuentre en una determinada posicién,
pudiendo ocupar una posicion inoperativa con independen=-
cia de 1la posicién de dichc soporte.

172 - Un mecanismo de conmutacidn gque
comprende un miembro de contacto movible; un soporte
para el mismo, movible con relacion a él, con lo que
ese miembro de contacto puede ir a ocupar una posicidn
operativa solamente cuando dicho soporte se encuentre
en cierta posicién, pudienco ocupar una posicidn inope-
rativa independientemente de la posicibn que ocupe el
referido soporte; y un mecio eldstico o flexible, para
obrar en el miembro de contacto, con independencia del
soporte, y para hacer gque simulténeamente entren en ac-
cién el miembro de contacto y el soporte.

182 - Un mecanismo de conmutacion que

1 comprende un miembro de contacto movible; un soporte
. . . 4 4 < .
para el mismo, movible con relacion a €l, con lo que di=-

cho miembro de contacto puede ir a ocupar una posicién

operativa solamente cuando €l mencionaao soporte se en-
. .. . .
cuentra en una clerta posicion, pudiendo ir a ocupar
asimlismo una posicion inoperativa, con independencia
- 4 . N .
de la posicion del precitado soporte; y un miembro ac-
cionador, pere comunicar movimiento solo al miembro de
. . &
contacto cuando el soporte se encuentre en una posicion,
. ’ /
¥y para obrar en ese soporte cuando éste esté ocupando
. . 7
otra posicion.
192 - Un mecanismo de conmutacidn gue
. comprende un miembro de contacto movible; un soporte
. . I 4
para €l mismo, movible con relacion a €l, con lo que ese

miembro de contacto puede ir a ocupar una posicidn ope-

-15-




rativa sdélo cuando el citado soporte se encuentre en
una determinada posicidbn, pudiendo gquedar en otra posi-
cidn inoperativa, con independencia de las posiciones
de ese soporte; y un miembro accionador, del que forma
parte un resorte destinado a comunicar movimiento al
miembro de contacto solamente cuando el soporte se en-
cuentre en una posicidn, y para hacer que funcione el
citado soporte al encontrarse €ste en otra posicidn.

202 - Mejoras en los conmutadores para
el arranque o puesta en marcha de los motores.

Tal y como se ha descrito en la memoria
gue antecede, representado en los dibujos gque se acom-
paeflan y con los fines que se han especificado.

Esta memoria consta de dieciseis hojas
escritas por una sola cara.

Madrid, 2 de Noviembre de 1925.-

P L2 A .
Alberto de Elzaburn

Per Poder
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