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M O D E L O  D E  U T I L I D A D  
P O R  V E I N T E  A Ñ O S  

E N  E S P  A Ñ A

S o lic ita d o  a fa v o r de D. JOSE GISBERT VERDU, de nacionalidad  
eepsRola, dom iciliado en IBI (A lic a n te ) , C /. Reyes C a tó lic o s , 
na 3

p o r  ^

= " MUÑECO MECANICO " t= r.

4

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

En l a  p resen te  Memoria D esc rip tiv a  y dibujos adjanL 
to s ,  vamos a d e s c r ib ir  l a s  c a r a c te r í s t ic a s  c o n s ti tu t iv a s  de 
un nuevo ju g u e te , de gran v a lo r re c re a tiv o  y  cuya novedad en i, 
Espada y  t e r r i t o r i o s  dependientes l e  hace acreedor a  que l e  ^ íisea  otorgado e l  p r iv i le g io  de ex c lu siv id ad  p a ra  su fab rica)- *

..^"2c ión  y v e n ta . ** *
. ! ^  'E ste  nuevo muReco mecánico r e a l i z a  unos movimientos 

g ra c io so s , c o n s is te n te s  en go lpear rítm icam ente con una mano
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que o s te n ta  un p a l i l l o  en l a  c a ja  Ae un tam bor, a l  mitsmo ^
10 tiempo que en l a  o t r a  mano que o s te n ta  un p l a t i l l o  golpea so b rJ  

o tro  p l a t i l l o  s ituado  en p o sic ió n  in v e rsa  en l a  misma ca ja   ̂
d e l tam bor, Los golpes dados, responden a  una isocrom ia j
p e rfe c ta  que im ita  con gran  e x a c titu d  e l  redoble o ra ta p lá n  ŷc a ra c te r ís t ic o s  de lo s  s o ld a d ito s , por lo  que s i  e l  muñeco i 

1$ o s te n ta  un aspecto  e x te r io r  acorde, e l  a t r a c t iv o  d e l juguete  ^
indudablemente se v e ra  acrecen tado . ^

E l mecanismo con e l  cual r e a l i z a  lo s  movimientos ?!!que se traducen  en lo s  redob les de tambor y  p l a t i l l o s ,  produ- ? 
cen a l  propio tiempo una ló g ic a  tre p id a c ió n  en l a  l ig e r a  e s -  ^

20 t ru o tu ra  de l ju g u e te , que da domo consecuencia que e l  muñeco
vaya cambiando de p o sic ió n  sobre sus p ie rn a s . ^

P ara  f a c i l i t a r  l a  comprensión de l a  d e sc rip c ió n  { 
que seguidamente in ic iam o s, se  acompaña una lám ina de d ib u jo s , ¡ 
en l a  que se o frece  una re p re se n ta c ió n  g rá f ic a  de un ejemplo j¡ 

25 de l juguete  cuya p ro tec c ió n  se invoca, con l a  n a tu ra l  ad ver- !
te n e la  de que e s ta  ap o rtac ió n  se r e a l i z a  a  t í t u l o  de ejem plo, ! 
y  por e l lo  deberá s e r  considerada en su más amplio s e n tid o . !

La f ig u ra  1* y l a  f ig u ra  4* de l a  lám ina, m uestran j
e l  mecanismo d e l juguete v is to  en a lzado , de f re n te  y en l a s  ¡

!30 dos po sic io nes extremas de un c ic lo  completo de movimientos, ;' ' '  ̂e s to  es  en e l  momento en que lo s  dos brazos se h a lla n  en a l to
l i s t o s  p a ra  g o lp ea r, y  en e l  s ig u ie n te  momento en que e s tá n
golpeando a l  tambor y  aü p l a t i l l o  (no rep resen tad os en ambas
f ig u ra s )p a ra  m ejor comprensión); l a  f ig u ra  2* co n stitu y e  una

35 v i s t a  de p e r f i l  y en  alzado d e l mecanismo, y en l a  f ig u ra  3*,
se m uestra de f re n te  a l  muñeco v is to  ex te rio rm en te , ostentando
un uniforme m i l i t a r ,  aán cuando e s te  d e ta l le  de l a  indum entaria
puede v a r ia r .
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R efiriéndonos a l a s  an ted ich as f ig u ra s , vemos que e l  ; 

juguete  consta  de una envolvente e x te r io r  - 1 - ,  cuyo cuerpo {} 
hueco, l le v a  montado en sen tido  in c lin ad o  un pequeño tambor 
- 2 - ,  e l  cual es golpeado con e l  brazo derecho -3 -  de l muñeco,
en cuya mano empuña un p a l i l l o  - 4 - ,  m ien tras  que e l  p l a t i l l o  ¡j¡§- 5 - ,  s o l id a r io  d e l tambor y s ituado  en l a  c a ja  de l mismo, es [¡¡a
golpeado con e l  p l a t i l l o  - 6 - ,  que o s te n ta  en su mano e l  brazo i¡j 
izqu ierdo  -7 -  d e l muñeco. §

Ambos brazos golpean simultáneamente y sus movi- ¡¡ 
m lentos son producidos por e l  s ig u ien te  mecanismo: en e l  cuer- { 
po hueco d e l muñeco, e x is te  un c a je t ín  m etálico  - 8 - ,  en e l  t
cual e x is te  montado un e je  - 9 - ,  en e l  que va a rro lla d o  un mué- §¡}l i e  en e s p i r a l  -1 0 - , y cuyo e je  o frece  montada l a  rueda den- ! 
tad a  -1 1 - que engrana con e l  p iñén -1 2 - , s o l id a r io  d e l e je  ¡} 
-1 3 - , p o rtad o r de o tra  rueda dentada -1 4 - que tran sm ite  e l   ̂
g iro  a  o tro s  engranajes interm edios h a s ta  e l  contrapeso regu - } 
la d o r -1 5 - . No es  enumeran lo s  c itad o s  engrana jes in term edios  ̂
por no s e r  su papel d e c is iv o . :

En l a  p a rte  e x te r io r  d e l c a je t ín  - 8 - ,  e l  e je  -1 3 - j 
l l e v a  montada una rueda -1 6 - , con unos d ie n te s  en mümero de ¡
cinco -1 7 - de forma i r r e g u la r ,  cuya s i tu a c ió n  o frece  t r e s  ¡{más próximos en tre  s i  y lo s  o tro s  dos más espac iado s, y cuyos ¡íd ie n te s , en  e l  g iro  que r e a l i z a  d ich a  ru ed a , van tropezando í 
co n tra  e l  alambre -1 8 - , que conveniontementé montado en la s  
o re je ta s  -1 9 - que so b resa len  d e l c a j e t í n ,  concluye en sus dos 
extremos con e l  p a l i l l o  -4— y con e l  p l a t i l l o  - 6 - .  E ste  alam­
bre debidamente doblado co n fig u ra  e l  e sq u e le to  o alma de lo s  
dos brazos d e l muñeco, y  a  p a r t i r  de l a s  o re je ta s  -1 9 - , en su 
tramo c e n tra l  y tam bién por doblanfanto o frece  un s e c to r  -2 0 - ¡
ligeram en te  so b re s a lie n te , en e l  cual tro p ie z a n  lo s  d ien te s  
-1 7 - de l a  rueda -1 6 - .

-  3 -
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Con -2 1 - señalamos un fin o  alambre que sob resa le  
de l c a je t ín  por debajo d e l s e c to r  e e n tra l  -2 0 - de l alambre -1 8 - 
y que por su  gran  e la s t ic id a d  lo  despide h a c ia  a r r ib a ,  cuando 
e s te  cae cada vez que pasa un d ie n te .

Por e l  peso n a tu ra l  d e l p a l i l lo  -4 -  y  de l p l a t i l l o  
- 6 - ,  e l  conjunto de alam bre-brazos tie n d e  siempre a  m ostrarse 
en p o sic ió n  b a ja , t a l  y como m uestra l a  f ig u ra  4&, y a l  g i r a r  
l a  rueda dentada -1 6 - , sus d ie n te s  e n tra n  en contacto  con e l  
alambre -1 8 - , precisam ente por sus cantos curvados, y en l a  
zona e e n t ra l ,  con lo  cual e levan  a l  alambre y sus brazos so­
l id a r io s  y a l  re b a sa r e l  d ie n te  e l  alam bre, e l  eonjunto de 
lo s  brazos oae por su peso , produciéndose e l  golpe d e l tambor 
y e l  de p l a t i l l o s ,  que co n stitu y en  e l  a tra c t iv o  sonoro de l 
jug u e te . Como ya hemos dicho, l a  s itu a c ió n  próxima de t r e s  
d ien te s  da lu g a r a un redoble de tambor y  p l a t i l l o  compuesto 
por t r e s  golpes segu idos, y  lo s  o tro s  dos d ie n te s  espaciados, [j 
o rig in an  lo s  golpes in term edios que completan aq u e l.

S uficien tem ente d e s c r i ta  l a  n a tu ra le z a  y forma de 
a c tu a r  lo s  mecanismos d e s c r i to s ,  sólo nos r e s t a  m an ife s ta r que 
serán  v a r ia b le s  l a s  c irc u n s ta n c ia s  de m a te r ia le s , tamaños y 
form as, a s í  como lo s  d e ta l le s  o vestim en ta  que o frezca  en  su 
e x te r io r  e s te  muñeco, siempre y cuando e s ta s  v a ria c io n e s  no 
a fe c te n  a  su e sen c ia lid ad  que queda resum ida en l a  s ig u ien te

N O T A
Los puntos que se re iv in d ic a n  en  e l  p resen te  Modelo 

95 de U til id a d , son:
IB .-Muñeco mecánico, que se c a ra c te r iz a  porque a  

l a  a l t u r a  de l a  c in tu ra  l le v a  montado en p o s ic ió n , in c lin a d a  
un tambor sobre e l  cual golpea con e l  brazo derecho que em­
puña un p a l i l l o ,  y con e l  brazo izqu ierdo  que empuña un p l a t i l l o  

100 golpea co n tra  o tro  colocado en p o sic ió n  in v e r t id a  sobre l a
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c a ja  de l tambor, siendo lo e  m etim ientos de lo s  brazos simul­
táneos y producidos con l a  in te rm ite n c ia  p rop ia  de un red o b le .

23.-Muñeco mecánico, c a rac te riza d o  porque e l  cuerpo 
hueco d e l mismo o frece  un c a je t í n  m etálico  en que se a lo ja  

105 un re s o r te  de m uelle en e s p i r a l  montado en un e je  a l  que se 
a p lic a  l a  l la v e  de carg a , y  ouyo e je  a tra v á s  de una rueda 
dentada s o l id a r ia  que engrana en un p isón  montado en o tro  e je  
p a ra le lo , tran sm ite  a  á s te  su movimiento de g iro , ofreciendo 
e s te  segando e je  una rueda e x te r io r  a l  c a je t ín ,  con oinoo d ien - 

110 te s  i r r e g u la re s ,  t r e s  de e l lo s  más próximos e n tre  s i  que lo s
o tro s  dos r e s ta n te s ,  y lo s  cu a les  o frecen  todos e l lo s  un canto 
redondeado, con lo s  cuales en e l  g iro  de l a  rueda van entrando en 
co n tac to , elevando y  dejando c a e r, sucesivam ente a  un alambre 
sosten ido  en dos o re je ta s  producidas de l mismo c a je t ín ,  y cuyo 

115 alambre su fic ien tem en te  prolongado co n fig u ra  lo s  dos brazos
del muñeco en cuyos extremos o s te n ta  e l  p a l i l l o  y e l  p l a t i l l o  
de l a  precedente re iv in d ic a c ió n , y cuyos movimientos re p e tid o s  
por cada d ie n te , dan o rig en  a lo s  redobles que co n stitu y en  
e l  e fec to  sonoro de l ju g u e te . Y

120 33.-"MUÑECO MECANICO", de conformidad en un todo en
lo  e se n c ia l y f in e s  in d u s tr ia le s  a lo  d e sc r i to  en l a  precedente 
Memoria D e sc rip tiv a  y gráficam ente rep resen tado  en lo s  adjuntos 
planos para  su mejor comprensión.

E s ta  Memoria consta  -de CINCO h o jas  e s c r i t a s  o meca­
nografiadas por una s o la  ca ra  a  doble espacio  en 123 l in e a s .

V alen cia , 26 Septiem bre 1962 
Por a u to riz a c ió n  d e l in te re sa d o .



D.José G/sòerf Merda MODELO DE 077L/D/4D Eo/b ón/co
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