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Memoria Desecriptiva.

La presente invencién se relaciona con un aparato foto-
gréfico sutomdtico que se destina para sacar y terminar una
série de fotografias mostrando la persona que se hace retratar
en un cilerto niimero de posiciones diferentes. El aparato es
puesto en movimiento por el depbsito de una moneda, y después
de éso, una tira de material sensibilizada es alimentada paso
a paso a través de la cémara cuando se hace accionar el obtu-
rador, y entonces la seccidn expuesta de la tira es cortada Yy
recibida por un mecanismo de alimentacién que la conduce suce-
sivamente a través de los depbsitos de revelar, lavar y fijar,
y de allf a un secador. Después de secada la tira terminadas,
ésta Gltima es lanzada fuera del aparato en una forma completa.

La invencién aparece ilustrada en los dibujos adjuntos,
en los cunles;

La Plgura 1 es un alzado lateral del aparato, y la
figura en parte es esquemftica;

La Figura 2 es un corte vertical a través de los depb-
sitos § tangues y el dispositivo de secar, ¥y

ILas Figuras 3 y 4 son vistas en perspectivas de cier-
tos miembros de las mismas.

La Figura 5 es un slzado lateral de una placa de rodi-

1los de alimentaciédn para los depbsitos con algunos de los

rodillos de alimentacibén sostenidos por la misms;
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: La Figura 6 es un corte vertical a través de un montaje
'de alimentacién para uno de los depbsitos;

| La Figura 7 es un algado de frente de un montaje de
alimentacién para uno de los depbsitos;

La Pigura 8 es una viste de plano de la Figura 7; j.
| La Figura 9 es un corte transversal en la linea 9-9 |
de la Figura 6;

La Figura 10 es un corte transversal en la linea 10-10
de la Figura 63 :

La Figura 11 es un alzado lateral del obturador de la
cémara y el mecanismo de alimentar la pelicula; 7y
La Pigura 12 es un corte vertical de la misma;

La Figura 13 es un alzado fragmentario ilustrando el

mecanismo de accionar la cortadora § cuchilla;
La Pigura 14 es una vista de plano de un mecanismo do!
embrague eléctrico, para poner en movimiento la cémars;
La Pigura 15 es una vista esquemftica ilustrando los

diversos elementos del dispositivo en conjuncién con un dia-

grama del alambrado; y ‘
La Figura 16 es una vista en perspectiva, en parte es-
quemética de ciertos elementos del interruptor.

Con referencia a la Fig. 1 de los dibujos, A representa
la cémara, B el obturador, C una tira en carretel de papel sen-
sibilizado & de otro material C*, D es una canaleta a travds a@e
la cual la pelicula pasa a la cubierta & envolvente E, que con-
tiene los depésitos de revelar, lavar y otros depfsitos, F es
el motor impulsor, G es la cadena de impulsién de la clmara, H
es la cadena de impulsidn para la alimentacién del depésito, J
los depésitos de reserva de disoluciones, K es un interruptor
de imén para los tubos L que conducen desde el elemento J a los
depbsitos dentro de la cubierta E, M es la cublerta del secador
al cual la pelicula pasa desde los depésitos, N es un soplador
que se comunica con la cublerta del secador, 0 es un solenoide

para hacer funcionar el mecanismo de la cortadora, P es un em-!
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brague, R es un dispositivo de alumbrar para alumbrar a la per-
sona que se retrata, S es un asiento, T es una canaleta para
monedas que va a un interruptor accionado por moneda (ilustrado
en detalle en la Pigurs 15), y U indica una ranura de monedas ]
para cerrar el mecanismo y accionable durante la accibn de
la cédmara.

Cuando se coloca una moneda en la canaleta de monedas

T, pase haclia abajo de modo que un canto de la moneda entra en

contacto con una chapa normalmente fija 1 (Figura 15), y su

accién por la gravedad hace que el canto opuesto oprims haela
adelante un brazo de contacto de resorte 2, que pone el contac~
to 2X en Jjuego con el contacto 5. De ese modo se establece

un circuito a travds del alanbre negativo 4 y el alanbre posi=
tivo 5, con los relevadores AX y BX.

El relevador AX cierra el circuito a travds de los .
alambres 6 y 7, que conducen al motor 8, y §ste filtimo hace |
funcionar un eje motriz 9. El eje 9 esté conectado por un gu-
sanillo 10, rueda de gusanillo 11, y eje 12 con una polsa 13,
que estd floja en dicho eje 12. La polea 13 esté conectads por
una impulsibn de cadena G con la polea que hace funcionar la
cdmara 15 (Figura 11).

El relevador BX cierre un circuito a través de los

imanes 16, 16X, que sirve para hacer oscilar la palsnea 17, la

cual se desliza completamente en la polea de cabillas 13 de

modo que sus dientes 13* encajan con los dientes 14X de una
polea de cabillas 15(Figura 15), que va fija en el eje 12, y
de ese modo la cadena de impulsibén G es accionada pera hager |
funcionar el mecanismo de la cdmara. La polea de cabillas 15 .
est4 conectada por una cadena H con una polea motriz 18,pars
el medio de alimentar el depdsito que se describird detallada-%
mente mfs adelante.
El relevador BX también cierras un circuito via los

alambres positivos 5, 6X, y el alambre negativo 19, a través de

los elementos de alumbrado 20, para iluminar a la persona cque

|
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se hace retratar. Eso se efectia instantfneamsnte por medio

'del embrague de la polea de cabillas de impulsién de la cémara

13 con el eje motriz 12,

El medio para alimentar la tira sensibilizada 0% de 1la

|
'pelicula a travds de la ocdmars, comprende dos rodillos blandos
lw, teniendo ¢zda uno de ellos superficies segmentales espacia-
das, y una superficie de unbyodillo coincide 8 registra con ls
del segando rodillo y ambos}éntran inmediatamente en contasto
con la pelfcula. De ese modo en eada rotacién de los rodillos
se imparte un movimiento a la pelfcula, una pausa y un segundo
movimiento. En oada pausa de la peliculsa una palanca sccionan~

te del obturador 40 es accionada por uno de los dos espérre-

g08s 41, que van en o6l disco girando con uno de los rodillos de

alimentacién W (Figura 12), la palmca 40 conectada por un re-

apoyo en 40% sobre un brazo 41* empivotado en el armazbn Y.

El eJe 43 de un rodillo va montado sobre el brazo ajustable

teado 46 a travds del cual pasa un tornillo de ajustar 47, un

extremo del cual va asentado en un miembro fijo del armazdn.

i

!
ci1bn puede ser movido hacia & desde su rodillo compafiero, para

compensar el desgaste de los rodillos 8 cambio en el espesor dr
la tira sensibilizada. Los ejes para los rodillos W llevan ﬁ
pifiones 48 que encajan y son acciocnados por una rueda de qngrn}
najes 23, por medio de un pequefio pifién 49 (Figura 11). i

En el movimiento de la cadena de impulsibn de la cémara

G, la polea de cabillas 15 hace girar un pifibn 21 en encaje

con un pifin 22, que hace funcionar la rueda de engranajes 23

sobre unbele 24, y 8ste fltimo estd disefiado con el objeto de |
completar una revolucibn por cada juego de retratos que se van
a sacar. En el eje 24 hay una leva 25 que gira en la direccibn

del reloj (Figura 15). En su rotacidn inicial la leva 25 musve

-4~

una construccidn adecusda. La palanca 40 tiene su punto de & -

3

Haclendo girar el tornillo de ajuste dicho rodillo de alimenta-

sorte 42 con el obturador de la clmara, siendo &ste filtimo de - - ..

44 con su punto de apoyo en 45, y provisto con un manguito file- °

2

¥
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UM* un brazo interruptor 26 hacia arriba. Dicho brazo interrupter
i«giiﬁgﬁ i1leva consigo un segundo brazo interruptor 27, que tiene un
wr’4 !dodo de contacto 28 gue entra en juego con una chapa de contac~
lto 29, que clerra el circuito (a través de los almbres 30, 30X
y 31) de un imén 32 que acciona sobre el brazo de imén 33,para
iih&cerle oscilar en su punto de apoyo 34, y para mover la chapa
ide cerrar la ranura 35 en posicién,con el objeto de cerrar la
censleta de monedas T. El brazo de imén 33 normalmente actfia
para mentener juntos los contactos 36 y de ese modo conservar
el circuito a través de los alambres 37, 38 y 38%, y de ese
modo se enciende una pequefia luz 39 que advierte y el diqusi;
tivo estd listo para funcionar al recibir la moneda. Uno de
los contactos es normelmente accionado por resorte fuera del
otro y cuando es soltado por dicho movimiento del brazo 33,
rompe el circuito. »
Cuando la rueda de leva 25 mueve los brazos de 1nterrug-fi
tor 26 y 27 hacia arribe, la cenaleta de monedas T es cerrada,
como se ha descrito mAs arriba y la lémpara 39 es encendida,
todo por medio de la accibn del brazo interruptor 27. El brazo
interruptor 26 en dicho movimiento hacia arribs lleva un dedo'
de interruptor 50 que entra en contacto con una chapa de inte~
rruptor 51, y el dedo y la chapsa estdn conectados por alambres
50%, 51% con el motor y con los alambres conductores positivo
y negativo, de modo que cuando el dedo 50 esta en contacto con
la chapa 51 el motor continuard funcionando.
k1 brazo de interruptor 26 lleva un segundo dedo inters ;
ruptor 52,que apsrece indicado en detalle en la Pigura 16. En el
E movimiento hacia arriba de dicho brazo interruptor 26, el dedo
52 es conducido por sobre una superficlie inclinada de un miem=-
bro sislante 53. En el momento en que se efectia la exposicidn
final en la tira sensibilizada, la abertura & parte cortada de
la rueda de leva 25, entra en registro § coincide con el rodi-
llo de contacto r del brazo de interruptor 26, y 8ste Gltimo
baja,y su movimiento y el del brazo 27 es retardado por un

mecanismo de amortiguador de cilindro 54, 54X. Antes de ese

movimiento de caida & descendente del brazo interruptor 26, el
-5-
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- dedo interruptor 52 ha pasado al extremo superior del miembro

inclinado 53 y selta hacim atrfs en 1linea con la placa de

i contacto 55, de modo que en el movimiento inicial hacia abajo|
del brazo interruvtor, el dedo 52 entra en juego con la placa
i de contacto 55 y la corriente es conducida a través de los ;
ﬁ alambres 56, 57, a un imdn 58 que actia sobre una placa 59, |
tiréndola hacia adelante de su posicidn como aparece ilustra-
- do en la Figura 15, y oscilando la chapa de contener monedas 1
para saltar la moneda. El circuito es cerrado por medio del

imén por un.breve instante y los miembros de contener monedasf

1 y 2, resumen su posicibn inicial, causando la separacién d4e¢

los catactos 2° Yy 3, ¥ la rotura del circuito a través de los
relevadores A* y BX, El imén de embrague 16 es de ese modo dés-
energizado y la cadena de impulsibn G detiene su movimiento.
También es roto el circuito a través de las 14mparas 20. E1
motor también se pararfa si no fuese por el hecho de que el
circuito a través del mismo, se mantiene cerrsdo por el encajd
del dedo de contacto 50 con la chapa de contacto 51,

En el movimiento continuo hacia abajo del brazo de
interruptor 26, el dedo interruptor 52 entra en juego con un
contacto 60, y de ese modo cierra sl circuito a travds del
relevador DX, haciendo que la corriente fluya via los alambres
61, 62, a travds de un solenoids 63, La varilla del inducido
del solenoide €4 esté conectuada con un eslabdn 65 (Figura 13)
que estf empivotado 2n una cremallera de segmento 66, cuyos
dientes encajan en un pifibn 67, que a su vez entran en juego

con los dientes de una cremallera 68, que lleva una hoja cor-

tante 69. La cremallera 68 se desliza horizontalmente en un
armazén de contencidn 70 precisamente debajo del porta-lentes
71 de la cémsra (Pigura 12), y la cuchilla normalmente viene a

quedar en un lado de la pelicula c‘, ¥y las piezas son manteni-

das en seme jante posicibn por un resorte 72. A medida que .
- el solenoide 63 es energizado, la varilia del inducido 6% hac;

que baje el eslabén 65 oscilando la cremsllera de segmento 66

para hacer funcionar la cuchilla 69, cortando 1la tira de la

-6~
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‘pelicula ya expuesta, que queda libre para ser conducids a“

e i“l:ravézz: de los deplsitos de revelar, lavar y fijar, como se
Hexplicaré més adelante. i
Por el funcionamiento del solenoide 63 y la accibn cor-
' tante, el brago interruptor 26 ha bajado a tal posicibn que el
!dedo interruptor 50 es movido deba jo de la chapa de interruptor
51, v el motor se pararia si no fuese por el hecho de que el
movimiento de la varilla del inducido del solenoide en la aceibn
cortante, también se emplea pars hacer funcionar un interruptor

que conserva el circuito a travéds del motor como se describiréd

a continuacién.

En un circuito bifurcado que conduce al motor van inter-
:puestos los miembrog de interruptor espaciados 73, adaptados
!para ser cerrados por un interruptor de cuchilla 74,8ste ltimo
fijo sobre un eje oscilatorio 75 al cual va conegtado un brase
de manubrio 76. Adecuadamente en un punto de apoyo en 77 sobr§
el armazbn de la méquina hay una palanca 78, conectada por un
eslabdn 79 con el brazo de palanca 76. El extremo libre de la
palanca 78 normalmente est4 deba jo de un miembro de rodete 80,
llevado por la varilla 81 y conectado con la varilla de 1nduciL ’
do 64 del solenoide 63. Cusando el solenolde 63 es ensergizado
para efectuar un movimiento de corte de 1la hoja de cortar 8
cuchilla, la varilla 81 es movida hacla abajo y su mlembro de
rodete 80 oscila la palanca 78, de ese modo poniendo el inte-
rruptor de cuchilla 74 en accibén para cerrar el miembro inte-
rruptor 73 y asi completar el circuito a travéds del motor;

A medids cque la palanca 78 es accionada su extremo
libre oprime una aldaba 82 con punto de apoyo en 82%,sobre un

miembro adecuado de la méquina, y la aldaba salta por sobre la

Epalanca manteniéndola en la posicibn oprimida, haciendo que

el interruptor de cuchilla permanezca en posicién para mantener
el circuito cerrado a través del motor. El movimiento opera-
tivo del eslabdn 79 asdemds de aplicar el interruptor de cuchi~

lla, hace gque oscile una palmes 83 con punto de apoyo en 84,[

sobre la cubierta de una vlvula de véstago 85 oprimiendo el |

- |
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travds del tubo 86 al conducto 87 (Figura 2), y de all{ a los
jdep6s1tos de lavar para la pelicula comc se describird més
§adelante.

‘ Como se ha indicado més arriba, el inducido 63 es ener-
glzado a travls del relevador BX y dicho relevador también e&s
Iempleado para cerrar un circulto por vi{a los alambres 88, 89,a
través de un imén K cue estf dispuesto pars controlar el curso
de las disoluciones quimicas a ciertos de los depdsitos dentro

de la cublerta del depdsito E. El imén K y sus conexiones
aparecen ilustradas en la Fig. 1, J son las chmaras de disolu~
cién de roserva, y L los cmductos flexibles que van de cada
cdmara al depbsito adecuado. Los conductos flexibles L pasan
entre una chapa fija 90 y una chapa movible 90%, siendo ésta
ultima rigidemente conectada por varillas con la chepa de campo
91 del imfn. Los resortes 92 se emplean para normalmente ejer-
cer una presi6n por la placa 90* sobre los conductos flexibles
y de ese modo oprimirles con el objeto de evitar el curso de

1a disolucibén. Cuando se energiza el imén K,la chapa de campg
91 es movida hacis abajo llevando conaigo la placa 90X y per-:
mitiendo aue una cantidad de la disolucién fluya de la cémara
J a los depbsitoa de productos quimicos dentro de la cublerta
A,con el objeto de mantener la fuerza de las disoluclones de

revelar, fijar,etc.,contenidas en ella. Sin embargo, la accién

del imin K es {inicamen te momentdnes,pues solo se requiere una
pequefia cantidad de la disolucibn.freaca en cada operacibn de
12 méquine para compensar la absorcibn por la pelicula y la di-
luicién por la condwe cibén del agua por la pelicula de un depb-
sito de lavar a un depbaito de disolucibn contiguo, etc.

La cublerta E estd dividida en secciones verticsales por
paredes que formean un ciarto mimero de depdésitos individuales
con el objeto de mantener los diversos bafios y disoluclones quwe
86 usan en la revelacién de la parte expuesta y cortada de la
pelicula sensibilizada. Con referencia a la Figura 2, se podr§

vor que la pieza O parte cortada y expuesta de 1la pelicula cxi

-8-
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;‘Pﬁﬁsa hecia abajo a través de una ranura 93 en el fondo de la |
WS A !

& il cual es recibida entre los rodillos de alimentacién 94, 95,

i cuyos rodillos eparecen ilustrados en detalle en la Figura 8.3

1

Los rodillos de alimentacién van montados sobre ejes

que se extienden a travds de chapas de soporte 96, y el eje 87
gque lleva el rodillo de alimentacién 94 es girado por medio de
1a corea H (Figura 1) polea H* y una cadena 98, con el eje 97
llevando una rueda de cabillas 99 pars recibir la cadena. El
rodillo de alimentscién 94 hace que entre en juego la tira ex-
| puesta a través de los anillos de caucho intermediari os 100 que
agarran los mérgenes de la tira, y éstos ultimos son oprimidos
hacia los anillos por las cabezas cbnicas 95% del rodillo 95.
De osa manera la carza emulsionada de la tira no entra en juego
y es alimentada a través de los depbsitos sin ningin rasgufio
6 averia. Debajo de los rodillos de alimentacién iniciales 94,
95, hay una pluralidad de rodillos de forma semejante, y los
podillos 94 estdn simulténeamente accionados por dos correas
contimas paralelas 101 y los rodillos 95 son acclonados por
dos correas continuas 102.

El modo como los snillos de caucho 100 y las superfi-
| etes cénicas 95X de los rodillos 95 hacen que entre en juego

la tire expuesta 0%, aparece indicsdo en la Figura 10. Cuando

la tira llega a su posicibn mAs baja, su canto inferior entra
en juego por la pared de gufa curva de un miembro de gufa 103
que sirve para invertir la direccidn del movimiento de la tira
y obligarle a cue se rueva hacla arriba entre el rodillo de
'alimentac16n inferior 95 y el rodillo de alimentacién 1nferiof
104 de una série de rodillos de alimentacidén superpuestos 104,
que son de una construecidn idéntica con los rodillos 94. La
tira expuesta es de ese modo accionada pare cque assclienda haste
que llegue a un miembro de gufa curvo 105 que aparece en deta-

lle en la Figura 4. Ese miembro estf provisto con rebordes

laterales arqusados 105X que se adaptan paras entrar en juego
con los mérgenes laterales de la tira, en tanto que la super-
ficie principal emulsionada no es tocada, y para guiar la pe-

-9 -



. Q
/,<§g1 9.244

2
WAL

Jlicula en una forma arqueada en contacto con los rodilles de
alimentacifn superiores del depdsito subsiguients, cuyos ro-

idillos con sus anillos y correas pueden ser construldos de
! 3

~acuerdo con 1ia disposicién que més arriba se ha indicade ya.

} Los juegos altemados de los rodillos 94, 104,ven monta-

dos sobre ejes que estfén sostenidos en la ranura 106 formadas

!
en las placas 96, Yy los ejes en sus extremos exteriores de las

placas llevan la polea 107, conectada por correa flexible 108,
que tlenden s mover los rodillos entre sf y de all{ hscia los
extremos c¢érnicos de los rodillos intermediarios 95, con el

I

objeto de conducir la tira contra los extremos cdnicos de di-:

‘chos rodillos.

Con el objeto de efectuar la impulsién de la correa

intermediarias 102, el eje del rodillo de alimentacién superior
102 sobresale en c¢ada extremo mis alld de 1la chapa i1ateral 96,
¥ lleva una polea 109 que es accionada por una correa 110 a la
cual es impartido el movimiento por los rodlllos superiores 94,
104, 2 travds de las poleas 111, 111®. La correa 110 es can-
ducida por sobre las poleas 112, 112% llevadas respectivamente
por uno de los rodillos de alimentacidn inferior 94, y uno de
los rodillos de alimentacién inferior 104.

Los depbsitos dentro de la cublerta E comprenden los
depbsitos de revelar, fijar y entonar 113, 114, 115, 116, 117
y los depdsitos intermediarios de lavar 118, 119, 120, 121.
La cubierta E y las paredes que separan los depbsitos pueden
|ser moldeadas de caucho duro § de cuslquler otro material ade-
cusdo, forméndose una pared adyacente a cada uno de los depd-
sitos de disolucién 113, con un pasaje longitudinal P (Fig. 2)
que se comunica con una entrsda cerca de 1a parte supsrior del|
depdsito y a travds de la cual cualgquier disolucidén excedente |
puede pasar a una artesa 122, que se camuhica con un tubo de
descarga 123. Cada uno de los depdsitos de lavar estéd provis-
to con una salida en el fondo W (Fig. 2), a travds de la cual

8l agua puede pasar a la artess 122.
El agua es conducida del conducto 87 a una tuberia mil-

tiple 124, cue tiene tubos de entrada bifurcados 125, y or
| -10-
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@g@;9§%3 ¥y 121, tal como aparece ilustrado en la Figura 2. Cada uno de
v . los tubos de entrada bifurcados 125 se extiende de lado a lade
'de su depbsito de lavado adecuado, y tiene una sbertura con el
objeto de lanzar una pulverizacibn de aguas sobre la tira a me-

%dida gue pasa a travds del depdsito, como aparece indicado en

:el tope de la Figura 6.

i Cuando la pelicula pasa al tanque final de lavado 121,
pasa hacia arriba en el punto indicado por la flecha 126 (Fig.
2), y su extremo es guiado por una canal hasta que pasa entre
la superficie de una correa de alimentacién 127 y el més bajo
de la série de los rodillos 128. La correa 127 es una correa
sin fin que va por sobre una série de poleas de g:fa 129. La.
pelfcula es de ese modo llevada hacia arriba y finalmente des-
cargada en un transportador sin fin 130, que puede ser una ca-
dena & cadenas. La polea de correa inferior 129 esté positivaL
mente impulsada por una conexién 131 con la polea HX (Fig. 1).
El transpartador sin fin 130 pasa por socbre una polea 132 que
tambidn es acclonada desde la polea HX, El transpartador sin
fin 130 se extiende mcia arriba emn un plano inclinado debajo
de los rodillos 128, hesata que encuentra un rodillo de soporte

133 de cuyc punto se extiende an linea recta a un segundo rodie-

110 de soporte 134, y su parte de retorno estf sostenida por

los pequefios rodillos 135.
| La parte horizontal del transportador sin fin 130 estd
dispuesta precisamente sobre una cémara de calentar M* , que

contiene un miembro de resistencia eléctrico 137. El aire pasaf

' la cémara de calentar a través de un conducto N* que se comu-
‘nieca con el soplador N {Figure 1) accionado por el motor P.

El aire calentado por el miembro de resistencia 137 pasa a tra-

vés de las aberturas 138 en contacto con la tira, cuya super-

- ‘ficie emulsionada debe estar en la parte més baja. Ese aire
‘oalentado hard que se eleve la tira de la superficie del trans-
ﬁportador 130 evitando de ese modo dafiar la superficie emulsio-
‘hada. Ia tira es conduclida hacia la derecha a través de la

11~
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'cémara de secar 0 y finalmente lengads en P* fuera del dis- |

positivo y en 1la forma ya terminada & completa.

| Cuando la tira final de los retratos expuestos es lan-

motor F es automiticamente roto por el mecanismo que ahora se

|

zada fuera del dispositivo, entonces el cireculto a través del
i
} ,

describiré.

I Ese mecanismo se adapta no solaments para automdtica-
mente parar el motor cuando ssle la tira acabada, sino que en !
el caso de que se 1inserte una monede en la canaleta de monedas
cuando se estf acabando esa tira, entonces se obtiene un Juego
subsiguiente de exposiciones, 7y el mecanismo no haréd que el
motor se pare sino despuds que la segunda tira heya sido termi-
nada y lanzada fuera de la méquina. Para mayor claridad, cusn-

do se langa una tira sencilla de retratos ya acabados, el motor

se parari a menos que esté en el curso de completar una tira §
tiras subsiguientes, en cuyo caso se parard cuando la filtima
tira se haya terminasdo y lanzado fuera de la méquina.

Dicho mecanismo comprende un gusanillo 139 en el eje
12 (Pigura 15), que hace funcionar los engranajes de reduccidn

140, 141 y 142. El engranaje 142 estf provisto con un cubo

142X flojamente montado sobre un eje 143, y de tal modo que es

susceptible de movimiento lateral. Sobre el eje 143 va fijo

un disco de friccidn 144, y el cubo de la rueda de engranajes
142 lleva un disco de frigcibén semejante 144x, que s8 oprime

en jJuego con la rueda friccional 144 por medlo de un resorte
ligero 145. Por esa construcciédn la rotacibn lenta de la rnodﬁ
de ensranajes 142 es impartide al eje 143. Cuando se inserta
una moneda en la canaleta de monedas, las pilezas estarén en

la posicidn como aparece indicado en ls Pigure 15. Se podrd
ver que el eje 143 lleva un brazo interruptor 146, qus =e adap}
ta para conectar una chapa de interruptor 147 con otra chaps

de interruptor 148. Intermediario en el brazo de interruptor
146 y la chapa 148 va interpuesto un bloque de alslsmiento in-
clinado 149, y a medida que la tira de pelfcula es expuesta,
cortada y pasada a través de la méquina,el extremo inferior del
brazo de Interruptor 146 se hace gque recorrs hacia arriba de?

]2~
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‘ @Bhloque 149 hasta que cuando salga la tira completa de retratos,

dicho extremo inferior del brazo de interruptor 146 pasa por
Pl extremo de la derecha del bloque alslante y entra en contace
ito con la chapa de interruptor 148. Eso conecta las chapas
147 y 148, y por medio de los alambres 150, 151, hace func¢ionar
el relevador GX* y de ese modo la corriente fluye a travds de
los alambres 152, 153, cerrando un g¢irculto por medio del sole~
nolde que suelta la aldaba 154. La varilla del inducido 155
'de dicho solenoide lleva un miembro de rodete 156 cque actfia
para oscilar una palanca 157 conectads a la aldaba 182 por el
eslabdén 158, de modo que 12 aldaba es soltada de la palanca 78!
y la palanca caerd a la posicibn ilustrada en la Pigura 15,
retirando el brazo de interruptor 74 de la chapa de 1nterrupto#
73, 75, y rompiendo el circuito a través del motor. La varilla%
de inducido 155 del solenoide 154 tiene conecteda consigo una |
varillis 159. En el extremo inferfior de la varilla hey una
cabeza de contacto 160, 1a cual cuando se suelta la aldaba 82
choca contra un manubrio 161 que estf conectado por un eslabén

con la palanca de interruptor 76, y la accidén es mecénicamente

hacer oscilar la palanca 76 y contribuir a la accidn de gravi-

tacidn de la paulanca 78 y eslabdn 79, retirando el interruppor‘
74 de la chapa de interruptor,con el objeto de romper el cir- |
culto. j

Sin embargo, suponiendo que cuando una tira previemente
expuesta de retratos esté pasando a través de la mdquina, se
i?naerta una moneda en la canalesta de monedas T, entonces hay
-hue proporcionar los medios para evitar que se pare la méquina
cuando salga la primergs tira, y el mecanismo para ese fin es
como sigus:

La conaleta de monedas se mantiene cerrada hasta que {
}a tira expuesta ha sido cortada. Cuando la tira pasa por los|

tanques, la canaleta de monedas se abre y entonces depositando

otra moneda se puede hacer gque la miquina actie sobre una se-
gunda tira. El funcionamiento de la méquine cuando conduce
f}a tira precendente al punto hasta donde hs recorrido hace que

i -13- |
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el eje 1% sea glrado, y el brazo interruptor 146 es movido en

‘;Qfﬁﬁ 1a direccién de la flecha, Figura 15, por cierta distancia.
lSin embargo, cuando le segumndda tira expuesta es cortada preli-~
;minarmente antes de pasar al tancue, la sccidn del solenoide
“de cortar 63 harf que la varilia 81 vayz hacla abajo,llevando
una cebeze de contacto 162 pera que entre en juego con una pa-f
lenca 163 que estd conectada con un esliabdn 164 con un brazo é
1de manubrio 165 en el eje 143, de ese modo haciendo que el ejeg
igire @ su posicifn inicial y el brezo de interruptor 146 asumni
la posicién ilustrada en la Figura 15. Por lo tanto, el cir-
cuito a través del cual el motor se hace funcionar no es roto
sino después que la segunde tira haya salide completamente

|
[
[
1
fuers de la méquina. '

81 una tira precendente debe ser acabada y lanzada fuera

de la méAquina durante la accidn de 1z cémara en la exposiciln |

* i

de una segunda tire, €so no evitard que el brazo de interrmuptor
146 cierre el circulto a través del imén de secionar la aldaba
y de ese modo interrumpiendo el interruptor del motor principli
H s T4, 75, pero &so tampoco hard que la méquina se pare,porque
la moneda mantendr{ el circuito del motor cerrado por medio

del relevador AX y la accibn subsiguiente del solenoide corts-
dor volverd a cerrer el interruptor del motor principal 73, T4,

75, como ya se ha descrito més arriba.

N O T A
Se reivindica como objeto de la presente patente:

1 - Un aparato fotogréfico asutomftico en el cual se suministre
un medio para controlar el mecanismo para slimentar una tira
flexible sensibilizads detrfs de un lente gradualmente,en tanto
que el obturador es accionado y después de lo cual la tira ex-

puesta es pasada a trav€s de un dep8sito que contiene una di- |
i

solucibn pera revelar la tira expuesta y finalmente lanzar la

tira revelada fuera del sparato, y ©sos diversos procedimientos

efectuados por el movimlento del mecanismo, que es automética-,
Jmente parado en el momento en que se lanZs hecia afusra la tire

Jrevelada.
Il ~14~
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2 - Aparato fotogrifico de acuerdo con la reivindicacién 1,

. que tiene lémparas eléctricas de incandescencis que se encien-
den automiticamente al inserterse la moneda, y automét 1caments

|

i se apagan despues que han terminado las exposiciones, 1

|
3 - Aparato fotogréfico de acuerdo con la reivindicacién 1,

~en el cual el mecanismo de alimentacién para llovar la tira E-
sensibilizada a travds del lente,es decir, detris del lente i
de 1la cdmsra es sutomdticamente desconectado del mecanismo '
impulsor despnés que se ham terminado las eéxposiclones. '
4 - Aparato fotogréfico de acuerdo con las reivindicacionesl
1 y 3, en 8l cual despuds que las exposiciones se han terminado
el mecanismo impulsor contimia su oparacidn para actuar sobre
el mecanismo de alimentacidén para conducir la tira a través de
los dop8sitos de revelar. A !
5 - Aparato fotogrifico de scuerdo con la reivindicacién 1,}

provisto con medios para automf ticamente cortar la tira expues-
ts de un largo de tira que no ha sido expuesta, y preliminar-
mente antes de hacer pasar ls tira expuesta a travbs de los

-l depbsitos de revelar.

6 - Aperato fotogrdfico de acuerdo con las reivindicaciones;
1 v 3, caracterizado por el hecho de que la insercién de unsa
semunde moneda durante el movimiento de una tira expuesta & |
travds de los depbsitos de revelar, actfia a través del mecanis-~
mo para volver a ajustar el medio para sutomdticamente parar
el aparato, de modo que el aparato continuaréd funcionando dese %
pués que se haya lanzado la primera tipa y hastsa cue se lance e

le segunda tira.

7 - Aparato fotogrAfico construido de acuerdo con la reivin-
dicacién 1, en ol cual el elemento de recibir monedas es cerra-
do automfticamente cusndo se inserta una moneda y sutomé-
ticamente es abierto despues que se ha terminado la exposicién
de la tirsa.

8 - Aparato fotogrffico en el cual la insercién de uns moneda

hace oue se establezca un circuito eléctrico gue comprende un

15~




95 294

electromotor para el mecanismo impulsor con el objeto de hacer
funcionar el mecanismo para alimentar gradualmente una tirs
sensibilizada detrfs del lente de la cémara,hasta que se haya
efectuado un nimero predeterminado de exposiciones, y entoneces
un interruptor asociado con el mecanismo de alimentacidn esta-
blece un circuito para detener elAmecanismo de alimentacién y
accionar una cortadora manteniendo al proplo tiempo o1l motor
en funcionamiento con el objeto de conducir la tira expuesta
v cortada, a través de un depdsito de revelar.

9 - Aparato de acuerdo con la reivindicacidén 8, en el cusal

el interruptor asociado con el mecanismo de alimentar,estable~

ce un circuito a travds de un solenoide pera hacer funcionar
la cortadora, y también para cerrar un interruptor con el obje-
to de establecer un circuito a través del motor.

10 - Aparato de acuerdo con la reivindicacién 8, en el cusl |
el motor que hace funcionar el mecanismo impulsor comprende un
eje provisto con un embrague eléctricsmente accionado para

|
hacer funcionar el mecenismo de alimentaciln,y con med os parﬂ
hacer funcionar un e je provisto con un brazo interruptor que

|

en un tiempo determinado hace funcionar el mecanismo con el
objeto de parar el motor. ;

11 - Aparato de acuerdo con las reivindicaciones 9 y 10, ené
el cual el solenoide para hacer funcionar ia cortadore tanbiéd
hace funcionar el mecanismo para invertir la direccién de rot&-
cién del contraeje del mecanismo impulsor, para re-sjustar el
brazo del interruptor.

12 - Aparato de acuerdo con las reivindicaciones 8 y 9, en
el cual el solenoide para hacer funcionar la cortadora también
hace funcionar una vélvula con el objeto de suministrar el 14-
quido al depdsito de revelar.

13 - Aparato de acuerdo con 1la reivindicacién 8, en el cual
el interruptor establece un circuito por medioc de un electro-
magneto que actfia sobre un conducto para abestecer la solucibn

al depdsito de revelar.

16~
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14 - Aparato fotogrifico de acuerdo con la reivindicacién 1,

provisto con una impulsibn de electromotor para hacer funcionar
|

llos diferentes elementos del aparato, un rompe-circuito en el

I
|

' eircuito del motor, un miembro de interruptor movible de una

posicién inicial a una posicidn en la cual hace funcionar dicho
rompe circulto, y medlos para re-ajustar dicho miembro amovidble
!a su posicién inicial, cuando se expone una segunda tirs senag-
- ‘bilizada antes de que se haya lanzado del aparato 1la tira prei
viamente expuesta. E
15 - Aparato fotogrédfico de acuerdo con la reivindicacién 1,
provisto con una impulsién de motor para los elementos del

aparato, medio para cortar la tira expuesta de un largo de ti-

ra no expuesta y un Interruptor movihle de hora para mantener

el circuito cerrado a través del motor durante la accién del

obturador de la cémara, dicho interruptor teniendo un dede ;
interruptor movible y una pluralidad de contactos,de modo que

los circuitos son sucesivamente serrados por medios para deloi-
‘nectar el mecanismo de la cfmars de la impulsién del motor y |
para energizar el mecaniasmo de cortar y para cerrar el inte- | ¢

" rruptor del motor principal.

16 - Aparato fotogréfico de acusrdo con le reivindicacibn 1L
provisto con una impulsibn de motor para los elementos del
aparato, una cortadora para cortar la tira expuesta de una
tira no expuesta, un solenoide para accionar dicha cortadora,

" un dispositivo para sutomfticamente romper el circuito a trnvo;
del motor y medio conectado con dicho sclenoide de cortadora
para re-ajustar el dispositivo de hora a la posicibn inicial
despuéds que acciona la cortadora.

17 - Aparato fotogridfico de acuerdo con la reivindicacibdn 1,
‘provisto con medio de alumbrado eléctrico, una impulsién de
motor para el mecanismo de alimentar y de obturador, depésites
de disoluciones de reserva que tinen conductos que van a los -

- depésitos de disoluciones especiales,un tancue de lavar,medios
eléctricamente accionados para controlar el pasaje del fluido
a los depbdsitos de disolucibén y lavado, medio para automdtica-

-17-
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mente parar el motor, y mecanismo de interruptor movible sdap-
tado mra controlar el medio de alumbrar, el obturador y medio
para alimentar la tira més allé del obturador y el medio eléc-
tricamente controlado ya dicho. ]

18 - Un aparato fotogrlfico de acuerdo con la reivindicaceiédn

1, que tiene un depdsito provisto con un transportador que se

' adapta para conducir la tira expuesta a través del depdsito

por un contacto marginal tUnicamente. ‘

19 - Aparato fotogréfico de acuerdo con la reivi ndicacibén 1,
que tiene una pluralidad de depdsitos a travé€s de los cuales j
la tira expuesta es pasada sugesivamente, y cada depbsitos esté
provisto con medios pera invertir la direccibn del recorrido
de la tira,en tanto que los depbsitos adyacentes 1ntermad1aridl
tienen uns gufa provista pare alimentar la tira de un depésiteo
al siguiente depésitos en orden.

20 - Aparato fotogrifico de acuerdo con la reivindicacién 19,
caracterlizado por el hscho de que el medio de alimentar 1ls tirs
a través de los deplsitos y para gular la tira de un depdsito
al sigulente depbsito en orden, se adaptan para el contacto
marginal con la tira solamente.

21 - Aparato fotogrifico de acuerdo con la reivindicacién 18,
caracterizado por el hecho de que el transportador paras la tira
expueste comprende una série de rodillos de alimentacién pro-
vistos con anillos, con preferencia de un material elistico
que hace que entren en juego con los mérgenes de la tira.

22 - Aparato fotogrdfico de acuerdo con la reivindicacién gb,
en el cual el mecanismo de alimentacibn comprende una pluralidad
de rodillos de comtacto espaclados,teniendo cada uno una parte

central reducida y una parte amplificada en c¢ada extremo, un

! segundo juego de rodillos de alimentacién y medios caducidos

de ese modo que sirven para oprimir la tira expuesta contra g

' las partes amplificadas del primer juego de rodilles.

23 - Aparato fotogréfico de acuerdo con la reivindicacién 1,

- provisto con una pluralided de depésites cada uno como una uni-

dad independiente y tehiendo un mecanismo de alimentacién parq

18-
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hacer pasar la tira expuesta a través primero en una direccién

¥ luego en la direcciln opuesta, y finaliente descargar la tira
del depbsito, y luego la dicha tira guiada en el dep8sito si- |
guiente en orden.

24 - Aparato fotogrlfico de acuerdo con la reivindicacién 1,
que tiene un aparato de secar para recibir la tira revelada,

dicho aparato comprendiendo un transportador dispuesto sobre

[ ]

_uns cdmara de calentar que tisne una pared perforada contigua
3a diecho treansportador y provista con un dispositivo de calentar
de suerte que el aire caliente se hace que fluya a través de

la pared perforada.

25 - Aparato fotogréfico de acuerdo con la reivindicacidn 20,
provisto con un soplader accionado por un electromotor asociado
con un mecanismo de control, adaptado para parar dicho motori
_cuando una tire seca § la filtima de una série de tiras secas |

han sido lanzadas fuera del aparato.
?l 26 - Aparato fotogrdfico de furc ionamiento por medioc de mone-
das, segfin se ha reivindicado mds arriba y el todo contenido |
en un mueble y provisto con un ssiento para la persona que va |
a ser retratada. :

27 - Aparato fotogréfico que tiene sus piezas construidas,
dispuestas y adaptadas para funcionar substancialmente como s@

ha descrito en :la presente y con referencia a los dibujos

'adjuntos.

28 - Mejoras en aparato fotogréfico automitico.
‘ Barcelona 18 de septiembre de 192b,
I P. A,

\ )
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