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31 invento se refiere a los aparatos

guae comprenden paletas o bandes moviles, cuya impul-
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sidn debe efectnarse a distancia, 7 en particular

a los ajaratos de este fndole en los cnales las in-
dicaciones visibles de dichas paletas o buandas de-
ben ponerse en concordancia con aguellas de un apa-
rato de impulsidn principal, como es el caso por
ejemplo para un reloj de paletas mdviles,

Su fin consiste en asegurar le impul-
Sidn de estos aparatos, cuzlquiera que sea la dimen-
S8idn de estos dltimos, con la »osibilidad de uti-
lizar »ars esa impulsidn le corriente de un sector
de electricided, todo ello evitundo 1los desvios per-
manentes ¢ue pudieran provenir de una falts de co-
rriente,

81 invento consiste esencialmente en
sccionar al movimiento de conduccidn de las paletas
0 bandas mdviles mediante un motor eléctrico cuyo
¢ircuito ¢s cerrado sobre una fuente de electirici-
dad por un contacto, el cual contacto se halle ce-
rrado cuundo existe un desacuerdo entre la posicion
de las »paletas o de las bandes y la que corresSpyon-
de al avarato impulsor, y estd, contrariamente,
abierto cuando el acuexrdo entre ambas posiciones
Se halle restablecildo,

31 invento consiste ademds en un me-
dio de impulsidn de dicho contacto por intermedio
de un mecanismo diferencial, asi como en diversos
dispositivos para la impulsidn de las Jaletas o de
las bandas.

Podrg de cualquier manera comprender-
se fdcilmente por medio del complemento de la des-
crincidn, que sigue y del dibujo =nexo, refirien-

. 2o ey ket
dose este complemento y dibujo was oarticularmente a
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un reloj a paletas mdviles impulsadas por un reloj
principal,

La figura 1 del dibujo representa,
visto desde atras, un reloj constitufdo de acuerdo
con el invento,

La figura 2 del dibunjo representa al
mismo reloj, visto desde un costado.

La figura 3 represente en forma esque-
mética, el dispositivo de contacto que en virtud
de wus dimensiones no ha podido regroducirse en
las figuras 1 y 2.

La filgura 4 representa el mismo dis-
positivo, visto desde un costado.

@1 relo] se compone de un armazon 1,
gue contiene dos ejes R y &, 8l orimero de los cua-
les indica los minutas, mientras que ¢l segundo in-
dica las horas,

cada uno de estos ejes lleva dos pla~
tos en cuya periferis pueden oscilar las paletas
que se hallan provistas de ejes a tal efecto,

30bre cada eje, son nmormalmente visi-
bles Gos paletas, una 5 que Se prepara & cger y
otra 6 que ya se ha cafdo,

na cafda de las palctas es provoca-
ds por el movimiento de rotecidn de los ejes que al
mismo tiempo tiene el efecto de volver a subir de-
trés del reloj, las paletas previamente cafdas.

Une vez remontadas las paletas son re-
tenidas por un retén 7 que las sujeta dejando esca-
par las peletas solamente una »or una, durante 1los
movimientos de rotacidn de los ejes 2 y o y de los
platos correspondientes.
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S~ Iiecanismos de relojes de esta indole
son ya conocidos y el invento se relaciona mas par-
ticularmenfe & los procedimientos de impulsidn de
los movimientos que efectuan los ejes de las »na-
letas,

Zl eje 2 de los minntos es movido
por un motor eléctrico 8 mediante una transmisidn
reductora conveniente, representada en el dibujo
por un engranaje 9 y un piftdn 10,

21 eje 3 de las horas, esta coloca-—
do bajo la dependencia del de los minutos de mane~
ra que gira bruscamente en el angulo corresjon-~

diente & una hora, por ejemplo cuando la paleta

que indica el minato 59 cae para dejar aparecer la
paleta gque indica el minuto O,
Son tal objeto, el eje & lleva una

DA 3
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rueda de eScape 1ll, por ajemplo—ae—ae—4

anteq 7
oy

un trinquete de retencidn 12 sujeta la rueda de es-
cape 11 en una posicidn fija, junto con el conjun-
to de las peletas indicadoras de las horas,

31 eje de los minutos lleva & un coS~
tado una leva 13, de un diente ¢n el ejemplo bajo
éonsideracién, sobre la cual apoya la exztremidad
de una palanca 14, solidaria con un eje 15 que atra-
viesa el relo]j de parte en parte, en su lado poste-
rior dejado libre por el movimiento de las paletas.
al otro extremo de este eje 15, del costado de im-
oulsidn de las naletas de horas, se halla montada
otra pelanca 16 gue lleva un contrageso 17 cuyo es-
fulerzo transmitido por el eje 13, obliza a la pa-
lance 14 a apoyarse sobre la leva 13,

31 eje 15 lleva ademas una chapa 18
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gobre la cual se articula ua trinquete 19 que entra
en juego con los dientes de la rueda de escape 11,

Se concibe que la rotacidn del eje
de minmutos 2, y de la leva 1l& que es solidaria con
¢ste, tiene por efecto el levantamiento de la pa-—
lanca 14 y por cgonsiguiente de la palanca 16 y su
contrapeso, mientras qie el trinquete 17 pasa a en-
cajar con un diente de la rneda de escape,

Pero puede darse cuenta también que
debido a la posSicidn del eje de minutos 2, gue co-
rresponde a la caide de la valeta, la palanca 14
escapa el pico de esta leva 13 7 el eje 1o, movido

oor el contrapeso 17 y su palanca 16, hace girar

la chapa 18 avanzando la rueds de eScape por un
diente, por intermedio del tringuete 19,

Bl mecanismo de imoulsidn del contac-
to eléctrico del motor 8 estd re.resentado en las
figuras 2 y 4,

in estas figuras, el motor 8 se halla
representado con su mecanismo de reduccidn simpli-
ficado, 9, 10, Bl eje 2 es el gje de winutos de-

cuyo accionamiento se trata, por ejemplo a cada minu~
to, de manera gque las indicaciones de las paletas
visibles se hallen de acuerdo con agquellas de un re-
1oj impulsor, cuyas dimensiones pieden Ser wmucho nes
pequefias y que puede estar colocado ain a distancia
del reloj a paletas mdviles, como conviene hacerlo
en el caso de un reloj de precisidn,

81 reloj de impulsidn 20, o un reloj
receptor accionado eléctricamente, por ejemplo, por
¢ste, tiene su eje de minitos 21 en la prolongacidn
del eje 2.
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Gada uno de estos ejes 2 y 21 lleva en

su extremidad ana de las ruedas odnicas 22 y 25 de

un mecanismo diferencial que comprende ademds las
ruedas satdlites 24 y 25, y el porta-satélites 26,
movedizo alrededor del eje &~21. 3ste porta-saté-
1ites estd provisto de un perno X7 que en la posicidn
resresentada levanta el taco 28 solidario con el re-
sorte de contacto 29 y mantiene a este ultimo apar-
tado del contacto fijo 30, Aste ocontacto 29-30
estd intercalado en el cirouito de alimentacidn del
motor, represantado en forma esquematica en la fi-

gura 4,

Para tener en cuenta un 20sible desacuer-

do entre las indicaciones de las paletas de horas,
debido & una falta »srolongada de corriente por ejem-
plo, el porta-satélite 26 es soliderio con un 2ifién
%1 gue engrana con una rueda 32, Lua oroporcidn del
engranaje estd determinada de manera tal que l& rue-
da 32 efectda un revolucidn cuando el porta-satéli—
tes ha hecho doce revoluciones por ejemplo, lo que
corresponde a veinticuatro vueltas del eje de minu-
tos 21, suponiendo que la rueda angular 2< se en-
cuentre parada.

La ruede 32 estéd provista, al igual
gque el porta—satﬁélites, de un perno 33 gie, en la
posioién representada, aleja un resorte de contacto
24 de un contacto fijo 35.

a1 contacto 34-35 estéa conectado en pa-
ralelo con el contacto 29-50, como estd representa-
do en la figura 4.

21 funcionamiento es ahora como sigue:

se el sistema parado en la posi-

cidn represent figuras 3 y 4.




Jada uno de estos ejes 2 y 21 lleva en
su extreridad una‘de las ruedas cdnicas 22 y 23 de
un mecanismo diferencial que comyrende ademss las
riedas satélites 24 y &5, y el porta-satélites 26,
movedizo alrededor del eje &-21, aste porta-saté-
lites esta srovisto de un perno &7 gue en la posicidn
resresentada levanta el taco 26 solidario con el re-
sorte de contacto 29 y mantiene a este Wltimo apar-
tado del contacto fijo 30, gste contacto 29-30
estd intercalado en el circuito de alirentacidn del
motor, representado en forma esquematica en la fi-
gura 4,

Para tener en cuenta un posible desacuer-
do entre las indicaciones de las paletas de horas,
debido a una falta prolongada de corriente por ejem-
plo, el porta-satdlite 26 es solidario con un pifidn
31 gque engrana con una rueda 32, La oroporeidn del
engranaje es*tda determinada de manera tal gue la rue-
da %2 efectda un revolucidn cusndo el porta-satéli-
tes ha hecho doce revoluciones por ejemplo, 10 gue
corresyonde a veinticuatro vueltas del eje de mina-
tos 21, suponiendo que la rueda angular 22 se en-
cuentre paradsa,

La ruede 32 estd provista, al igual
gue el ﬁorta—satfélites, de un perno 33 quie, en la
posicidn representada, aleje un resorte de contacto
%4 ge un contacto fijo 33,

21 contacto 34-53 esta conectado en pa-
relelo con el contaoto 29-30, como esta representa-
do en la figura 4,

21 funcionaemiento es ahora como sigue:

Supdngase el sistema ,arado en la gosi-

cidn represcntada en las figaras 3 7 4.
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Bl sentido de rotacidn del eje rezulador
0 del relo] receptor como sSe sujondra ean adelante, es
inverso al del eje 2 que corresponde al movimiento
normal de las paletas.

Cuando un reloj receyotor gira por el
gagulo correspondiente a un minito, la rueda angu-
lar 23 hace girar al porta-satelites en el wmismo
sentido, pero por la wmited de 4icho dnculo, encontrén-
dose lua raeds 22 fijs, 48te movimiento tiene el
efecto de liberar el resorte de contacto 29 que vie-
ne & aporarse sobre el contacto fijo 20. Z1 cir-

cuito eldéctrico del motor es entonces cerrado, ¥ Su-

soniendo por el momento que la fiente de corriente
no ialle, este motor se pone en marcha 7 conduce al
eje de los mimitos 2, en sl sentido conveniente,

Tne e las paletas cae, pero al mismo tiempo la rae-~
da 22 lleva el porta-satelites hacia su posicidn
inicial y cuando el eje 2 ha irado 1/60 de vuelta,
el verno 27 aparte el taco 8C interrumpiendo al con-
tacto 28-29, 51 motor se para pués, y el meca-
nismo permanece en reposo hasta el minuto signien-
te, donde el avance del relosj recestor determina un
nui¢vo funcionamiento y la cafida de otra aleta,

31 llegase a faltar corriente durante
un cierto tiempo, el motor eleéctrico no puede girar
y las Jaletas permsnecen inmoviles durante todo es-
te tiempo, pero cuando vielve & haber corriente, las
indicaciones de las paletas se ponen ragidamente de

acuerdo con las del reloj, como es facil de com-

Supgdngase en efecto, qie la corriente

fullase Aurante 2 horas 7y 2% ninutos, Durante es~

2]

te tiempo, el ejs & y la rueda L~ cermanecen inwmo -~
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viles, paro el reloj receptor continla avanzando ¥y en
consecnencis el porta-satelites _ira en el mismo sen-
tido gue este Ultimo con una velocidad dos veces me-
nor. 3ajo la hipdtesis que antecede, el reloj 43
dos wvieltas y 4/10 de vuelta, mientras que durante
este tiempo ¢l porta-satélites gira 2/10 de vuelta,
mientras gue la rueda 32 esta Solamente 1/10 de vuel-
ta. a1bod contactos 29-30 y 34-&5 son cerrados

simulténeamente, pero el motor Jermanecers parado

alta ce corriente.
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Una vez que harya ntevamente zorriente,
el motor sSe pondre en marcha y movera ragidlamente
al mecanismo hasta que los dos pernvs 27 y &5 levan-
tan los dows contactos 29 y 34, interrumpiendo el cir-
cuito 2el motor. Jomo se vera, queda entonces res-
vablecido el acuerdo entre las indiceciones de las
palevas sy le nora del reloj imgnlsor,

Como se sobreentiende, 7 como resultsa
edermas de lo gue antecede, el invento no se linmita
de ninzuna wmunersa & la forma de ejecicidon, ni tam-
Poco de la aplicacidn que han sido especificados mas
particularmente; 71 invento abarca, al contrario,
todas las variantes, notablemente e¢n cuanto se refiere
al modo de ejecneidn: En particnlar:

31 mecanismo de iwpulsidn de las pa-
letas podria ser distinto del representado, todo
ello realizando las condiciones srriha exyuestas,
por medios andlogos,

71 mecanismo diferencial podria rea-
lizarse en forume diferente del aqui re_.resentado,
sor ejemplo log contactos poﬂr{an ser randados en

otra forma de la provista en las fimras & ¥y 4 sien-



rre gque e3tos contactos se hallen interramgidos en
casn de¢ concordancia y cerrados en caso de desacuer—
Go entre las paletas y el reloj,

Zn particular, los conbactos corresion-—
dientes a los minutos y & las horas godrfan estar
confindidos en uno solo, mandado riecenicamente para
Ser interrumpldo cuando la concordancia entre los
minitos ;7 las horas es*té cestahlecida.

En luger de na redngcion en la velo-
cidad 2¢l porta-satélites pars el coatrol de las ho-
ras, podrias ser wmandado un sesundo gointvacto por el
miswuo eje de horas, aracius a un sezgundo diferen-
¢isl, por ejemplo,

La fuente de corriente podria ser cons-
tunte, como por ejemplo una beteria de pilas o de
acumiladores,

Pinaluwente, ests baterfa poarfa soner-
3¢ automaticamente en cirouito en caso de una falla
de lu corriente del wotor, .ara evitar todo paro del
reloj durante diochas fallas de corriente,

Zn lo que e refiere a los modos de
anplicacidn:

Uno de 108 costados de las paletas po-
arf{a 1levar otras indicaciones que las de horas,por
eiemplo anuncios de publicidad.

Las paletas podrian ser reemplazadas
por ura o variss handa3d que Se enrollen sobre Ltawbo-
res, en forms de hacer aparecer Sucesivamente las
indicaciones réproducidas sohre dickhas handas,

2or dltimo, el asarato podrfa desti-
narse, no a la indicacion de la hora, sino para ha-

cer aparecer indicaciones fijadas de santemano, y con-

troladas desde un onesto central, como POr ejemplo

—



una tabla de anuncios,

b

asva 80licitud, que corres_onde a la pre-
sentada en Belgica en 23 de azosto de 1924, bajo el
nimero 519,951, Se acoge a 1los bensficios del arti-
culo 16 de la Ley de rropiedad Induslirial.
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Los puntos de invencidn projia y nue-
va que Se presentan para que sSean objeto de esta ra-
tente "e VIINDlZ afiosy son los siguientes:

le - Un dispositivo de impulsidn jara
apuratos de paletas moviles, en _articiular relojes
que comyrenden tal dispositivo, caractierizado por
el hecho de¢ que, ademas de 1los medios mecdnicos de
imoulsidn, se halla previsto un control eléctrieo
gue rezula constantemente la posicidn de las pale-
tes con relacidn a la posicidn de los Jdrganos de un
ararato centrel de mando, tal como un reloj maes-
tro, teniendo dicho control eléctrico el efecto de
volver a poner en concordancia ambasg posiciones pre-
citadas en caso due se pongan en Adesacuerdo.

2¢ - Una forus de realizacion del con-
trol eléctrico,‘oaracterizado »or la &.licacidn en-~
tre el avarato a paletas y el eparato de impulsidn,
de un mecanismo diferencial, combinado ¢on un jue-
go de contactos que cierran ¢l circuito de una fuen-
te elictrica sobre un motor para la impulsion de las
paletas, siemore que haya desacuerco entre las indi-
caciones de dichas paletas y del ajarato de mando,
v que, inversamente, interrampan el circgaito cuando
5e halle restablecido el acuerdo.

'Y a2 -
e . Un dispositivo de iwpulsion para

aparatos o bandas moviles.



Tal y como sSe ha descrito en la lie~
moria que antecede, representado en el dibujo que se
acompatia y con los fines que se han especifiocado,

ista Memoria consta de once hojas es-
critas por uns sola cara.

Madrid, 22 de agosto de 1925

:’ o dAe
dlberto de Elzabury
Por Poder
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