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Miestro invento se r e fie r e  a máquinas para fabricar  
te jid os  de punto, conocidas también con e l nombre de máquinas 
tricotosas de las destinadas a t e je r  te jid os  trenzados y en 
particular a aquel tipo de máquinas en que se produce un 
listado en tretejiendo dos o más h ilos  de d iferen tes co lores , 
de tal manera que mientras uno de lo s  h ilos  se vá tejiendo  
en la cara del te jid o  lo s  otros se vayan tejiendo en la parte 
del revés de é s te , invirtiendo luego las posiciones o tendido 
de lo s  h ilos  según convenga• A esta clase de trabajo se puede 
llamar lis ta d o , invirtiendo el trenzado o en tretejid o  de lo s  
h ilo s•

Una de las finalidades del presente invento, es 
realizar un mecanismo y su correspondiente método de fun cio ­
namiento, s en c illo s , perfeccionados y e fica ces  para la produc­
ción o formación de dibujos listad os horizontales en medias y 
ca lcetin es , mediante trenzado de lo s  h ilo s . Al servirnos de 
la denominación listado horizontal, queremos dar a entender 
las l is ta s  que marchan a la par de las carreras de puntos.
Para f in e s  demostrativos hemos representado la realización de 
nuestro invento a su adaptación a una máquina para la 
fabricación  de medias y ca lcetin es  sin  costura, del conocido 
tipo SCott & Williams.

En lo s  dibujos que se acompañan:
La Fig. 1 es un alzado la tera l y en cor te  tomado a 

través de una parte de la cabeza de una máquina trico tosa , 
mostrando lo s  guía-hilos y las palancas que gobiernan el 
funcionamiento de los  mismos.

La Fig. 2 es un alzado la tera l en menor escala de los  
tambores porta-patrones, que gobiernan lo s  guía-h ilos.

La Fig. JT representa v isto  de plano un d ispositivo  
para cambiar la  tensión de lo s  h ilo s .

La Fig. 4 representa en proyección de fr en te  nuestro 
sistema de cambio de tensión de los h ilo s , viéndose parte de 
la ondulación que presentan las agujas.

La Fig. 5 es una vista  de plano de la placa de



estrechamiento, mostrando lo s  guía-hilos en una de sus 
posiciones radiales•

La Fig• 6 es una vista  de plano sim ilar, pero con 
los  guía-hilos ocupando la posición  radial inversa•

La Fig• 7 es un alzado del gancho de una aguja, 
mostrando la manera de pasar o enhebrar lo s  h ilos a las  
agujas cuando los guía-hilos ocupan la posición  representada 
en la Fig• 6•

La Fig• 8 es una vista  análoga a la de la Fig• 7 
estando tomada cuando lo s  guía-hilos ocupan la posición  
representada en la Fig• j>, y

La Fig• $ es un alzado en d eta lle de un mecanismo 
que gobierna e l movimiento del tambor de patrones o modelos 
para el lis ta d o•

Como ya es sabido al formar un listado en un 
tejid o de esta clase, lo s  dos h ilos  d iferen tes son enhebrados 
o pasados a las agujas de tal manera que uno de e llo  se 
pase a la cara del te jid o  de punto, pasándose el otro h ilo  al 
revés del t ejido y quedando ambos h ilos  te jid os preferentemente 
por cada una de las agujas•

Antes de ahora se ha lanzado por algún otro autor 
la idea de que se podría obtener la  formaciónde l is ta s  
invirtiendo las posiciones de lo s  h ilos  que se envían o 
enhebran en las agujas, pero e s te  procedimiento nunca ha dado 
resultado sa tis fa c to r io , no pudiendo adaptarse los  d ispositivos  
hasta hoy ideados a ser  empleados en la máquina tricotosa  
circu lar moderna, en la que lo s  h ilos pasan por una placa de 
estrechamiento llamada también garganta que cambia la  
dirección de lo s  mismos en e l momento antes de pasar estos  
debajo de las agujas*

Los recurr entes han descubierto que aplicando cier ta  
tensión o resisten cia  al h ilo  primeramente en uno de los  
h ilos  del listado y luego en e l otro , en determinadas 
circunstancias, cada uno de estos h ilos  de listado se podrá 
t e j e r  primeramente por uno de lo s  lados o caras del tejido



y luego por la otra. Ahora bien, para poder construir un

mecanismo que llegue a in vertir  lo s  h ilos  del listado o 
trenzado en oirounstanoias o condiciones cualesquiera, 
combinamos con el órgano de cambio de tensión un movimiento 
alternativo de lo s  guia-hilos en sentido radial con respecto al 
círcu lo  de las agujas• La separación o desviación horizontal 
y la inversión de los h ilos  que resulta de es te  movimiento 
de los  guia h ilos , es traducida por la placa de estrecha­
miento o garganta en una colocación muy especial de lo s  h ilo s , 
según se explicará en detalla  más adelante, combinándose el 
conjunto de estas operaciones para producir un listado  
sumamente e fica z  y bien confeccionado• Como es consiguiente, 
se podrán obtener h ileras de l is ta s  de muchos colores enhebran­
do una diversidad de h ilos  y pasándolos al tejid o  como h ilos  
de refuerzo, poniendo un h ilo  d iferen te en la cara del te jid o , 
a cada cambio*

Refiriéndonos ahora a la  Fig• 1 de los  dibujos, las  
agujas ván indicadas en N, y la garganta en 559*  e l paso que 
los dedos que ván pasando los  h ilos  es d ecir, alimentándolos 
por encima de la garganta, ván indicados en F. Estos dedos 
pasa-hilos F pivotan sobre un pasador transversal 554, co lo ­
cados en la parte v ertica l del deslizador 550, yendo es te  
último órgano articulado en 552 al brazo 401 que l e  s irve de 
soporte• Para cada h ilo  de confección del listado dse emplea 
un dedo-guia d is tin to , teniendo estos dedos libertad  de 
movimiento alternativo radial con respecto al circu lo  de las  
agujas, haciendo pasar el pasador transversal 554 por una 
ranura s, que tiene cada uno de los dedos en vez del acostum­
brado agujero de a ju ste . Estos dedos guías del h ilo  s e  podrán 
levantar o separarse de su relación alimentadora de las agujas 
por medio de las barras de empuje usuale$460, que accionan 
sobre el costado in fer io r  de lo s  guia-h ilos, cada vez que se 
desea efectuar un cambio de h ilo • Estas varilla s de empuje 
46o están gobernadas en su funcionamiento por medio de algunas



de las levas usuales que tiene e l tambor de modelos principal 
120.

SI movimiento alternado de lo s  dedos guía-hilos del 
listad o, entre una posición  próxima al círcu lo  de las agujas 
y otra posición  más distante se rea lisa  por medio del mecanismo 
que procederemos ahora a d escrib ir• A la extremidad p os ter io r  
de cada uno de lo s  dedos guía-hilos del lis ta d o , vá su jeta , 
por medio de un to rn illo  11», una plancha de ajuste v er tica l  
11, a cuyas dos extremidades ván conectadas respectivamente 
una b ie le c ita  12 y un muelle tensor 1J(» Esta b ie le c ita  y e l  
muelle tensor ván su jetos cada uno por su otro extremo a una 
barra de palanca v er tica l 14• Las conexiones en cada una de 
las extremidades de la b ie le c ita  12, son g ira toria s•

Entre un muñón 15 que representa la  extremidad 
superior de la  barra de palanca 14 y una plancha que hay 
en la  parte vertica l del deslizador 550 va su jeto  un muelle 
tensor l€  que tiende a mantener la barra de palanca y e l  
guía-hilo que a e lla  vá unido, arrimados en la  d irección  del 
circu lo de agujas• Con el f in  de rea lizar un ajuste p er fec to  
del dedo guía-hilo en esta posición  delantera, hay un to m il lo  
12», montado en la plancha de ajuste 11 y destinado a hacer de 
tope mediante tropiezo en la parte v ertica l del deslizador, 
inmediatamente por debajo de la plancha £. El método de unir 
el guía-hilo a la barra de palanca anteriormente descrita , 
permite que e l  guía-hilo o e l  deslizador por entero queden 
fuera de acción como de costumbre* Cada barra de palanca 
vá su jeta  por su extremidad in fer io r  al brazo superior de una 
palanca acodada 17  que pivota en un pasador o muñón 18 montado 
en un brazo m que es solidaria del bastidor de la máquina•
En e s te  brazo vá también montado, cerca  del pasador 18, un 
árbol 19 portador de un tambor de modelo de listado 20 y de 
una rueda de trinquete 21, yendo e l  tambor y la rueda su jetos  
entre s í  en forma graduable$ pero con libertad  de movimiento 
de rotación sobre el árbol 19• En el in ter io r  de es te  tambor



de modelos del lis ta d o , ex is te  un freno d, que funciona por  
fr ic c ió n  y por la presión de un muelle yendo es te  freno  
montado sobre el árbol e impidiendo que el tambor pueda tener  
movimiento accidental alguno• En la su p erfic ie  de é s te  tambor 
existen  unas levas 22, destinada cada una de e lla s  a enganchar 
en el p ié  graduable 17* del brazo in fer io r  de palancada una 
de las palancas acodadas 17* Cuando una de éstas palancas 
acodadas remonta una de las levas 22, la extremidad superior 
de la barra de palanca correspondiente 14 y e l dedo guia- 

h ilo  que a e lla  vá unido son desviados del circu lo  d e agujas• 
Graduando la colocación del p ié  o p a tilla  17*, se obtiene 
un ajuste o f i ja c ió n  p recisos  del guia-hilo en la posición  
p oster io r• Asi, pués, alternando las levas 22 ’que accionan 
sobre las dos palancas acodadas, se  podrán mantener los dos 
dedos guia-hilos del listado en posiciones opuestas, e in vertir  
éstas posiciones cuando se desée•

El tambor porta - modelos del lis ta d o , revoluciona 
obedeciendo a los  movimientos de una placa que hace de gancho 
2J* montada en una extremidad de una barra dentada 2J que vá 
enganchando en los dientes de la rueda de trinquete 21• Esta 
barra dentada o cremallera 2J vá articulada por su otro  
extremo a una palanca 24, que pivota sobre el bastidor de la  
máquina• Esta palanca 24 y la barra cremallera reciben  
movimiento alternativo y continuo por medio de una excéntrica  
en forma de corazón 25 que vá colocada en e l árbol d e mando 
principal J2, Junto al engranaje conloo principal J l, e f e c ­
tuándose e l  enganche entre dicha leva y la palanca 24 por medio 
de un rod illo  26 situado en uno de los  lados del extremo 
de la b ie la • Este rod illo  se  mantiene aplicado sobre la  
su p erfic ie  de la leva, por medio de un muelle 27 estirado  
en paralelismo a la barra de cremallera, entremedias de ésta
y una plancha-guia 28 que hay sobre el brazo m• Hay un muelle

b , n ~~2J , montado en la placa-guia2o que tiende a mantener la
cremallera de barra enganchada con la rueda de trinquete•
La barra cremallera 2J vá situada en una ranura practicada
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en la  platina de guía 28 y se la puede levantar con lib ertad •
La excéntrica 25 en forma de corazón y lo s  dientes de la rueda 
de trinquete 21 están tallados de tal modo que a cada movi­
miento alternativo o recíproco de la cremallera 2J avance el  
tambor modelador del listado en la  amplitud de un diente de 
la rueda de trinquete• Las ex resadas levas 22 podrán esta r  
formadas con una longitud cualquiera conveniente, y como 
quiera que e l árbol de mando 52 dá una vuelta por cada 
revolución del cilindro de agujas, es fa c t ib le  in vertir  la  
confección d el listado al fin a l de cada carrera o despue3 de 
efectuadas varias carreras de puntos•

Con e l f in  de paralizar la revolución del tambor 
modelador del listado cuando la  máquina e s té  tejiendo aquellas 
partes de la media que no deban llev a r  dibujo lis ta d ot 
asi como para otros f in e s  que se  describirán más adelantet 
se emplea una palanca intermedia 550, que vá montada loca  
sobre e l  árbol !$• El p ié  de ésta palanca vá situado por  
encima del tambor de patrones principal 120 y es suscep tib le  
de ser  levantada por las levas 501-502. De esta  palanca arran­
ca en sentido ascendente y hasta tocar en un punto precisamente 
por debajo de la cremallera 25 un brazo graduable 5J1. Cuando 
la palanca intermedia 5J0 remonta una leva 501, e s te  brazo 
graduable 551, hará que se levante la  cremallera a f in  de que 
la plañe a 2ja no enganche en ninguno de los d ientes de la 
rueda de trinquete 21• Este levantamiento de la  cremallera 
tiene lugar cuando el cilindro de agujas empieza a funcionar 
alternadamente, para confeccionar el talón de la  media o 
ca lcetín . Al terminarse la formación del talón se  baja la 
cremallera para que continúe moviendo la rueda de trinquete 21 
desde el punte donde se dejó, de ouya manera el dibujod el 
patrón no su frirá  Interrupción alguna o solución de continuidad 
en e l empeine de la  media, no obstante la  Inserción del talón  
en la parte p osterior . Al terminar e l  patrón del listado en 
e l p ié  de la media se separan lo s  dedos guía-hilos d e l listado  
F para que no puedan seguir funcionando, por medio de lo s



órganos de empuje 46o, levantándose la cremallera por medio 
de una leva 502 que hay en el tambor de patrones principa l. 
Esta leva es más baja que la leva 501, de ta l suerte que la  
crema!lera 23 podrá continuar haciendo que avance la rueda 
de trinquete 21 basta llega r al diente in fer io r  sobre el cual 
queda inactiva hasta que se desee reanudar el trabajo del 
listad o• Esto se traduce en volver siempre a empezar el 
patrón o dibujo del listado al principio de su c i c lo •

La palanca intermedia 530, podrá u tiliza rse  también 
para variar e l patrón del listado, haciendo que se pare a 
intermitencias la rotación de la  rueda de trinquete 21. El 
mecanismo que acciona la palanca intermedia 530 con tal objeto  
es movido por un s e c to r  dentado 73 Que pivota en un árbol ?S 
sobre el cual vá montado e l tambor de patrones principal 120 
(véase Fig• S)» Este sec to r  dentado es accionado desde un 
engranaje motor principa l, (no representado en el dibujo), 
por el intermedio de una biela 70, que se  su jeta  al sector  
por medio de un pasador 71» V s irv e  entre otras cosas para 
accionar la cadena de lo s  patrones• Dicha biela  presenta unos 
dientes de manera que efectú e un movimiento de reciprocidad  
completa por cada cuatro revoluciones del cilindro de agujas• 
En el s e c to r  dentado hay montado un pasador 77 Qus se mantie­

ne su jeto  por medio de un to m illo  de presión 77*• Fn la  
extremidad de es te  pasador vá su jeta  una de las extremidades 
de una b ie le c ita  corta 532 que tien e otra b iela  ranurada 
533 articulada por su otro extremo•

De uno de los  lados de la palanca intermedia 530 
sobresale un pasador o topecito  corto que se aloja en la  
ranura 533* de la b iela  533• Al o sc ila r  el s e c to r  dentado 75 
para desviarse de la rueda de trinquete 21, la cremallera 532 
despide la b iela  ranurada hácia arriba, y al enganchar su tope 
o pasador 534 en e l fondo de la ranura 533a» se levanta dicha 
palanca intermedia y desprende la  cremallera de lo s  dientes 
de la rueda del trinquete• En estas condiciones la cremallera 
rebasará en vacío la rueda de trinquete en la amplitud de uno



o más carreras o h ileras de puntos• Desde luego se concibe 
que mediante e l debido ajuste de la  barra corta 53% V de la 
biela  ranurada 333, s & obligará a la cremallera, por ejemplo, 
a que avance la rueda de trinquete en la amplitud de un diente 
y f a l l e  e l sigu ien te, que luego avance dos dientes y fa l l e  
lo s  dos dientes inmediatos sigu ien tes, que avance en tres  
dientes y f a l l e  luego el sigu ien te y que avance un diente  
y f a l l e  los  tres  siguien tes, alterando de esta  suerte  
el número de revoluciones del cilindro de agujas que se n ecesi­
te para que se e fectú e una revolución completa de la rueda de 
trinquete 21.

Si se desea hacer esto  a cada carrera de puntos, 
se deberá re tira r  e l  tope o pasador 334 de la  ranura que 
presenta la b iela  533•

*

En la fabricación  práctica de estos  te jid os  es 
necesario dar alguna tensión al h ilo  del fr e n te  del te jid o , 
pero sin  dar en cambio, prácticamente tensión alguna al h ilo  
del revés o respaldo* Nosotros hemos descubierto que es 
posib le in vertir  el listado o trenzado en determinados casos 
con solo aplicar tensión a los  dos h ilos  del listado a l­
ternadamente y pasándolos o enhebrándolos en las agujas 
aproximadamente desde e l  mismo punto de la placa de garganta, 
pero para conseguir una máquina que invierta el listado en 
condiciones o circunstancias cualesquiera, preferimos combi­
nar la alternación de la tenMion con el mecamismo de gobierno 
del guia h ilos  anteriormente d escrito . El mecanismo de 
cambio de tensión que ahora vamos a d escrib ir  es de una 
sen c illez  y e fica c ia  muy notables.

En la parte vertica l del deslizador hay montado un 
brazo a, que es e l que lleva  el mecanismo tensor de lo s  h ilo s• 
Cada h ilo pasa por entremedias de dos d iscos convexos d, (cuyos 
lados convexos s e  dan de cara), en e l  momento antes de pasar 

a enganchar en la punta de su respectivo guia, (véase Fig• 4)• 
Cada par de es tos  d iscos va montado en un pasador b, que 
atraviesa el centro de lo s  d iscos, y los discos van su jetos



entre s í  por medio de un muelle de compresión c, cuyo grado 
de compresión se puede ajustar por medio de una tuerca de 
orejas e¿ montada en el pasador b• Los d iscos están imposi­
bilitados de revoluciona r por impedírselo un topecito  f ,  que 
penetra en unas muescas practicadas en el canto de lo s  d iscos . 
Cada par de d iscos montados de e s te  modo funcionaría normal­
mente como resisten cia  para el h ilo  que pasa por entremedias 
de los  d iscos, pero los dos pares de d iscos van acondicionados 
de modo que suelten  su respectivo h ilo  alternativamente, 
permitiendo de esta  suerte que la máquina mantenga tensión en 

el h ilo  del fr e n te  del te jid o , invirtiendo la tensión al 
in vertirse lo s  dos h ilo s . Esto se  consigue por lo s  medios 
mecánicos que se describen a continuación•

Del brazo a que arranca de la parte vertica l del 
deslizador, pivota un brazo curvo £, que presenta un canto 
sesgado dando de fr en te  a la circunferencia de uno de los  
discos de cada par• Al ser  despedido e s te  brazo hacia arriba, 
la cara inclinada o sesgada hace presión sobre el canto de uno 
de los d iscos convexos y al empujar en antagonismo a la 
presión del muelle compresor £  dispara e s te  disco haciendo 
que se separe del otro y abriendo un espacio entre los  dos d is­
cos por uno de los  lados del pasador o tope b, Al ocurrir 
esto desaparece la resisten cia  que ex is tia  sobre el h ilo  que 
se hallaba situado entre los discos y por el lado de e s to s•
Con el f in  de funcionar es te  d ispositivo aliviador de 
tensión, hay un alambre h_ que va enganchado en el brazo £ 
por un punto situado por encima del centro de giro del brazo• 
Este alambre pasa a la parte p oster io r  de la máquina donde 
pasa a través del muñón 15 del brazo superior de la barra 
de palanca 14•

Con el f in  de mantener la relación  debida entre 
dicho brazo de palanca 14 y el alambre h_, hay dispuesto en la 
extremidad de dicho alambre, un collarín  graduable com­
binado con un m uellecito tensor k, entre el manguito y la  
plancha £• El brazo o barra de palanca, se mantiene su jeto
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hácia e l dedlizador, por medio de un muelle tensor 26, lo  
cual da por resultado mantener abatido el brazo £  y desacoplado 
de los  d iscos•

El mecanismo de inversión del lis ta d o , funciona de
la manera sig u ien te : cualquiera que sea e l  hüo que haga
de h ilo  de cara designado en ¡¿ , y e l  h ilo  que haga de revés 

2designado en £ f El tambor del patrón de listado se pone 
en acción por medio de la palanca 550, dejando caer su leva 
502 sobre e l tambor del patrón principal 120, y dejando que 
la cremallera 2 j enganche en e l diente in fer io r  de la rueda de 
trinquete 21. Como quiera que la cremallera funciona con 
movimiento alternativo continuo el patrón del 1istadg, es decir, 
el tambor, empieza a revolucionar. Se deja caer los  dos 
guia-hilos F del listado para que entren en funciones, 
por medio de las barras de empuje 460, dejando caer sus 
levas en e l tambor de patrón principa l, ocupando aquel 
de los  guia-hilos cuya palanca acodada 17  se halle situada 
sobre una leva 22, una posición  desviada del círcu lo  de agujas, 
mientras que el guia-hilo cuya palanca acodada se halle aparta­
da de su leva 22 pasará a ocupar una posición  más avanzada 
todavía. Para f in e s  demostrativos vamos a p a rtir  del 
supuesto de que los  órganos ocupan las posiciones representadas 
en la Ftg, 6. La barra de palanca 14 de la cual se tira  
hacia atrás, tira , a su vez, del alambre o f l e x ib le  h, 
levantando el brazo £ de manera que enganche con el disco
ex ter io r  que hay por encima de é l t haciendo césaparecer la

2resisten cia  o tiro  ejercid o sobre e l h ilo  del revés ¡¿ , que
se hallará entre los  dos d iscos, (véase Fig. 4)• El h ilo  

2
de revés £ , después de haber pasado por entre sus dos discos
separados d, pasa, obedeciendo a la acción de la punta de
su guia-hilo retrotra ído, en sentido diagonal, sobre la placa
de garganta 553 hacia e l ángulo de la garganta 5&0, y al llega r

2a es te  punto e l  h ilo  £  , da la vuelta hácia abajo y hácia 
las agujas N , pasando por debajo de los  ganchos de estas 
últimas y rebasando la placa de garganta en la  dirección
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de rotación del círcu lo  de agujas$ No obstante, e l h ilo  
de cara del te jid o  es estirado por sus dos discos y pasa por 
la punta de su guía-hilo que estará ocupando la posición  delan­
tera . De esta manera los guia-hilos realizan una separación 
horizontal de sus respectivos h ilo s , en d irección  material­
mente radial al círcu lo de agujas, El h ilo  de cara £  , sa le  
hácia la garganta y pasa sobre e lla  a c ier ta  distancia del 
ángulo, después de lo  cual baja hácia las agujas introducién­
dose por debajo de los ganchos de estas antes de que e l  h ilo  
de revés v en el momento debido• Por la posición  de la placa 

de garganta y del círculo de agujas resulta evidente que lo s  
dos h ilos se hallan debajo de los  ganchos a d iferen tes alturas 
según se muestra en las Figs9 7 y 8, la primera de las cuales 
corresponde a la Fig. 6 y la segunda a la Ftg• JT.

Cuqndo las levas 22 del tambor de listado cambian 
de alternación sus guia-hilos del listado invierten  sus 
posiciones de una manera obvia y entonces e l brazo £  que 
estaba enganchado en su correspondiente disco d, cae, deja e l  
disco en libertad  y pone resisten cia  o tiran tez sobre su 
h ilo , el cual entonces se convierte en h ilo  de cara . En 
el mismo momento se levanta el otro brazo £ y suelta  su h ilo  
aflojándole. Los guia-hilos tienen el su fic ien te  juego o 

despejo por encima de la placa de garganta para perm itir 
que el h ilo  que antes era h ilo de cara pase por debajo 
del otro guía-hilo al pasar al ángulo en la placa de garganta. 
Claro está que e l h ilo  que ahora alimenta el ^¡uta-hilo delan­
tero pasará por encima de la garganta a cier ta  distancia de 
su ángulo como antes hizo el otro guia-h ilo•

El funcionamiento del d ispositivo  para variar el 
número de carreras de puntos en cada listado sera desde luego 
fá c i l  de comprender por la descripción que antecede•

Es también evidente que e l presente invento es 
aplicable a toda clase de máquinas tr ico to sa s•
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N O T A

Habiendo ya descrito  y detallado con toda amplitud 
la naturaleza de nuestro invento, asi como la manera de 
lleva rlo  a cabo en la práctica , debemos hacer constar que 
las d isposiciones anteriormente d escrita s, son suscep tib les de 
ligeras modificaciones en sus dimensiones y d eta lles , sin  que por 
e llo  se a ltere  el principio fundamental del invento, También 
se hace constar que dicho invento se r e fie r e  a la patente 
norte-americana de fecha 23 de Agosto de 1324, señalada con 
el número de s e r ie  734*888, acogiéndose, por lo  tanto, 
a los beneficios que concede e l Arto j8 de la Ley de Propiedad 
Industrial, re feren te  al Convenio Internacional de l88 j, 
modificado por el Acuerdo de la Conferencia de Bruselas de Diciem­
bre de 1300 y lo  que constituye la esencia de dicho invento 
y por lo  que solicitam os patente de invención por veinte años 
en España es por: "Un mecanismo regulador de sistema p er fec ­
cionado para las máquinas destinadas a la  fabricación  de 
te jid os  de punto"; caracterizándose por lo  sigu ien te:

i * « -  Por e l hecho de que la máquina tiene un 
dispositivo  que regula el funcionamiento del modelo del listado  
teniendo dicho d ispositivo  la forma de un tambor giratorio  
accionado por un mecanismo de trinquete, en combinación con 
otro mecanismo animado de movimiento angular y destinado a 
producir la marcha interm itente en vacíodel mecanismo de 
trinquete .

2*•- En una máquina para fabricar tejid os de punto 
que tiene un cuadrante de agujas, un d ispositivo  g iratorio que 
regula e l patrón o modelo del listad o , siendo accionado dicho 
dispositivo por otro d ispositivo  de trinquete, en combinación 
con órganos su jetos al cuadrante y destinados a producir la  
marcha en vacío a intermitencias del d ispositivo  de trinquete .

J * .-  En una máquina para fabricar tejid os de punto 
que tiene un órgano g iratorio  en forma de tambor para gobernar 
el patrón o modelado del dibujo, y un juego de rueda de escape
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y trinquete destinado a accionar dicho tambor, en combinación 
con una barra corta oscilan te, una biela  articulada a dicha 
barra corta y puesta en acción por e lla , y un d ispositivo  
q e vá conectado a deslizamiento suave con la referida b iela , a 
f in  de producir a intermitencias el funcionamiento del trinquete 
en vacío•

que tiene un cuadrante, un órgano giratorio  en forma de tambor 
para gobernar el funcionamiento del patrón o modelado del listado, 
y un juego de rueda de escape y trinquete destinado a accionar 
dicho tambor, en combinación con un juego de palanca acodillada 
que comprende una barra corta montada en el expresado cuadrante 
y una biela ranurada articulada a la referida barra corta y 
destinada a producir el funcionamiento del trinquete en vacío 
a intermitencias , siendo la oscilación  del punto de giro o 
pivote de la barra corta y de la biela ranurada susceptible  
de ajuste con relación al punto muerto del juego acodillado; 
tal y como queda substancialmente d escr ito•

que tiene un órgano giratorio  que regula el patrón o modelo 
del dibujo, un juego de rueda de escape con su trinquete 
destinado a accionar e l organo regulador del modelo o patrón, 
en combinación con un d ispositivo  que pone al trinquete en 
vacío y destinado a suspender la rotación del órgano que lleva  
el patrón, tanto al terminarse e l  c ic lo  de dicho tambor como en 
un punto cualquiera que se  desée de dicho c ic lo •

provista de d ispositivos principal y auxiliar en forma de 
órganos g ira torios que llevan el patrón o modelo del dibujo, una 
rueda de trinquete o escape que tiene dientes de dos alturas o 
sa lien tes y su correspondiente trinquete o uña, estando dichos 
trinquete y rueda destinados a accionar el expresado d ispositivo  
auxiliar del patrón del dibujof en combinación con un d ispositivo  
para hacer que el trinquete funcione en vacíof con levas de dos 
alturas en e l d ispositivo porta-modelo principal destinadas a

4¡>,- En una máquina para fabricar te jid os  de punto

En una máquina para fabricar te jid os  de punto
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obligar a dicho trinquete a sa ltar o rebasar en vacío los  
dientes in feriores  o bajos, o la totalidad de los dientes de 
la rueda de trinquetef tal y como queda substancialmente d escr ito .

7a•- En una máquina circu lar para fabricar te jid os  
de punto provista de d ispositivos principal y auxiliar en forma 
de órganos g ira torios que llevan el patrón o modelo del dibujo, 
una rueda de trinquete o escape y su correspondiente trinquete 
destinados a accionar el órgano giratorio  auxiliar del 
patrón o modelo del dibujo, y una palanca para hacer que el  
trinquete funcione en vacío en combinación con unas levas 
que tiene e l órgano principal del modelo del dibujo destinadas 
a accionar la palanca para la marcha del trinquete en vacío, 
a f in  de suspender la rotación del órgano o d ispositivo  
auxiliar del modelo del dibujo¡ tanto al terminar és te  último 
órgano su c ic lo  como en cualquier punto que se desée del 
expresado c ic lo f juntamente con unos medios mecánicos su jetos  
al cuadrante que sirven para accionar la palanca de marcha en 
vacío, de manera que e l  trinquete funcione intermitentemente 
en vacío durante una parte del c ic lo  del cuadrante; tal y 
como queda substancialmente d escrito•

<?$.- Un dispositivo  para gobernar e l funcionamiento o 
marcha del patrón del dibujo del te jid o , con arreglo a las 
reivindicaciones 1& a la  7®# dispositivo que se adapta a otras 
clases de máquinas trico tosa s, caracterizándose por el hecho de 
que e l tambor porta-modelo (20) es accionado por un 
dispositivo  de rueda y trinquete (21-22), cuyo trinquete (23) 
es puesto fuera de acción por una palanca intermedia para la  
marcha en vacio, (330, 331)* permaneciendo dicho organo 
fuera de acción durante periodos de tiempo variables , cuyas 
duraciones habrán de determinarse por un organismo , (73),
(332) (333) cuyo funcionamiento depende de la revolución  
del cilindro de agujas•

9a»- Una máquina para fabricar te jid os de punto con 
arreglo a la reivindicación 8 a, caracterizándose por e l hecho 
de que las longitudes de lo s  periodos de tiempo durante los



5*-

- l i ­

cúales la palanca para la marcha en vacio (530, 531)» mantienel
el trinquete (23)  fuera de acción, se determinan por un sec to r  
de engrane (75), que vá conectado a la palanca de vacío (5fOf 
531) por medio de una articulación acodiliada (532, 533) 
que se puede graduar a voluntad, (mediante un juego de paspdor 
y ranura (533a, 534) y cuyo movimiento angular tiene lugar\ 
durante varias revoluciones del citado cilindro de agujas• /■

10*•- Una máquina para la fabricación  de te jid os de 
punto con arreglo a las reivindicaciones 7a u la 9a, caracteriza- 
da por e l hecho de que e l  tambor principal que lleva  e l patrón o 
modelo del dibujo, (120) vá provisto de levas de d istin tas  
alturas para funcionar con dientes, también de d istin tas alturas 
de la rueda de trinquete (21), de tal manera que la leva alta
(501)  deje e l trinquete(23)  enteramente fuera de acción 
a f in  de parar en e l acto la rotación del tambor auxiliar  
porta-patrón o modelo (20), al paso que la leva in ferior
(502) solo deja en parte fuera de acción dicho trinquete (23)•

"Un mecanismo regulador de sistema perfeccionado para 
las máquinas destinadas a la fabricación  de te jid os  de punto"; 
tal y como queda substancialmente descrito en la presente 
memoria e ilustrado en lo s  dibujos que se acompañan•

jSsta memoria consta de quince hojas escr ita s  
por una sola cara•

Madrid, 21 de Agosto de 1925•
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