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P A T E N T E

a Iavor ae la
AKTIESEISKARET ALTHUON & NIELSEN
por:

* maguines pera 1impiar votellies *

Memoriae VPescripuvivs

Ls invencidn objeto ae ¢3ts potente se refiere o
uns méqu;na para limpiar ootellss, y se caracteriza esencizlmente por
ls aisposicidn transportadora de las votellas del mecanismo ae limpie-
za al Ao enjusgus, Y POr ia uisposicidn pera asr & la méyuina tanta
seguridea gue no exige una mano de Obra importante, ''smbien la presen-
{6 1nvencion comprende aiaposiciones para rechfser 103 €8SCO3 gue on
les mé&uinas cestinzues sl mismo objeto conocidas nasgta shora, pueden
Lueasr cogiaos en la mé.,uine provocando averias,

ademss ia invencidn tiene por gbjeto aispomer is
cinta giratorie ael mecanismo de limpiezz de moao yue permita cierts
iibertaa ae movimiento entre los eslsopones yue rorman platos de cargs,

Fenalmente, las botellss estan sometidas aurante la limpieze a2 un en-
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jusgue por el imterior, el cual se repite por 10 menos tres veces, Y
ggimismo pasan por LO menos u03 veces por el ligquido ae limpiezs,

#u 10s planos aajuntos, se representa una sola 10r-
me de ejecucidén ue la invencidn ovjeto ue esta patente,

La rigura 1, es una seccidn longitudinal vertical
por la méyuina,

La tigura <, ¢s un uetalie del transportador con
1as partes méviles en uns posiciodn,

Y 18 1igura 3, es una tigura anfloga con las partes
méviies en otra posicidn,

fn la rigura 1, —l—- es un depdsito cerrado, par-
cislmente ileno de un liquiao caliente para ls limpiezs y estd com-
binedo con un mecsunismo ue enyuague -<-—,

%n el awp0sito =-l— nay un 4rbol -o- accionado por
une ruente ae Iruerze comveniente, sl cuel lleva un peTr ue rueaass de ca-
dena —4- yue Se¢ compbinsn con un transporiador pruvisto de platos ue
carga -5- ¥ que tiene la foims de¢ une cadens sin fin, Usda mallén -6-
lleva una hilers de 6, ¥, 10 0 12, por ejemplo, platos de cerga y ca-
de. unién de mallones —9- tiene una polea guia —7—- en combinscidén con
un riel -8-, Bl tTrensportador recibe de este modo un movimiento inter-
mitente de la rueda de cadensg, pero yuedsa guiado por el riel -8-, Ca-
ds mslldén obtiene por 1o tanto cierta libertad de movimientos, ¥y el
Juego procedente del desgaste no produce ningunsa perturbacién en la
mercine, 10 que puede facilmente veriticarse, si, como es usual, se em-
plean aos rueaas ae cadena entre las cuales se mueve el transportador,
De este modo se evita tambien el empleo de aparstos tensores especia~-
les,

bebsjo de Llg perte superior dael trensportador se colo
cgn algunes nileras ae tupos surtidores =10~ por los yue se mands cho-
rros potentes de liyuido de limgieza myy ceaeliente, de modo yue deapues

ae proyectadno ceaa chorro pasa bagtente tiempo antes de yue el ligui-

40 proyectado pueds salir con las impurs.as eventuslmente disueltas,




\
S s - |
sn el mecanismo de enjusgue ~<— hay una rueda de enjug
gue con plstos de cargs -ll-, tn este mecanismo las botellss se enjua-—
gen del modo conocido,

Pera transportar automaticamente las botellas del ae-
pdsito de limpieza -1- sl mecanismo de enjusgue -z— y separar todas
1lss botellas rotas al mismo tiempo’ gse hs ideado la aisposicidn si-
gaiente:

¥n el fondo oblicuo del deposito —=1— se hella uns
hendidura -12- cuyo borde inferior tieme un riel pguis -13-, La hendi-
dura puede estar cerrada por medio de una tapa giratorie -14—- coloca-
da er un 4rbol -15- movible por medio de barras de treccidn no repre-
sentadss en el plano, pues noO son necesarias para la aemostracidn,

¥n OtTO braso de movimiento giratorio estén coloca-
dos dos brazos =29- gue lleven un numero de platos -16- correspondien-
ves al numero de platos de carga -4- de cada mellén, Cade uno de es-—
tos pletos consta de un cilindro corto con una hendidura longitudinal
-17-, Ceda plato tiene un fondo moévil -18- cuyo brazo portador -30-
puede gZirar eslrededor del mismo érbol,-19- yue accions los brazos =15-,
Kstos rondos -18- pueden colocarse en una placa comin, o bien los ron-
dos pueden conster de une placa que cubre todos los extremos inferio-
res de los platos., Los fondos -18- tienen hendidurass correspondientes
8 lag de los platog -16—, Yor ultimo hey uns hilers de bresos de entra-
as en formas ae cuchillos, correspondientes 21 nimero ae pletos -16- ¥y ‘
yue reposan sobre rodillos =-kl- deslizsbles en rieles -R<-,

21 tuncionamiento de la méyuins es el siguiente:

Se coloca en un plato -24- fuera del deposito -1- un
nimero ae botellas -z3- correspondiente £l numero de platos —4- de una
sols hilera y a caaa tres movimientos de los platos -4- una hilera de
platos vacios se hsllas delsnte de la aberturs -25- del depdsito =1-

Yy la hilera de botellss reunide sobre el plato se empuja shora en la
nilers vacia de platos,

£S inutil a8perar las dbotelles, pues las botellsas,
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tanto grandes como peyuelies, redondas oomo orledss pueden msnejarse al
mismo tiempo, Las botellas pssan por el transportador por encimadel de-—
Posito -1- lleno de vapor y cuendo se peran delante del primer juego de
surtidores ue chorro =10- se lanza un chorro del liyuido de limpiezs
con ruerte presién por los cuellos de botellas vueltas sl reves,

Durgnte el movimiento ulterior del transportsdor las
botellas aescienden y pasan por el liguido ae limpiezs en el fondo del
depdsito ~i-, sub-en despues por el vapor y se enjuagen de nuevo, si-
guiendo su movimiento por tercera ve., kn el momento en yue pPor terce-
ra vez la hilera de botellas pasa de la tapa -14-, esta se abre y las
botellas de dichs hnilers se deslizsn por la hendidura -12- a lo 1largo
del riel y entran en los pletos de carge -16-, donde chocan contra los
fonaos cerrgdos -18- (plano z), La tape -14-, durante el movimiento de
aberturs, se pone mas atres gue en la posicidén representada en 1= figa-
ra 1, ¥ al mismo siempo los bre«0s -<9- harén que lhs platos -16- giren
con el &rbol -19- dejendo las botellss ocupar lz posicidn indicada en
linea de puntos, Despues 1los brazos de entreda se leventen de la posi-
cidén indiceda en 1la figura 1, y empujan las botellss & l1ls hilers ~1l-
de la rueda de enjusgue, pudiendo los brszos —-20- pasar por las henai-
aures =l7- ya descritaes en 1los pletos -16~ y los rondos -18~-, Los bra-
z0s -z0- quedan en 1la posicién levantada n2sta que la rueda de enjus—
gue nays giredo tento gue los tondos de le2s botelles lleguen aentro del
borde inferior de un guis pantalla -23=-,

Vespues 1los brasos =<O- pasan atras y 10s platos
-16— se levanten, mientras gue los tondos ~18- se eleven a su sitio
s0lo mas tarde, Se obtiene de este modo gue lss botellas rotas, que al
Pasar 10s vra.os =-20- yuedan reducidas = cascos, salzen de 1los platos
-16- cuendo estos se elevan y se separan de los tondos -18~,

bespues las potellas cireculan con la rueds de enjus~-
gue, se enjuagsn on agus fresca ¥y salen despues en uns posicidn obli-~
cua de la méyuina cayendo & un depdsito —z6- yue se dispone sutometica-
mente, y de dohde se vuelven s ponsr sobre un plato -27-, pudiendo el

depdsito =<6~ girar alrededor de un gorron -28-, cuyo depdeito se ele-
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va POr medio de barrss de traccién cade vez gue beja una hilera de bote-
1les s su sitio de recepcidnm,

A consecuencia del movimiento descrito del transporta-
dor ae limpieza, cada hilers de botellss pesa 2 veces 1/2 por la méyui-
na, pero como solo tres hileras estarén llenss ceds ves gue para el
transportador, se introduce por lo tanto a cada parada una hilera ae
botellas del pleto —-24- mientras gue otra hilers de botellas sale por
la nendidura -1<-,

N O T A

Se reivindica como objeto de este patente:

1) Méquina para limpiasr botelles, caracterizada porgue
91l mecanismo de limpiece esté combinado con el de enjuague, y consiste
en un trensportador sin fin compuesto de platos de carga (5), cuyo
transportador se pone en movimiento por un simple juego de ruedas de
cadena (4) y esté guiado por rieles (8) transportandose lasg boselles
8 la’'rueda de enjuague despues de pssar dos veces y media por el meca-
nismo de limpiezea, por medio de une tapa (14) que se ebre sutometica-
mente y permite yue las botellas caigen en platos (16) con fondos espe-
cisles méviles (18) y por medio de estos platos las botellas se invier—
ten a otra posicidén desde la cual unos drazos de entrsda los conducen
a2 10s platos de carge de la méyuina de enjusgus,

<) En uns mdquina paras limpiar botellas segin la rei~
vindicacidn 1, la disposicién de las botellas comducidas por los ple-
tos (5) ¥ pasando sobre el fondo oblicuo del deposito de limpieza, el
cual tiene una hendidura (1<) cerrads por une tapa (14), dajo de las
cual esté colocada uns hilera ae pletos (16) provistos de uns hendidu-
ra (17) ¥ con rondo movil (18), ae modo gue cada hilera de botellss
wue se halla en los platos (5) al cabo del tiempo conveniente se para
delente de la tapa (14) y al sbrirse este se desliza a los platos (16)
que despues giran e una posicién tal gue 1los brazos de entreds en ror-
ms de cuchillos pasan por las hendiduras (17) de los platos (1) ¥
los tondos (18) empujan las botellas a los pletos de la rueda de en-

Juague,
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sn une mdyuine de limpier bpoteliss segin las reivim-
aicaciones anteriores, la aisposicidn de los rondos (18) colocados 30—
bre brazos especiales (30) ae maners yue solamente son vuelvos nscis
srrive aespues gus Los pletos {(16) nam llegaao & la posicién de recep-
cién, para yue los cascos yue eventualmente existan puedsan salir ae

la médyuina sin ser cogidos,

4) En una méquing de limpier batelles segun las reivin-
aicgciones anteriores, la aisp031c16n en el depdsito ae limpiezs de
cierto numero de hileras ae surti@ores de chorro -10-, para dar s ca-
aa hilera ae botellas una ruerte inyeccién interior ceda vez gque pesa
en posicidn invertids por le parte supsrior del depdsito,

5) Méyuina para limpisr botellas,

parcelona 31 ae julio ae 1925,
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