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movimiento rotativo continuo, obtenido por 

medio de balancines con movimiento alterno accionados por pesas de 
movimiento c ircu la r " ,

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a
El objeto de la  invención consiste en un motor de movi­

miento rotativo continuo obtenido por medio de balancines que l l e ­
van ruedas dentadas, las cuales determinan por su rotatción e l movi­
miento c ircu lar de las pesas dispuestas en cada uno de los  extremos 
de los  balancines. Estas pesas determinan, alejándolas progresiva­
mente del centro del motor, una fuerza proporcional a sus dimensio­
nes y esta fuerza es recogida en un árbol de manivela cuyo movimien­
to regular y continuo se v e r if ica  por e l movimiento de los  balancines 

accionados por las pesas.
En este motor se emplean para producir e l movimiento de 

estas pesas pequeños motores auxiliares de pequeña fuerza alimenta­

dos por una fuente independiente.
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lán los  planos adjuntos se representa un ejemplo de ejecu ­

ción de la  invención.
La figura 1, representa e l motor en alzado con todas las 

piezas que lo  componen.
Leí figura ¿ t es una v ista  por encima ael mismo motor.

La figura 3, representa en esquema la  d isposición  de lo s  
dientes de las ruedas acopladas que accionan las pesas.

La figura 4, es también un esquema de una variante de cons­
trucción en la  que se sustituyen los  balancines por engranajes aco­
plados que determinan solo  e l movimiento v ertica l de las pesas,

jül bastidor -A - de cualquier forma conveniente, recibe en 
su parte superior lo s  balancines -B-y-O- que soportan cada uno de 
lo s  árboles - D - L - F - G h -  que llevad las ruedas dentadas, las pe3as y 
lo s  pequeños motores auxiliares. La ruecla dentada de accionamiento , 

-t i-  (figura ¿)  que engrana con e l motor au x iliar , es so lidaria  de 
Xas ruedas dentadas acopladas —I—J- y estas ultimas transmiten e l 
movimiento de rotación a las ruedas dentadas correspondientes -K-3> 
también acopladas y f i ja s  por chaveta en e l «rbol —D- que llev a  por 
un lado, e l  brazo -si- de la  pesa - jü-  y por e l otro lado, la  rueda 
dentada -0 -  que acciona los  piñones intermedios -P-Q- lib rea  en loa 

arboles -E - f - ;  la  rueda dentada -H- f i j a  en e l árbol -3 -  acciona a l 
brazo -tí*- de la  pesa —ñf* —; una masa -3 -  equilibra e l peso de las 
ruedas dentadas y motor en e l balancin - 0 - ,  de establece una dispo­
sición  absolutamente idéntica en e l balancin -B -; cada uno de estos 
balancines, acciona por medio ae las b ielas -T -T *-, e l árbol de ma­

n ivela  -U- sobre e l cual está disponible la  fuerza producida por e l 
motor rotativo cuyo funcionamiento es e l  siguiente;

Be ponen en marcha los  pequeños motores auxiliares —V— 
-V* montados en los  balancines 3 -y -0 ; accionen cada uno una de las  
ruedas dentadas -tí (figura  2) so lidaria  por e l árbol -E de la s  rue­
das dentadas - I -J ,  acopladas y con dientes especiales como repre­
sentado en la  figura 3; estas ruedas engranan con las ruedas den­
tadas -£ -  y -L - también acopladas y que tienen la  misma disposición  
en cuanto a sus dientes como las ruedas - I - y - J - ,  Las ruedas dentadas



y -L - son so lid a rlas  del «rbol -u -  3 0 Ore e l que está f i j o  e l  
bruto -il-  que llev a  1» pesa - « - ;  en este mismo «rbo l -D - esto f i ­
j a -  con chaveta la  rueda dentada —ü— uue acciona lo o  piñoneo -P - 

y  que giran libremente «core loe  árboles -K -y -r -; e l  piñón -Q- 

aoclon» a bu vez la  rueda dentada - f í -  f i j a  por la  chareta sobre e l 
árbol - o -  sobre e l que esta r i jo  e l braso Ha1-  que l le r a  la  pesa 

- a ' - ,  Gaa» una ae la s  pesas - ó -  y - » * -  acoionada por e l  movimiento 
de rotación de le s  ruedas dentadas, aeacríDe una circunferencia al­
rededor de loa  árboles -P-y-Q— • En este movimiento, las pesas se 

alejan o se acercan progresivamente del centro d e l aparato; en la  
figura 1, se representa la  pesa -w!'~ del o alano i»  - o -  colocada en 
su posición  de fuerzu máxima producida por su gravedad y  muy le jo s  
del e je  del aparato mientras que la  pea» - h* '* -  de este mismo ba­

lancín esta coloosda en e l  mismo e je  ael aparato donde su efecto  

de gravedad es nulo sobre e l  balancín - j*-; en estas condicionas, 
la  pesa -«• »'- pone en movimiento e l balancia y la  b ie la  - T ' -  que 
sigue la  bajada del balanoin hace hacer un cuarto de vuelta tenal­
bando la  <íeesi-revolución del árbol manivela -lí-*  durante este mo­

vimiento, e l balancín -0 -  tiene .sua peaaa dispuestas según la  f i ­

gura 1, en esta posición  la  pesa — 1 -  I^ega a au posición  de e s - 
fuer so máximo, la  pesa -a -  se acerca cada ves mas »1 e je  del apara­
to y e l  balancín obligado por la  pesa -«• -  es accionado por un 
movimiento de descenso u tiliza d o  por la  b ie la  para imprimir úna 

nueve» media vuelta a l árbol de mfinivelas -U -, pero durante e l mo­
vimiento del balancín -U -, las pesas *1-y-fí “  • -  que han descrito
cada un* una aemi-oirounferencia ae hallan en la  posición  contra­
r ia , que es la  que se representa en la  figura 1, donas la  pea» -KM* 
está colocada en e l  e je  del aparato y la  pesa - « • * '-  en su posición 
máxima de alejamiento; en estas nuevas condiciones e l  balancín -lá­
se mueve y 1» b iela  - T '-  a l remontar imprime una semi-revoluoión 
a l «rbol de manivelas -U -# Este miaño c ic lo  de movimiento alterno 
producido por un movimiento rotativo se reproduce indefinidamente



transformándose en e l  árbol de manivela -U- en un movimiento rota­

tivo  continuo cuya regularidad se obtiene por e l volanté -X -,

Para evitar lo s  choques en las manivelas, se dispone 

encima de los  balancines un tope -Y - de muelles representado en 

linea de puntos en la  figura 1, e l cual ayuda a pasar los  puntos 
muertos.

Los balancines -ü -y -u - están f i j o s  uno respecto a l 

otro , a 22°30 ' ; su carrera es 45° máximo de modo que se guarda un 
equ ilib rio  casi igual a l movimiento de las pesas -M-fll-U*•—U* * 

estas ultimas no causan ninguna variación en la  fuerza que han de 
suministrar puesto que las pesas de un miaaao balancia están equi­
libradas en este mismo por su mismo movimiento y en todas las po­

siciones que ocupan.
Puede variar e l  movimiento ae subida o descenso de una 

misma pesa empleando ruedas dentadas de diferentes diámetros con 
dientes parcia les, representándose en esquema esta disposición  en 

la  figu r» 3 .
üo ae lim ita  e l numero de balancines p«ra un mismo mo­

tor, asimismo por medi© de una d isposición  mecánica conocida es 
posib le producir e l accionamiento de todas las ruedas dentadas por 

un solo motor a u x ilia r .
En la  variante de construcción representada en la  (fi­

gura 4, 3 e sustituyen los  balancines por engranajes y todo e l con­

junto ae este sistema gira sobre s i  mismo accionado por e l  motor 
-V - sin embargo cada unajae las pesas - s -  queaa sensiblemente en 

la  posición  v e rt ica l, e l movimiento mas o menos sensible de las 

pesas fuera de la  v ert ica l produce la  fuerza del motor que queda 
disponible en e l árbol —ti—.

El motor representado aqui como ejemplo puede su fr ir  

cualquiera variación en su forma , dimensiones, naturaleza de los  

metales y m ateriales empleados, <;in que por esto se cambie la  d is ­
posición general de la  invención.
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tí O Í A
de reiv ind icó  como objeto de esta patente;

1) Motor de movimiento rotativo continuo ootenido por medio 

de balancines de movimiento alterno, «ccionaaoe por pesas que t ie ­
nen un movimiento c ircu la r, caracterizado por balancines de ramas 

iguales dispuestos horizontalmente y oscilantes en su e je , lo s  cua­

les  llevan en cada uno de 3Us extremos v a r illa s  móviles terminadas 

por pesa3, describiendo dichas pesas una circunferencia cuyo centro 
está situado en cada uno ae los  extremos de un mismo balancia, obte* 
niendose la  rotación de la  pesa por medio de ruedas dentadas f i ja s  

en arboles soportados por los  balancines y estando dichas ruedas 

dentadas accionadas por motores independientes y de pequeña poten­
cia , produciendo e l movimiento continuo de las pesas respecto al 

e je  del balancín e l movimiento de este ultimo cuy» fuerza y trans­
formación del movimiento se recogen en un árbol de man ive las 'por 

medio de bielas que unen estos aos órganos*
2)  Motor de movimiento rotativo continuo, obtenido por medio 

de Balancines con movimiento alterno accionados por pesas de movi­
miento c ircu la r .

Barcelona 29 de ju lio  de 1925.
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