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P A T L] W T ¥
a favor de
D on ¥mmanuel Fostinis
por:
" mMotor de movimiento rotutivo continuo, obtenido por
medio de balancines con movimiento alterno accionados por pesas de

movimiento circular ",

Memoria vesgscripzztiva

k1 objeto de la invencidn consiste en un motor de movi-—
miento rotutivo continuo obtenido por medio de vuluncines gue lle-
vun ruedss dentadss, lus Cuales determinan por su rotatcién el movi-
miento circular de las pesas dispuestas en cuda uno de los extremos
de los balancines, Estas pesas determinan, nlejandolas progresiva—
mente del centro del motor, una fuerzu proporcional a sus dimensio-
nes y esta fuerza es recogida en un mrovol de menivelas cuyo movimien—
to regulur y continuo se verifica por el movimiento de los bakancines
uccionanos por lus pesas.

En este motor se emplean para producir el movimiento de

estus pesus pequelios motores uwuxilisres de pequefis fuerza alimenta—

dos por unu fuente ibdependiente,



1os planos adjuntos se representa wn ejemplo de ejecu~—

invencidn,

La Tigura 1, representa el mOotor en alzado con todas las
piezus gue 1o componen, |

le rigurs &, es Una vists por encim: ael mismo motorx,

La Figurs 3, representa em esguem. la disposicidn de los
dientes ds las Tuedas acopladus que accionun lua pesas,

La figura 4, es tTambien un esquems 48 wWna Variunte de cong—
truccidn en 1lu yue se sustituyen 1los balsencines por engranajes aco—
plados que determinen s0lo el rwovimiento vertical de las pesus,

81 bustidor =—A- de cualcuier forma conveniente, recibe en
su parte superior los paluncines ~n5-y-C- que soportsn cada Wno de
10s arboles —i—k-p=0— gue llevanu las rusius dentadas, las pesés y
108 Dpeguerios motores auxiliares, Lu rusia denigde de accionwmiento .
~-ti= (tigura 2) que engrsnu con el mMotor suxiliar, es solldaria de
las ruedas dentalus «c0pludcs ~I-Jd— ¥y estas ultimus transmiten el
moviglento de rotucidn a las Tuedns dentudes correspondientes —K-IL~-
tambien wcopludss ¥y 1ijas por chuveta en el wrbol =D- gue lleva por
un lado, el brazo -iM= de lu pesa =i— y pPor el OTtro ludo, la rueda
dentada —0~ que accionms los pifiones intermedios —P—Q~ libres en los
arboles =E=ik-; lu rueds dentada =R~ fiju en el urbol -3~ accions el
0ruzo =HM'— de la pesa —H'=; unu masa -3~ equilibra el peso de las
ruedus dentadss y motor en el buluncin ~(G-, 3¢ establece una dispo—
glcidn absclutumente identics en el buluncin —i~; cuds uno de estos
balancines, acciona por medio de las vielas =T=T'-, el arbol de mu~
nivela =U~ sobre el cuul ests disporible le fuerza producida por el

motor rotativo cuyo funcionumiento ea el sigulente:

e ponmen en marcha 103 pequefios motores auxiliares -V-—
-V' montudos en los balancines 5~-y~(U; uccionun cada uno vna de lus
Tuedss dentadas —H (rigara 2) solidcris por el arbol —~E de las rue~
das dentadad —I-J, acopladus K con alenves especinles como repre—
sentudo en lu {igura 3; estas ruedas sengrsznan con lues ruedas den—
tadss —f~- y -1~ tumbien acopladas ¥ que tienen lu mismu dlsposicibn

en cuanto o sus dientea como lus ruedas -I-y-J-, Las ruedas dentadas



-k~ ¥ =L~ 30n solidurius del urbol —i— sobre el gue estd rijo el
brago =¥~ yue llevu lu pesag ~i—~; enAesCe uiamo srbol —D- esti ri-
Jo— oOn chaveta la rueds dentsds =U~ (U6 woCiona los pifiones —-P-
¥ —«~ qua glrun libresente scbre 1oé aPPOLEs =—k=y=i=; el pifiem ~Q-
a6ciona o au vez la raeda dentadu =i~ I'lju por la ohavets sobre el
4rbol —i~ soure el ue esta rijo el brazo —k'- cue llevas la pees
~-y'=, Cudn Unz a6 1lss pesas —N- y =H'- sccionnda por el movimiento
de rbtuoidn 68 lus raedus dentutrs, describe unu circunferencia ul-
rededor de loas &4rboles —D-y—3—, Fn este movimientoc, lus pesas ae
ulejun 0 se scercun progresivumente del centro dsl aparuto; en la
tigura 1, se reoreasenta lu pess —n'— del uvnluacin -p~ c0locada en
gu posicibu de fuerzuy maxima procucidu POr su graveduwd y muy lejos
del &je ael.apuruto mientrus que li pesm w'!''— e este miamo bs-‘
lanoin ests colocsda en el mismo eje dsl wpPAYato aonde su efeoto
de grauvedau es nulo sobre el baluncin -u-; en estas oonaicionee,‘
lu pesa ~=n''=- pdné en movimiento el daluncin ¥ lu bielu ~T'= que
sigue la bajuds del Daluncim hace Lacer un cuarto ue vuelta termi-
nando la semi-revolucidén del arbol manivels ~U-, iurante eate mo-
vimlento, el balsncin -G~ tlene sua yés&a digpusstas segun la ti-
gara 1, en ¢ste posicién 1lu pean —N'- llega a 8u posicién de ea-
fuerzo maximo, la pesa —fi— se acerca Cala vez mns nl eje del apara—
to y el bul:mcin ~C- obligado por ia Dess —n'= @3 uccionado por wn
movimiento de descenso utilizudo por la blela =P purs imprimir vboa
nueve medis vuelta al srbol de miniveles =U~, perc durante el mo-
vimiento del dulancin -U~, leg pesss ~n''=y=i'''— cue han deascrito
calu Una una semi-circunferencis se hallan en la posicién contru—
riu, que es lu yue 3e re yegents en la figura 1, donae la pesa —=N'':
eats colocads en el eje del upsruto ¥ lu pessm —n'''~ en au posicién
maxims de ulejemlento;, en eatag nuevnsg conniclionea el bYalunein ~h~-
86 mueve y la dielna ~T'= ul remontar inmprime una semi-revolucién
ul urbol de manivelus ~U-, Este miamo ciclo de wmovimiento ulterno

proaucioco por uwn movimiento rovativo se reproduce indefinidoments



trunsiormandose en el arbol de munivela —-U— en un movimiento rota—
tivo continuo cuya regularidaa se obtiene por el volantd =X-,

Pura evitar los choques en las munivelss, se dispone
encima de 1l0s bzlancines un tope —Y— de muelles representado en
linea de puntos en lu figura 1, el cual ayuda a pasar los puntos
muertos.

1os balancines —p-y-U~ estén fijos uno respecto al
otro, a 22930'; su carreras es 45° miximo de modo gue se guurda un
equllibric casl iguul al movimienvo de las pesus ~N-=N'=Nt''=N'11-;
estas ultimas no causan ninguna variucién en 1la tuerza que han de
suministr=r puesto gue las pesus de un mismo balancin estin equi<
librudas sn este mismo por su mismo movimiento y en todas las po-
siciones ¢ue ocupan,

Puede variar sl movimiento de subida o0 aescenso de unma
misms pesu ewpleando ruedas dentacas de diferentes diametros com
dientes parciales, representandose en ssquemu esta aisposicién en
la figura 3,

#0 se limita el numero de balancines pPura un mismo mo-
tor, asimiswo por medié de une disposicibén mecanica conocida es
posible producir el acclonumiento de vodas lﬁs ruedas dentadas par
un $0lo motor muxiliar,

| tn lua variante de construccidn representads en le @i-
gura 4, se sustituyen los balancines por engransjes y todo el con—
junto de este sistems gira sobre si mismo uccionado por el motor
-V~ sin embargo cada unuPe las pesus —N~ queaa sensiblemente en
la posicidn vervical, el movimiento mas o menos sensible de las
pesss fueru de la vertical produce ls [uerza del motor gue queda
aispomible en el arbol -U-,

Bl motor representaao aqui como ejemplo puede sufrir
cualguiera variacidn en su forme , dimensiones, naturaleza de los
‘metales y muterisles empleaaos, <in que por esto se camble la dlis—

posicién general de la invencidn,



i O 7T A :

Je reivinaica como ObJeto de ssta panenteé
1) sotor de movimiento rotativo continuo obténido por medio
de balancines de movimiento altermo, =ccionsaos por pesss que tie-
nen un movimiento circular, caracterizaac por valancines de ramas
iguales aispuestos horlzontalmente y 0scilrnites en su eje, los cua-
les llevan en cada uno de sus extremos varillus moviles terminadas
por pesas, describiendo dichas pesas une circunferencia cuyo centro
esta situado en cada uno ue los extremos de un mismo balancin, obte-
niendose lu rotucidén de lu pesu por medio de ruedas dentadas fijas
en arboles soportados por 1los buluaincines y estando dicaass ruedas
dentadus acclonaaas por motores independientes y de pequefia poten-
cia, produciendo el movimlento continuo de las pesas respecto sl
eje ael baluncin el movimlento de este ultino cQya fuerza ¥y trans—
formzcién del movimiento se recogen en un urbol de manivelas por
medio de bpielas que unen estos dOs orgengs,
2) Motor de movimiento rotativo continuo, obtenido por medio
de paluncines con movimiento slterno acecionados por pesus de movi-

miento circular.

Barcelonu 29 de Jjulio de 1925,
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