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MEMORIA DESCRIPTIVA 
para so lic itar

Í A I H I B  D B I S  f  S 3 C I 0 I
•n

E S P A Ñ A  

por VBIIT3 años
por "Un aparato automático indioa- 

"dor del peso, para instrumen- 
"tos pasadores"

A nombre de la:
Sooiete Anonyme des Btablissements 
Duchesne & Qie.,

estableoida en:
Ohemin de Oyprian, Yilleurbanne,

?  R A 1 0 I A,

- o -o -o -o -o -j- o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-o-

Las balanzas automáticas graduadas, por 

ejemplo, desde O kg a 1 kg, dan instantáneamente el
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peso dt cualquier objeto, siempre que no exceda de 
1 Xg.

3n caso contrario, es preciso equili­
brar por medio de un dispositivo adecuado al tipo 
de balanza en ouestión, el número oompleto de kilogra­
mos del objeto que haya de pesarse. la  aguja mar­
cará entonoes sobre el cuadrante el complemento de 
la  pesada.

Y esto que deoimos de una balanza gra­
duada desde 0 £g. a 1 Kgm , es aplioable a toda ba­
lanza automática, oualquiera que sea el límite de 
su graduación; la fracción del peso a equilibrar, 
cuando la pesada excede del máximo, es siempre un 
múltiplo de éste, desde el momento que las gradua­
ciones de la balanza son submúltiplos.

¿hora bien, la presente invenoión t ie ­
ne por objeto un aparato indicador del peso automá­
tico para instrumentos de pesaje y está caracteriza­
da por el hecho de verificarse automáticamente el 
equilibrio de los múltiplos del máximo, operación 
que hasta la feoha día venido haciéndose a mano.

31 aparato comprende, por una parte, 
un dispositivo de pesaje propiamente dicho, cons­
tituido por una pesa cuya aguja marca sobre un cua­
drante los submúltiplos de la unidad elegida y por 
un balancín, cuyo movimiento oscilatorio es s o l i ­
dario del de la pesa y sobre el cual se desplaza 
un cursor que equilibra los múltiplos de la misma 
unidad, y por otra parte, dicho abarato consta de 
un mecanismo automático de desplazamiento del men­
cionado cursor, que permite el pesaje automático 
sin intervención alguna.
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Sn «1 dibujo adjunto se representa, 
por vía de ejemplo, una forma de ejecución del pre­
sente invento.

La figura 1 es una vista esquemáti­
ca de frente del aparato.

La figura 2. es una vista en corte,por 
la línea 2-2 del cursoramovible de la figura 3, y

La figura 3 es una vista terminal del
aparato.

3ste último v:. unido a la balanza por 
medio del vastago 1 que acciona sobre la palanoa 2 
de acoplamiento de la pesa 4 de los submúltiplos y 
de la  pesa 15 del mecanismo de accionamiento del equi­
lib r io  de los submúltiplos, por medio del vastago 3, 
dicba palanoa 2 acciona sobre la pesa 4, cuya aguja 
5 se desplaza ante el cuadrante graduado 6, en el 
cual van practicadas dos aberturas 7 y 8 en el punto 
de origen y lugar de la posición de la aguja corres­
pondiente a una carga igual a la unidad elegida.

El vastago 3 está prolongado en el 
punto 9 y transmite el movimiento de la pesa a un 
balancín colocado en equilibrio indiferente 10, so­
bre e l oual se desplaza el cursor 11, La rama 12 
de dicho balancínlO construida en sección de T in­
vertida, lleva practicadas an su parte superior unas 
entaladuras equidistantes en forma de V (figura 2) 
en las cuales se introduoe el rodillo 13 del cursor 
que mantiene a este en sus posisiones sucesivas; el 
otro rodillo 14 del cursor rueda sobre las dos alas 
de la rama 12,

La palanoa 2 va asimismo unida a 
otra pesa 15 por medio del vastago 16; su brazo 17
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acciona la plaza de acoplamiento 18 que lleva dispues­
ta una doble horquilla 19 en la oual encajan, oon el 
juego necesario para permitir la  libre oscilación 
del balancín 10, las espigas 20 del cursor 11. lis­
ta última pieza 19 lleva practicadas las entalladu­
ras 21 cuya equidistancia es la  misma que la  que exis­
te entre las entalladuras del balancín 10 y en las 
cuales encaja el pestillo  22 sostenido por la pa­
lanca de contrapeso 22. La pieza 18 acciona ade­
más por medio de una transmisión adecuada, por ejem­
plo, una cremallera, un juego de engranajes y los 
discos 24 y 25 que llevan inscritas respectivamente
las cifras 0, 1, 2, 3.......... y 1, 2, 3, 4............. los
cuales vienen a oolooarse enfrente de las aberturas 
7 y 8 del cuadrante 6, de ta l suerte que el número 
leido a través de la abertura 8 exceda, en la  unidad 
elegida, al leido a través de la abertura 7.

31 cuadrante 6 está graduado de 0 a 1 
Kg. y esta graduaoión se prolonga basta 1 Kg. 200 gr.

3n su posición de desoanso, el número
0 del disoo 24 está enfrente da la  abertura 7, el 
número 1 del disoo 25 enfrente del o r ific io  8, y la 
aguja 5 enfrente de la entalladura o del ouadrante.

Una carga inferior a 1 Kg. colooada sol 
bre el aparato de pesaje, acciona sobre las pesas 4 
y 15 en una relación determinada. La aguja 5 mo­
vida por la pesa 4, maroa la pesada; y la pesa 14 
es mantenida en su posición primitiva por medio del 
p estillo  22.

Cuando la carga está contenida entre
1 y 2 Kgs, e l esfuerzo realizado por la pesa 15 es 
suficiente para venoer la resistencia del pestillo
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22, arrastrando dicha pesa en su movimiento la  cre­
mallera 18, que desplaza en una muesca al cursor 11, 
haciendo girar igualmente los discos 24 y 25, los 
ouales marcan respectivamente 1 Kg. y 2 Kg.

31 esfuerzo producido sobre el vasta­
go 3 está equilibrado por el balancín 10 por un va­
lor equivalente a 1 Kg de la carga a pesar y por la 
misma pesa 4 en cuanto al resto.

Los mismos movimientos se reproducen 
para cargas superiores entre 2 y 3, 3 y 4, etc.
El movimiento de la  pesa 15, oomo no puede ser ob­
tenido en el momento preciso a pesar sea un múlti­
plo exacto de la unidad elegida, o sea 1 Kg. y co­
mo dicto movimiento no debe hacerse s i  esa carga es 
in ferior, aún en algunos gramos, a un número exac­
to de kilogramos, este se retrasa y no se produce 
más que en el oaso de que 1  ̂ oarga sea superior a 
un número exacto de kilogramos, más una sobrecarga 
cuya máximum no exoeda de 200 gr.

Un peso de 1 Kg. 100 g r ., por ejemplo, 
puede ser le ido tanto en la  primera parte del cua­
drante, oomo en la segunda.

Esta solicitud , que corresponde a la 
presentada en Francia en 13 de Septiembre de 1924, 
bajo el número 585570, se acoge a los benefioios del 
artículo 16 de la  Ley de Propiedad Industrial.

- : -  E 0  T A - : -  

Los puntos de invención propia y nue­
va que se presentan para que sean objeto de esta la ­
tente de V3IK1E años, son los siguientes:

ic  - Un aparato indicador del peso au­
tomático para instrumentos de pesaje, compuesto de
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una primera pesa que acciona sobre una aguja, despla­
zándola delante de un cuadrante graduado y de una se­
gunda pesa, la  cual no empieza a funcionar hasta que 
la aguja preoitada haya llegado al fin  de su trayec­
toria y la  cual desplaza una pieza de acoplamiento 
que arrastra una masa amovible sobre la  rama de un 
balancín en equilibrio indiferente a la  posioio'n de 
descanso, marcándose las posiciones de parada de la  
pieza de acoplamiento por medio de muescas o ranuras, 
en las cuales se introduce un pestillo  y estando accio­
nados dicho balanoín y la  primera y segunda pesa por 
el impulso que las es transmitido por medio de una 
espiga únioa, mientras que la pieza de acoplamiento 
arrastra en su movimiento los cuadrantes que hacen 
aparecer sobre el cuadrante graduado, en el origen 
y en el fin  de la graduación, los múltiplos suoesivoa 
de la unidad de peso emple-ada, en correspondencia 
oon la posición que ocupe el oursor amovible.

2& -  Un aparato automático indicador 
del peso, para instrumentos pesadores.

Tal y como se ha descrito en la Me­
moria que antecede, representado en el dibujo que 
se acompaña y con los fines que se han especifi­
cado.

3sta Mtmoria consta de seis hojas es» 
oritas por una sola cara.

Madrid, 20 de Julio de 1925
?. A.

liberto de Jí;ízu 
Pw  Peder
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