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para ana patente de invención por veinte aros aros ,  a favor de 

D. Eeinrich -T. E ü C E 5 IT I: S I S T 3 B residente en BQrlin 

(Alemania) Kurfürstenftrasse 148. por » Aparato para máquinas 

parlantes para la in serc ión  de dos o mas a pujas sobre un disco*».

Un acoplamiento áe dos brazos a cú s t icos  o de,dos agu­

jas con ar t icu la c ion es  dispuestas entre lo s  mismos, es inapro­

piado para su empleo en máquinas par ientes  porque la s  agujas ,

] or medio de su d istancia  determinada entre s í  deben seguir 'nía 

detrás de otra la s  curvas de la  e s p ira l  fonogránica.  ge ha ob­

servado fue una aguja oprimia a le  otra hacia afuera de la  mis­

ma e s p ir a l  si e l  acoplamiento no tomaba en cuenta o no se adap­

taba a las  curvas. 31 invento, tiene per f i n  crear un acoplamien 

to  de dos o mas brazos acú st icos  en e l  cual la s  agujas deben 

seguir independientemente entre s í  la s  curvas de la s  e s p ira le s  

y una detrás de otra e l  golpe del d i s c o .  3s to  es conseguido segán
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e l  invento da modo que le s  cuerpos qae l l e v a n  la s  agujas ,  "brazos 

a c ú s t i c o s ,  e t c ,  o la s  agujas mismas, son unidos por medio de miem­

bros de acoplamiento a r t i cu la d o s  sobre an miembro de gaia movible 

hacia todos lados  común para ambos, de ta l  manera qae la  carva des­

c r i t a  por e l  panto de empalme en e l  brazo de gaia representa a l  

valor  medio de la s  dos carvas de las  agujas o esta sitaado entre 

estas  carvas.

Sn e l  d ibajo  está  representado an ejemplo de e je cuc ión  del 

ob jeto  del invento, siendo la f i g .  1 ana v is ta  por  encima de toda 

la  d i sp o s ic ió n  y la  f i g .  2 maestra como deta l le  la  forma de sopor­

te del miembro de gaia y la  f i g ,  ?• ana v is ta  an perspectiva  de la 

anión de la  cana y e l  brazo de guia.

l o r  faera del d is co ,  por ejemplo en e l  fondo de ’ a ca ja ,  

esta s itaado e l  panto de g i r o  a para e l  brazo de gaia d (vease la  

f i g .  2) movible alrededor de este  panto hacia todos l o s  la dos ,  e l  

caal brazo de gaia paede moverse por co n s ig u ie n te , a modo de ana 

a r t i c a la c i ó n  e s f ó r i c a ,  en todas sas t res  dimensiones alrededor üs 

Ea a r t i c a l a c i ó n  a.  loe dos brazos a c ú s t i c o s  con sas diafragmas y 

agajas son designados por b y c en la f i g .  1. pa e l e c c i ó n  del pan­

to a debe v e r i f i c a r s e  de modo qae la  s i ta a c ió n  de este  panto de 

anión se adapte a cada ano de l o s  dos o l o s  var ios  brazos a c ú s t i ­

cos .

3n la ejecución o reprodacción del sonido del d i s c o ,  la s  

agajas  en e l  ejemplo representado, s igaiendo la  e s p i r a l  a cús t ica  

se moverún hacia adentro y se aproximarán. £ i  se e jecata de aden­

tro  hacia afuera, como por ejemplo en l a s  máquinas parlantes pa-  

the fon ,  se producirá ,  por ccnsgaiente ,  l o  c o h t r a r i o .  ^hora bien 

para asegarar ana inserc ión  homogénea en e l  primer sarco sonoro, 

qae paede ser ana ranura de marcha en vacio  o ya an sarco sonoro, 

se encuentra sobre e l  brazo d ana cana e, la  c cual está anida con 

an perno f  en este brazo de la  manera qae, después de ensayada, l o
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e x i ja  e l  a„uste mas venta joso .  31 perno f  puede ser desplazadle 

longitudinalmente en este "brazo, por ejemplo en una hendidura y 

luego es  sujetado fi jamente en la  p o s i c i ó n  que haya resultado la  

mas venta josa ,  apretando un t o r n i l l o ,

31 perno f ,  l l e v a  tambion la  cuna e la  cual es unida ig u a l ­

mente en a r t i c u la c i o n e s  g con l o s  diafragmas o "brazos a c ú s t i c o s  por 

medio fie miembros de acoplamiento, b a rra s j i ,e t c , de modo que aquí 

resu lta  un sistema de cuatro puntos de a r t i c u la c i ó n .

para la  in serc ión  de l a s  agujas sobre e l  d isco ,  se co je  e l  

brazo de guia por ejemplo algo levantado, l o  que permite la a r t i ­

cu lac ión  a, Jr se l levan  las  agujas a l  surco sonoro o surcos sonoros 

deseados.Todo movimiento de o s c i l a c i ó n  del brazo d se transmite a 

través de lo s  miembros e, h, g,  sobre l o s  diafragmas o brazos aeiís- 

t i c o s  con aquellos  unidos b y c y la s  agujas en l o s  mismos c o l o c a ­

das la s  cuales de esta manera son guiadas en e l  mismo sent ido ,  

la  e l e c c i ó n  del solerte f  para la  cuna e resu lta  de la  necesidad de 

que la  curva descr i ta  por e l  punto f  en un movimiento de o s c i l a c i ó n  

alrededor de a, represente e l  valor medio de la s  dos d i s t in ta s  cur­

vas de la s  agujas o está  situada entre estas dos curvas de modo que 

la  curva resu ltante  pueda considerarse como curva de valor medio de 

la s  dos curvae de la s  agujas.

U t i l izando  a l  aparato precedentemente d e s c r i t o  es pos ib le  

una in serc ión  homogénea de dos o varios diafragmas en e l  mismo d is ­

co sonoro,  f i  se tratase de mas de dos diafragmas, e l  sistema de 

a r t i c u la c i ó n  experimentará un aumento correspondiente o una var ia ­

c ión  a d e c u a d a t o d o s  l o s  diafragmas son entonces unidos a r t i c u l a ­

damente, por kb dio de miembros de acoplamiento, en la  cuna a ju s ta ­

da para todos l o s  casos o en un aparato de f i j a c i ó n  para l a s  barras 
de acoplamiento.
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Dase l i t o  & tifie ion teniente e l  rro  tente invento l o  que se de­

c í a l a  cono de novedad é invención prop ia ,  con la  pr ior idad  de la
*

s o l i c i t a d  de la  patente alemana del ctia 25 de j a l i o  de 1924, son 

la s  s igu ien tes  r e iv in d ica c io n e s  :

1 .  -  Aparato para máquinas par lantes  para la  in se rc ió n  de 

dos o varias  agujas sobre an d isco ,  caracter izado  por un miembro 

de gu ia ,  brazo a c ú s t i c o ,  e t c ,  (d)  con e l  cual son unidos l o s  bra­

zos a c ú s t i c o s  (b ,  e) diafragmas, agujas o sus soportes  por medio 

de miembros o barras de acoplamiento f h ) ,  e t c ,  convenientemente 

a r t i c u la d a s ,  de modo que la  curva de guia en e l  d e sa rro l lo  fono -  

grámico representa e l  valcTmedio de las  d i fe re n te s  curvas de la s  

agujas .

2 .  -  Aparato según la  conc lus ión  1,  caracter izado  por gue 

e l  punto de g ir o  (a)  del brazo de guia (d) está construido en f o r ­

ma de a r t i c u la c i ó n  universal  ( f i g .  2 , ) .

3 .  -  Aparato según la s  conclusiones  1 y 2, caracter izado  

porque sobre e l  brazo de guia (d) es f i ja d a  a ju s ta b le ,  movible en 

una hendidura, lon g itu d in a l  del brazo (d)  ó en forma abaloga, 

una cuna (a )  en la  que son ar t icu la d os  lo s  miembros de acop la ­

miento ( h ) .

4 .  -  Aparato según la s  conc lus iones  1 é 3, caracter izado  

porque la  a r t i c u la c i ó n  (a) del brazo de guia (d) está  situada en­

tre l o s  dos puntos de g iro  de l o s  brazos a c ú s t i c o s  (b ,  c ) .

5 .  -  Aparato según la s  conc lus iones  1 á 4 caracter izado  

porque la  cuna (e )  as ejecutada en forma de a r t i c u l a c i ó n .

6 .  -  Aparato para máquinas parlantes para la  in serc ión  de
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dos o mas agujas ¡ oí re un d i s c o . »  Eegiín se ha d e sc r i to  y r e i v i n ­

dicado en esta memoria d e s c r ip t iv a ,  é i lu s tra d o  con lo s  d ibujos  

gue a la  misma sa aeonparan.

Consta esta memoria de ^'inco hojas  f o l ia d a s  y e s c r i t a s  

por una sola cara.

rsd r id  a 17 de j u l i o  de 1925. 

Leocadio López y L^pez.
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