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MEMORIA DESCRIJTIVA
pars solicitar
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por "Un material de artillerfa par-
"tiocularmente apglicable para el
"tiro contra las aeronaves"
A nombre de la Sociedad:
Sobneider & Cile,,
esteblecida en:

42, rue 4  Anjou, Paris, Franocia,
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El objeto de este invento lo constituyse
un material de artillerfs con afuste de pivote real o
ficticio, y transportable en tren de ruedas o de oru-
ges, partioularmente aplicable para el tiro oontra las
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aeronaves,

De acuerdo con el invento tiene el mate-
rial un cafidn que puede recular o retroceder en una ou-
fla tendida en un flanoo y pivotando por su extremidad
posterior en derredor de un eje horizontal, cuyos co~
Jinetes son sostenidos por unsa plataforma movible en
derredor de un pivote resal o fictiecio. La masa 08-
cilante se soports toda ella, como conseouencia del
atalaje de la cuna, en un punto inmediato al centro de
gravedad de dicha masa, en un egquilibrador de resorte,
metdlico, hidrdulico o neumsgtico, que obra directa-
mente, 0 por une transmisidn de movimiento y que ejer-
ce aiempre 8u esfuerzo en un punto fijo de un soporte,
situado exacte o soroximadsmente en el oclano verti-
cal gque pasa por el eje de pivotamiento de la cune,
Ese punto fijo se determina ademas de manera que, pare
cualquier sngulo de inclinacidn de la masa oscilante,
se logre yricticaments el equilibrio, ‘

Un material oomo ese reune las tres
ventajas esenciales siguientes:

12 - Gracias &l pivotamiento de la
cuna en derredor de un eje todo lo mé&s inmediato
posaible al plano de la »lataforma y, por consiguien-
te, muy inmediato al suelo, los esfuerzos de inver-
sidn del material, para el tiro, se reducen a un mf-
nimum cualquiera que desde luego sea el &ngulo de pun-
ter{a vertical del oafion, de donde resulta una gran-
dfsims estabilidad del material con todos los &ngu-
los de tiro,

26 — Por el hecho de gue la ouna, as{
articulada por su extremidad posterior, va ademds ten~
dide en el flanoo, se le da al oafidn un campo de pun-

ter{a vertical inmediato a 180¢, siendo posible la
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carga del cafidn en todas las sosiciones,
38 . H1 agceso &3 entersmente libre
por debajo de la masa oscilante, lo que sermite, para
la carga del material en un tren de ruedas, cologar
el eje de ese tren por debajo de la expresads masa,
en tal punto o s8itio que dicho material se encuentre
en el eje en un estado inmediato al de equilibrio in-
diferente, equilibrando sensiblemente la parte ante-
rior de la masa os8oilante al oonjunto de la parte pos-
terior de la plataforma y de todo lo que ésta soporte,
Los adjuntos dibujos ilustran, a t{tu-
lo de ejemplo, diversas formas précticas de realiza-
0idn del invento, designando:
Le figura 1, una elevacidn longitudinel,
en corte parcial, del materiasl en una posicion de tiro.
La figura 2, un oorte-elevaoion andlo-

go, por la 1linea 2.2 de la figura 1, apareciendo ver-

‘ticel, en esa posicicon, la masa oscilante,

La figura 3, una plante correspondien-
te & 1la figura 1,

La figura 4, una elevacion longitudi-
nal en la que se represents el materiasl cargado en un
tren de ruedas enganchado a un avantreén,

La figura 5, una elevacidn, con corte
parocial, de una segunda forma de realizacion,

Ia figura 6, un oorte-~elevacidn por la
1{nea 6-6 de la figura 5, suponiéndose la masa osci-
lante en la posicidn vertiocal,

La figura 7, una elevacidn, con corte
parcial, de una tercera forma de realizacidn, en la
que el material tiene dos cafiones agemelados, suponién-
dose ese corte dado en la figura 8 por la linea 7-7.

La figura 8, un corte de 1z figura 7
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por la 1fnea B8-8, suponiéndose vertical la mesa osoi-
lante,

La figura 9, un corte de la figura 8
por la 1lfnea 9-9, y

La figura 10, una planta correspon-
diente a la figura 7,

En las dos primeras formas de ejecu-
e¢idn tiene el material una sola masa osclilante, cona-
tituide por un cafdn A& que puede retroceder en una ou-
na B, la cual s8e tiende en un flanco y se amufiona por
8u extremidad posterior y mediante un eje C provisto
de dos mufiones -¢=-, -0l-, en unos cojinetes -d., -dl-
que se forman o establecen en una plataforma D, Es-
ta plataforma D puede, de 1la manera sonooida, pivotar
en derredor de un eje real o ficticio, y 8¢ enganchsz, }
por su reborde D1, en una corona E que forma una pista
de rodamiento, E1l conJunto de la pista E de la pla-
taforma D del material gque soporta, sSe puede desli-

zar, por unas nervuras El1 a modo de arco de cfroulo

de la citada pista E, en unas gufas de forme corres-
bondiente de una zapata o solera ¥ que puede pivotar
en el z60alo G, en derredor del eje vertiocal -x-x- cO-
min &l zdoalo ¥y a la zapata,

La masg osclilante A-B, que gira en la
Plataforma D, va enteramente desprovista de toda su-
Jeoidn en sus flancos, lo que hace libre el acceso por
debajo de la masa, aun en las posiciones de pocsa in-
oclinacidon & izquierda o a derecha del plano vertical
que pasa por el eje de pivotamiento de la cuna, Di-
cha masa va & quedar enteramente soportada, por decir-
lo as{, graclas al atalaje o enganche ds 1la cuna B (en
un punto Bl del fondo de eésta y situado inmediato &l
centro de gravedad de la expresada masa oseilsnte), en
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un equilibrador de resorte, metdlico o de otra olase,
que 8e dispone de manera que ejerza su esfuerzo en

un punto fijo de un soporte E situado en el plano ver-
tical que pasa por el eje de los mu¥ones -o-, ~0l-,

En el ejemplo de las figuras 1 a 4, el
equilibrador va constituido por un cilindro I que tie-
ne dos mufiones -i- movibles en unos cojinetes -~-h- for-
mados en el soporte fiko E solidario de la platafor-
me. D, &Zn el eitado c¢ilindro I se disponen unos re-
sortes metdlicos J gque van a spoyarse, por una punta,
en unos de los fondos del cilindro, y por la otra en
un embolo X cuyo véstago XK1 se engancha en Bl a la ocu-
na B,

Bl punto fijo en el que el equilibra-~
dor va u ejercer su esfuerzo, por el intermedio de
los mufiones -i- va constituido por los cojinetes -h-
que Se forman en el soporte E, ILa posicidn de esos
cojinetes -~h~ s8e determina desde luego & fin de que,
pars ocualquier éngulo de inclinacidn de la masa osci~
lante, se logre practioaments el equilibrio,

Los mecanismos de punterfa sodrén re-
cibir diversas formas de ejecucion. 1a punterfs en
direccidn claro es que Se obtiene meroced & una rota-
eidn de la plataforma D en su pista de rodamiento,pu-
diendose completar el pivote ficticio, como se ilus-
tra, por un pivote real -e-~, que sobresalga de la pis-
ta E y on el que entra un cubo D2 formado bajo la pla-
taforma D, Dicka pista E puede, por ejemplo, te-
ner un endentado helicoidal EZ por el que corre o se
desarrolla, de laz manera conogcida, un tornillo ten-
gente D1 que girs en unos cojinetes sostenidos por la
plataforma D y entra en accidn merced & una transmi-
8idn de movimlento que va & parar a un volante D3.
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La punterfa en altura se juede obte-
ner, por ejemplo, grecias & un tornillo tangente D4
que entra en accidn por un volante -d4- y gira en unos
gojinetes -sostenidos por la plataforme D o por el so-
porte E solidario de ells, Dicko tornillo D4 engra-
n& oon un sector Il solidario del cilindro I del equi-~
librador, que sSe cala, & ese efeoto, en la prolonge-
cidn de uno de los mufones -i- del referido eilindro,

En el zdcalo G de la plataforma se oue-~
den articular, de la manera conocida, ounatro brazos
Ll, L2, L3, L4, ocuyos extremos libres servirdn para
recibir un cuchillo de anolaje, pudiendo dicko zdca-
lo H tener a su vez unes cavidades para el alojamien-
to de los referidos cuokillos.

Eay que tener en cuenta Que los expre-
sados cuatro brazos L, L2, L3, L4 no constituyen unas
verdaderas flechas8 0 lonzas de anclaje, 8ino gue sir-
ven inicamente para der sl material un polfgono de
sustentacidn suficientemcnte amplio pare que la ver-
tical que pase por el centro de gravedad del conjunto
del material llegue al interior del poligono en todes
las posiciones de tiro.

81 conjunto D-E-?~G se establece de ma-
nera que yermita, & la instalacidn del meterial, lo-
grar la horizontalidad de la plataforme D propiamen-
te dicha, cualesquiera gue sean los desniveles del te-
treno en el que s apaye el zdcalo G. La pista de
rodamiento © tiene, de la manera conocida, dos niveles
M y Ml rectangulares entre s{. Para poner la plata-
forme D en la posicidn horizontal se obre, por medio
d¢ un mambrio ~g-~, en un tornillo -gl- que gira en
unos cojinetes del zdcalo G, haciendo ese tornillo que
corra o se desplace una corona dentada y helicoidal

u6—-




Fl, formada en la zapata ®, 1o que haoe que gire en
dicko zdcalo G todo el conjunto de la zapata F, de la
pista E, de la plataforme D, y del material que esta
soporta,

Se obra en el expresado mannbrio -g-
hasta que la burbuja de nivel M1l quede entre sus nar-
cas, De ese modo se colooa el eje del nivel M en
la direccion de la 1fnea de mayor inclinacidn del z4-
calo G, Como quiera que el eje del citado nivel M
8¢ encuentra en el plano vertical que pasa por el eje
de un tornillo P2 que gira en la zapata ¥ y engrana
con un endentado relicoidal E3 formado en la pista
de rodamiento E, bastard obrar en el tornillo P2 por
medio del manubrio -f2., hasta que la susodicke burbu-
Ja de nivel M vuelva a quedar entre sus marcas, ha-
ciendo de ese modo gque 8¢ deslice la referida pista
% en las gufas -f- a modo de arco de ciroulo, para lo-
grar el retorno de la plataforme D a la posicidn ho-
rizontal, cuando la precitada burbuja de nivel M =se
kalle entre sus marcas,

Pécil es ver que el material desori-
to puede recibir unas inoclinaciones en un campPo ver-
ticel inmedieto & 180%, Laciéndose la carga sin difi-
cultad en todas esas posiciones y pasando todos los
esfuerzos del tiro por el eje giratorio o de amufiona-
miento de la cuna, sin ninguna fatiga o exces0 de tra-
bajo para el mecanismo de punteria,

Para ls marcha bastard inclinar el ma-
terial con poqufsimo &ngulo en relacidn con la hori-
zontal, y se podra colocar por debajo de la cune un
tren de ruedas, situdndose su eje en tal gosicidn, in-
mediato al centro de gravedad del cojunto del material,
que se pueda, apoyando en el la masa oscilante, como
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1o indioa la figure 4, producir &in gran esfuerzo un
basculamiento que permita levantar al conjunto G~F-E-D
v & los drganos del mismo, equilibrandd sensiblemente
la parte anterior de la citade masa oscilaunte al refe-
rido conjunto con la adicidn de la parte posterior de
la referide masa,

Claro es que, para la marcha, @8e bajarsan
Sreviamente lacia delante los brazos Ll y L2, en tan-
to que se bajardn hacia atrés los brazos I3 y L4, pe-
ra ls formaoidn de un argolldn a fin de hacer el en-
genche del material & un svantrén N, E1l sogorte H
deberd también poderss bajar hacia delante, por pivo-
tamiento en derredor de un eje El, después de quitar
un cerrojo de inmovilizacion B2,  Asimismo la arti-
culacidn de la varilla X1 en el equilibrador convendrsd
que sea amovible, y se podrd obrando en el volante
-d4~, despues de haber inmovilizado al émbolo K gor
medio de un tornillo detenedor -k-, hacer que gire
el cilindro I del squilibrador, « fin de colocarlo en
una posiocidn paraslela & la cuna,

Las figuras 5 y 6 ilustran un ejemplo
de aplicacidn del nnevo materiasl, con unsslataforma
fija sujeta, por ejemplo, en una bake o z50alo de hor-
migon, En ese ejemplo, la pista o via de rodamien-
to T, en la que puede girar la plataforma D, se suje-
ta en una obra de lormigdn gque forme un zdcalo o bease

G,

Lo mismo que en el ejemlo anterior,
la cuna B, tendida en su flanco, es solidaria de un
eje C ouyos mufiones -c-~, ~cl- 8e mileven en unos co-
Jinetes -d-, -dl~ formedos en la plataforma D. Bl
equilibrador tiene un cilindro I en el que se dispé—

nen unos resortes J que se agoyan, por una extremidad,
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contra el fondo I2, y por la otra contra el émbolo
K, al que s8e engancha, por una de sus puntas, un ca-
ble K1,

Zse cable se gufs por su otra punta
en un tambor oilfndrico X2, en ouyo eje -k2- se cala
otro tambor X3 que forme leva para el enrollamiento
de un cable X4 conexionado con una varilla K5, de
longitud regulable por medio de un tensor K6 y engan-
chada, en Bl, en el fondo 4e la cuna B, Dicho ca-
ble K4 se gufa entre dos poleas I3, I4, cuyos ejes
8on sostenidos por el cilindro I; '

Se ve que el expfesado ¢ilindro I es
fijo y forma, al propio éiempo, soporte para las po-~
leas I3, I4, en una u otra de las ocuales se colooa,
Segin que el ca@idn se inoline hacis la izquierda o ha-
cia la derecha, el punto fijo en el cual el equili-
hrador sjerce su esfuer:zo,

El mecanismo de punterfa en altura pue-
de, como lo indican las figuras, tener un sector fijo
D5, con endentado heliocoidal, rfgidamente soportado
por la plstaforma D, y con el que engrana un torni-
1lo tangente BR que gira o se anya en la cuna B y
ouyo eje recibe su movimiento por una trssmisicon B-3-
B§-B5 iguslmente soportada por la cuna, engranando
el pifidn B5 con otro I5 calado en un forro I6 movi—
ble en el cojinete -d1-, el cual ouede desde luego for-
mar uno de los fondos del cilindro I. &8e forro o
maenguito 16 tiene, de otra parte, un pifidn 17 unido
mediante una cadena I8 con una rueda dentada IS cuyo
eje gira en el cilindro I y entra en accidn por un
volante I10,

n el ejemplo de las figuras 7 a 10,
ol material tiene dos masas oscilantes agemeladas,
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con frenos recuperadores, conjugados de la maneres que
Se cita en la Memoria de la Patente espafola nimero
87,602, Las dos cunas B, tendidas una y otra en el
flancd g opuestas por sus fondos, pivotan en derre-

dor de un eje comin C que recibe apoyo en los coji-
netes que sobreszlen de la plataforma D, Bl equili-
brador lo puede constituir un oilindro I, fijo y dis-
puesto horizontalmente en la plataforma, entre dos gual-
deras de soporte L, 3n es0s cilindros, lo mismo gue
en los ejemplos anteriores, se disponen unos resor-

tes J que gor uns extremidad se agoyan contr: un fon-
do del cilindro fijo, y ocor la otra contra un €mbolo

K, €mbolo en el que sSe engancha una de las extremida-
des de una cadena K1 guladsa en unas poleas Ill, IlZ2 y
entre dos poleas I3, I4, en una u otrz de las cuales

se colocaré el punto fijo, con arreglo al cual s8e ejer-

za el esfuerzo de equilibrio, y yendo la mencionada

cadena X1, por otra parte, sujeta a un manguito Bl
que se monta en un eje ~bl- en forme de travesafo,en-
tre las cunas B, al propio tiempo gque establece comu-

nicacidn entre los frenos recuperadores O,

El mecanismo de punterfa en altura lo
ilustran mes particularmente las figuras 8, 9 y 1O,
La transmisidn comprende, lo mismo que en el ejem-
plo anterior, un seotor fijo D5, con endentado heli-
coidal, solidario de la plataforma D, con el que en-
grana un tornillo tangente B2 sostenido en un soporte
-d5-, czlado en una prolongacidn del eje C solidario
de las cunas B, 21 movimiento se 1le comunica al ex-

presado tornillo B2 por medio de la trsnsmisidn B3-

B4.B5 que & parar a un volante Il3,
Bsta solioitud, que corresponde a la
oresentada en Francia en 16 de Diciembre de 1924, se
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a0oge & los beneficios del artfoculo 16 de la Ley de
fropiedad Industrial,
~im i O T A~ =i

Los puntos de invencidn propia y nue-
va que 8¢ presentan para que sean objeto de esta Sta-
tente de VRINTE afios, son los sigulentes:

1 ~ Un material de artillerfa, parti-
ocularmente aplicable al tiro contra las seronaves,ca-
racterizado por una ocuna (B) tendida o acostada en un
flanoo y sostenida por su extremidad poaterior (-b~)
en unos coJinetes (-d-, -dl-) de una plataforma (D)
movible en derredor de un pivote real o ficticio, yen-
do la masa ofcilante enteramente soportada por el he-
cho del enganche del fondo de la ocuna, en un gunto

(B1) inmediato al centro de gravedad de esa masa, &

»4% un equilibrador de resorte (I-K), que obra directa-

mente, 0 por una transmision de movimientos, y que
en todo caso ejerce su eafuerzo en un punto fijo de
un scporte s8ituadc exacta o sensiblemente en el pla-
no vertical que pasa por el eje de pivotamiento de la
cun&, punto que s8e¢ determina de manera que para cual-
quier sngulo de inoclinacidn de la referida masa o8-
silante se logre prioticsmente el equilibrio,

2¢ ~ Una forma de realizacidn, en la
que el equilibrador tiene un sistema de resortes (J)
que obran en un gmbolo (K) enganchado en la cuna y mo-
vible en un oilindro (I) sostenido a s8u vez por dos
mufonesd (-i) 8ituados en el plano vertical que pasa
por el eje de pivotamiento de la cuna, en un soporte
(F) que sobresale de la plataforme (D), formando par-
te del mecanismo de ounterfa en altura un sector den-

tado y calado en uno de los mufiones del cilindro equi-
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librador,

3% - Un ejemplo de realizacidn en el
gque el equilibrador, constituido por un sistema de
resortes (J) que obren en un embolo (K), tiene un
cilindro fijo (I) que sobresale de la plataforme (D)
¥y cuyo fondo puede constituir uno de los cojinetes
(-d1-) del eje de pivotamiento de la cuna, yendo el
¢mbolo del equilibrador engamnchado en un cable (K1)
que 8¢ enrolla en un tambor (Z2) sostenido en el ex-
presado cilindro, y ocuyo eje (-k2-) tiene jor fuera
un tambor de leva (K3) en el que 88 enrolla el oable
(K4-K5~K6) enganchado & la cuna, en tanto que el pun-
to fiJo en el cual se sjerce el esfuerzo del equili-
brador va en una u otra de dos poleas (I3, I4) que
forman gufa y cuyos ejes son sostenidos por el oilin-
dro de soporte,

4% ~ Un material como el reivindicado

en el punto 1li&, caraocterizado gor el hecho de que la
masa oscilante tisns dos cafiones que se¢ deslizen en
unas cunas &gemeladas y tendidas en su flanco, opues-
tas por sus fondos, haciendose el agemelamiento de di-
chas cunas como 8e cita en la Memoria de lua Patente
esoafiola numero 87,602, y llevando el equilibrador

un o¢ilindro horizontal dispuesto en un soporte situa-
do entre luas dos masas oscilantes,

5% = Un material de artillerf{a oarti-
cularmente aplicable para el tiro contra las aerona-
ves,

Tal y oomo 8¢ ha descrito en la Me-
moria que antecede, representado en los dibujos
que se¢ acompafian y con loa fines que R8¢ han edpe-

#ificado,
gste Me-
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moria conste de trece hojas esoritas por una s0ls oaras,

Madrid, 16 de Julio de 1925

2. 4,
Alberto Ge Elzabury
Por Poder
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Este expediente fué presentado en
la referida dependencia en /6
de i salas  s2./e
y llegé a este Registro en /7
de. lwlc .

A la solicitud acompafian los do-
cumentos siguientes: Memoria des-
criptiva, planos
por duplicado; un indice de los do-
cumentos, autorizacion

y la certificacion del
acta del Registro expedida por la
citada dependencia.

NOTA

Examinada la documentacion de
este expediente resulta.

1.2 Que la forma de solicitud se
halla ajustada a lo prevenido en el
articulo 60 de la ley de 16 de Mayo
de 1902.

22 Que se han recibido la Me-
moria y plano por duplicado.

3.% Que estdn perfectamente con-
formes entre si los duplicados de la
Memoria y planos.

4. Que el objeto de la patente
no es el de los comprendidos en el
articulo 19 de la citada ley.

Y

ho
Proponiendo CONCEDER a {7 #eriey 4
-1 /r

PATENTE de . AAte@  iomd

S =
por  prete e afos.

En vista de todo procede conce-

. ‘ e
der a Ycnne 7 C:

-/
residente en o .44
la PATENTE de awerccen
que por e afios solicita
POr ot Masianad AL a,,(if%/ow'

D s u../«(/d/ﬁ K A comnn sy

Nini. 74 //3

Aoy

V. 1. resolvera.

Madrid /& [ze/waw
e 19_3/
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