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MODELO DE ULILIDAD
" por 20 afios ,
por "UN BRAZO FLEXTBLE, PERFECCIONADO", a favor de D.
Jugn Carrillo Redondo, Dé. Leocadia Pérez Conde y D.
Daniel Ordéfiez Gonzélez, de nacionalidad espafiola, domi
ciliados én Barcelona, Arqufmedes, 38+

MEMORIA DESCRIPTIVA

Se refiere el presente Modelo de utilidad a un nue-
vo tipo de brazo flexible que gports notables ventsjas
sobre los tipos actualmente conocidos, y que como es sg
bido desarrollan su lsbor en diversos objetos y mégui-~
nas como son lémparas, aparatos de precisién etc. |

Desde largo tlempo han venido uséndose dlversos ti-
pos de brazos flexibles, pero de todos ellos los més usg

dos son los gue comprenden en su constitucién un muelle
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el brazo queda inamovible, pudiéndose afirmar que poses
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helicoidal y un fleje plano, conocidos hoy en dla por

el sobrenombre de "flexos", A4 pesar de desarrollgr di-

chos brazos su lgbor de una manera eficiente, presentan
ligeros fallos e inconvenientes que son los que precisg
mente quieren salvarse con el presente llodelo. El ma-
yor inconveniente de todos es que presentan poca rigi
dez o lo que es lo mismo son muy fhciles de cambiar de
posicidﬁ por sf solos. Ello se ha observado experimental
mente colocando dichos bfazos en méquinas industriales,
lg vibracidén de las cugles es suficiente para ir provo-

cando la flexién del brazo, flexién gue hace variar la

posicién de aquél, que para que siga cumpliendo su fun~
c¢ién correctamente, ha de ser continuamente variada.
Ello se paliarla si el brazo tuviese lg suficiente
rigidez gue impidiese su movimiento fortuito. Inconve-
nientes de Indole mecénica hacien imposible arbitrer un
nuevo tipo de brazo que eliminase tal inconveniente, ya 7
que la construceidn de tal tipo de brazos exige maqui- %
naria muy especializada. ;
El presente Modelo resuelve de unag maneras completa
el inconveniente apuntado, ya que de experiencias feal;
zades con el mismo, sometido a vibraciones superiores g

les de cualquler tipo de miquina, se ha comprobado que

une glte rigidez no conseguidas con los brazos flexibles
actualmente coyocidos, no perdiendo su carécter deformg
ble, tan acentuado como en gquéllos.

Egenciglmente para conseguir tales ceracteristicas
baste con disponer de dos muelles helicoidales, intercg
lendo uno dentre del otro, de forma tal que cada una de -

les espiras de uno de ellos gueda dispuestg entre dos -
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espiras consecutivas del otro.

Pars megyor comprensién de las descripciones passmos
a referirnos a continuacibén a un dibujo que se adjuntg
e la presente memoria ¥y que represente, a tItulo de ejeg
plo explicativo, no limitgtivo, un brazo flexible perfqg
cionado realizado de acuerdo con el presente Modelo.

Dicho dibujo corresponde a una vista en alzado del
brazo flexible en cuestién, parciglmente seccionada pg
‘ra mgyor claridad.

En dicho dibujo, puede verse que el brazo flexible
objeto del presente Modelo queda constituido a base de
dos muelles helicoidgles ~l- y =-2-, dispuestos intercg
lados uno dentro del otro, o sea el =2~ dentro del -1-,
de tal forma QQe cads una de las espiras -3- del muelle
interno —é— se disponga eﬁtre dos de las espiras -4~ con
secutivas del externo -l- y viceversa.

Es comprensible que el didmetro de los muelles en
cuestién -1- y -2~ puede ser igual o distinto consi-
guiéndose con ello resultados distintos de rigidez ¥
flexibilidad etce Taembién se prevé en el presente Mode-
lo la disposicién de un tercer muelle (no dibujado en le
figura) envolviendo g los dos antériorés, 0 sea con sus
espiras concéntricas con lgs del muelle interno =2-.

Asimismo serd varisble todo cuanto no afecte, alte
re, cambie o modifiqué le esencia del brazo descrito;

a los efectos del actual Modelo.

NOT A, |

Se reivindica como objeto de este registro.por Mo-
delo de utilided: '

l.- Un bregzo flexible perfeccionadc caracterizado esen-

cialmente por quedar constituldo por dos muelles heli-
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coidales, intercalados uno del otro, de formg tal'que ca_

da ung de las espiras de uno de ellos quede dispuesta sn
tre dos espiras comsecutivas del otroe.

Sean cuales fusren las clrcunstencias gue concurrah
en la esenciglidad del Modelo de ufilidad definido en la
enterior reivindicacién, cuyo objeto es: ‘
2+~ "UN BRAZO FLEXIBLE, PERFECCIONADO".

Consta la presenfe memoria de cuatro hojas foliades,
mecanografiadaé por una sola cara y'del dibujo unido g
la misma. ) _ 4 '

Barceiona, doce de Julio de mil novecientos sesenta
y dos. |

?;A. de D. Juan Carrillo Redondo,

- D2 Leocadis Pérez Conde y
D. Daniel Ordéfiez Gonzélez,




aa DA PERES M/VJE V
2 JUN/EL OROONEE GONZALEZ

G ITg o

ESCHALA VARIABLE




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



