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»Procedimiento de clasificacién y dispositivos
correspondientes”

( Clase 20% )

MEMORIA DESCRIPTIVA

Pars tener una instalacién de clasificecién de elevae-
do rendimiento, sencilla y berata, tratdndose de articulos
en mase como carbén, cok, minerales y materiales andlogos,
se emples segun el presente invento para aquellos casos en
que se trata de obtener un gran nimero de clases, un nuevo
método de trabajo, que se realiza mediante varias de las
llamadas cribas de vibracidén, las cuales se acoplan entre
si{ en serie o superpuestas.

El servirse de aparatos vibratorios de pequefis carre-
ra y que trabajan con elevado nimero de vibreciones, como
los que en las construcciones hasta hoy ususles se emplean
solo para separar el polvo o la harina de diversos materia-—
les, se extiende, gracias al nuevo procedimiento para el
material de granos gruesos y para la clasificacién basta,
objeto que hssta ahora no se ha podido conseguir sino me-
diante sacudidoras, cribas oscilantes o tambores.

Bs condicién en el nuevo procedimiento el gue los
choques de vibracién, que deben actuar verticalmente sobre
la criba por el plano de esta u oblicuamente a la misma,
se calculen en conformidaed con la clase y naturaleza de
las correspondientes clasificaciones, lo que exige, segin
el nimero de estas dltimaes, el colocar las cribes bien jun-
tas o bien separades en varios aparatos de vibracién. Pa-
re ello, las diversas cribas o aparatos de vibracién reci-
ben, en conformidad con el objeto perseguido, carreras de

vibracidén, mimero de revoluciones o inclinaciones adapta-
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des a las correspondientes clases.

la clasificacién se realiza de manere que las cribas
queden afectadas por una mayor inclinecién y por los gol-
pes de la vibracidén y todas agquellas granulaciones se ha-
gan pasar con gran velocidad libremente sobre las cribas,
cuando sean mayores que el ancho de las mallas de la cri-
ba correspordiente. Estas granulaciones gruesas se hacen
pasar de la criba répidamente sin que la sobrecarguen inu-
tilmente, en tanto que las menores y que necesitan clesi-
ficarse se retienen por las mezclas y se clasifican fun-
dementalmente, para 1o cuael los choques de vibracidn de
pequefla carrera y adaptados en conformided con el tamafio
de los granos son suficientes cuando se tiene una mayor
inclinacién de la criba calculada igualmente en conformi-
dad con el tamsfio de los granos.

Los granos que necesitan clasificacién se llevan pa-
rae ello de malle en malle rdpida y facilmente y se expo-
nen con més frecuencia al paso a través de aquella, de lo
cual resulta un elevado rendimiento en el preceso de cla-
sificacidén respecto & los otros sistemas. Se explica es-
to tambien por lo siguiente:. En los procedimientos de cla-
sificecién usuales hasta shora, mediaente sacudidoras, cri-
bas oscilantes o tambores, las cribas se movian con una
pequedia inclinacién y gren carrera preferentemente en di-
reccidén horizontal y por debajo del material. Aungue esto
se haga solo con la velocidad permisible, el material no
tiene aqui tiempo suficiente ni ocasién bastante frecuen-
te de atravesar por las mallas de la criba que resbala ba-
jo el mismo en direccién horizontal. Tambien se dificulte
la clesificacidn por el hecho de que todo el material a
clasificar, por conmsiguiente, tento los granos mayores co-
mo 10s menores,se nmueve sSobre criba debilmente inclinsads

con una velocidad casi peculiar y porque ademés las cribas
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se desplazen rdpidemente, lo gque resulta imposible en las
de sistems de vibracion.

De todo lo enterior se deduce lo bien gque se adapta
el presente procedimiento e su fin y las grandes ventajas
que en si encierra. Siendo su rendimiento més elevado, las
superficies de las cribas son relativamente pequefias, lo
mismo que tambien se requiere menos fuerza para el servi-
cio, siendo a la vez mds reducido en los gastos de adqui-
sicidén que en los sistemes usuales, pues las construccio-
nes pesadas de empotramiento y los fundamentos que exigen
las sacudidoras y cribas de oscilacién, se suprimen.

En el presente método puede hacerse la clasificacién
de forma igual a los otros, ya sea de mdsS grueso en més
pequefio o de mas pequefioc en mis grueso, paera 1lo cual o se
coloca cada criba en un aparato especial o pueden ponerse
varias cribas en un solo aparato cuando los granos permi-
tan obtener dos o més clases. Por ejemplo, en vez de cua-
tro aparatos individuales, cada uno con una criba, pueden
emplearse solo dos aparatos cada uno con dos c¢rides o tem-
bien un solo aparato con cuatro cribas.

Un aparato de vibracidén para llevar a la préctica el
presente procedimiento, se representa en las figurss 1, 2
y 3.

El accionsmiento dispuesto por debajo, por encima o
Junto al marco 1 de la criba (figuras 4, 5, 6 ) se compone
de un eje 2 que lleva pieza de arrastre 3 acufiade, en
cuyas horquillas de spoyo 6 descensan los gorrones 5 de
apoyo de los rodillos 4. Estas piezas de accionamiento vén
colocadas en una caje 7 completamente cerrada, en la que
penetra un pilén 8, que agarra en el marco 1 de la criba
Y que lleva un correspondiente rebajo 9. Es conveniente el
dejar el marco de la criba flotar libre solo por encims

del pildén 8 que actue de martillo, o sea que no cdnviene




atornillarlo al pildén y si cubrir tanto la superficie de
percusién como la limitacién de carrera con una cubierta
blanda. Ademés la carrera del pildén puede ajusterse du-
rente el servicio mediante tornillios 39 o similares.

Mediante el giro del eje 2 en direccidén de la flecha
(figure 4) los rodillos 4 que pueden moverse libremente en
circulo ruedan sobre la pared 10 interior de la caja y so-
bre el pilén 8 y lo desplazan y con €1 tambien al marco de
la criba a cade giro del eje con tantos golpes de vibracién
de pequefia carrera como rodillos existen. El aceite exis-
tente en la caja se haece subir por los rodillos 4, con 1o
cual todas las piezas de accionamiento reciben une lubrifi-
cacifn constante automdatica. Los rodillos 4 se apoydn ha-—
cia dentro contre la camisa 11, que puede tambien construir-
Se eldstica y tambien girar en el sentido de le direccién
de rotacién del eje, con lo cual, los golpes de vibracién
no pueden transmitirse & este ultimo. De aqui gue todos
los movimientos en la caja resulten rotatorios.

Los rodillos 4 pueden colocerse de manera gque permitan
desplazarse en la pieza de arrastre 6, o sea asentdndose

sobre gorrones fijos, con lo cuasl se suprime la camisa 11.

De igual manera los rodillos pueden tambien prolongarse hacia

dentro directamente sobre el eje con didmetro eventualmente
agrandado y hacia afuera mediante un enillo oscilants 27
(figure 8) mantenerse en su posicién, de manera que dichos
rodillos no se mueven sobre el manto de la caja. Finslmente
pueden emplearse en vez de rodillos, bolas de acero con su
correspondiente guia, como se representa & titulo de ejem-
plo en la figura 10.

Otrs variante del eccionamiento puede verse en la fi-
gura 7. Aquf el eje 2 estd provisto de una polea excéntri-
ca 12 que posee cierto numero de pequefios salientes excén-
tricos 13, los cuasles pueden conformarse en relacidn con

la altura de la carrera y la forme del pildn percusor. la
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misma polea excéntrica mercha aqui tambien constantemente
en aceite en 1la caja cerrada 14, y asi tambien se lubrifi-
ca automgticemente. El1 pistdn puede construirse tambien co-
mo rodillo.

Otra veriante del accionamiento se contiene en ls fi-
gura 9, en la cual la caja 21 estéd unide con el cojinete 22
del eje o formgndo une construccidén con el mismo, lo que
originae une simplifacion de tode la méquins.

Pars el apoyo y guia del msrco de la criba y para re-
cibir simulténeamente y transmitir los movimientos de vibra-—
cidn, asi como tambien para obtener la tensidén necesaria de
la cribva en el marco lateral, vén colocados los muelles la-
minadores 23. BEstos se fijan en el marco 24 del bastidor de
magnere que mediante tornillos 25, pueda realizaerse un des-—
plazamiento, esto es, la necesaria sujecidn robustae de la
criba, para lo cual queds inalterada la longitud de los mme-
lles y su eventual unién. Los tornillos 26 sirven para fi-
Jar solidamente los muelles al marco del bastidor une vez
bien tensada la criba.

Para el mismo Hhojjeto sirve el apoyo eldstico visible
en la figuras 11. Este se compone de dos topes de goma 38
(o muelles espirsles), que se asientan sobre el merco 28
del bastidor y mediante el perno roscado 29, fijo en el mar-
co 30 de la criba, sirven para el apoyo eldstico de los gol-
pes de vibracibén y para limitar la carrera. lLa tensién o
elasticidad de los topes puede regularse por ambos lados
medisnte tuercas 31, debiendo ser mayor la tensidén pera el
movimiento de retroceso.

El tensado de la criba en el marco se realiza aqui me-
diante tornillos 40.

Otro aperato de vibracién pare realizar el presente
brocedimiento se representa en la figura 2. Aqui los rodi-
llos 33 dispuestos en el eje 32 de accionamiento vén coloca-

dos en palances 34 y estas palancas vin fijas de mmnera que
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puedan moverse en gorrones 35 de la roseta 36. En el movi-
miento rotatorio del eje los rodillos, por efecto de su
fuerze centrifuge se disponen radialmente al eje y chocan
en el marco 37 de la criba & medids que los mismos se Sepa-

ran del marco. Los rodillos destinsdos a servir de cuerpos

percusores realizan, por comsiguiente en este caso, sin pi-
1én especial, el movimiento de martilleo directo sobre el
marco de la criba, siendo solo necesario que los rodillos

o la superficie de percusién, o ambos, estén provistos de
une cape blanda. Los rodillos o similares pueden colocarse
de menersa despﬂ%&ble tembien de otra forma eventualmente

en una ranure de la rosetea, pero siempre de suerte que des-
pues de realizada la percusidén puedan ceder algo.

Une tercera variante de un vibrador para realizar el
presente procedimiento consiste en servirse de un mertillo
neumgtico o de un motor de explosién como accionsmiento,
el cual resglice sobre los marcos de la criba los golpes de
vibrecidén recogidos tambien de igusl forme eldsticamente.

Los presentes vibradores pueden utilizarse con une
construccién correspondiente pera le clasificacién fina y

tambien para la separacién de harinss.

NOTA DE REIVINDICACIONES

’ La patente de invencién que se solicita por veinte

afios deberd, por tanto, recaer sobre:

le. Un procedimiento de clasificacidén pare conseguir un
mayor numero de clases cuaslesquiera, caracterizado
por el empleo de varias cribas de vibracion dispues-
tas en serie o superpuestas, cuyos choques de vibra-
cién, nimero de revoluciones e inclinaciones se adap-
tan a las exigenciass de las grenulsciones a obtener

y cuyas cribas pueden colocarse bien separadamente

- - |




-7 -

en varios o juntamente en un solo aparato.

22, Un vibrsdor para realizar el procedimiento reivindi-
cado en el punto 19, caracterizado por un accione-
miento colocado enrn una caja cerrada, el cual se com—
pone de varios rodillos (4) o bolas o discos excén—

tricos (12) dispuestos alrededor del eje de acciona-

miento (2), las cusles piezas marchan constantemente
en aceite dentro de una caja, reslizan golpes de vi-
bracién sobre uno o varios pilones que penetran en la
caja y estdn provistos de un rebajo, los cuasles trans-—
miten los golpes de vibracibén e los marcos de las cri-
bas y consiguientemente a la misma criba.

32. Un vibrador, segun 1o reivindicado en el punto 292, ca-
racterizado porque los golpes de vibracibn del pilén
Se realizan a modo de martillazos sobre los marcos de
la cribe oscilantes libremente por encima o por debajo
del mismo, siendo reguleble exactamente la carrerse del
pistén mediente los tornillos 39 o similares, y yendo
provista la care de percusidén entre ambas partes, asi
como la superficie limitante de la carrera del pilén
de capas blandas con el fin de evitar un golpe duro
Yy un ruido excesivo.

42. Un vibrador, segun lo reivindicado en los puntos 2¢ y
3¢, caracterizado por una cemise (11) inserta en el
accionamiento y encajada con Juego sobre el eje del
mismo, la cual sirve de contra-apoyo pars los rodi-
1los y realiza un movimiento oscileante de los mismos
en el sentido de rotacidn del eje, descansando de ma-
ners desplazable los gorrones (5) de los rodillos en
horquillas (6) de pieze de errastre unidas con el
eje, por lo cual este Wltimo no soporta 1los chogues
de la vibracién.

2. Un vibrador, segun lo reivindicado en los puntos 2¢ v
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39, caracterizado por un anillo oscilante (27) que

mentiene en su movimiento & los rodillos (4) en sus-—
pensidn.

¢, Un vibrador, segun lo reivindicado en los puntos 2 a 5,
caracterizado por la reunidén de tode la caja de accio-

namiento con el cojinete del eje motor, de suerte que

tanto este como la caja constituyan une pieza.

7e, Un vibrador, segun lo reivindicedo en los puntos 2 a
6, con un muelle de apoyo y guia (23) que recibe y
transmite los movimientos de vibracidn y sirve de bér-
gano de unién entre el bastidor y los marcos de la
criba, caracterizado por un dispositivo tensor unido
con el muelle y el cual, quedando inalterable la lon-
gitud de este dltimo, realiza simulténeamente la ten-
sién necesaria de la criba en los marcos laterales de
la misma.

82. Un vibrador, segun lo reivindicado en el punto 7%, ea-
racterizado porgque los movimientos de vibracidn se re-—
ciben elésticamente en varios puntos del marco de la
criba, entre dos topes de gome ajustables o entre
muelles espirales.

9¢, Un vibrador para realizar el procedimiento reivindica-
do en los puntos anteriores, caracterizedo por varios
cuerpos percusores, rodillos o similares, arrastrados
en su movimiento alrededor del eje de accionamiento
¥ libremente oscilantes, los cuasles, por efecto de su
fuerza centrifuga ejercen golpes de vibracién a modo
de mgartillo sobre los marcos de la cribe o sobre sus
apoyos, estando provistos los cuerpos percutores o
las superficies de percusidén o ambos de une cape blan-
da.

102, Un vibrador para realizar el procedimiento reivindi-
cado en los puntos anteriores, caracterizado por em-

plearse como accionamiento un martillo neumgtico o un




11e.

-9 -

motor de explosién, el cual se monta eldsticamente
en la misma forma que se indice en los puntos 3 y 9,

¥y golpeando sobre los marcos de la criba vibratoria

o0 sobre su apoyo para provocar asi los golpes vibra-
torios de pequefla carrera. .
"Procedimiento de clasificacién y dispositivos corres-
pondientes” tal y como se reivindica en los anteriores
puntos y se describe minuciosamente en esta memoria y
dibujos que la acompeiian.

La presente memoria conste de nueve hojas escri-
tas por una sola cara.

En la pdgina 5 dice: bojeto — léase: objeto.
En la pégina 6 dice: desplzable — léase: desplazable.

Madrid, 3 de Julio de 1925.

P.A. de Wilhelm Seltuer
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