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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

do una patente de invención por 20 años para España y sus co­
lonias, por”un nuevo dispositivo con su procedimiento corres- 
ponciionte paira 1& graduación automática de las paletas de las 
hélices”, (grupo 3) (clase 27), £ fufe o r del Ir. D. Frita iíeu- 
meyer uktiengesellschaft, residente en Munehen - Freinann.

Este invento se refiere £ un dispositivo con su procedi­
miento correspondiente para la graduación autoir-aticu de las 
X̂ aletas de las belices, comprendiéndose por belices ó propul­
sores las ruedas de paletas ó rotores en el sentido mas amplio 
de la palabra, especialmente -propulsores ó belices de t'irbinac 
hidráulicas, atmosféricas, bombas, navios, aviones, soplantes, 
ventiladores y las coronas do paletas de turbinas á vapor y a

Es conocido formar giratoriamente las paletas de estos 
propulsores para que so pueda imprimirlas una posición corres­
pondiente a cierta corriente liquida relativa, con el fin de 
conseguir mayor rendimiento de dicha posición con las paletas

La corriente liquida relativa es determinada con una ve­
locidad acial dada por el numero de revoluciones de la belice, 
pero ademas hay que tomar en cuenta para una corriente li- uida 
una dotexviinada potencia aplicada respectivamente potencia elás­
tica del propulsor»

Poro ya que ol ouotiente de la potencia efectiva y el 
numero de las revoluciones es proporcional al momento do rota­
ción del árbol de la bel i ce, corresponderá a ru. determinada 
corriente liquida tamoiun un momento de rotadón determinado.

.-1 rovos corresponder.' ó un determinado momento de rota­
ción una corriente liquida detona!nudu, disponiéndose asi mis—
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diante nonipuilaciones

T.'l •?a. ~ j rito : res-!

ción autenuti comento,

¿as fuer.- de la  rae;ni. n

en el empico del mismo

200 para cuta corriente 1 i cuida una posición de paletas c-no prc- 
mete el mayor rendimiento*

Por lo tanto rara cada propulsor de paletas ;ph¿d.mb.l'*s 
corre apio ndera a c..da momento de rotación una posición iuvoa.- 
ble de la. paletas, lo que motiva la oristencin da una deter­
minada subordinación entre el momento do rotación y la posición 
isas favorable -..e Lrc paletas.

Estas proporciones non perfectamente conocidas, habí endose 
obtenido la posición correcta de las paletas hasta la focha me­

ntir! fes o mediante regaladores .1 r-direotos, 
a tiene por objeto ofoct ssr esf.. graduó— 
i necesidad do emplear duernas ccloca- 
Lu solución dol j rebiemn estriba j uos 

oment o de rou.ción ó el árbol pitra la 
•pn...nación do lea; paletas. ásta idea ¡obra ejecutarse os la 
■practica en uifeumitas rme i; asi p..tir* bis. cr-.tr: e por ejemplo 
un. miembro elástico entre el entrono impelen! e ó impelido dol 
..rbol del propulsor, ¿o til modo r e  :n obtenga una torsión ce 
su003 entremos del árbol entre si.

Uha forma de ejecución do este dispositivo es presentada 
on ion dibujos adjuntos oue forman parte, de esta memoria, mos­
trando:

3Pig. 1 el dispositivo en corte ar.isl.
Fig. 2 corte sobre la linea I - II de fig. 1.
Fig. 3 vista de los resortes y pernos.
Refiriéndome detalladamente a los dibujos muostran^a- 

un árbol hueco dividido mediante acoplamiento flo;:ible en dos 
partos -d- y -o-.. Este árbol lleva en uno de sus entremos 
el árbol del propulsor ó helice -b~ con sus paletas -o-.

Las paleta;’, estón dispuestas giratoriamente mediante go-
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rrones. El acoplamiento aloético podría disponerse igualmente 
on el cubo del propulsor o do la helíce.

Este acoplaaiento pemite un noviniontc relativo de las 
dos partes -d- y -e- del árbol del propulsor entro 3i. El 
árbol del regalador -g- dispuesto rigid;*aonto mediante importes 
cuadrados -f- en la parto -e- del árbol -a- transmite á las 
paletas -o- unidas con el por las ruedas cónicas -h~ -i- resp. 
-i*- mediante un desplazamiento r elativo impartido a las dos 
partes del árbol -a- entre si, un movimiento giratorio, que 
corresponde en su extensión al ángulo do di olías partos del 
árbol -a- y á la relación de transmisión de lfis ruedas cóni­
cas .

El miembro elástico de transmisión, míe ¡emite el 
desplazamiento de las piezas -d- y -e- entre si, es ilustra­
do en fig. 1 en corte por el ojo del árbol y en fig. 2 en cor­
te vertical al eje del árbol.

La mitad del acoplamiento -k- es única firmemente con 
la j ioza -d- llevando los resortes planos -b~. La otra mi­
tad del acoplamiento -m~ es unida fijamente con la pieza -e- lle­
vando pernos -n—, entre los cuales se apoyan los extremos de 
los resortes de tal modo, que un momento de rotación iniciado 
desde un lado del arsol, es transmitido atravea de los resor­
tes ó la otra parte del acoplamiento respectivamente lado del 
árbol.

Los pernos pueden disponerse también desplazablee radial- 
mente <5 en forma do superficies de envolvimiento, de modc que 
el largo del resorte en actividad pueda graduarse con el aumen­
to del desplazamiento. Este dispositivo permite conseguir cual-» 
quiera curva determinada del ángulo de torsión referente al no- 
monto do rotación. Para poder utilizar ol ^ismo modelo ¡ara
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diferentes impulsiones, o sea para tactores de variada poten­
cialidad en propulsores, hélices, turbinas de agua, etc*, 
los resortes pueden tenor dispositivos para darles más t ¿n3ión, 
modificando su fuerza de esta manera.

bn la ejecución ilustrada en los dibujos adjuntos se 
conseguirá esta modificación acortando el tamaño de las pa­
lancas de los resortes planos pitra aumentar la potencia del 
motor respectivamente de la corriente, lo que rcdrá efectuar­
se mediante desplazamiento radial de los pernos hacia afuera.
De esta muiiora se podrá conseguir la solución de dos proble­
mas a la vez mediante el desplazamiento de los pernos*

La solución del problema que nos ocupa podra efectuar­
se nuturalmente por cualquier otro modo adecuado por ejemplo, 
empleando otros medios elásticos en lugar do los resortes, 
fuerzas centrifugas ú otras fuerzas graduables que sirvan al 
mismo fin.

Para evitar oscilaciones so podrán disponer organo 
de amortiguación sin alejarse por esto de la idea fundaraen-

J

tal del ihwéi.to*
Utilizando varios miembros idénticos dispuestos debida- 

n.-nte, se ;todra conseguir cualquiera torsión y por 1c tanto 
implantar cualquier momento de rotación por grande que sea.

Si se disponen los mecanismos de la clase descrita 
uno tras otro, de tal manera que entren en función uno des­
pués del otro, entonces se . odre formar aproximadamente cual­
quiera curva del ángulo de las paletas dependiente al momen­
to de rotación, dividiendo solamente la curva tot-1 en curvas 
parciales.

DI árbol dal regulador, ilustrado en fig. 1, podrá ser 
3;Uiuituido per una biela modificando entonces el movimiento 
giratorio en un movimiento longitudinal; esta modificación
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puede obtenerse ¡hedíante tomillo y tuerca.
Y couo este dispositivo esta coa rendido on el articu­

lo 12 a de la Ley vidente de Propiedad Industrial, podrí so: 
objeto de una patente de invención por 20 años pura ñrp;o"-. 
y sus colonias.

0 T

pon . *' cstl * O  v. e,Wfe“  w  k- j  a-.

las bol i cus” c.
car loados T:ara
.P O  Ü  J> p P JL i '*tpp X p¿.

La patento c^-o privilegio se solicita para Sspaña y 
sus coloni.a dolerá recaer en ”Un nuevo dispositivo con su 
procedimiento correspondiente j a^a la pyudrxción uuto.^ti- 
ca de las. paleta-.- ao las hélices", (grupo 3) (ciu.x £7), 
siendo lo epue na declare, como nuevo y áe i •'•vención propia 
lo siguiente:

P9 ”Un nuevo dispositivo cotí su procoúirai -ato corréa­
la ;yaúuació:i auto-atic- dey/f-.úi : aleo-. .) 

a-actor i sv«do :• or ol ...o eso de c loo ..o. ños 
i.. - vaú.j.ación do lu posición de l,x galot a

Lol .ac.-ento d.. rotación ¡ñau ¡emitida.
d̂ a. Ü.X îOXi- • *

£2 "din. nueve dispositivo con su procedí ¡oa uto correo-
pc-aJ. -nte 1*. graduación uutomtica do las paleta» do
las bélicas’’ caractorinado por’ ol lecho de ene el .árbol este
unido con las paletas jrad;iá.Llou da-i x~’opule-or faüfzndamontc,

aiontrus epao n i unión con el cubo del propulsor ae lia obto—»
nido median4-., un toionLro clástico, de modo (puo, •.turante el 
rsoviaion-G relativo, iniciado ; or la influencia del momento 
de.rotación entro el c dio y árbol, se efectúa. L; j,r. X ación 
do las jxlot .. ’raXndor de r.u oj:; do ficción.

3« ',rJn nuevo dispositivo con su procedía! uto corres-
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pondiento pora la graduación uuto-artPLcu de las paletas de 
las hélices” caracterizado por el hecho de que se haya dis­
puesto, para aupliación del alcalice de graduación de i^s

cia simultanea del conecto de rotación hallándose dispuestos 
une t_as otio.

42 "Un nuevo dispositivo con su procedimiento corres-

las hélices” caracterizado or el hecho de que so hayan dis­
puesto pura la obtención de doto.ainada curva del ángulo de

eos de tal codo que entren en función uno tras otro : ara la 
graduación de las paletas.

59 ”uh nuevo dispositivo con su procedimiento correspon­
diente para la .graduación autooatica do las paletas do lar. hé­
lices'-' caructorizaao por el hecho de que 30 hayan dispuesto 
dentro del miembro elástico do transmisión ccdios especiales 
piara caullar su elasticidad i : torna.

62-"Un nuevo d isp o sitivo  con su procedimiento cor_ospon- 

diezite para la  ¿graduación automática de las  5 r ic tu s  do la s  hé­

l i c e s ” t a l  codo se ha descrito  y  demostrado cr. los dibujes  

adjuntas.

Consta do 6 paginas uocunogrufiadu3 en una sola oáru.

pondiento para la graduación autouutic; d"- l-s ¿.aletas cíe

las paletas, en el momento de rotación varios miembros elusti
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