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MHEMORTIA DESCRIPTIVA
éue forma parte integrante de la patente de invencidn,
gsolicitada en Espaflia a nombre de la razdén social TAVAN-
WES WATCH C°. S.A., domiciliada en Tavannes (Suiza),
por "Aparato para la percusidén a tiempo de los proyecti-
les de artilleria provistos de espoletas con movimiento
de relojeria®,(Clase 92).

nead000Qem~

La presente invencidn tiene por objeto
un aparato para la percusién a tiempo de los proyectiles
de artilleria provistos de espoletas con movimiento de -
relojeria del tipo en el cual el armado del soporie motor

del movimiento de relojeria y la graduacidén del tiempo

para el encendido de la carga del proyectil se efectian

simultaneamente haciendo girar una llave, dispuesta axil-
mente en la punta del proyectil, de un 4ngulo graduable

a una exactitud del orden de una fraccidn de grado, cuyo
aparato esta caracterizado por el hecho de que el drgano

rotatdrio de arrastre de la llave de um proyectil § los
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16:ganqé de arrastre sirmltineo,de las llaves de vVAarios
proyebfiles estd 6 estan unidos mecdnicamente 4 una co-
rona dentada de accionamiento, cuyo movimiento angular

- estd limitado, de una parte, por un tope fijo soliddrio
- el cuerpo del aparato y de otra parte, con un tope mé-
vil que se ajusta en posicidn angular con una precisidn
de una fraccidn de grado. Este tope movil es llevado por
un cuadrante mévil, que lleva una graduacidn circular y
es susceptible de ser arrastrado a mano independiente-
mente de la corona y de ser jmovilizado en toda posi=-
cidén angular que corresponda cuando menos a una divisidn
de su graduaciodn.

Los dibujos de las hojas adjuntas re-
presentan, & titulo de ejemplo, tres formas de ejecucién
el objeto de esta invencion. BEn ellos:

Tas figuras 1 ¥y 2 son respectivamen-
te una vista en aizado y un corte transversal de lz pri-
mera forma de ejecucidn adaptada para la percusidén a ==
tiempo mecanicamente de cuatro proyectiles a la vez.

Las Tiguras 3 y 4 son vistas andlogas
a las de las figuras 1 y 2 de una segunda forma de eje~
cueidn adaptada para la percusion a tiempo a mano de un
solo proyectil.

Las figuras 5 y 6 soxn vistas analogas
de una tercera forma de ejecucion adaptada para lapercu-
sién a tiempo a mano de dos proyectiles simulﬁéneamente
(1a figura 6 es un corte dado segun la linea quebrada 6-8
de la Tigura 5).

En la primera forma de ejecucidn (fi-
guras 1 y 2), el cuerpo a_del aparato esta conmstituido
por dos discos juntados por midio de cuatro tornillos y
arriostrados mediante cuatro manguitos que rodean estos

tornillios.
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Sobre el disco superior vaa fijados dos
pares de cubos b, Cada uno de estos Ultimos puede recibir
un proyectil A y presenta en su borde superior una enta-
11a p__?(figura 2) que coopera con un indice de este proyec-
til A a2 fin de facilitar la exacta colocacidn en su sitio
de este Ultimo. E1 fondo de cada uno de estos cubos esti
taladrado centralmente enfrente de una abertura correspon-
diente del disco superior 2 para dejar paso a un arbol -
vertical c_due termina , en el interior de dicho cubo, en
une. espiga de arrastre de la llave AR de armar y graduar
el proyectil,

Estos cuatro arboles ¢_giran en los dos
discos g_y cada uno lleva, .entre estos discos, un pifion
de dientes helicoidales d que engrana con una rueda heli-
coid‘a.l central e, Esta ultima v4a accionada mecanicamente
por un motor (no represesztado), mediante un tornillo tan-
gente f arrastrado por una poléa & Yy una corréa de trans-
misidén i, Las letras h y j indican respectivamente una -
poléa loca y una horquilla de desembrague.,

ILa rueda central e descansa sobre un go-
rrén de bolas k fijada al centro del disco inferior a, Es-
ta rueda es solidaria de un 4rbol vertical 1 que gira en
una abertura central del disco superior a_ y se proyecta
encima de este disco en una porcion cuadrada sobre la cual
esta acufiado un brazo-aguja m que se mueve sobre un disco

graduado dentado n, BEste disco va montado libremente enci-

ma del disco superior a_sobre la parte cilindrica del &ar-
bol 1 y puede ser arrastrado a mano mediante una pequeiia
rueda dentada con manivela 0, Una zapata de fijacidn p -
permite inmovilizarlo, mediante un tornillo _p} » €n una po-
sicidn angular cualQuiera,

g_indican urnas garruchas dentadas para

guia del disco n, La rueda central e, cuando se encuentra
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en su posicién de reposo (representada en el dibujo),es-
t4 impedida de girar en el sentido de las agujas de un
reloj mediante un tope fijo x, contra el cual apoya en
esta posicidén un apéndice § espoldn s llevado por la co-
rona de esta rueda e, Bste tope r sirve igualmente para
limitar la carrera angular méxima de esta rueda e_cuan-
do el apéndice 8_se apoya contra su cara opuesta despues
de haber descrite un Angulo de unos 356° en sentido in-
verso al de las agujas de un reloj. Los’recorridos ianter-
médios de la rueda e son limitados mediante un tope md-
vil t, coantra el cual choca el brazo-aguja m. Este tope
es solidario devun disco n y por lo tanto puede immovi-
lizarse con este disco en cualquier posicidn angular que
se desee mediante la zapata p.

La posicidén angular de este tope t_
sobre el disco n, con relacidén a la graduacidén de este
disco, es tal que la indicacién (0) de esta zraduacidn
venga enfrente de la punta de la aguja m_ cuando la rue-
da e esté asegurada, de una parte por el tope fijo r y
de otra parte por este tope t_dque apoya contra la aguja
m (posicidén representada).

Bl funcionamiento de esta forma
del aparato es el siguiente:

Una vez nan sido immovilizados cua-
iro proyectiles A en los cuatro cubos b, mediante cual-
quier dispositivo apropiado (no representado) de manera
que su llave A® estd acoplada a los &rboles £y todos los
drganos méviles del aparato se encuentran en la posicidn
representada, que es su posicidn de reposo, se coloca el
tope mével t en la posicidén angular requerida haciendo -
girar la pequeila manivela o en el sentido de las agujas

de un reloj hasta que la indicacidn deseada del cuadran-

te n_se coloque debajo de la punta de la aguja ,



-5m

Las indicaciones de este cuadrante dan
directamente en sesentavo de segundo la daracion de los
900 disparos, comprendidos entre O ¥ 16 segundos, que -~
pueden efectuarse por mddio de este aparato.(En el dibu-
jo, para su mayor claridad, soloc se han representado las
divisiones correspondientes a cada 1/6 de segundc y las
indiceesiones correspondientes a cada segundo).

Asi por ejemplo, para efectuar una per-
cusién a tiempo de 7 segundos 45/60 de segundo (465/60
de segundo) se hard descridbir al disco n média vuelta so-
bre si mismo en el sentido de la flecha (figura 1) de ma-
nera que laindicacién ¢ divisidén (no representada) "485"
se coloque debajo de la punta de la aguja m. Luego se in-
movilizara el disco n apretando la zapata p contra su pe-
riféria, El aparatoc se encuentra entonces dispuesto para
efectuar una ¢ varias operaciones sucesivas de percusidn
a tiempo de 465/60 de segundo, subdividiéndose cada una
de estas opefaciones de lamanera siguiente:

1) puesta en marcha del motor para a--
rrastrar las cuatyo llaves A? en el sentidg de las agujas
de un reloj hasta que el brazo-aguja m_ choque contira el
tope t;

2) paro del motor miéntras se sacan los
cuatro proyectiles'de percusidon a tiempo:

3),puesta en marcha hacia atrias del mo-
tor para accionar la vuelta a cero del mecanismo de per=-
cusién a tiempo, ¥y

4) coloeacién en su sitio de cuatro nue-
wos proyectiles,

La vuelta a cero del nuevo mecanismo de
percusidn a tiempo podria ser accionada independientemen-
te del motor por médio de un resorte de atraccidn que -~

tienda a hacer girar constantemente la rueda central e en
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el sentido de las agujas de un reloj. En este caso un ne-
canismo de embrague de rueda de trinquete debe colocarse
6 estar previsto de manera que impida qQue la accidén de
retorno de este resorte no se produzca prematuramente, es
decir, antes Que los cuatro proyectiles de percusidén a -
piempo hayan sido retirados del aparato. La ruedes de trin-
quete de este mecanismo se acufiaria perfectamente y en -
preferéncia en el arbol del tornillo f y el trinquete se
montaria oscilaate gobre uno de los apoyos fijos de este
tornillo de maners que pudiera desprenderse de los dien-
tes de la rueda de trinduete en el momento de quedar a-
bandonado el mecanismo de percusion a tiempo a la accidn

de su resorte de atraccion.

El endentado de larueda de trinque-
. te se calcularia de hanera que cada posicidén de embrague
éorresponda a una posifidn de graduacidn del aparato.
La rueda central e en lugar de ser
érragtrada por un tornillo tangente, podria serlo de --
cualquijer otra manera, por ejemplo, mediante engreanaje
de angulo,

En la segunda forma de ejecucidn,a-
doptada para la percusidn a tiempo de un solo proyectil
e la vex (figuras 3 y 4), el cuerpo del aparato tiene la
forma de una caja plané cilindrica a, en cuya tapa esta
dispuesta una abertura_a} a través de la cual aparecen
* sucesivamente las indicaciones del cuadrante graduado n

cuando este Wltimo es arrastrado a mano por médio de u-

narueda_g}, que engrana con un endentado de canto colo-
cado debajo del disco n, y accionado el cuadrante por
un botén'gf La abertura_§} presenta una prolongacidén ar=
queada_g? en el borde exterior del cual estin marcadas
las divisiones de un nonjo circular.

BEn esta forma de ejecucidn, en lu-
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s gar de que los proyectiles de percusidn & tiempo estén fi-
| Jados la cabeza abajo sobre el aparato, por el contririo,
es este Ultimo el que se fija enf la ogiva del proyectil.

Bsta fijacidn se realiza de la manera
siguiente:

El cubo b, que tiene una forma tronco-
cénica, estd Tijado centralmente debajo de la caja a. So=
bre esta Wltima v4 montado, con cierto juesgo angular, un
anillo bl, arrastrado mediante brazos radiales b2 y cuyo
anillo present% en su periféria cuatro entallas biseladas
4 declives b2 que obran como Alabes para accionar el fune
cionamiento de cuatro palancas-gancho b%. Cada una de es-
tas palancas gsté sometida a la accidn de un resorte de
atraccién_ﬁ? que tiende a hacerlas girar alrededor de un
eje ﬁf de manera que su extremidad en forma de gancho -
salga de unz ranura circular Al del proyectil A cuando -
el fondo de uno de los cuatro declives EE se situe en-=
frente de su extremidad opuesta. Un médio cualquiera,tal
‘yhrcomo un tornillo con punta (no representado), sirve, a~
:demas, para impedir cualquier movimiento angular del &-
I'parato con relacidn al proyectil A.

El arbol ¢, que lleva la espiga de a=
trastre de la llave A? del proyectil, atraviesa de parte

& parte la caja a_ y lleva en su extremidad superior, for-

mando resalto encima de la tapa de esta caja, una manive-

- 1a‘£} que permite arrastrarla directamente a mano, El pi-
§idn & que lleva el &rbol ¢ en el interior de la caja g,
engrana con una rueda intermédia_g}, gque a su vez engra-
na con el sndentado interior de una corona_g? Que lleva
el tope s, cooperando, de una parte, con el tope fijo r
v de otra parte, con el espoldn & tope movil i_colocado

debajo del disco graduado n. Dicha corona e® gira sobre

si misma en un rodamiento de bolas 2. pl indica un tor-
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nillo de fijacidn del disco cuadrante n en su posicidén
graduada,

Bl funcionamiento de esta forma de
ejecucidén solo difiere de la anterior en que la percu-
sidén a tiempo es unicamente de un solo proyectil a la
vez, por el hecho de que se arrastra § mueve a mano la
llave A2 de este proyectil y por el hecho de que la lec=
tura del ndnio en_g? permite graduar la posicidn angu-
lar del disco graduado a 1/10 de las graduaciones de es-
te disco. En esta forma de ejecucidn se podrian igual-
mente emplear otros médios tales como un resorte de a-
traccidén para llevar automaticamente todos los drganos
méviles del mecanismo de percusioén & tiempo a su posi=
cion de reposo despues de cada operacidn de percusién a
tiempo,

La manivela ¢+ se podria montar a -
friccidn ¢ atornillada 2l arbol ¢_de tal manera que gi=-
re loca 6 se desatornille cuando (suponiendo el tope s
llegade ya contra el tope fijado 1) se continie apli--
cando sobre esta manivela una fuerza susceptible de de-

teriorar el aparato.
En la tercera formade ejecucidn,(fig
.guras 5y 6), el cuerpo circular a_ del aparato consti-
tuye la tabla 6 plancha de una mesa u, Sobre esta plan-
cha v4 fijado por médio de tormillos EE un bloque‘yf en
el cual se hanﬂ dispuesto dos alojamientos ogivales pa=-
ra colocar dos proyectiles (no representados) que se fi-
jan en ellos de cualquier manera apropiada, al igual que
en la primera forma de ejecucidn.

En esta forma de ejecuciodn, los pifio-
nes 4, acunados a los Arboles de arrastre ¢, engranan =
4

directamente con el endentado interior de una corona e~

que lleva el tope g que coopera con el tope fijo X y con
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otro toPe‘EE colocado eﬁ una garganta anular-gf. En esta
garganta trabaja el tope mévillj_que coopera con dicho
tope E& y_el cuel estda situado debajo de una corona gra-

duada n; que presenta un endentado de canto gf que engra-

—

na con un tormnillo tangente'gf. Este tornillo gira en un

saliente lateral ad del cuerpo a del aparato y es arras-

tradoe & mano por médio de un botdn estriado o%. Este bo-
tén lleva en una porcicn lisa de su periféris ura gradua-
cién de veinticinco divisiones que cooperan conm un indi-
ce fjjo_gf marcado en el saliente_g? rara indicar en vein-
ticincoavo de fraccidn de giro descrita por el tornillo
0% a partir de una posicién dada por la cifra que apare-

1

-
[
e

ce en la abertura
El paso del tornillo o® estd calcu-
lado con relzacidn a la graduacidn de la corona_g} de ma-
nera gue esta Ultima describda un dngulo que corresponda
2 una de sus divisiones a cada girc 4§ vuelta del tornillo.
Asi, por ejemplo, si la corona'gg -
estd graduada en segundos de tiempo de disparo, para la
percusion a tiempo de una serie de proyectiles por pares
de 12 segundos 12/25 de segundo, se hard describir al bo-
tén_gf un poco menos de 12 vueltas y média.
En eéta forma de ejecucion, los dos
drboles c_son indirectamente arrastrados mediante una ma-

nivela £2, soliddria de un piﬁén_ﬁ} due engrana con un =-
: 4

—

endentado de canto e8 de la corona ef. Esta Ultima gira
sobre si misma en un rodamiento interior de bolas.gg.

In esta repetida forma de ejecucidm,
»;1 médio de fijacidn del cuadrante.gf en su posicién gra-
duada, esté constituido por el mismo tornil;o tangente gf
y por el botén.gf que Jjuege el mismo papel dque el ndnio

de la forme de ejecucion anterior permite graduar el a-
je

paratp al veinticincoave de una divisidn del cuadranrte lﬂ“
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El funcionamiento ee el mismo que en la primera forma
de ejecucidon, e=alvo de los arboles ¢ son arrastrades a
mono para efectuar la percusidén a tiempo Propiamente
dicha, )

m bloque_E? puede cuitarse facil-.
mente y reemplazarse por un bloque que tenga dos agu-
Jeros correspondientes a un calibre de proyectil dife-
rente,

Se podrian introducir en esta forme
de ejecucidén las mismas variantes que a las dos anteric-
res y ademas, podrian existir tres &rboles cl dispues-
tos a 120° que cooperaran con un blogue de tres aguje-
ros ogiéaies.

En las tres formas de ejecucidn de-
talladas, las graduaciones en 1ugar de iandicar la dura-
cidén en segundos, podrian ser naturalmente graduaciones

distanciales.

NOTA «~ Se reivindica como objeto
de esta Patente de invencidn, por 20 ahos:

1°,- Un aparato para la percusidn a
tiempo de los proyecéiles de artilleria provistos de es-
poletas con movimiento de relojeria del tipo en el cual
el armado del resorte motor de movimiento de relojeria
¥ la graduacién del tiempo de disparc, se efectian simul-
taneamente haciendo girar una llave, dispuesta axilmente
en la punta del proyectil, de un angulo graduable coén u-
na exactitud del d6rden de una fraccidn de grado, cuyo a-
parato esta ecencialuente caracterizade por el hecho de
que el 6rgano rotativo de arrastre de la llave de un pro-

yectil 6 los drganos de arrastre simultdneo de las llaves
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de varios proyectiles, estid ¢ estan unidos mecanicamen-
te 2 una corona dentada de accionamiente, cuyo movimien-
to aagular estd limitado, de una parte, por un tope fijo
.solidario del cuerpo del aparato y, de otra parte, por
un tope mévil que puede ajustarse ¢ afinarse en posicidm
angulax con una precisidén de una fraccidn de grado, es-
tando este tope mévil llevado por un cuadrante mévil que
lleva una graduacidn circular susceptible de ser arras--
trado a mano independientemente de la corona de acciorna-
miento y ser inmoviljizado en cualquier posicidn anzular
correspondiente por lo mencs a una divisidn de su gradua-
cion,

20,- El aparato de percusidén a tiem-
po, segin la reivindicacidn anterior, caracterizado por
unos cuboe cuya parte vacia interior toma la formas de la
ogiva ce los proyectiles que han de percutir a tiempo y
cuyos cubos van fijados en el cuerpo fijo del éparato er
una niléra curvilinea.

3°,= El aparato de percusidén a tiem~
po, Segun las rejvindicaciones primera y segunda, cearac-
terizado por el hecho de que los o6rgancs rotativos de a-
rrastre simultaneo de las llaves de vArios proyectiles
estin corstituidos por unos 4drboles veriicales dispues-
tos segun un arco de circulo, llevando cada unc de ellos
un pitidn Que engrana con un endentédo exterior de la co-
rona, la cual es accionada por un motor,

4°,- 1l aparato de percusion a tiem-
po, segun las reivjndicaciones primera a tercera, carace
terizade por el hecho de que la corona de accijonamiento
lleva un tope que apoya contra el tope fijo en la posi-
cion de reposo del aparato y por el hecho de que esta co-
rong es solidaria de un brazo~-indice que coopera con el
tope mdévil, para limitar su movimiento angular, y con la

graduacidn circular del cuadrante wdvil, para indicar la
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posicion angular de este tope mévilg con relacién al to-
pe fijo.

50,=- El aparato de percusidén 2 tiem-
Fo segun las reivindiéaciones primera a cuarta, caracte-
rizado por el hecho de que el cuadrante mévil esta cons~
tituido por un disco graduado, moqtado libremente sobre
el cuerpo del aparato, de manera que pueda ser arrastira-
do a mano independientemente de la corona de accionamien-
to y pueda ser fijado en cualquier posicidén angular co=-
respondiente a una divisién de la graduacidén, mediante
una zapatade freno accioznada a mano.

6°,- Bl aparato de percusicn & tiem-
po segun las reivindiéaciones primere a quinta, caracie-
rizado.por el necho de que el endentado exterior de la
corona de accionamiento es helicoidal y el movimiento de
esta corouns entre el tope fijo y el tope mdévil fijado por
médio de dicha zapata, ec acciomado por el motor median~
te un tornilloe tangente,.

7o,- Bl aparato de percusidén a tiem-
po segun la reivindicacidn primera, caracterizado esen-
cizlzente por el hecho de que el organo rotativo de a--
rrastre de la lleve de un proyectil, esta constituido por
un arbol central que atraviesa de parte a parte el cuer-
po del aparato y lleva respectivamente encima y devajo .de
este cuerpo una manivela de accionamiente y una espiga de
arrastrede la llave del proyectil.

ge.,- Bl aparato de percusidn a tiem-
po segun las teivindicacionss primers § septima, caracte-
rizado por el hecho de que este 4rbol central lleva en el
interior del cuerpo del aparato, un pifidn que engrana con
un endentado interior de la coroma de accionamiento, por
médio de una rueda intermédis, cuya corona llevaun tope

que coopera, de una parte, con el tope fijo y de otra par-
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/ te, con el tope mdvil, )
go,~ El1 aparato de percusicn a tiempo
segun las reivindicaciones primersa, septims y octava,ca-
racterizado por el hechio de que el cuadrante mévil estad

constituido por un disco graduad¢ cuyas divisiones apa-

recen sucecivamente en una abertura practicada en la ta-

pa del cuerpo fijo del aparate cuando se mueve este dis-
co a mano,
| 10°,- Bl aparato de percusidén a tiempo
segin 188 reivindicaciones primera y séptima 2 novena,
caracterizado por un nénio Que permite aumentar la pre-
cisidn de la agraduacidén de la posicidn angular del tope
mivil,

11°e,- Bl aparato de percusién a tiempo
BELUL la reivindicacién primers, ceracterizndo npor el -
heeno de que los drgaros rotativos de arrastre simultd~
neo de les llaves de Bos proyectiles por lo menos, lle-
van cade uno up pifién que engrane directamente con un
erndentado interior de la corona de accioznamiento, estan-
do esta Wltima accionada a mano por médio de una manive-
la y lleve, de una parte, un tope.que coopera con el toe
pe fijo y de otra parte, un tope que coopera con el tope
movil,
‘ 120, K1 aparato de percusion a tiempo
segun las reivindiééc;ones primera y onceava, caracteri-
zedo por el necno de que el cuadrante gévil eastsi consti-
tuido por una corona dentada graduada dque engrana con un
tornillo tangente que, por el misme, constituye el médio

‘que permite inmovilizar el tope mévil dque lleva esta co-

rone graduada, en le posicidn de graduacion deseada.
13°.- E1 aparato de percusidén a tiempo
segun las reivindicaciones primera y onceava a doceave,

ceracterizado por el hecho de que el paso de dicho tore
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