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SI presente invento se r e f i e r e  a l  mecanismo cortador  

de la s  máquinas de f a b r i c a r  c i g a r r i l l o s ,  en las  que e l  

c i g a r r i l l o  sd vá elaborando en forma de v a r i l l a  o barra 

continua para poder ir  cortando de e l l a  con f a c i l i d a d  y 

pront itud  los  t rozos  o pedazos s u e l t o s  que forman l o s  c i g a ­

r r i l l o s .

La f i n a l id a d  del  invento es r e a l i z a r  un mecanismo 

cortante  de sistema p er fe cc ion a d o  , que pueda marchar o 

func ionar  a gran v e lo c id a d ,  con menos v ib ra c ión  que en la s  

d i f e r e n t e s  formas de mecanismos hasta ahora conoc idas ,  y en e l  

que l a  c u c h i l l a  cortadora  se pueda mover de una manera uniforme 

con l a  v a r i l l a  continua durante l a  operac ión  del  c o r t e .

Consiste el  invento en un mecanismo cortante  para

la s  máquinas de fa b r i c a r  c i g a r r i l l o s ,  e l  cual comprende medios

u órganos para produ c ir  e l  movimiento continuo de la  c u c h i l l a

y de su órgano cortad oy ,  movimiento que t iene  lugar en una

ó rb i ta  a lrededor  de un e je  que es perpendicular  y un tanto

desviado de la  t r a y e c t o r ia  de movimiento de l a  v a r i l l a  continua
. . /de donde se cortan l o s  c i g a r r i l l o s ,  yendo d icha  d i s p o s i c i ó n  

de órganos e s ta b le c id a  de manera que produzca e l  movimiento 

uniforme de l a  c u c h i l l a  mientras e s tá  en contacto  con l a  

v a r i l l a  continua d e l  c i g a r r i l l o  y efectuando cor te s  de e l l a .

Por la  l e c t u r a  de la  memoria que viene a continuación
0 /

resa l ta rá n  o tra s  c a r a c t e r í s t i c a s  que se puntualizaran también 

en las  r e iv in d i c a c i o n e s  d e l  f i n a l .
/

ií l  mecanismo cortante  de sistema p e r fe c c io n a d o  va 

representado ,  con a r r e g lo  a una de sus formas de e j e c u c ió n  

en l o s  d ib u jo s  que se acompañan, en l o s  cu a le s :

La F ig .  1 es un plano del expresado mecanismo, la  

E ig .  2 una proyecc ión  de f r e n te  del  mismo y l a  F ig .  3 un alzado 

l a t e r a l  de l  c i tado  mecanismo, siendo l a  F ig .  4 un esquema que
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represen ta  e l  funcionamiento o acc ión  de la s  lev a s  que gobiernan 

l o s  movimientos de la  c u c h i l l a ,  según se e x p l i c a r á  más adelante.

.11 mecanismo cortante de sistema p e r fe c c io n a d o  y 

con a r r e g lo  a la  forma de e j e c u c ió n  con cre ta  que se representa 

en l o s  d ib u jo s  comprende una c u c h i l l a  cercenadora,  redonda 

y g i r a t o r i a  Icón su correspondiente  p o r t a - c u c h i l l a  2, yendo 

e s t o s  órganos d ispuestos  de manera que se puedan desplazar 

de un modo continuo en una ó r b i ta  alrededor  de un e je  que es 

p erpen d icu lar  aunque desviado o rebajado de l a  t r a y e c t o r i a  de 

movimiento de la  v a r i l l a  o barra 3, que const i tuye  e l  c i g a ­

r r i l l o  con t inu o ,  a f i n  de que la  c u c h i l l a ,  durante una parte 

de su movimiento a l rededor  de su ó r b i t a  t r o p ie c e  y corte  l a  

v a r i l l a  de l  c i g a r r i l l o  cercenando de e l l a  c i g a r r i l l o s  s u e l t o s  

a medida que vá avanzando, o sea en l a  d i r e c c i ó n  que señalan 

la s  f l e c h a s  en la s  F ig s .  1 y 2 ,  estando tomadas l a s  oportunas 

d i s p o s i c i o n e s  para asegurar que la  c u c h i l l a  cortante vaya 

avanzando simultáneamente con l a  v a r i l l a  d e l  c i g a r r i l l o  y a 

una v e lo c id a d  uniforme durante la  operac ión  del c o r t e .

B1 mecanismo dest inado a e f e c t u a r  e l  desplazamiento 

de la  c u c h i l l a  y de su p o r t a - c u c h i l l a  1 -2 ,  a lrededor  de su 

correspondiente  ó r b i ta ,  consta  de un árbol v e r t i c a l  4 que puede 

ser  acc ionado de una manera cua lqu iera  conveniente desde uno de 

l o s  árboles  de l a  máquina de e la b o ra r  e l  c i g a r r i l l o  propiamente 

d icha ,  y en combinación con l a  cual se emplea e l  mecanismo 

cercenador o cortante ob je to  del  invento ,  yendo una parte 

del b a s t id o r  o armazón de d icha máquina representada en 5.

-n e l  antedicho árbol  v e r t i c a l  4 vá ca lzada una rueda dentada 

c ó n i c a  6 que engrana con o t ra  rueda compañera análoga 7 montada 

en un árbo l  8 que descansa en e l  b a s t id o r  9, e l  cual l l e v a  

también un soporte  c o j i n e t e  10 para l a  extremidad su p er io r  

del á rb o l  4. Bien Sea a l  engrane cón ico  7 o a l  árbo l  8 ,  para



que p a r t i c i p e  de la  r o ta c ió n  de d icho  engrane, va acoplada una 

rueda de d ientes  r e c t o s  11 que engrana con un engranaje de 

cambio de ve lo c id a d  12, s o l i d a r i o  de un árbo l  13 que va montado 

en e l  b a s t id o r  o bancada 9.  A d icho engranaje  de cambio 12, 

y para que p a r t i c ip e  de l  movimiento de r o t a c i ó n  d e l  mismo 

vá acoplado otro  engrane 14 que ceba a su vez ,  en una rueda 

dentada 15 ca lzada  en uno de los  extremos de un árbol  16 , 

árbol  que re v o lu c io n a  en unos c o j i n e t e s  correspond ientes  

d ispuestos  en e l  antedicho b a s t id o r  9.

A l a  o t ra  extremidad del  expresado árbo l  16 vá

af ianzada  una cabeza p rop u lsora  17 que transmite movimiento a

un d i s c o  18, estando e l  acoplamiento transmisor entre lo s

r e f e r id o s  órganos 17 y 18, e s ta b le c id o  en cond ic iones  ta le s

que pueda tener  lugar  un movimiento r e l a t i v o  entre e l l o s ,  con

e l  f i n  que se ind icará  más a d e lan te .  La forma p a r t i c u l a r

de acoplamiento o conexión transmisora, en el  caso cons iderado ,

comprende, según se ve en l o s  d i b u jo s ,  un par de v a r i l l a s  o

barras  19que sustenta  la cabeza 16 y unos muñones o s a l i e n t e s

20, formados en la  cara p o s t e r i o r  del d is co  18, l o s  cua les  
o

muñones/3a l i e n t e s  t ienen p ra c t ica d os  unos agu jeros  o aberturas 

para que a justen  y resba len  sobre la s  barras 19.

Sobre e l  d i s c o  18 vá co locado  en posic io 'n  e x cé n tr i ca  

un botón de manivela 21 en el  que vá montado e l  p o r t a - c u c h i l l a  

2 de l a  c u c h i l l a  1, y a f ianzado por medio de una tuerca  de 

seguridad 22. Por e s ta  e x p l i c a c i ó n  se comprenderá desde luego 

que al r e v o lu c i o n a r  e l  árbol  16 este transm it irá  su r o ta c i ó n  

a l  d isco  18 por el  intermedio de l a  cabeza p ropu lsora  17 

y de l o s  órganos transmisores 19-20, y que por  consecuenc ia  

e l  botón de manivela 21 y e l  p o r t a - c u c h i l l a  y c u c h i l l a  de que 

es p o r ta d o r .s e  desplazarán en un movimiento t a l  que d escr ib a  

una ó r b i t a  a lrededor  del eje del  expresado árbo l  16.



Con e l  f i n  de tener  la  seguridad de que tanto e l  

p o r t a - c u c h i l l a  2 como la  c u c h i l l a  que e s t e  ¿ leva ,  se mantengan 

en todo momento en l a  deb ida  p o s i c i ó n  v e r t i c a l  durante su 

desplazamiento o r b i t a l ,  empleamos un segundo á rb o l  23 montado a 

r o t a c i ó n  en e l  b a s t id o r  o bancada 9, y en r e l a c i ó n  un tanto 

d i s t a n c ia d a  con e l  á rb o l  16, l levando este  árbo l  23 s u je ta  

a su extremidad p o s t e r i o r  una rueda dentada 24 que engrana 

con l a  rueda dentada 14 de que hemos hablado antes,  y s u je ta  

a su extremidad a n te r i o r  una cabeza u órgano propu lsor  25, 

cuya conexión e s ta  e s ta b le c id a  de manera que haga r e v o lu c io n a r  

o tro  d isco  26, por e l  intermedio de un juego de órganos 

transmisores c o n s i s t e n t e s  en unas b i e l a s  27, montadas en d icha 

cabeza, y en unos muñones 28 d ispuestos  sobre e l  d i s c o  26, 

en forma analoga a l a  de lo s  órganos de transmisión empleados 

para la  cabeza p ro p u lso ra  17 y e l  d i s c o  18. Dicho d i s c o  26 

l l e v a  un boton de manivela 30., co locado  excéntricamente en e l ,  

y de una manera análoga a la  en que vá co locado  e l  botón de 

manivela 21 en e l  d is co  18.

31 p o r t a - c u c h i l l a  2, de la  c u c h i l l a  1 acopla  y vá 

montado en ambos botones  de manivela 21-30 de manera que al 

e f e c t u a r  dicho p o r t a - c u c h i l l a  e l  movimiento a lrededor  de su

ó r b i t a ,  pueda siempre mantenerse en p o s i c i o n e s  p a r a le la s  a la  
representada en la  F ig .  2 de l o s  d ib u jo s .

31 p o r t a - c u c h i l l a  2 comprende una parte  o elemento 

de apoyo apropiado 31 para e l  árbo l  32 de l a  c u c h i l l a ,  en uno 

de cuyos extremos vá s u je t a  la c u c h i l l a  c i r c u l a r  1. Al otro 

extremo d e l  árbol  32 de l a  c u c h i l l a  vá calzado un piñón 

cón ico  con engrane e s p ira l  33, e l  cual engrana en un órgano 

compañero análogo 34 que vá calzado o a f ianzado en el  botón 

de manivela 21. Mediante es ta  d i s p o s i c i ó n  se comprenderá, que 

a medida que e l  botón de manivela 21, acoplado al d i s c o  18
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re v o lu c io n a  a lred edor  del  eje de l  á r b o l  16, revo lu c ion a rá  

también a lrededor  de su propio  e je  con r e l a c i ó n  al p o r t a - c u c h i l l a  

2, y como qu iera  que e l  engranaje e s p i r a l  c ó n ico  34 vá s u je to  

a l  expresado árbol de manivela, también habrá de re v o lu c io n a r  

a lrededor  del e je  de este último órgano con r e l a c i ó n  a l  

p o r t a - c u c h i l l a ,  y que durante dicho movimiento de g i r o  habrán 

de r e v o lu c io n a r  e l  piñón 33, e l  árbo l  de c u c h i l l a  32 y la  

c u c h i l l a  propiamente d ich a  que vá su je ta  al  mismo. De ésta 

manera la c u c h i l l a  es impulsada contínuamente durante su 

movimiento a lrededor  de su ó r b i t a .

Para poder sustentar  en debida forma l a  v a r i l l a  

de l  c i g a r r i l l o  continuo 3, de donde habrá de ir e fectuando 

c o r t e s  l a  c u c h i l l a  1 nos servimos de unas guías 35-36 montadas 

en un soporte o apoyo 37, d ispuesto  de manera que pueda 

tener movimiento r e c t i l í n e o  a l te rn a t iv o  sobre unas v a r i l l a s  

guías 3 7 a, que descansan en unos brazos 38, l o s  cua les  podrán 

i r  solidariamente s u je t o s  o montados p o s t i z o s  en e l  bast idor  

p r in c i p a l  30 del  mecanismo cortad or .

Para poder asegurar e l  debido movimiento a l te rn a t iv o  

del  soporte o apoyo 37, es te  toma su movimiento d e l  que describe  

e l  p o r t a - c u c h i l l a  2 a lrededor  de su ó r b i t a ,  a cuyo e f e c t o  ex is te  

una barra 40 que va s u j e t a  a l  p o r t a - c u c h i l l a  , y se pro longa  

co lgandera desde é s t e ,  yendo af ianzada por un t ira n te  41, y  yen­

do la  extremidad i n f e r i o r  de la  barra 40 acoplada a d e s l i z a ­

miento con e l  soporte  37, por ejemplo mediante pro lon gac ión  

entre dos r o d i l l o s  guías 42, que l l e v a  d ich o  s o p o r te .  íi’n estas  

c o n d ic ion es ,  mientras que el  p o r t a - c u c h i l l a  e fe c tú a  e l  movi­

miento alrededor  de su ó r b i t a  la  barra 40 podrá d e s l i z a r s e  

vertica lmente  con r e la c i ó n  a l  soporte 37, permitiendo que éste 

último se desplace en sentido h o r iz o n ta l  a l o  la rg o  de sus

guias o p a ra le la s  376.



t e d ia n te  l a  d i s p o s i c i ó n  mecánica anteriormente d e s c r i t  

l a  c u c h i l l a  g i r a t o r i a  1 describe  movimiento a l red edor  de una 

ó r b i t a  tropezando con la  v a r i l l a  d e l  c i g a r r i l l o  cont inuo ,  de la  

cual va cortando t r o z o s  a medida que esta  vá bajando y pasando 

en sentido h o r iz o n ta l  por e l  plano i n f e r i o r  de d icha  ó r b i t a ,  

jal movimiento h o r iz o n ta l  de la  c u c h i l l a  a lo  la rgo  de é s ta  parte 

o plano i n f e r i o r  de la  t r a y e c t o r ia ,  a menos de r e c t i f i c a r l e  

no será un movimiento uniforme, y l a v a r i l l a  continua e s ta r ía  

expuesta a estropearse  o a que no la  cortase  como es debido l a  

c u c h i l l a .  Para e f e c t u a r  esta  c o r r e c c i ó n  o r e c t i f i c a c i ó n  de 

movimiento están tomadas la s  oportunas d i s p o s i c i o n e s  que ase~ 

guran e l  que la  c u c h i l l a  cortante  r e c ib a  movimiento h o r iz o n ta l  

uniforme mientras que permanece en con ta c to  con l a  v a r i l l a  del  

c i g a r r i l l o  continuo y e s ta  cortando de e l l a  lo s  t r o z o s  sueltos  

que const i tuyen  l o s  c i g a r r i l l o s .  Comprende d i ch a  d i s p o s i c i ó n  

u - ° s  r o d i l l o s  de le v a s  23, montados en l o s  d i s c o s  18 y 26, por  

cuya parte  p o s t e r i o r  sob resa len ,  para enganchar en unas ranuras 

de leva  o excén tr i ca s  44 formadas en o tra s  levas  f i j a s  45 

montadas en el b a s t id o r .  La a cc ió n  y funcionamiento de estas  

ranuras de e x c é n t r i c a  fác i lm ente  se comprenderán con so lo  

c on su l ta r  l a  F ig .  4. Estudiando e l  esquema de é s ta  f i g u r a  se 

vera ,  desde luego ,  que la  c u c h i l l a  empieza a i r  cortando e l  

c i g a r r i l l o  continuo cuando é s te ,  e l  p o r t a - c u c h i l l a  2 ,  l o s  b o t o ­

nes de manivela 21-30 y l o s  r o d i l l o s  de le v a  43 ocupan la s  

p o s i c i o n e s  señaladas 1 y  11 en l a  Figura.  Asimismo, se com­

prenderá, que a menos de e fe c tu a r  l a  oportuna r e c t i f i c a c i ó n  de 

movimiento de l a  c u c h i l l a ,  e s ta  se i rá  desplazando a una 

v e lo c id a d  h o r iz o n ta l  progres iva  c re c ie n te  , a l  mudarse de la  

p o s i c i ó n  1 a la s  s ig u ie n te s  p o s i c i o n e s  2 ,3  y 4 indicadas 

en e l  esquema. Para r e c t i f i c a r  e s t o ,  la s  ranuras 44 están 

conf iguradas  de t a l  modo, que durante e l  movimiento de l o s
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r o d i l l o s  de lev a s  a l o  la rg o  de la s  ranuras de e x c é n t r i ca s ,  

desde l a  p o s i c i ó n  1 y a su paso por las p o s i c i o n e s  2 y 3 ,  

hasta la 4, d ichos  r o d i l l o s  t ienen desplazamiento entrante 

en d i r e c c i ó n  hacia  lo s  e j e s  de l o s  árbo les  16 y 23, y como es 

con s ig u ie n te ,  l o s  d i s c o s  18 y 26 se habrán de desp lazar  a l o  

la rg o  de la s  b i e l a s  o barras  19 y 27, respect ivam ente ,  a f i n  

de o b l i g a r  a l o s  botones de manivela 21 -30 ,  a moverse hacia 

fu era  en d e s v ia c ió n  de lo s  e j e s  de lo s  c i t a d o s  árbo les  16 y 23. 

Con e l l o  se consigue l a  moderación o r e ta rd a c ión  del movimiento 

normal de l o s  botones de manivela, en una medida ta i  que e l  

movimiento h o r iz o n ta l  de la  c u c h i l l a  durante l a  operac ión  del 

c o r t e ,  sea un movimiento uniforme como lo  indican las  l ín e a s  

v e r t i c s l . e s  ne puntos y trazos  1 -2 -3  y 4 de la  F i g .  4, l íneas  

que señalan la s  p o s i c i o n e s  su ces iv a s  de l o s  botones de manivela 

y por l o  tanto ,  d e l  p o r t a - c u c h i l l a  2 y de la  c u c h i l l a  1* Esto 

se comprenderá todavía  mejor s i  se t iene en c o n s id e ra c ió n  que 

e l  movimiento normal del botón de manivela 21 durante la 

operac ión  c o r ta n te ,  habr ía  de tener  lugar  desde l a  l í n e a  rad ia l  

1, a la  l í n e a  r a d i a l  4, pero durante este movimiento angular 

el r o d i l l o  de levas 43 se habra c o r r id o  hacia  d en tro ,  por 

e f e c t o  de l a  ranura de e x c é n t r i c a  44, a l a  p o s i c i ó n  4&, y como 

es c o n s ig u ie n te ,  e l  botón de manivela 21 se habra desplazado 

hacia fuera  o hacia a trás  a l o  la rgo  de l a  l í n e a  indicada en 4^, 

desde l a  p o s i c i ó n  que hubiera ocupado normalmente en 4 a la  

p o s i c i ó n  señalada por la  l í n e a  v e r t i c a l  de puntos y t ra zo s  4. 

Semejante estado de cosas  habrá tenido lugar en l a s  p o s i c i o n e s  

2 y 3,  puesto que la  c o n f ig u r a c ió n  de l a  ranura de e x c é n t r i ca  

44 es ta l  , que al mudarse desde la  p o s i c i ó n  1 por la s  

p o s i c i o n e s  2 -3  y 4 ,  l o s  botones  de manivela 21-30 ,  y como es 

cons igu iente  e l  p o r t a - c u c h i l l a  con su c u c h i l l a ,  habrán efectuado 

movimientos en d i s t a n c i a s  h o r iz o n ta le s  uniformes y a Ín ter -
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va los  de tiempo también uniformes. Con e l l o  se t iene  l a  

seguridad de que la c u c h i l l a ,  mientras e fe c tú a  l o s  c o r t e s ,  

de lo s  c i g a r r i l l o s ,  se desplazará a una v e lo c id a d  uniforme 

en unión de l a  v a r i l l a  cont inua ,  a f i n  de que e s ta  se pueda 

i r  cercenando con la  debida l im p ieza  y regu la r id ad ,  s in  

romperla ni e s t r o p e a r la .

J?n caso de conven ienc ia  lo s  botones de manivela S I ­

SO, podrán i r  montados en l o s  d i s c o s  18-26 , a f i n  de p od er los  

graduar, a l a  d i s t a n c i a  deb ida  de l o s  r e s p e c t i v o s  e j e s  de l o s  

á rb o le s  16 y  23. De e s ta  manera, la amplitud de la  ó r b i t a  

por la  cual se mueve l a  c u c h i l l a  se podrá var iar  o graduar 

a f i n  de a ju s ta r  e l  mecanismo co r ta n te  para que éste  vaya 

cercenando c i g a r r i l l o s  de tamaños o lon g itudes  d i f e r e n t e s ,

Esta r e a l i z a c i ó n  de movimiento se puede efectuar de l a  manera 

que vá representada con toda c la r id a d  en l a  F ig .  2 ,  con 

r e sp e c to  a l  botón de manivela  30, montando d icho  órgano sobre 

una p l a t in a  46, s u s c e p t ib l e  de des l izam iento  entre unas guías 

47 sobre uno u o tro  de l o s  d i s c o s  26 o 18, y adaptándole  de 

modo que se pueda a f ia n za r  en d i s t i n t a s  p o s i c i o n e s  de a ju s te  

por cua lesqu iera  medios aprop iados .

31 funcionamiento de la s  ranuras de e x c é n t r i ca  44 

anteriormente d e s c r i t a s ,  no tan s o lo  produce una ve lo c id a d  

h o r iz o n ta l  uniforme de l a  c u c h i l l a ,  s ino  que también permite 

que esta  pro fundice  aun más, según puede verse con toda 

c lar id ad  en la  F ig .  4, de manera que pueda ir  cercenando 

c i g a r r i l l o s  de un mayor diámetro.

La máquina podrá también e s ta r  dotada de lo s  oportunos 

medios para sub ir  y b a ja r  la  c u c h i l l a ,  mientras a q u e l la  esté  

funcionando.  Con éste o b je to  e l  b a s t id o r  9 que su s té n ta  l o s  

a rb o les  16 y  23 vá d isp uesto  de manera que se pueda graduar 

ver t ica lm ente  con re sp e c to  a l  b a s t id o r  p r in c ip a l  39 de la
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máquina por e l  intermedio de un t o r n i l l o  48 que hay montado 

entremedias d e l  r e f e r i d o  b a s t id o r  9 y l a  plancha superior  49 

d e l  b a s t id o r  p r i n c i p a l ,  teniendo d icho t o r n i l l o  una cabeza 50 

que permite e fe c tu a r  su r e g l a j e .  -:1 b a s t i d o r  9 vá montado 

a des l izam iento  v e r t i c a l  por unas gu ías  en forma de c o l a  de 

milano 51 p ra c t i c a d a s  en e l  b a s t id or  p r i n c i p a l .

N O T A .

Habiendo ya d e s c r i t o  y d e ta l la d o  con toda amplitud 

l a  natura leza  de nuestro  invento,  asi como l a  manera de 

l l e v a r l o  a cabo en l a  p r á c t i c a ,  debemos hacer con sta r  que las  

d i s p o s i c i o n e s  anteriormente d e s c r i t a s  son s u s c e p t ib l e s  de 

l i g e r a s  m o d i f i c a c i o n e s  en sus dimensiones y d e t a l l e s ,  sin que 

por e l l o  se a l t e r e  e l  p r i n c i p i o  fundamental d e l  invento y lo  

que const i tu ye  la  e s e n c ia  d e l  mismo y por l o  que s o l i c i t a m o s  

patente de invención por veinte  años en nspaña es p o r :  

"Per fecc ionam ientos  en el mecanismo cortante  en la s  máquinas 

de fa b r i c a r  c i g a r r i l l o s " ;  caracter izándose  por l o  s ig u ie n te  :

1 2 , -  Por una d i s p o s i c i ó n  de órganos dest inada a 

p rod u c ir  un movimiento co n t in u o  de la  c u c h i l l a  cor ta n te  y  de su 

soporteo  p o r t a - c u c h i l l a  d escr ib ien d o  una ó r b i t a  a lrededor  de 

un e je  que es p erp en d icu la r  a la  t r a y e c t o r i a  de movimiento 

de l a  v a r i l l a  d e l  c i g a r r i l l o  c on t in u o ,  y desviada de dicho 

p lano ,  siendo d ichos órganos de índole  t a l  que determinan e l  

movimiento uniforme de la  c u c h i l l a  mientras que e s ta  ultima 

e s tá  en con ta c to  con la  v a r i l l a  del  c i g a r r i l l o  continuo y 

cortando de e l l a  l o s  c i g a r r i l l o s  s u e l t o s .

2 2 . -  Un mecanismo cortan teje orno e l  que se puntua l iza  

en la  r e i v i n d i c a c i ó n  l a ,  en el que están tomadas la s  oportunas 

d i s p o s i c i o n e s  para p r o d u c i r  e l  movimiento de l a  expresada 

c u c h i l l a  y del p o r t a - c u c h i l l a , en una t r a y e c t o r i a  de ó r b i t a



uniforme, estando asimismo, tomadas las  debidas d i s p o s i c i o n e s  

para v a r ia r  o graduar e l  movimiento que se transmite a la  cu­

c h i l l a  y a l  p o r t a - c u c h i l l a ,  por  la  d i s p o s i c i ó n  de órganos 

c i t a d a  en primer término, con ob je to  de que la  c u c h i l l a  se mueva 

con uniformidad mientras e s tá  en contacto  con l a  v a r i l l a  

d e l  c i g a r r i l l o  continuo y cercenando de e l l a  c i g a r r i l l o s  

s u e l t o s .

2 2. -  Un mecanismo cortante como e l  que se espe­

c i f i c a  en la  r e i v i n d i c a c i ó n  1 » ,  en el que están tomadas la s  

oportunas disposic iones para o b l ig a r  a la  c u c h i l la  a desplazarse  

en una ó rb i ta  c i r c u l a r  y  otras  d i s p o s i c i o n e s  para e f e c t u a r  una 

re ta rd a c ió n  o moderación del movimiento normal de la  c u c h i l l a  

por d i c h a  ó r b i t a  o t r a y e c t o r ia  c i r c u l a r  mientras que la  r e f e r i d a  

c u c h i l l a  e s tá  en contacto  con la  v a r i l l a  d e l  c i g a r r i l l o  continuo 

y cortando de e l l a  c i g a r r i l l o s  s u e l to s .

4 2 . -  Un mecanismo cortante como e l  que se e s p e c i f i c a  

en la  r e i v i n d i c a c i ó n  l a , en e l  cua l  se emplea un botón de 

manivela sobre e l  cual vá montado e l  p o r t a - c u c h i l l a ,  a f i n  

de desplazar éstos  dos órganos acoplados a l o  la rgo  de dicha 

ó r b i t a ,  estando igualmente tomadas la s  debidas d i s p o s i c i o n e s  

para determinar e l  movimiento r a d i a l  de l  expresado botón de 

manivela con resp ecto  a l  e je  de la  r e f e r i d a  ó r b i t a  de desp laza ­

miento de la  c u c h i l l a  durante todo el tiempo que e s ta  última 

permanece en contacto  con la  v a r i l l a  o barra del c i g a r r i l l o  

continuo y e s tá  cortando de e l l a  lo s  c i g a r r i l l o s .

52. -  Un mecanismo co r ta n te ,  como e l  que se e s p e c i f i c a  

en la  r e i v i n d i c a c i ó n  4&, en e l  que e l  botón de manivela vá 

montado excéntricamente sobre un d isco  que vá acoplado a un 

árbol  de mando que le transmite su r o t a c i ó n ,  estando asimismo, 

tomadas o tra s  d i s p o s i c i o n e s  para que d icho  d i s c o  tenga movi­

miento ra d ia l  con r e l a c i ó n  a l  expresado árbo l  durante aque l la
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parte de su r o ta c i ó n  en que l a  consabida c u c h i l l a  es tá  en 

c o n ta c to  con e l  c i g a r r i l l o  cont inuo  y efectuando co r te s  de l  

mismo.

6 a. -  Un mecanismo co r ta n te ,  como e l  que se e s p e c i f i c a  

en la  r e i v i n d i c a c i ó n  5&, en e l  que el árbol  transmisor l l e v a  

una cabeza p rop u lsora  p r o v i s t a  de unas v a r i l l a s  guías sobre 

las  cuales vá montado a des l izam iento  ra d ia l  e l  d is co  portador  

del  botón de manivela.

7Q.- Un mecanismo cortante  como e l  que se e s p e c i f i c a  

en l a  r e i v i n d i c a c i ó n  5& o en la  6a , en e l  que e l  d is co  vá 

p r o v i s t o  de medios u órganos t a l e s  como un r o d i l l o  de lev a s  

que funciona en c o n c ie r t o  con una le v a  f i j a  para e fe c tu a r  

e l  movimiento r e l a t i v o  de és ta .

8 2 . -  Un mecanismo cortante  como e l  que se e s p e c i f i c a  

en la  r e i v i n d i c a c i ó n  4a , en e l  que hay un engranaje propu lsor  

su je to  al botón de manivela, engranaje que transmite su 

movimiento a un piñón que hay montado en e l  árbo l  pox - ta -cuch i l la  

para p rodu c ir  l a  r o t a c i ó n  de dicho á r b o l .

9 2 . - '  Un mecanismo cortante  como e l  que se e s p e c i f i c a  

en la  r e i v i n d i c a c i ó n  I a , en e l  que están tomadas l a s  oportunas 

d i s p o s i c i o n e s  para sub ir  o b a ja r  la  c u c h i l l a  y su correspondiente 

p o r t a - c u c h i l l a  mientras e s tá  funcionando l a  máquina.

10 2 . -  Un mecanismo cortante como e l  que se e s p e c i f i c a  

en la  r e i v i n d i c a c i ó n  Ia , en e l  que están tomadas l a s  debidas 

d i s p o s i c i o n e s  para v a r ia r  la  amplitud de la  ó r b i t a  o t ra yec ­

t o r i a  que describe la  c u c h i l l a  en su movimiento, de manera 

que se puedan c o r ta r  c i g a r r i l l o s  de d i s t i n t o s  la rgos  de la  

v a r i l l a  de al im entac ión  cont inua .

I I 2 . -  Un mecanismo cortante para i r  cortando o 

cercenando lo s  c i g a r r i l l o s  su e l tos  en las  máquinas de fa b r i c a r  

c i g a r r i l l o s ,  estando dicho mecanismo pi 'oyectado,  constru ido
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y funcionando de la  manera que queda substancialmente d e s c r i ta  

e i l u s t r a d a  en lo s  d ib u jo s  que se acompañan.

"Per fecc ionam ientos  en e l  mecanismo eortan+e en 

la  s máquinas de f a b r i c a r  c i g a r r i l l o s í  t a l  y como queda subatan- 

cialmente d e s c r i t o  en la  presente  memoria e i lu s tra d o  en l o s  

d ibu jos  que se acompañan.

rdsta memoria consta  de doce hojas  e s c r i t a s  por 
una s o la  cara.

Madrid , /v ’ de Junio de 1925.

*
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