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Iil presente  invento se r e f i e r e  al mecanismo compo­

nedor de las  máquinas de composición t i p o g r á f i c a  conocidas 

en e l  arte de imprimir con l a  denominación y marca "LliíOTYPE" 

y demás máquinas s im i la res  que l l eva n  v a r io s  almacenes 

sobrepuestos  de l o s  cuales  se puede r e t i r a r  y componer una 

d ivers idad  de m a tr i ces ,  s in  necesidad de desp lazar  d ichos  

almacene s .

De una manera e s p e c ia l  e l  invento se re la c io n a  con 

máquinas ue l a  c lase  arr iba  indicada en la  que una canal 

que s irve de gu ía  para la s  m atr ices  y que es su sce p t ib le  de 

r e g l a j e  y ajuste para que funcione en r e l a c i ó n  con las  

extremidades delanteras  de d i f e r e n t e s  almacenes, constituye 

parte del  mecanismo componedor.

El r e g l a j e  de éstas  guías ha venido efectuándose 

hasta ahora a mano u t i l i z a n d o ,  por e jemplo,  un juego o sistema 

de palancas maniobrado por una manivela d isp uesta  en la  

proximidad d e l  t e c la d o  debiendo,  como es c ons igu iente ,  e s ta r  

a cargo d e l  operador o l  traba jo  que im pl ica  la  maniobra de 

movimientojde todos  l o s  órganos.

P1 presente invento t iene  por f i n a l id a d  r e a l i z a r  una 

d i s p o s i c i ó n  mecánica que descargue a l  operador de d icho  

trabajo  y permita que l o s  desplazamientos de la  guía puedan 

e fec tuarse  accionando una t e c l a  o manipulador que s irve  para 

gobernar e l  mecanismo mediante e l  cual se e fe c tú a  e l  a juste  y 

r e g la j e  de dicha guía por fuerza  mecánica.

Procederemos ahora a hacer una d e s c r i p c ió n  del 

invento con r e f e r e n c i a  a ios  dibujos  que se acompañan que son 

representac iones  demostrativas de una forma de e je c u c ió n  p re ­

ferente  d e l  mismo y en l o s  cua les :

-  1 -

La Pig .  1 es una p roy ecc ión  de frente  de la s  partes  

per t inen tes  que integran e l  mecanismo, y la  P ig .  2 es un alzado
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d e l  mismo mecanismo mirando desde e l  lado derecho de la  

maquina. En l a  r e a l i z a c i ó n  p r á c t i c a  del  invento, con arreg lo  

a la  forma representada,  se emplea un re levador  mecánico de 

forma conoc ida ,  e l  cual con s is te  en una rueda de engrane 

mutilada 1G7, la  cua l ,  en l o s  momentos oportunos se acop la  y 

engraxia con otra  rueda dentada 105, animada de r o ta c i ó n  

consta nte ,  a f i n  de que pueda p a r t i c i p a r  de la  r o t a c i ó n  de la  

misma hasta  que l a  rueda mutilada de ja  de engranar.  El 

acoplamiento o encebado de la s  dos ruedas 107 y 105 entre sí 

se e fe c tú a  por medio de un d isco  109 que re v o lu c io n a  en unión 

de la  rueda de d i e n te s  mutilados 107 y que es por tador  de 

unos émbolos o botadores  118, d i sp u es tos  de manera que al 

maniobrar una l i g e r a  t e c l a  A puedan ser lanzados al paso 

de un brazo 122 que p a r t i c i p a  también del movimiento g i r a t o r i o  

de la rueda dentada de r e v o lu c ió n  constante 105 y desviados 

automáticamente d e l  paso de dicho brazo durante la  r e v o lu c ió n  

p a r c i a l  de la  rueda 107 por e l  intermedio de una l e v a  f i j a  

12o.

^1 a p l i c a r  e l  antedicho s istema de re leva d or  a l o s  

f i n e s  de l  presente invento ,  l a  rueda dentada de r e v o lu c ió n  

continúa 105 se su je ta  solidariamente a un árbo l  B su sce p t ib le  

de ser  acc ionado por unas ruedas de cadena C-D y de su c o r r e s ­

pondiente cadena 1? desde un llamado árbol  intermedio E, en 

combinación con una leva  108 que p a r t i c i p a  del movimiento de 

r o t a c i ó n  de l a  rueda dentada y mutilada 107, y vá d ispuesta  de 

manera que se apoye en l a  extremidad p o s t e r i o r  ae una 

palanca G que s irv e  para e l  ajuste de las  guías  H. lín l a  rueda 

de clientes mutilados 107 hay formados dos huecos o e s p a c io s  

diametralmente opuestos ,  l o s  cua les ,  en combinación con dos 

émbolos de a cc ión  concertada 118 cuyo lanzamiento r e s p e c t iv o  

mediante l a  actuación de la. t e c l a  anted icha  A, haran que la
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rueda mutilada 107 y l a  lev a  108 e fe c tú en  una r o ta c i ó n  de 

18GQ, determinando e l  cons igu iente  movimiento de la  palanca de 

r e g l a j e  G de la s  guías  a una u o t ra  de sus dos p o s i c i o n e s  

extremas, gobernando de ésta  suerte, por e l  intermedio de 

c i e r t o s  órganos de conexión o transmisión l a  p o s i c i ó n  de la  

guía H.

La forma de es tos  órganos de conexión o t rans­

misión últimamente c i ta d o s  podrá v a r ia r  con a r re g lo  al sistema

de constru cc ión  de guía en combinación con l a  cual se empleen

d ichos  d i s p o s i t i v o s .  Para la  forma conoc ida  o t ip o  de guía H 

que se ve en l o s  d ib u jo s ,  y.ue es la  que hasta ahora se ha

venido accionando a mano por medio de una b i e l a  I  a r t i c u la d a

a unos brazos de pa lanca  J mué acciona^ por e l  intermedio de 

otras  b i e l a s  K en l o s  soportes  L de l a  guía ,  l a  extremidad 

i n f e r i o r  de l a  r e f e r i d a  b i e l a  I ,  vá guiada, por ejemplo, entre 

unos r o d i l l o s  IL, y por e l  intermedio de otro  r o d i l l o  K que 

hay sobre e l l o s ,  se apoya sobre la  extremidad, a n te r io r  de l a  

palanca de r e g la j e  G, cediendo a l  peso de l o s  órganos 

in teresa d os ,  ayudado todo e l l o  por la  a c c ió n  de un muelle G, 

e l  cual ,  en l a  forma de constru cc ión  representada,  c ircunda  la

b i e l a  I ,  s irv iendo  eatos  d i f e r e n t e s  d i s p o s i t i v o s  para mantener
1

constantemente un r o d i l l o  G que hay s ituado  en la  extremidad 

p o s t e r i o r  de la  palanca de a juste  G en con ta c to  con l a  p e r i f e ­

r i a  de la  lev a  108, o enganchado en una u o t ra  de la s  dos 

mortajas 131-132, p r a c t i c a d a s  en d icha  le v a ,  según la  p o s i c i ó n  

que de momento ocupe l a  gu ía  H.

31 mecanismo l l e v a ,  además, un freno  graduable P, 

destinado a e v i ta r  que la  rueda dentada mutilada lO^se exceda 

en su r o ta c ió n  al desengranar de con l a  rueda 105. 2n e l  ejemplo 

considerado,  d i ch o  fren o  a f e c t a  l a  forma de una banda o c i n t a
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que c ir cu nd a  en parte  e l  antedicho d is co  109, y cuya tens ión  

se puede graduar por medio de una tu e r ca  de o r e ja s

Por l a  e x p l i c a c i ó n  que antecede se verá  a la s  

c la ra s  que a l  e fe c t u a r s e  un cambio de almacén, mediante el 

a juste  de l a  guía  H, e l  operador no t iene  más t ra b a jo  que 

hacer que p i s a r  la  t e c l a  l i g e r a  A, para p rod u c ir  el la n z a ­

miento o empujón de l  r e s p e c t i v o  émbolo 118 al paso que e l  

brazo 122 , e l  cua l ,  obedeciendo a la a c c i ó n  de d ich o  embolo 

hará que g i r e  la  rueda de d ie n te s  m utilados  107 par-a que 

engrane en l a  rueda dentada de r o t a c i ó n  constante 105, como 

consecuenc ia  de e l l o  la  leva  108 e f e c t ú a  una r e v o lu c i ó n  de 1802 

y sube o ba ja  la extremidad a n t e r i o r  de la  pa lanca  0,  l a  

cua l ,  por el  intermedio de l o s  antedichos organismos de 

transmisión hace que suba o b a je ,  según e l  caso la  g u ía  H. 

Uuxante ésta  semi-revo lu c i  ó n , la  leva  123 despide  e l  

r e s p e c t i v o  émbolo 118 desviándole  d e l  paso del  brazo 122,

de modo que al terminar d icha parte de la  r o t a c i ó n  y
/presentarse  de nuevo la  correspond iente  m u t i la c ió n  de la  rueaa 

107 a la  rueda dentada 105, d icha rueda 107 y l a  le v a  108, 

quedarán p a ra l iz a d a s  por la a c c i ó n  de l  freno P.

La d i s p o s i c i ó n  anteriormente d e s c r i t a  y representada 

en lo s  d i b u j o s ,  está proyectada  de manera que pueda e f e c t u a r  

cambi os mútuos entre nos  almacenes de m a tr i ce s ,  pero desde 

luego comprenderá todo e l  que sea entendido  en cu e s t i o n e s  de 

mecánica que variando convenientemente tanto e l  número como 

la  p o s i c i ó n  ue l o s  émbolos o botadores  118 como l a s  p a rtes  

mutiladas de la  rueda 107 y la s  morta jas  131-132 de la  l e v a  

108, e l  invento podrá hacerse e x ten s iv o  al  uso a lternado  

de un mayor numero ue almacenes en una misma maquina.
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Habiendo ya d e s c r i t o  y d e ta l la d o  con toda amplitud 

l a  na tu ra leza  de nuestro  invento ,  as i  como l a  manera ce l l e v a r l o  

a cabo en l a  p r á c t i c a  debemos hacer constar' que la s  d i s p o s i c i o n e s  

anteriormente d e s c r i t a s  son s u s c e p t ib l e s  de l i g e r a s  m o d i f i c a ­

c i o n e s  en eus dimensiones y d e t a l l e s ,  s i n  que por e l l o  se 

a l t e r e  e l  p r i n c i p i o  fundamental del  invento .  También se hace 

constar  que d icho  invento se r e f i e r e  a la patente in g lesa  ue 

f e c h a  Ib  de Junio de 1924, señalada con e l  no 14 .351 ,  a cog ién ­

dose por l o  tan to ,  a l o s  b e n e f i c i o s  que concede e l  a r ta  16 de 

l a  Ley ue Propiedad I n d u s t r i a l ,  r e fe r e n t e  a l  Convenio In tern a ­

c i o n a l  de 1883, m odif icado  por e l  Acuerdo de la  C onferencia  de 

Bruselas  de Diciembre de 1900 y  l o  que const i tu ye  l a  e s e n c ia  

de d icho  invento y por l o  que s o l i c i ta m o s  patente de invención 

por ve in te  años en España es por :  “ P er fecc ion am ientos  en el 

mecanismo componedor y montador de las  máquinas de composic ión  

t ip o g r á f i c a '* ;  ca ra cter izán dose  por l o  s i g u i e n t e :

1 2 . -  Por la combinación de una d iv e r s id a d  de almace­

nes in c l ina dos  y sobrepuestos ,  y un mecanismo componedor que 

t iene  una gu ía  s u s ce p t ib le  de a ju s ta r s e  para que case y 

funcione alternadamente con d i f e r e n t e s  almacenes, con un 

r e lev a d or  mecánico, c o n s i s t e n t e  en una rueda de engrane mutilada 

y una rueda dentada de r e v o lu c i ó n  constante con l a  cual puede 

engranar la  primera de la s  c i ta d a s  ruedas,  unos órganos que

acoplan e l  r e le v a d o r  a la  gu ía  de a juste  a f i n  de c o lo c a r  

és ta  última en sus d i f e r e n t e s  p o s i c i o n e s  de t ra b a jo ,  y  un meca­

nismo acc ionado  por una t e c l a  l i g e r a  que gob ierna  e l  fu n ­

c ionamiento  de l  r e le v a d o r .

2 2 . -  En una máquina de com posic ión  t i p o g r á f i c a ,
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l a  comb inaci  6vi de un mecanismo e s t a b le c id o  con a r r e g lo  a l a  

r e i v i n d i c a c i ó n  1^, con uri f r en o  d i sp u e s to  de manera que e v i t e  

todo exceso  de r o t a c i ó n  de la  rueda de engrane mutilada,  cuando 

una de sus m u t i la c io n e s  se presenta  a l a  rueda dentada de 

r e v o lu c i ó n  consta nte .

32. -  3n una máquina de composic ión  t i p o g r á f i c a  que 

t ie n e  una guía su sce p t ib le  de a ju s ta r s e  alternadamente para 

que funcione en combinación con d i s t i n t o s  d e p ó s i t o s  de m atr i ces  

r e la t iv a m en te ,  l o s  medios para e f e c t u a r  dicho  a j u s f e ,  c o n s t r u i ­

dos y funcionando de la  manera que queda substa¿-c ialmente 

d e s c r i t a  e i lu s t r a d a  en l o s  d ib u jo s  que se acompañan.

"P er fecc iona m ien tos  en e l  mecanismo componedor y 

montador de la s  máquinas de composic ión  t i p o g r á f i c a " ;  

ta l  y como queda substancialmente d e s c r i t o  en la  presente  

memoria e i lu s tr a d o  en l o s  d ib u jo s  que se acompañan.

T sta  memoria consta de s e i s  ho jas  e s c r i t a s  por 

una so la  cara .
Madrid, 10 de Junio de 1925.

P.P
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