/3. /L/l/.if//ﬂ/

72

=4

Patente Espaifiola

MEMORIA

OOy eI KL VJM/// ’a. .

5y

descrtpfwa sobre /(3?/}& mzm;/;/mmf 07 el Triecanntsing (i fitjeed /[Jw i

%

S

14

* B _

POR
; ' q \Vv+v q ~ . - q‘ ﬂ
i a\,\\\:\\\,\xv :\\\5. e MNeN &\\\ ..x\ ;,\l\xx\‘\&:..%, e e
DE
L
I

e 77 7/ XECRRY

/
\




w1 presente invento se refiere al mecanismo compo

pedor de las maguinas de comyosicidn tipogréfica conocidas
en el arte de imprimir con la denominacion y marca "LINOTYPE"
Y demas maguinas similares que llevan varios almacenes
sobrepuestos Ge los cuales se& puede retirar y componer una
diversidad de matrices, sin necesidad de desplazar dichos
almacenes.

De uns manera especial el invento se relaciona con
méquinas Ge la clase arriba indicada e la gue uwia canal
gue sirve de guia para las matrices y que es susceptible de
reglaje y ajuste para que funcione en relacidn con las
extremidades delanteras dc¢ difeientes almacenes, constituye
parte del mecanismo componedor,

71 reglaje de &stas gulas ha venido efectuandose
hasta ahora a mano utilizaiuo, por €jemplo, wl juego 0 sistena
de palancas mauiobrado por una manivela dispuesta €n la

proximidad del teclado deviendo, como e€s consiguiente, estar
a cargo del operador ¢l trabajo yue implica la maniobra de
movimientode todos los 6rgauos.

1 presente invento tiene por finalidad realizar una
disposicién me canica yue descargue al operador de dicho
trabajo y permita gue los desplazamientos de la guia puedan
efectuarse accionando una tecla 0 manipulador yue sirve para
gobernar el mecanismo mediante €l cual se efectha €l ajuste y
reolaje de dicha gula _or fuerza mecanica.

Procederenos ahora a hacer una descripcién del
invento con referencia a Los dibujos gue se acoupailan yue son
representaciones demostrativas de wia forma de ejecucién pre-
ferente del mismo y e 1os cuales:

La Fig. 1 es una proyeccién de freute de las partes

pexrtinentes gue integran el mecanismo, y la Fig. 2 es un alzado




del mismo mecanismo mirando desde el 1lado derecho de la
méquina. 1 la realizacidu préctica del invento, con arreglo
a la forma 1epresentada, se enplea ui relevador mecénico de
forwa conocida, ¢l cual consiste en una rueda de engrane
mutilada 1C7, la cual, en los momentos oportuncs se acopla y
engrana con otra rueda dentada 105, auimada de rotacion
constante, a fin de que pueda participar de la rctacidn de la
r.lsma hasta gue la rueda nmutilada deja de eungranar. ELl
acoplamiento o encebado de las dos ruedas 107 y 105 euntre si
se efectla por medio de un disco 109 gque revoluciona en unidn
de la rueda de dientes mutilados 107 y gue €8s portador de
unos €émbolos o botadores 118, dispuestos de manera gue al
maniobrar una ligera tecla A puedan ser lanzados al paso

de un brazo 122 gue participa también del moviwmiento giratorio
Ge la rueda dentada de revolucidu constante 105 y cesviados
autométicamente del paso de dicho brazo durante la revolucién
Parcial de la rueda 107 por el intermedio de una leva fija
123.

Al gplicar €l antecicho sistema de relevador a 1los
fines del presente invento, la rueda dentada de revolucidn
continla 105 se sujets solidariamente a un arbol B susceptible
de ser accionado por unas ruedas de cadena C-D y de su corres-
pondiente cadena F desde un llamado arbol intermedio F, en
combinacion cou wia leva 108 que participa del wmovimiento de
rotacidn de la rueda dentada y mutilada 107, y va disbuesta de
manera LUE se gpoye €ix la extremidad posterior de uua
palanca G gue sirve para el ajuste de las guias H. En la rueda
de tientes mutilados 1G7 hay formados Gos huecos o espacios
diametralmente opuestos, los cuales, en combinacién con dos
fmbolos de accidn concertaua 118 cuyo lanzarmiiento respectivo

nediante la actuacién de la tecla antedicha A4, haran yue la




rueda nmutilada 107 y la leva 108 efecthen uua rotacibn de
18G9, determinando el consiguiente movimiento de la palanca de
reslaje G de las gufas a una u otra de sus dos posiciones
extremas, gobernando de ésta suerte, por el intermedio de
ciertos drganos de conexidn o transnisidn la posicibn de 1a
guia H.

La forma Ge estos Organos de conexién o trans-
misidn Oltimomente citados podra variar con arreglo al sistema
de construccidn de 5uia en combinacion con la cual se empleen
dichos dispositivos. Para la formas conocida o tipo de gp{a H
yue se vé en los dibujos, vue es la gue hasta chora se ha
venido accionando & mano por un€edio de una biela I articulada
a unos brazos de palanca J yue acciona.: por €l intermedio de
otras bielas K en los soportes L de la gula, la extremidad
inferior de la referida biela I, va guiada, por ejemplo, entre
unos rodillos 3}, y por el interriedio de otro rodillo N que
hay sobre ellos, se agoya sobre la extremidad auterior de la
pPalanca de reglaje G, cediendo al peso Ge los or ganos
interesados, ayutcado todo ello por la accidn de un muelle G,
€l cual, én la forma de coustruccica representada, circunda 1la
biela I, sirviendo ¢3tos diferentes dispositivos para mantener
constantemente un rodillo G gue hay situado en la extremiaad
posterior de la palaiica de ajuste G en contacto cou la perife-
ria de la leva 108, o eiganchado en una u otra de las dos
mortajas 131-132, practicadas en dicha leva, segﬁn la posicidn
gque de momento ccupe la gula H.

¥l mecanismo lleva, ademis, un freno graduable P,
destinado a evitar gue la rueda dentada nmutiladas lO?Se exceda
en su rotacidn al desengranar de con la rueda 1C5. In el ejempl

considerado, dicho freno afecta la Iorma ae¢ una banda o c inta




yué circunda en parte el antedicho disco 109, y cuya tensgidn

s€ puede graduar por medio de wla tuerca de orejas Q.

Por la explicacion que antecede se vera a las
claras yue al efectuarse wi cambio dae almacén, mediante el
ajuste Ge la gula H, ¢l operador no tiene mas trabajo que
nacer yue pisar la tecla ligera A, pars producir el lanza-
miento o empujdn del respectivo émbolo 118 al paso que el
brazo 122 , el cual, obedeciendo a la accion de dicho €mbolo
hard yue gire la 1ueda de Gientes mnutilados 107 para que
engrane en la rueda dentada de rotacion constante 1¢5, como
consecuencia de ello la leva 108 efectla una revolucidn de 180¢
¥y sube o baja la extremidad aiterior de la palanca G, la
cual, por ¢l intermedio de los artedichos orgai.ismos de
trausmision hace que suba o baje, segli €l caso la guia H.
Durante ésta semi-revolucibn, la leva 123 despide el
regpectivo émbolo 118 desvicudole del pase del brazo 122,
dée modo que al terminar dicha parte de la rotacidn y
presentarse de nueve la correspondiente mutilacién de la rueda
107 a la rueda dentadsg 105, dicha rueda 107 y la leva 108,
quedarén paralizadas por la accifn del freno P.

La disposicién aiteriormente descrita y representada
en los dibujos, estéd proyectada de menera que pueda e fectuar
cambios mlOtuos eutre dos almaceies de matrices, pero desde
luego comprendcré todo €l yuwe sea entendido e€mn cuestiones de
mecanica que variando convenientemente tanto el ndmero como
la posicién de los émbolos o botadores 118 como las partes
mutiladas de la rueda 1067 y las umortajas 131-132 de la leva
108, el invento podré hacerse extensivo al uso alternado

’ . ’ R
de un m&yor numero de almacenes €n una milsua nagulua.
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Habiendo ya descrito y detallado con toda amplitud
la naturale za de nuestro invento, asi como la nanera «e llevarlo
a cabo €n la prédctica debemos hacer constar que las disposiciones
anteriormente descritas son susceptibles de ligeras modifica-
ciones n eus dimeusiones y detalles, sii. gue por ello se
altere €l principioc fuaudanci.tal del inveunto. Tambien se hace
constar yue dicho invento se¢ refiere a la patente inglesa de
fecha 1% de Jwiio de 1924, senalada con €l n@ 14.3%1, acogién-
dose por lo taunto, o los beneficios yue concede el art? 1é de
la Ley ue Propiedad Industirial, referente al Couvenio Interua-
cional de 1883, modificado por el Aecuerdo de la Confeireuncia de
Bruselas de Dicienmbre de 1900 y lo ¢ue constituye la esencia
de dicio invento y voxr lo yue solicitamos pateute de invencidn
por veiunte alios en Espalla €s por: “"Perfeccionamientos en €l
mecanisiio componedor y ﬁontador de las méquinas de composicién
tipografica®™; caracterizaundose por lo siguiente:

19.- Por 1t combinacion de uma aiversidad de almace-
nes inclinados y sobrepuestos, y un mecanismo componedor gue
tiene una gufa susceptible de ajustairse para gque casge y
furcione alteriiadamente con diferentes almacenes, com un
relevador mecanico, cousistente en una rueda de engrane nutilada
Y una rueda dentada de revolucion constante con la cual puede

engranar la primera de las citadas ruedas, unos Organos que

acoplan €l relevador a la éu{a de ajuste a fin de colocar
ésta 0ltima en sus difereiites posiciones de trabajo, ¥y wi meca-
iiswo accionado por una tecla ligera yue gobierna el fun-
cionamiento del relevador.

29,- En wia rédquina de composicidn tipografica,




la combinacibii de un mecanismo establecido con arreglo a la
reivindicacidn 1%, con un freno dispuesto de rianera que evite
todo exceso de rotacidn de la rueda de engrane wmutilada, cuando
una Ge sus nutilaciones se presenta a la rueda dentada de
revolucibn coustante.

32.- En wie wdquina de composicidn tipografica que
tiene wa gu{a susceptible de ajustarse alternadauente para
gque funcione eu combinacién con distintos depésitos de matrices
relativamente, los medios para efectuar dicho ajustie, construi-
dos y funcionando de la manera gue gueda substa..cialumente
descrita € ilustrada en los dibujos yue se acompalian.

"Perfeccionamientos en el mecanismo componedor y
montador de las maquinas de composicién tipogréfica";
tal ¥y como gueda substancialmente descrito eu la presente

meworia € ilustradoe en los dibujos yue se acompailan,

Tsta memoria consta de seis nojas escritas por
una sola cara. ,
Madrid, 10 de Junio de 192%5.

Linotype anéd lMachinery, Lamited.
Por Poder
g6 SANTES j sl ygiE20
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