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MODELO
DE
UTILIDAD

a favor de Don José AURG FERRER y Don Cayetano BONNIN
FORTEZA, ambos de nacionalidad espafiola, residentes en
Barcelona, Calle Diputacidnl 16%-171, por “MECANTSMO
PARA JUGUETES ANDADORES™.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un meca-
nismo pars juguetes andadores, mediante el cusl se con-
sigue el efecto de que el juguete anda, con gran sen-
sacidén de realidad.

Los juguetes andadores llaman poderosamente
la atencidén de los pequefios, porque representendo ani-
males cericeturescos, los convierte en seres animedos
de actitudes sorprendentes, casi reales. No obstante,
los mecanismos aplicados hesta el presente pars conse-

guir que los Jjuguetes anden, son, en su meyoria, muy
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imperfectos o en todo caso excesivemente complicados,
costosos, y expuestos a averies irreparebles.

Pare solventar les deficiencias expuestas,
gse ha ideado el mecanismo objeto de la invencidn que
comprende un bastidor fijo, con dos piezas transversa-~
les, articuladas centrelmente mediante sendos ejes,

_verticales ¥y ouyos extremos salientes simulen las pa-
tes del juguete, las cuales estén oonectadas entre si
mediante unae biela articulade en puntos excéntricamen-
te opuestos respecto al eje de giro de cede pieze trans-—
versal, de forma que ambos pares de petas oscilan en
gentidos contrarios, estendo solicitadaes elésticamen-
te hacie una de sus posiciones tope, yendo conectedo
e la biela uno de los elementos de una transmisién cu-
yo elemento complementario esta a su.vez conectado al
bastidor fijo, yendo mandada le transmisidén, mediante
une palanca articulada a una empufiadura manuel, dispo-
niéndose en los extremos de las patas sendas ruedas,
provista de dispositivos de blogqueo automético.que ac~
tda en los movimientos de retroceso de las patas,.

Le biela qué¢ conecta los dos pares de patas,
presenta une inflexidn en su centro, que da luger a la
formacidén de un brazo rediel doblado & modo de gancho,
en el cual estén anclados el extremo del cable de la
transmisidn flexihle y uno de los extremos de un resor-
te helicoidal, cuyo extremo ocpuesto estd retenido en
el eje de giro de uno de los pares de patas.

Los extremos de los ejes de las ruedas egtén
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montados en sendos cortes longitudinales prewistos en
las rames de horquillagfijadas en la parte inferior de
léé patas, de forma que dichos ejes adoptan dos posi-
ciones en los extremos de dichos cortes, una de ellas
en que la rueds gira libremente y corresponde al movi-
miento de esvence de las patas, y otra y en la que per-
menece bloqueada por un tope de friccidn, y que corres-
ponde &l movimiento de retroceso.

Para Xe mejor compresién de cuento queda des-
erito en la.presente memoria, se acompsafig unos dibujos
en los que, tan sélo a titulo de ejemplo, se represen-
te un caso préctico de reslizacidn del objeto de la
invencidn.

En dichos dibujos, la figure 1 es una seaidn
longitudinel del mecmnismo en posicidén de reposo, y las
figures 2 y 3 son sendas vistas en planta superior del
mecenismo en las posiciones de reposo y trabejo res-
pectivamente.

El mecanismo para juguetes amdmsdores esté
constitufdo en el aludido dibujo por une ceja longi-
tudinal -l~ g modo de bastidor fijo, con medics para
la fijacidn del ceparezdn -2- o cuerpo del animel a
repregentar.En los extremos de este bastidor -l-, es-
tdn artf{ouladas medisnte sendos ejes verticales —=3- y
-4=-, las gezas transversales =5- y -6=-, cuyos extremos
salientes simulan las patas del animal, La pieza -5-
se prolonge frontalmente en un apéndice —7-, que si-

mula la cabeze.
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Las dos piezas —~b~ y -6- estdn conectadas en-
tre s{ mediante une biela -8-, articulaeda en sendos pun-—
tos =9-10- situados excéntricamente en relacidn a los
regpectivos ejes -3~ y -4-, y en lados opuestos con res-
pecto al eje longitudinal del juguete.

Le biela -8- presenta una inflexidn central
-11-, a modo de brazo radiel, doblado formando gancho
en el cusl estén anclado el extremo de un resorte -12-,
cuyo extremo opuesto estd retenido en el eje delantero
~3-, de forma que obliga a mantenerse a las patas en
una de sus posiciones extremas.

En el propio brazo -ll- estd anclado el ex-
tremo del cable de mando -13-, deslizable en una funda
flexible -14~, cuyo extremo estd retenido a su vez en
una aleta =15~ saliente del bastidor -l1-. El extremo
opuesto del cable estd unido a una mlanca -16- articu-—
lada a une empufiadura -l17-, a la que se halla fijada
la funde -14-.

Los extremos de las pates -5~ y =6- llevan
unidas & su ocara inferior sendas horquillas -18-, en
cuyes remas se prevén correspondientes cortes longitu~
dinales -19-, en los cuales estédn montados deslizables
los extremos de los ejes -20~ de las ruedas -21-. El
extremo delantero de estas horguillas estd cerrado,
mientras que el posterior estéd ebierto y da paso libre
a8 la ruede. De esta formae cuando las mhas se mueven ha-
cia delante, el eje miromdey la ruede sBobressle par la

cara posterior.y gira libremente,. Al oscilar hacia
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gtras, el eje avanza y la vueda es frenada, por el ex-
tremo cerrado de la horquilla.

Teniendo en cuenta todo lo que antecede, se
comprende fécilmente el movimiento del mecanismo; el
accionar le pelanca -16- de mmdo, ei cable =13~ tira
de la biela -8~ la ousl obligs & oscilar en movimien-
to3 opuestos a los pares de pates =5~ y -6-, de forma
que las patas de un lado adoptan movimientos opuestos
entre sf, y a las del otro lado, Las patas que siguen
el movimiento ge avance, se deslizan libremente, mien~
tras que las otras quédan fijadas debido al blogqueo de
sus ruedas, basculando sobre ellas el cuerpo del ani-
mal, que de este modo avanza. Al solter la palance, es
el resorte -12-~ quien obliga a efectuar los movimientos
opuestos a los descritos, quedando libres las patas
blogueadas y retenidas las que fueron libres, dando con
ello la sensacidn de que el animél se desplaze andando.

Pese a la perfeccidén de movimientos cbtenida,
el mecanismo es muy simple, resulta de fédocil manipda-
0idén y de gran robustez, al carecer de partes delica-
des.

Serén independientes del objeto de la inven-
¢idn, los materisles empleados en la construccidn de
los distintos elementos que la integran, formas y di-
mensiones de los mismos y cusntos detalles accesorios
puedan presentarse, slempre y cuando no afecten a su

esendalidad.
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NOTA

Se reivindica como objeto del presente modelo
de utilidad:

l. Mecanismo para juguetes andedores, que es-
té constitufdo esencialmente por un bastidor fijo, con
dos piezas transversaleés articuladas segin sendos ejes
verticeles, y cuyos extremos salientes constituyen las
patas del juguete, las cuesles estén conectadas entre d
por una biela articulada en puntos excéntricemente opues-
tos respecto a los ejes de oscilacidén de cada pieza
transversal, de forme que ambos pares de patas oscilan
en movimientos opuestos, estando solicitadas eléstica-
mente hacia une de sus posiclones tope, yendo coneofa-
do a le biela el extremo de uno de les elementos de una
transmisidn flexible cuyo elemento complementario lo
egtd a su vez, en el bastidor, estando dichs transmi-
gidn, mendeda por medio de un mecenismo de pelance ar-
ticulaeda a una empufisdurs y disponiéndose en los extre-
mos de las patas, sendss ruedas, con un dispositivo de
bloqueo automético en el movimiento de retroceso de las
patas,

2. Mecanismo para juguetes asndadores, segun
la reivindicacion 1, caracterizado porque la biels que
conecta entre sflos pares de patas, presenta una infle-
xidn en su centro,,que da lugar a la formecidn de une

prolongacidn redial, a la Que estédn anclados el extre~



mo del ceble de la transmisidén flexible y un extremo
de un resorte helicoidel, cuyo extremo opuesto estéd
fijado 8l eje de las patas delanteras. _
3. Mecanismo para juguetes andadores, segin
5 la reivindicacidn 1, caracteriza porque los ejes de
x las ruedes estén montados en cortes longitudinaies de
gendas horquillas fijadas & los extremos de las pstas,
de forme que los mismos adoptan dos posicliones opues-—
> tas, una en la queée la rueda gire libremente, corres—~
10. - pondiente al movimiento de avence, de la pata y otra
en le que la rueds queda bloqueada a frieccidn, corres-
pogdiente al movimiento de retroceso de la misma. :
4, Mecenismo para juguetes andadores.
La presente memorigflescriptiva oconsta de sie-~
15, te hojas fbliadaa escritas a méquina por una sola cars.

B Barcelona, a 20 de junio de 1962,

Cayetang\BONNIN FORTEZA
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