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La exactitud en la punterfa de los caffo-

'. nes depende esencialmente de gque se oconozoa exacta-
mente la distancia del blanco oontra el que se ha de
disparar, Al medir esta distancia, bien se utili-
ce un solo distancidmetro o varios de ellos, bien se
trate de una distancia invariable del blarco o que
siendo esta variahle la mediocidn se realice en un
mismo instante, los resultados, segin la experiencia,
no suelen coincidir por efecto del error personal y
los errores de los instrumentos,

Ya se han propuesto dispositivos para
determinar en todo momento el valor mas exacto (ideal)
aparente de la distancia, Estos dispositivos lle-

van una cinta escritora movil con velocidad invaria-

ble en linea recta y una punta marcsdora, que se dis-
pone mdvil persendicularmente a la direocion del mo-
vimiento de la cinta y que se destina a maroar sobre
ésta las distancias medidas. 51 valor ideal de la
distancia, que se ha de determinar en cada momento, es
entonces el punto de interseccion de una 1lfnea que
contiene la punta del estilete marcador y es parale-~
la al movimiento de éste con otra l{nea recta, que
dentro de una multitud de puntos marcados para los
que es constante la variaoidn de la distancia refe-
rida a la unidad de tiempo, corresponde mejor & la
sucesion de los puntos y proporciona por tanto los
valores ideales de la distanocia. E1l valor ideal

de ls distancia en cada momento se yuede también de~
. terminar asf{, cuando, ain siendo varisble la distan-
cia del blanco, las mediciones de la distancia se

han realizado en instantes diversos, debiendo solo
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corresponder también lo mejor posible aquella lfnea
recta a la sucesidn de los puntos. En el supuesto
de que dicha constante exista, puede también deter-
minurse el valor idesal de la distancia en ocuslguier
momento, sun en el caso de no haberse heoho medicio-
nes de distancias durante algun tiempo y no haberse
marcado por consiguiente ningunos puntos, Con el
mismo supuesto pueden hasta determinarse de antema-
no valores ideales de distancia, los ousles caeren
en la prolongacidn de aquella linea raecta mds alld del
indicado punto, punto de intersecciodn,

Para suprimir en un tal dispositivo los
inconvenientes de los dispositivos conocidos de es—
ta olase, los ouales se originan por el heoho de que
para determinar el valor ideal de la distamsia en oca-
da momento se establece una union mecénica del meca-

nismo destinado & ésta determinacion con el disposi-
tivo para marcar las distancias, se prevée segin el
invento una regla sustentada por una corredera, dis-
cuesta de manera desplazable en direccion del movi-
miento del estilete marcador, la ocual puede recibir
un desplazamiento a mano y por otro lado un desplaza-
miento automdtico cuya velocidad es regulable y ade=
mds se adopta tal disposicidn que dicha regla pueda
girar sobre la corredera alrededor de un eje perpen—
dicular a la direccion del movimiento de la cinta es-
oritora, y al del estilete marcador, debiéndose pre-
ver una disposioién, gracias a la cual se comunigwme

& la regla automdticamente un giro a oada variacidn
de aquélla veloocidad,

Para poder emplear una cinta esoritora
de pequefo emcho, sin que se impida el transporte de
grandes distancias, ase prevée convenientemente una
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serie de estiletes marcadores, los ouales se dispo-
nen sobre un O0rgano traotor sin fin (por eJemplo una
cadeng o ointa), mdvil transversalmente a la direc-
cidn del movimiento de avence de la ointa esoritora,
de tal suerte que este drgeno de tracoion se subdivi-
da por los estiletes en partes iguales; y ademds se
preveran medios para conooer, cuasndo por efecto del
pequefio ancho de la ointa escritora se haya de nece-
gitar ocusionalmente desplazar la corredera en el Sen-
tido de su movimiento, comunicéndole un desplazamien-
to adicional, 8i este desplazamiento es igual a la
distaencia recf{orooca de dos estiletes vecinoa, S1i

ge debiesen tener en cuenta las indicaciones de va-
rios distancidmetros y se desease transportar automé~
ticamente sobre el dispositivo las variaciones de

las distancias medidas, entonces se requiere prever
para oada distancidmetro un drgano especial de trao-
cion,

Zn el dibujo adjunto se representa a ti-
tulo de ejemplo una forma de ejecucion de un dispo-
sitivo den conformidad con el invento provisto de
dos Jrganos de traccicn, La figurs 1, es una Vis-
ta en planta, las figures 2 y 3 seociones parciales
en escala sumentada, segin las lf{neas 2-2 y 2-3,¥
la figura 4 una vista parocial en plantsa, también en
escala sumentada y suprimida la tapa.

Sobre uns tape 2 perteneciente a la caja
1 y provista de un orificio rectangular va fija une
chapa-gufa 3 que cubre dicho orificio hsesta dos ren-
dijas, Une ointa escritora 4 gue gira sobre dos
bobinas (suprimidas en el dibujo para simplificarlo)
dispuestas en la oaja y que 8e deben imaginar movi-
das uniformemente gracias & un motor, Dpasa & través
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de estas dos rendijas por encima de la chapa-gufa 3,
la direccidn de movimiento de la cinta se indica por
flechas, Sobre la tapa 2, vd colooado un msillo
giratorio 5 roscado. Con el msillo roscado 6 aga-
rra una pleza de tuerca 6, que vé guiada a lo largo
de un perno 7 paralelo al msillo roscado 5 y as{ 8e
impide gue gire. Otro musillo roscado 8, que es
paralelo al 5, engrana con una plezsa de tuerca 9, pa-
ra cuya gufa sirve un perno 10.

Para el accionamiento de los dos msi-
llos 5 y 8 sirve la siguiente disposicidn: mediante
un&a rueda de mano 11 puede haocerse girar una rueda
dentada 12, que engrana con otra rueda dentada 13,
La rueda dentada 13 vé unida solidamente con una rue-
da motriz 14 de un engranaje diferencial, cuya rue-
da planetaria 15 se apoya sobre un eje ourvado 16 ¥y
ouya otrs rueda motriz 17 se une solidamente con un
eje 18, Z1 eje 18 lleve un disco de friceidn 19,
con el que engrana un pifion de friccion 20, despla-
zable a lo largo de un eje ranurado 21 (pero que no
puede girar respeoto a este eje), el cual puede ac-
cionarse con velooidad uniforme por medio de un mo-
tor 22, Gracias a una pileza de tuerca 23, que vé
arrastrada por un pifion de fricecidn 20 y que engrana
con un hiso roscado 24, guede varisrse la distancia
del pifidn de friocidn 20 al centro de la polea de
fricoidn 19, Para el accionamiento del lso 24
sirve una rueda de mano 25, Un fndice 26 de la
pleza de tuerca 23 se®ala en una esoala 27 le dis-
tencia del pifidn de fricocidn 20 al ocentro de la po-
lea 19 en ocada momento,

Los giros del eje curvado 16 se trans-

miten medisnte dos engranajes de ruedas oonicas28 y
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P 29 y un eje 30 & una de las ruedas motrices 31 de
otro segundo engranaje diferencial, ouya rueda pla-
netaria 32 se apoys sobre una parte curvada 33 del
lmsillo roscado 5 y ouya otra rueds motriz 34 se
halle solidamente unida con una rueda dentada 35,
Bsta ruedas dentada engrans oon otra rueds dentada
36 que puede accionarse por una polea 37, que pre-~
genta un fndice 38, el oual coopera con otro {ndice
39 golocado en el apoyo de la rueda 36, Los giros
del Imaillo roscado 5 se transmiten mediante dos pa-
res de ruedas odnicas 40 y 41 y un eje 42 a una de
1as ruedas motrices 43 de otro tercer engraenaje di-
ferenoial, ouya rueda planetaria 44 se apoya sobre
\ una parte curvada 45 del msillo rosocado 8 y cuya

otre rueda motriz 46, se acciona mediante un par de

redas odnicas 47 por el mso rosoado 24,  Sobre
la pieza de tueroca 6 va colocada giratoria una re-
Zla 48, que presenta una ranura 49 en la gque agarra
un gorrdn 50 de la pieza de tueroa 9, La parte cen-
tral de la regla 48 estd heoha de celuloide y lleva
an trazo o rays 51 que pasa por el eje de giro de
la regla y por el eje del gorrdn 50,

Para transportar las distancias sobre
1s cinta esoritora 4 se adopta la siguiente disposi-
¢idn, Zn la oaja 1 se disponen de manera que pue~
dan girar dos ejes 52 y 53, de suerte que orucen
vertioalmente al msillo rosocado 5. El eje 52 pue-
de accionarse mediante una rueda de mano 54 y el eje
5% mediante otra rueda de mano b5, Sobre el ele
. 52 se aslentan simétricamente &l olano que ocontie-
ne al eje de giro de la regla 48 y es8 paralelo al k-
sillo 5 dos discos 56 y 57 de ignal tamefio, estando

la polea 56 unida golidamente con el eje 52, quedan-
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do loca la polea 57, Sobre el eje 53 s8e apoyan
dos poleas 58 y 59 ouyo digmetro coinoide con el de
las noleas 56 y 57, y de las cueles la polea 58 colo~-
cada frente a la 56, vd dispuesta loca, en tanto que
la polea 59, que oae frente a la 57, va unida soli-
darente con @&l eje 53, Sobre las ooleas 56 y 568
vé tensada una ointe de acero 60 sin fin ysobre las
poleas 57 y 59 otra cinta de acero sin fin 61. Ca-
da una de las cintes de acero lleva ocko sostenes 62,
cedsa uno de los ouales recibe un estilete marcador
63 y estan dispuestos de manera que ocads dos veoci-
nos tengan entre 81 igual distancia s, Los esti-
letes marcadores se disponen de manera que puedan des-
plazarse verticslmente a la cinta en sus sostenes.
2or medio de una pleoa 64, que vea fija sobre un eje
65 y que pjuede hacerse girar mediante un mango 66 co-
locado en dicho eje, los estiletes marcadores 63 de
1la cinte 60 que se encuentran precisamente bajo la
cints escritora 4 puede elevarse simultdneamente,de
suerte que cada uno de ellos marque scbre dicha cin-
ta esoritora un punto (en el ejemplo se supone que
los estiletes marcadores sSon agujas. En este caso
por consiguiente, el marcado se realiza practioando
un sgujero en la cinta esoritora), Una segunda
placa 67 que vé fija sobre un eje 68 y que puede ka-
cerse girar mediante un mango 69, permite accionar
los estiletes marcadores 63 de la cinta 61 de manera
correspondiente, Dara el retroceso de los estile-
tes marosdores, sirve un muelle 70 de que esta pro-
visto cada uno,

La disposicidn que se adopta es tal,
que el ancko de la cinta escritora 4 es un poco ma-

yor que 2 8 (indicando s la distancia mencionada).
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2o0r teanto solo llegan a actuar sobre la cinta esori-
tors simulténeamente ouando menos dos y cuando m&s
tres estiletes wmaroadores, 3n el presente oaso
debe admitirse que la distancia s en la esocals de
transporte represents una distancia de 2,000 nm,
Por tanto un desjlazamiento de cada ointa de acero
en el grado 8 corresponde & una variecidn de la dis~
tanoia de 2,000 m, Todos los puntos maroados s8i-
multineamente sobre la cinta escritora por losa esti-
letes margadores 63 de une sola y wisme bende de aoce-~
ro corresponden & una sola y dnioca distanciamkdide.e
para indicar esta distancia los glros del els 52 se
transmiten mediante un par de ruedas oonicas 71 & un
totalizador 72 y los giros del eje 53 mediante otro
sur de ruedas odnicas 73 al totalizador 74, En to~
do momento la posicidn del eje de giro de la regla
48 corresponde en aquélla nosicidn de la misma en
que el trazo longitudinal de la regla corresponde lo
ngs exactamente & la sucesidn o trayectoria de los
ountos marcados, &l velor idesl momentsneo de la dis-
tuncia, Para indicar este valor se transmiten los
giros del eje 30 mediante un par de ruedas odni-
cas 75 a un totalizador 76, ambos totalizadores
72 y 74 deben imaginarse sjustados de suerte que en
ambos, cusndo la junta de un estilete marcador de
wne cinta de acero con la punta de otro estllete mar-
cador de la otra cinta de acero 8e halle en un pla-
no peryendicular al masillo roscado 5, o se indica
la misme distancia o las distancias indicadas se di-
fdrencian en 2,000 m 0 en un miltiplo de 2,000 me tros,
idemés debe imaginarse el totalizador 76 ejuatado de
suerte que ouando los totalizadores 72 y 74 sefialan

iguales distancias v ousndo el eje de giro de la re-
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gla 48 se haelle con la junta de un estilete marca-

dor de la cinta de acero 60 y ocon la sunta de otro es-
tilete marocador de la cinta de acero 61 en un »lano
vertical al msillo roscado 6, seflala igual distan-
cia que los dos totalizadores 72 y 74. Este ocaso
especial se reoresenta en el dibujo,

Le disposicion descrita del engransje
diferencial 31, 32, 34 con el engranaje de ruedas
dentadas 35, 36 y la polea motriz 37 as{ como con
los {ndices 38 y 39 sirve para el fin de voder des-
plazar la regla 48 paralelamente a s{ misma un valor
8 sin que por este desplazamiento se afecte en nada
el totalizador 76, En esto debe imaginarse adopta-
da tal disposioion que dos giros completos de la po-
lea motriz 37 (los {ndices 38 y 39 dan a conocer los
giros completos) originen un desplazamiento de la re-
gla 48 jarelelamente a 8{ misma en el valor s, (Bsta
disposicion podrfa variarse ficilmente escogiendo una
relacidn de transmisidon sdecuada, de suerte que un
golo giro de la polea motriz 37 originase el indi-
cado desplazamiento de la regla en el valor 8),

Supongsmos que s80lo hay que tranaportar
las indicaciones de dos distanciometros (I y II).
5n este caso, se utilizara el dispositivo de la si-
guiente manera, Primersmente se ocone en movimien-
to uniforme la ointa esoritora 4, 41 momento que 8e
snunoia una distancia por el distancidmetro I, la cin-
ts de mcero 60 se ajustard haciendo girar la rueda
de mano 54, de manera que el totalizador 72 indique
la distancia amnociada, y accionando el manubrio 66
gse oorima la plaoa 64 contrs los estiletes merocado~
res 63 de la ointa de acero 60 existentes a su alcan-
ce, de suerte que cada uno d4 eatos egtiletes maroa-
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dores 63 de la cinta de acero 60 existentes a su al-~

cance, de suerte que cada uno de estos eatiletes mar-
cadores seflalen un punto sobre la cinta escritors 4,
Si se anuncia una distencia por el distancidmetro II,
entonces, haciendo girar la rueda de mano 55 se ajus-
terd la cinta de acero 61 de forma que el totaliza-
dor 74 indique la distancia anunciada y acoionando
con el manubrio 69 la placa 67 se oprimirs contra

los estiletes marcadores de la cinta de acero 61 exis-
tentes & su alcance, de suerte que cada uno de estos
estiletes marque un punto, Egtos ajustes deben re-
petirse a cada nuevo aviso de medicionesque se ha-
gan por los distancidmetros I y I1I,

Después que se tengan una serie de
transportes, se pondrd en marcha el motor 22 y ha-
ciendo girar la rueda de mano 25 &e comunicard a la
pieza de tueroa 9 resnectoa la 6 un ajuste tal que
el trazo o raya 51 de la regla 48 sea paralelo a la
1fnea trazada imaginariamente sobre los puntos trans-
portados y que corresponda 1o mejor posible & la sSu-
cesidn o trayectoria de los suntos, Ademas huolen-
do girar ls rueda de mano 1l la regla se desplaza
paralelamente & s{ misma, de manera que su trszo lon-
gitudinal coinoida con la indicada 1lfnea, En estos
dos ajustea debe prescinddrse de los puntos muy des-
viados a los ludos y que se deben sin duda a fglsas
mediciones (por ejemplo los puntos entre paréntesis
de la figura 1), Si la menocionada linea comprende
con el msillo roscado 5 un éngulo distinto de 90
grudos, entonces la distancia medida sumenta o dia=-
minuye con el tiempo (en la oosicidn dibujada de la
regla se tiene un sumento de la distanoia), £En este

caso el oifidn de friccidn 20 debe llevarse, haciendo




& girar la rueda de mano 25 a una sosicidn en la que
tenga una distancia dsl centro de la solea de frio-
‘ ¢idn 11 con un ocierto valor distinto de oero, distan-~
oia que se sefiala en la esoala 27 oor el fndioe 26
¥ que oorresconde a la diferenoia de distancia exis-
tente en la unidad de tiempo, for efecto de esta
distanoia, escogiendo debidamente el numero de revo-
luciones del motor 22, los husillos roscados 5y 8,
comunican & las piezas de tuercas 6 y 9 un desplaza-
miento tal que, el trazo 51 coincide constantamente
oon la lfnea mencionada, Zn este o0us80 en el meca-

nismo totalizador 76 se indica siempre el valor ideal

de la distancia en el momento. Uniendo el eje 30 con
un utensilio en el que 8e utilice este valor, puede
introducirse date én el indicado utendilio conatan-

temente,

Como se transsortan constantemente por
lo menos dos multitudes de punto que se corresponden

exactamente y que estdn desplazudos entre sf, solo

1 en la distancia 8, ouando el eje de giro de la regla
La llegado a uno u otro lsgo de la ointa esoritora
4, se puede, desplazando la regla paralelamente a si
misma en el valor s, ajustar el trazo 51 a la linea
correspondiente a 1la segunda multitud de puntos treans-
portados, de manere que a pesar de ser estreoha la

: ointa escritora no puedan perturbar las variaciones
maximas de la distanoia. Rste desplazamiento de
la regla debe hacerse mediante la polea motriz 37, co-
muniocando a la misma exaotamente dos giros desde aqué -

® 1la posiocidn en que los dos {ndices 38 y 39 se hallan

opuestos entre si,

Esta solicitud, que corresponde & la

presentada en Alemania en 12 de Junio de 1924, se &oo-~
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ge & 1los beneficios del articulo 16 de le Ley de Pro=-
pledad Industrial,
miw wim N O T A =2 miem

Los ountos de invencidn propia y nueva
que se presentan para que sean objeto de esta Patente
de VEINTE afios, son los siguientes:

12 « Un dispositivo para, de una serie
de valores de distancia, determinar el valor proba-
blemente mas exacto correspondiente & un instante de-
terminado, llevando una ointa esoritorsa mdvil recti-
lineamente ocon velocidad invariable y un estilete
marcador gque se dispone movil perpendicularmente a
la direccion del movimiento de la ointe y que sirve
pars marcar sobre €sta los valores de la distancia,
caracterizdndose el dispositivo por llevar prevista
una regla suatentada por una corredera que s8e dispone
de manera desplazable en direccion del movimiento del
estilete marcador y que, por una parte, puede experi-
mentar un desplazamiento & mano y por otra un des-
plazamiento automdtico, cuya velocidad es regulable
y caracterizéndose también jorque la regla vé dis-
suesta de manera que pueda girar sobre la correderse
alrededor de un eje que es peryendiocular a la direc-
0idn del movimiento de la cinta esoritora y a la del
eatilete marcador, preveyéndose una disposici6n, gra-—
cias a la oual se oomunice automdticamente un giro
& la regla al variar aquella velocidad,

2¢ - Un dispositivo segin lo reivindi-
cado en el punto 1%, caracterizado porque, con el
fin de poRer emplear una cinte escoritora de poco &an-
oho 8in que se impida el transporte de grandes dis-
tancias, se ha previsto una serie de estiletes mar-
cadores, que van dispueatos sobre un drgano sin fin
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de traccidn mdvil transversalmente al movimiento de
avance de la cinta esoritora, de tal forma, que di-
ocko drgano de traceidn queda subdividido por los es-
tiletes en nartes iguales, caracterizéndose ademss el
dispositivo por llevar medios para dar a oonogcer ouan-
do un desplazamiento adioional de la corredera en la
direccidn de su movimiento, neoesario ocasionalmen-
te a oconsecuencia del poco ancho de la cinta escori-
tora, es igual & lu distancia recf roca de dos esti-
letes vecinos,

¢ = Un dispositivo para determinsar la

distanoisa,

Tal y como 8e ha descrito en la Memo~
ria que antecede, repjresentado en los dibujos que ae
acompafian y con los fines que se han especificado.

Bsta Memoriu consta de trece hojas es-
critas por uns sola cara,

Madrid, 27de NMayo de 1925

2, A,
Alberto ce Tlzaburn
Por Poder
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