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v Un tornmo mecanico para alfareria "

Memorias Descriptiva

Los tornos de alfarero empleados actualmente son todos
ellos accionados por el mismo operario que con los pies hace girar
un plato aispuesto en la parte inferior del eje del torno. Como se
comprende el trabajo con estos tornos accionados por el mismo Opera—
rio resulta pesado y exige operarios especialmente diestros para simul
taneamente accionar el torno y modelar el objeto que se trabaja.

El objeto de esta patente es un torno mecénico de alfa=-
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- rero en el cual la rotacidm del eje del torno se efectua mecanicemen-—
Ueé DOr un motor, de manera que el operario no tiene que efectuar el
trabajo de hacer girar el torno y puede concentrar toda su atencién
en el modelado de la pieza que trabaja. Con este torno no solamente

el trabajo del operario resulta mucho mas descansedo sino que ademas
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ge sumenta en una proporcién importante la produceidn porque el tor-
no gira continuamente con la velocidad debida sin gue esta velocidad
venga disminuida por el cansancio del operario.

El torno objeto de esta patente se hallas provisto de
un mecanismo de camblo ae velocidades accionado por un pedal, de ma=-
nera que el operario puede a voluntad variar la velocidad del plato
del torno y adaptarla en cada caso al trabajo que ejecuta, El torno
tiene ademas un mecanismo de desembrague uccionado por otro pedal que
pPara el tomo sin necesidad de parar el mecanismo motor.

En el plano adjunto se representa el torno oljeto de es=-
ta patente, siendo

La figura 1, una vista lateral ael tormo,

Lg figura 2, wn corte transversal por la linea II-1I de
la figura 1, ¥y

La figura 3, otra vista lgteral mirada por el lado o=
puesto ue lg figurs 1,

El torno comprende una armazén ~l- la cual lleva un ta-
blero =2- que constituye el piso sobre el cual se coloca el operario
para trabajar en el torno, El eje vertical =3—- se halla sostenido por
la parte superior por un cojinete -4~ y por la parte inferior por el
apoyo central —5— de la armazén y lleva del modo usual, en la parte
guperior el plato —6— sobre el cual se coloca el objeto que se traba—
Ja ¥ en ta parte inferior el plato -7= que sirve para accionar el
eje =3—~ con el ple en los casos especiales en que est0 ses conve—
niente, aAdemas lleva el eje —=3— aebajo del tablero =2- otro plato
-8~ de mayor diametro mediante el cual es accionado este eje mecanica—
mente por fricciém por un rodillo inrerior —l4— montado sobre el ele
=9=- ¥ que recibe movimiento ae rotaciom por la polea =13- u otro me-
canismo de transmisidén cualguiera,

El eje —=9= se halla montado por su extremo préximo a la

polea =13— sobre un cojinete —10- oscilante y por su 0tro extremo Se
halla montado sobre wn cojinete —ll— que puede deslizarse verticalmen=-

te en el apoyo central —5—~ y se halla accionado por un resorte =—l12-
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‘ que tiende a elevarlo y por lo ianvo aplica consvantemente el roaillo

inferior -l1l4- contra el plato =8~ con la fuerz. necesarias para gue

gse transmita por triccidén el movimiento de uno a otro. Este cojine~

te deslizuble —11—- se halla accionado por umna palanca —15— giratoris
al-rededor del pasador -lo—- y combinada con un pedual —17- de manera
que el Operario ejerciendo presién con el pie sobre el pedal puede
hacer bajar el cojinete —ll= e inclinar el eje —Y— de manera que el
rodillo —-l4- deje de estar en contacto qon el plato == y se interrum—
pe la vransmisidén de movimiento sin tener que parar el eje —=Y—- y el
roaillo -14-,

Pura poder variar o voluniad del operario la velociusd
de rotacibén uel eje —-3- se uispone el eje —Y= ranurado y el rodillo
-14—~ corredero gobre este eje —9-. Para hacer ueslizar este rodillo
-=14- gobre el eje =Y~ el uparato l1lleva una palanca —lbt— mon ituda Sobre
el eje =19= giractorio en soportes de la armazdén —l- y cuya palancs
terming por la parte superior en un pedal —20—-, lkiste pedal =20~ se
halla articulado por un tirante =21- con un trinquete —-22- que pren-
de en un sector dentado —23— pars fijar convenientemenie la posiciodm
de la palancu, El eje =1l9Y- lleva en la parte opuesta del aparato un
brazo —24— el cual se halla articulado u una regla —25— corredera
en soportes —2o~ Yy que lleva en su extremo un saliente =27— gue pene-
tru en la ranura —-26- del rodillo inferior —=14—, Por lo tanto el ope-
rario ejerciendo presiém con el pié sobre el pedal —20-, desprende
el irinquete —22- y puede mover la palenca —l8= & voluntad, con 10
cual hace correr a 1o largo ael eje —=9= el rodaillo -14- y varia la
velocidad de rotacién ael Plato superior —=&H—- pudiendo asi aar en cads
momento al eje =—3— del tormo la velocicad mas conveniente, Cuando el
operario abundons el pedal =20~ la posicién de la palsnca -18- y por
1o tantvo dael rodilld =14~ quedan tijados por el eje —-32-,

N O T A

Se reivindica como objeto ue esta patente:

1) 'lorno mecénico para alfarero caracterizado por tener en
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la parte inferior del eje vertical del tormo w plato el cual reci-

be movimiento por friccién con un rodillo inferior gue gira constante-
mente,

2) En el torno de ulfarero consignado en la reivindicacidn
gnterior, la disposicidn del eje del rodillo interior de friccidén mon-
tado sobre un cojinete oscilante y otro cojinete deslizable de maners
que el operario pueda a voluntad hacer oscilar este eje para separar
el rodillo de friccidn del plato y detener la marcihas del torno sin
parar el mecanismo motor,

3) En el torno de alfarero comsignedo en las reivindicacio-
nes snteriores, 1la disposicidn del rodillo de friccion corredero so-
bre su eje por medio due un mecanismo accionado por un pedal de maners
que el operario pueda a voluntiad hacer correr este rodillo acercando—
lo 0 apartandolo ael eje del plato de friccidn para variar la veloci~
dad del eje verticgl ael torno,

4) Un torno mecanco para alfareria,

Barcelonsg lb de mayo de 1925,
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