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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de invención por v e in te  años, por *  Maquina para 

la  fa b r ic a c ió n  de alambres de soporte y su in serc ió n  en barras de 

v id rio  » a favor de la  Razón S o c ia l K. V. P h il ip s ' G loeilam penfa- 

b riek en , resid en te  en Eindhoven (P a ise s  B a jo s ) .

F1 invento se r e f ie r e  a una máguina para l a  fab rio ao ió n  de 

alambre de soporte y su in serc ió n  en barras de v id rio  y especialmen­

te  en la s  de lámparas e lé c t r ic a s  y o tro s  aparatos e lé c t r i c o s .  lo s  

alambres de soporte sen en e s te  oaso introducidos por fu sión  en la s  

le n te s  sup erior o in íe r lo r  de la s  b arras  de v id rio  o en ambas len ­

t e s .  Pn lo  que sigue se in d icará  por " le n te "  su p erior un engrosa- 

miento en e l extremo de la  barra de v id rio  y por " le n te "  in fe r io r  

un engrosatalento en e l  lado del tubo de p ie  unido por fu sión  con la  

barra de v id rio .

L .

Se entenderá en e s ta  descripción por barra de v id rio  también
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) una b arra  hueca u til iz a d a  algunas veces o un tubo. También hay que

observar que la  barra de v id rio  en l a  fa b rica c ió n  de lámparas e lé c ­

t r i c a s ,  es fundida ordinariam ente en un tubo de p ie  antes de in tro ­

d u cir por fusión  l o 3  alambres de soporte en e l  cual tubo de pie son 

también introducidos por fusión lo s  alambres de entrada de corrien te»

E l invento se r e f ie r e  especialm ente a la  fa b r ic a c ió n  de una

máquina para la  in se rc ió n  simultanea de cu alq u ier numero que se 

quiera de alamores de soporte en la  " le n te "  su p erior o en l a  in fe -  I 

r io r ,  en e l  cual caso e l a ju s te  de l a  maquina para l a  in se rc ió n  de 

un numero cualquiera de alambre de soporte en l a  " le n te "  o le n te s  

es p o sib le  en forma s e n c i l la  de modo que es asegurado un a ju ste  

exacto  de lo s  alambres de soporte a d istan cian  ig u a les en tre  s i*

Con arreg lo  a l  invento son p ro v ista s  un número de unidades 

in fe r io r e s  en cada una de la s  cuales es colocado un aparato para 

l a  fa b r ic a c ió n  de lo a  alambres ae soporte y son p ro v isto s  aparatos 

mediante lo s  cuales e s ta s  unidades in fe r io r e s  pueden s e r  dispuestas 

a d is ta n c ia s  que se quieran entre s i  radialm ente alreded or de un 

lu g ar de fu sión  c e n tr a lv Preferentem ente es prov isto  ademas un a - 

parato para la  in troducción  de la s  b arras de v id rio  en e l  lu gar 

de fu sió n  c e n tra l.

En una forma de ejeouoion e s p e c ia l son dispuestos concéntri­

camente a l  lugar de fu sión  una o v a ria s  oup r f io ie s  de rozamien­

to de forma anular m ientras que l a s  unidades in fe r io r e s  son pro­

v is ta s  de su p arfio ife  de rozamiento que se adaptan a la s  primeras* 

Para l a  f i ja c ió n  de le s  unidades in fe r io r e s  en l a  máquina pueden 

ademas con rreg lo  a l invento se r  p racticad as dos o mas ranuras 

co n cén tricas  alrededor del punto de fu sió n . E stas ranuras pueden 

en e s to  oaso ser  conformadas para l a  f i ja c ió n  de pernos para ase­

gurar la s  unidades in fe r io r e s  en la  máquina*

Para s im p lif ic a r  e l a ju s te  de l a s  unidades in fe r io r e s  puede 

s e r  colocado con arreg lo  a l  invento una e sca la  concéntricam ente
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con la  su p e rfic ie  de rozamiento o ran u ras.

Las unidades in fe r io r e s  pueden c o n s is t i r  en un narco en e l  

cual aon colocados h u s il lo s  que cruzan perpendiculármente e l  e je  

del lu g ar de fu sión  c e n tr a l , para la s  p artes  m ovibles.

Los alambres de soporte son preferentem ente fab ricad o s de alam­

bre avanzado interm itentem ente, en e l cual oaso en la s  unidades in­

fe r io r e s  son colooados aparatos de avance para e l  movimiento del 

alambre h acia  delante del oual son fabricad os lo s  alambres de sopor­

te  y aparatos encorvado res para lo s  alambres de so p o rte , En este  

caso pueden s e r  p ro v isto s en la s  unidades in fe r io r e s  aparatos para 

r e c ib i r  lo s  alambres de soporte formados de la s  d isp o sic io n es pa­

ra la  fa b rica c ió n  de lo s  alambres de soporte para su guia en un lu ­

gar de fusión  c e n tr a l .

En una forma de e jecu ció n  de la s  unidades in fe r io r e s ,  la s  in s­

ta la c io n e s  para l a  fa b rica c ió n  de lo s  alambres de soporte son com-r 

puestas de ta l  manera que esto s  alambres después de la  fa b rica c ió n  

son dispuestos radlalm ente con respecto a l lu gar de fu sió n .

Las máquinas en la s  cuales son fabricad os alambres de sopor­

te  de un alambre continuo y en l a 3 cu a les  son p ro v isto s  aparatos 

de avance para e l alambre presentan e l  inconveniente de que e l  alam­

bre durante su avance se escurre mas o menos, lo  oual pasa e sp e c ia l­

mente en alambres delgados. Ahora b ien  s i  e l extremo avanzado es 

introducido por fu sión  en una p arte  calentada de la  b arra  de v id rio  

lo s  alambres en v irtu d  del escurrim iento no siempre penetrarán a 

igu al profundidad en la  le n te  su p erior o en la  in fe r io r  de l a  barra 

de v id r io . Con arreg lo  a l invento e s te  inconveniente es remediado 

de t a l  manera que son p rov istos aparatos psra r e c ib i r  lo s  alambres 

de sop orte , lo s  cu ales guian en e l  lu g ar de fu sión  aq u ellas  super­

f i c i e s  ertremas de lo s  alambres de soporte que se producen a l cor­

ta r  Los alamores do soporte de loo alambres continuos. Le es ta  ma­

nera es conseguido que l a  longitud de l a  parte de lo s  alambres de



soporte que penetra en l a  barra de v id rio  sea independiente de un 

escurrim iento cu alq u iera  en e l  avance del alambre» Una ejeouoión 

apropiada de esto s aparatos recep tores consta según e l invento de 

uno o v ario s  sop ortes, cada uno de lo s  cu ales es g ir a to r io  alrede­

dor de un punto f i jo  y que en su g iro  guian a I 0 3  alambres de sopo* 

te  en «1 lugar de fu sió n  c e n tr a l. Cada uno de esto s soportes puede 

en es te  caso eer movible alrededor de un árbol soportado en la s  

unidades in fe r io re s  en un plano v e r t ic a l  ra d ia l. Ademas pueden ser  

f i ja d o s  an forma a ju s ta b le  en brazos o s c ila n te s . De e s ta  manera es 

conseguido que alambres de soporte de d iferen tes  lon gitu d es puedan 

se r  mtroducxdos en una barra de v id rio  en e l  cual caso la  lo n g i­

tud de l a  parte del alambre de soporte introducida en l a  barro de 

v id r io , permanece con stan te .

Como soportes pueden emplearse tenazas con brazos que c ie rre n  

e laaticam en te . Pn e s te  caso uno de lo s  bvazos de cada tenaza puede 

s e r  construido en forma rig id a  m ientras que 1̂ otro brazo es opri­

mido en forma f le x ib le  contra e l prim ero.

Para a b r ir  y c e r r a r  la s  tenazas pueden ser colocadas cuñas

desp lazables entre lo a  brazos de la s  ten azas, ^ stas  cuñas pueden 

e s ta r  unidas fijam en te  con e l árbol soportado en la s  unidades in ­

f e r io r e s ,  m ientras que e l  brazo o s c ila n te  es arrastrad o  por f r i c ­

ción  por e c te  á rb o l. Preferentem ente es prov isto  a ambos lados del 

árbol del brazo o so ila n te  un tope que detiene a l  brazo o s c ila n te  

m ientras que e l árbol sigue realizando su movimiento de giro con 

la  cuña sobre e l mismo f i ja d a .

La impulsión de aparatos concordantes colocados en la s  dife*r 

ren tes  unidades in fe r io r e s  puede se r  d ir ig id a  con a rreg lo  a l  inver 

to por un solo en gran aje . Con esta  f in  y con arreglo  a l invento

puede s e r  p rov ista  una corona dentada. Pr e s te  caso pueden se r  so­

portadas sobre r l  b a stid o r de l a  máquina /arias de ta le s  coronas
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dentadas concéntricam ente alrededor del punto de fu sió n  central#

La impulsión de esto s  aparatos concordantes colocados en la s  

d ife re n te s  unidades in fe r io r e s  puede sor d ir ig id a  segón e l  invento 

por ruedas h e lis o id a le s  d ispuestas radialm ente, en e l  cual oaso la  

corona h o liz o id a l impulsora es p ro v ista  de una s e r ie  de d ien tes cu­

yos c irc u io s  p a rc ia le s  situados a d is t in ta s  anonuras de diente e s -  

tan dispuestos concéntricam ente en un plano o sobre una su p e rfic ie  

có n ica .

Para la  impulsión de una o v a ria s  coronas dentadas puede se r  

f i ja d o  en e l la s  un r o d illo  que es movido por un disco de lev as o

de ranuras g ira to r io  alrededor de un árbol e x cé n tr ico , por medio d© 

lo  cual es comunicado a la s  cor inas dentadas un movimiento de giro

a lte rn a tiv o  adelante y a tr a s .

Para e l  avance del alambre m etálico  pueden se r  p ro v isto s ro­

d il lo s  que su je ten  constantemente a l  alambre y que sean impulsados 

interm itentem ente mediante un acoplamiento por una p arte  de l a  má­

quina que g ire  adelante en e l cual ooplaiaiento son p ro v isto s  rodi­

l l o s  que en una d ireooicn  determinada de g iro  son su jetad os *n tre  

una pared c i l in d r ic a  y un disco de acoplamiento con s u p e rfic ie s  de 

marcha e x cé n tr ica s . ¿Sata su je c ió n  constante tien e  por o b je to  pre­

v en ir e l p elig ro  del escu rrim ien to , e l  oual es grande especialm ente 

en alambres delgados.

Para e v ita r  que e l  acoplamiento de r o d illo s  se atasque y que 

de e s ta  manera a r r a s tr e  consigo en su movimiento retrogrado a lo s  

r o d i l lo s ,  puede 3er colocado con arreg lo  a l invento un acoplamien­

to preferentem ente un acoplamiento de r o d illo s  en tre  l a  parte de 

l a  impulsión que g ira  in te im it entera- n te y e l  b astid o r f i j o  de l a  

máquina.

Loo ro d illo s  pueden según e l invento se r  su je tad o s entre l a  

pared del c ilin d ro  y la s  su p e rfic ie s  de marcha e x cé n tr ica s  puede
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mediante apoyos e lá s t ic o s  que descansen elásticam en te en guia® 

del disco de a :oplamientof Entre e l aparato encorvado* para lo a  

alambres de soporte y e l  lu gar en e l  cual son esto s  cortados dol 

alambro avanzado interm itentem ente, puede se r  p ro v ista  con arre­

glo a l  invento una guia para enderezar e l  extremo del alambre.

E sta  guia puede se r  en e s te  caso apoyada flex ib lem en te  y se r  se­

parada por presión del alambre por medio del aparato recep to r de 

lo a  alambres de sop orte .

E l aparato enoorvador de lo s  alam bres de soporte puede s e r  

colocado según e l invento a ju s ta b le  con re la c ió n  a l  lu g ar del core­

te .  Con ea te  f in  puede s e r  f i ja d a  una rueda h e lic o id a l en el apa­

ra to  enoorvador, l a  cual eo inpulsada con ayuda de una segunda 

rueda iv liz o id a l  por una corona dentada h e lic o id a l, en e l oual oa­

so e l  aparato enoorvador es a ju s ta b le  alrededor del árb o l de l a  

segunda rueda h e liz o id a l.

Para l a  f i ja c ió n  de 1 ® barras de v id rio  puede s e r  provisto  

un soporte e l  oual puede ser  girado alrededor de un punto de apo­

yo f i jo  y que tie n e  un tope por e l  oual l a  barra de v id rio  es 

mantenida f i j a  en la  p osición  c o rre c ta ; e s te  tope se encuentra

fxiora del tray ecto  de la  barra de v id rio  ouando e l  soporta ha 

llegad o a l lu gar de fu sión . E l tope para e l  a ju s te  puede en este  

oasc aer provisto  de un ro d illo  e l  cual mediante un muelle es o - 

primido constantemente contra un disco excén trico  f i j o .

En una forma de e jecu ció n  del invento son p ro v isto s un nume­

ro de soportes para l a  su jeción  de la s  barras de v id r io , en e l 

oual oaso es p rov isto  un mecanismo ds movimiento para lo s  sopor­

te s  cuyo movimiento ea d irig id o por e l  árbol p r in c ip a l e l  oual 

mecanismo conduce alternativam ente lo s  soportes a l  lu g ar de fu­

s ió n . En este  oaeo e l  mecanismo del movimiento de lo 3  soportes 

puede se r  ejecutado de t a l  manera que esto s  últim os sean lle v a —



dos p.rim.. ran^nte n una posición en l a  cual sean ca len tad as lo c a l -  

E rate  la s  barran de v id rio  y d<.j¿pue3 ae ©ato < una posición  en 

l a  cual '.a parte locAlm^nt^ o«l“n‘*'fid& sea recalcada en e l lu gar

de fuáion.

Cada soporte para la  f i ja o ro n  do la  "barra de v id rio  puede se­

gún e l invento ser oolooacLo g ira to ria  a a te  jobx - un brazo oscilan*» 

t e ,  m ientras que es provisto  on p rno o p ieza aneloga movido i>or 

e l  engranaje de l s  máquina e l  ouái puado nacer g ir a r  a lo s  sopor­

te s  contra  e l e fec to  del muelle con re la c ió n  a l brozo o s c ila n te  

en un anéalo t a l  que e l soporta sea llevado afuera de l a  posi­

ción  pera e l  calentam iento lo c a l  a l a  p osición  para r e c a lc a r  l a

barra  de v id rio *
Con arreglo  a l invento pueden s e r  impulsados por medio de 

le v a s  aparatos concordantes colocados en la s  d iversas unidades 

in fe r io r e s ,  la s  cu ales lev as son f i ja d a s  en un a n illo  dispuesto

alrededor d 1 lu gar a© fu sión  y que g ira  adelante y a tra s *  l a s  

lev a s  pueden en e s te  caso s e r  f i ja d a s  del modo a ju s ta b le  en una 

de la s  coronas dentadas. Para e l  a ju s te  de la s  lev as puede e l ani­

l l o  sor "Rxovisto de una d iv is ió n  de e s c a la . En una forma de e je ­

cución s e n c i l la ,  e l  a n illo  en e l  cual son f i ja d a s  la s  lev a s  es 

soportado en la  máquina de ta l  manera que la  p arte  de esca la  que 

en ig  d iv isió n  de e s c a la  colocada en l a  maquina es a ju stad a  a una 

de la s  unidades, c0 r r e 3 pon.de a l a  p arto  de esca la  del a n illo  g i­

ra to r io  sobre la  cual debe se r  a ju stad a l a  leva correspondiente* 

Fu loa  dibujos e s ta  representada como forma do e jecu ció n  del

invento una máquina para l a  fa b rica c ió n  de alambres de soporte 

y para su in serc ió n  en una barra de v id rio * Ona maquina t a l  pue— 

s e r  empleada para la  fa b rica c ió n  de soportes de filam ento para 

lámparas e lé c t r ic a s  y en l a  f i g .  1 puede verse una v is ta  por 

encima de la  máquina, en la  cual para mayor c la rid a d  es suprimi­

da parcialm ente l a  mesa oon la s  p artes sobre l a  misma oolooadas*



La fx g . 2 en un c o rte  v e r t ic a l  a tra v és  de la  máquina. La fig* 3 

igualmente un corte  V e r t ic a l oon Ion 3 0 nortea para r e c ib ir  laa  

barras de v id r io , l a  f i g .  4 una v is ta  por encima del engranaje de 

le. máquina en menear e s c a la , la  f i g .  5 una p arte del mecanismo de 

impulsión y un' p arte  del acoplamiento mediante e l  cual es impul— 

sado e l  aparato de in trod u cción , l a  f i g .  6 en un c o r te  v e r t ic a l  

a trav és de una unidad in fe r io r  para la  fa b r ic a c ió n  de loa alam­

bra? do soporto, l a  f i g .  7 una v is ta  por encima de una unidad In­

f e r io r  t a l ,  la  f i g .  8 un co rte  por e l  aparato para l a  formación 

de lo s  alamores de soporte y la  f i g .  9 un co rte  a trav és  de l a  

tenaaa para r e c ib ir  lo s  alambres de soporte y para su guia en e l  

lu g a r  de fu sión  de la  máquina m ientras que la  f i g .  10 representa  

un d e ta lle  en .:orte  v e r t ic a l .

Sobre una rsesa 1 son d ispuestas la s  d ife re n te s  p artee y f i ­

jad as  la s  parteo ce impulsión para la  máquina. La ueea deseanea 

sobre pa.es 2; un a s ien to  3 que s irv e  para na» amplio apoyo del 

mecanismo de im pulsión ce fijad o  mediante pernos 4 ®  neBa 

( f g s .  1 y 2 ) .
Cobre la  mesa son dispuestas la s  unidades in fe r io r e s  5 para 

l a  fa b r ic a c ió n  io lo s  alambres de sop orte . P ioír < unidades in fe­

r io r e s  son p re v is ta s  de aparatos para r e c ib ir  3 para guiar lo s  

alambres do ...ororte en un Lugar do -fusión cen tra l 6 . La maquina 

r -;pr».untada s i rv¿ para la  fa b r ic a c ió n  de " a n i l la s "  que ordina- 

r io n su te  sirven  para o l apt*o de alambres incandescentes en rolla­

dos on forma h e lic o id a l, oomo son empleados por ejemplo en lám­

paras re lle n a s  de gas. Por " a n i l la "  se entiende un alambre sopo*- 

te  con un extremo on forma de e s p ir a l ,  en e l  oue. 1  es suspendido 

e l  alambre incandescente*

Pac-a r e c ib ir  y gu iar lo s  b arras  de v id rio  en e l  lu g ar de 

fu sió n  cen tra l 6 s irv en  lo s  soportes 9 movidos automáticamente*



La maquine es impulsada por medio de un m anantial de fuerza 

(no representado) por ejemplo por medio de un motor e le o tr io o , cu­

yo movimiento es transm itido sobre una polea do correa  8 la cual 
es f i ja d a  sobre un árbol 9 soportado en *»1 asien to  3 (f ig o *  1 y 2) 
■tfato árbol e3 además soportado en un c a b a lle te  10 ( f i g .  l )  f i ja d o  

mediante pomos en l a  mesa 1 . Sobre e l árbol 9 se a s ie n ta  un to r ­

n i l lo  s in  f in  11 , e l cual corre en un re c ip ie n te  da a c e ite  12 y

coopera oon una rueda n e liz o id a l 13 la  cual es p rov ista  de un cubo 

14 g ir a to r ia  alrededor de un árbol 16 ; e l  cabo 14 03 conveniente­

mente provisto de c a ja  de e je  15. Entre e l cubo g ir a to r io  y e l  a -  

s le n to  3 --s dispuesto un c o jin e te  de bolas 18 ( f i g .  2)

Para e l movimiento de lo s  aparatos colocados en la s  d iferen­

te s  unidades in fe r io r e s  5 son soportadas g iratoriam en te sobre l a  

me3 a 1 la s  coronas dentadas 13 , 20, y 21. La corona dentada 19 

p i r a  alrededor del árbol de la  máquina y descansa sobre bola3 22 

( f i g ,  2) la  corona 20 descansa mediante dos co jin etee , do bolas 23 

y la  coroua dentada 21 mediante dos c o jin e te s  de bo las 24, sobre 

l a  mesa 1 ( f ig .  2 ) .

En la s  unidades in fe r io r e s  son r re v is ta s  tenazas 26 ( f ig s ,  2

y 9) la s  cuales son movidas por medio de la  corona dentada 19; 

l a  corona 20 s irv e  para l a  Impulsión de lo s  aparatos para l a  fo r ­

mación de a n il la s  27 ( f i g s .  1 y 8) y la  corona 21 para l a  impul­

sión  de ro d illo s  28 ( f ig s *  6 y 7 ) .

La corona dentada 19 as impulsada por medio de un segmento 

dentado 29 ( f i g ,  1 ) f i ja d o  en la  corona 19 ( f i g .  31,  s i  oual seg r̂ 

monto 14 engrana en un segmento 30 ( f i g s .  1 y 5) f i ja d o  en. e l  cu­

bo 31 ; e l  cubo 31 es g ira to r io  alrededor de un árb ol o h u s illo  32 

soportado fijaruenxe e» la  mesa 1 . En e l  cubo 31 ao ademas fi ja d o  

un utaso 33 ( f i g .  D ,  ouyo extremo -  l ib r e  ea oolooad* une 

espiga 34 a iree  cor de la  oual puede g ira r  un ro d illo  35. Bate 

r o d il lo  ea guiado en una ranura 35 ( f i g .  2) da l a  ruada h a l la o s

9 . *

i
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dal 1 3 , l- oual ranura es p rov ista  de p artes que se extienden ex­

céntricam ente y que comunican a l segmento dentado 30 y por consi­

guiente a l a  rueda dentada 19 un rno virulento guiado*

La corona dentada 19 ( f ig .  l )  e s ta  p rov ista  de d ien tes h e li ­

co id a les  ouyos c irc u io s  p a rc ia le s  situ ad os a d ife re n te s  anchura 

de d ien tes se encuentra en una s u p e rf ic ie  plana. Engrana en rue­

das h e lic o id a le s  177 , la s  cuales catan  colocadas en planos ra d ia l»  

v e r t ic a le s *  ^ sta  transm isión  asegura dos v en ta jas que son de ^ran 

im portancia: primeramente se puede de e s ta  manera disponer un

número cualquiera de unidades in fe r io r e s  a la s  d is ta n c ia s  que 

se quierai entre s i  alrededor del punto de fusión  c e n tr a l ,  en e l  

oual oaso l a  rueda h e lic o id a l 177 engrana siempre oon una p arte  

de la  corona dentada 19* La máquina es por consigu iente apropia­

da para la  in trod u cción  por fusión  sim ultanea de número que se 

quiera de a n i l la s  en una barra de v id r io , en e l  cual caso e l  án­

gulo en tre  dos a n i l la s ,  próximas puede también s e r  a ju stado a vo­

luntad* En segundo lu gar mediante l a  transm isión mencionada, oon 

ayuda Ae una oola transm isión de rueda dentada, puede se r  impul» 

sado e l  aparato dispuesto en cada unidad in fe r io r  para r e c ib i r  

lo s  alambres de sop orte , en es te  caso lina tenace para r e c ib i r  

l a s  a n illa s *  E sto  últim o es también de gran im portancia para ln  

máquina según «1 in ven to , porque e s ta  rec ib e  de esa  manera solo 

un juego muy reducido* En la s  a n i l la s  u tiliz a d a s  de dimensiones 

muy pequeñas, la s  cu ales deb*>n s e r  in trod u cid as por fu sión  oon 

gran exactitu d  en la s  barras de v id r io , es muy conveniente una 

tran sm isión  t a l  l a  cual tra b a ja  prácticam ente s in  juego*

La corona dentada 20 e s ta  p ro v ista  de un bloque 37 ( f ig s *  1 

y 3) «1 oual puede se r  movido altern ativam en te en una ranura de 

la  mesf 1* Fn e l  bloque 37 es colocado un brazo 38 en cuyo ex tre ­

mo l ib r e  es f i ja d a  una espiga 39 sobre la  cual puede g ir a r  un ro­

d il lo  40 . E ste  r o d il lo  es  guiado en una ranura 41 en un fliso o  d<



11.=
A

)
ranuras 42 ( f i g .  2) e s te  último e s tá  unido mediante pernos 43 con 

l a  rueda h e liz o id a l 13 y os obligado por consigu iente a segu ir e l  

movimiento de e s ta  rueda h e liz o id a l. La ranura 41 es excen trioa  

de modo que en su g iro  ea girada ad elan te y a tra s  e l  ro d illo  40 y

por consigu iente la  corona dentada 20 .

Sobre la  p e r i f e r ia  de la  oorona dentada 21 es oolooada una

s e r ie  de d ientes 49 , l a  cual engrana en una rueda dentada 48 ( f i g .  

2 ) por l a  que es impulsada l a  oorona dentada. E sta  corona dentada 

es f i ja d a  sobre un árb o l 50 soportada en un caeq u illo  51; est«  aa>- 

b o l pasa a Graves de un rebajo  52 de la  mesa 1 y es f i ja d o  en e l la  

por medio de pernos. Sobre e l  árbol 50 son f i ja d o s  mediante cuñas 

56 ( f ig *  5) do3 d iscos de acoplamiento 54 y 55 y p ro v isto s  de su­

p e r f ic ie s  de maraña 58 ex cén tricas  ( f i g .  8 ) contra la s  cuales pue­

den s e r  guiados lo s  r o d illo s  57. E l o asq u illo  51 e s ta  p rov istos 

de una pared c i l in d r ic a  53 la  cual s irv e  igualmente para guiar lo s  

r o d il lo s  57. Sobre e l  árbol 50 puede g ir a r  un ca e q u illo  63 provis­

to de una pared c i l in d r ic a  62, e l  cual es impulsado oon ayuda de 

una barra 66 la  cu a l abraza a una espiga 65 f i ja d a  en e l  caequi­

l l o  63 . Para la  f i ja c i ó n  de la  espiga 65 es colocada en e l  caequi­

l l o  63 una placa 64. La barra 66 e s ta  unida por e l  o tro  extremo

oon un brazo de palanoa 67 ( f ig *  4) ©1 cual g ira  alrededor de u—

na esp iga 88 y e s ta  p ro v ista  de un segundo brazo de palanoa 69 ©&

cuyo extremo l ib r e  es colocado un r o d il lo  72 que co rre  sobre un 

diooo excén trico  73 . E ste  disco e s ta  unido mediante un to r n illo  

de a ju s te  74 oon e l oubo 14 de l a  rueda h e liz o id a l 1 3 . En e l bra­

zo 67 es f i ja d o  un muelle 70, e l  cual e s ta  unido por sn ex­

tremo en una espiga 71 f i ja d a  en l a  mesa 1 ; e s te  muelle oprime 

a l  ro d illo  72 constantemente contra e l d isco 73.

Según esto es comunicado a la  b arra  66 un movimiento a l t e r ­

n a tiv o , por medio del cual e l  d isco  63 ©s obligado a g ir a r  en un 

ángulo determinado adelante y a t r a s . La pared c i l in d r ic a  62 arras­

t r a  en una d irección  de giro a lo s  r o d illo s  57 , por medio de lo  

oual e sto s  oorren h a d a  a rr ib a  en l a s  s u p e rfic ie s  de marcha ex-



o an trio as 58 del cLíboo  55 y este  último es obligado a g ir a r  oon 

o l l a s .  Para que e s ta  transm isión se v e rifiq u e  s in  ju ago, son co loca­

dos apoyos e lá s t ic o s  59 en guias 60 del disco de acoplam iento; e£ 

to s  apoyos oprimen constantemente a lo s  ro d illo s  57 con esoasa -

fu erza  en tre  la s  s u p e rf ic ie s  de marcha 53 y 58 . Por medio de este  

acoplamiento es arrastrad o  e l  árb o l 50 en una d ireco io n . Para es­

ta r  seguro de qua e s te  árbol no es arrastrad o  por rozamiento de lo s  

r o d illo s  57 en d irecc ió n  de giro opuesta es colocado un acoplamien­

to análogo entre e l  árb o l y l a  pared c il in d r ic a  f i j a  53 del casgui­

l l o  51 ; este  acoplamiento s irv e  para acop lar e l  árb o l 50 con e l  bas­

t id o r  f i jo  de la  máquina en la  d irecc ió n  de movimiento en la  cual 

no es arrastrado por la  parte g ir a to r ia  del acoplamiento#

l a s  unidades in fe r io r e s  para l a  fabrioaoion  de lo s  alambres 

de soporte, oonsta de un marco 80 ( f i g e .  6 y 7) e l  cual es refo rza­

do por p lacas h o riz o n ta les  81 y 82 , En la  p laca 81 hay un rebajo 

para un perno 83 e l  cual e 3 ta  p rov isto  de una cabeza plana que se 

adapta en una ranura 85 de la  mesa 1 . En la  placa 82 puede se r  in­

sertado un perno 84 e l  cual es p rov isto  de una cabeza plana que se 

adapta en una ranura 86 de la  mesa 1 (vease f ig .  2 ) .  Mediante este  

perno pueden ser  a ju stad as fijam ente le a  unidades in fe r io r e s  en ca­

da s itu a c ió n  angular que se quiera sobre la  mesa es colocado ademas 

una d iv is ió n  de e s c a la , sobre l a  p e r i f e r ia  de l a  ranura 85 la  cual

d iv is ió n  f a c i l i t a  e l  a ju s te  exacto de la s  unidades in fe r io r e s .

En e l marco 80 es colooadB una espiga 88 sobre la  cual pue­

de g ir a r  un c a rre te  de repuesto 87 para e l alambre del cual son 

fab ricad as la s  a n illa s#  ün to r n i l lo  de a ju s te  89 s irv e  para -  

f i j a r  l a  espiga 8 8 . Una e s c o b il la  90 f i ja d a  tn  l a  p laca 81 s i r ­

ve para lim p iar e l  alambre# En a l marco 80 puede g ir a r  ademas 

un e je  91 3 obre e l  cual son oolooados, una rueda h e liz o id a l 92, 

una ruada dentada 93, y uno de lo e  r o c i l io s  de avance 28 para

La rueda h e liz o id a l 92 engrana en l a  eso roña denta—e l  alambre
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da 21 l a  cual ce girada en ana d irecc ió n  in term itentem ente, La ru« 

da dentada 93 engrana con una rueda dentada 94 f i ja d a  sobre un ar­

t e l  95 , en l a  cual ruede dentada es f i ja d o  e l ro d illo  superior 28j 

e s te  último recib e  por consiguiente un movimiento guiado análoga­

mente a l del r o d illo  in fe r io r .  E l árbol 95 es soportado en un bra­

zo 96 , e l cual es f i ja d o  en un oubo 98; éste  últim o puede g ir a r  a l  

rededor de un a fb o l 99 soportado en un asiento  100 del marco 80 .

En e l  oubo 98 es f i ja d a  una espiga 1 0 2 , en l a  oual" es colocado un 

m uelle 101 e l  cual por e l  otro extremo os f ija d o  en una espiga 103 

unida fijam en te  con e l  marco 8 0 . E s te  muelle oprime a lo s  ro d illo s  

28 con la  presión  n ecesa ria  uno contra  o tro . En e l  brazo 96, se 

a s ie n ta  ana leva  97 l a  cual mantiene en una s itu a c ió n  determinada 

a l brazo 96 cuando e s te  es abatid o .

Cobre on bloque 105 soportado en e l  marco, es colocada una 

guia 104 a ju s ta b le  mecíante un to r n i l lo  de a ju s te  1 0 6 , e l  oual s i r ­

ve para ol paso del alambre a trav és de lo s  r o d illo s  28 . Sobre e l  

o tro  lado ae lo s  r o d il lo s  es montada igualmente una guia 110 para 

e l  alambre, l a  cual es  colocada a ju s ta b le  sobre un bloque 111 igu al 

mente a ju s ta b le . E ste  último se a s ie n ta  sobre un bloque 112 f i j a ­

do sobro e l  marco.

El aparato enoorvador de la s  a n i l la s  consta d© un árbol hue­

co 115 , e l cual mediante un t o m i l lo  de a ju s te  es f i ja d o  un cae­

q u illo  116; sobre e s te  es colocada una rueda h e liz o id a l 118; esta  

¿.ngrana con una rueda h e liz o id a l 1 1 9 , l a  cual es colocada g ira to ­

riam ente sobre una esp iga 120 soportada en e l  marco. La rueda he­

l iz o id a l  119 engrane en l a  corona dentada 20 l a  cual re c ib e  un mo­

vim iento g ira to r io  adelante y a tr á s . El casq u illo  116 es soporta­

do en un bloque 122 e l cual e s tá  p rov isto  de una caperuza p roteo- 

to ra  123 para la  rueda h e liz o id a l 118 y es a ju s ta b le  dentro del 

marco 80 y puede s e r  f i ja d o  en e s te  por medio de una tu erca 125 

( f l g .  7 ) .  En e l bloque 122 e3 colocado un brazo 133 en e l  oual es



libad a una espiga 132 que es guiada en una hendidura 134 de l a  pía» 

ca 80 , da iüouo que e l  bloque aiaapre os ajustado de t a l  manera que 

e l  brazo 133 as encuentra en una s itu a c ió n  h o riz o n ta l. La hendidu­

ra  ae l a  placa do marco 80, dentro de la  cual es deaplazable e l  

bloque 122, tiene forma c ir c u la r  y tie n e  su centro en e l  e je  del 

árb o l 120. De es ta  manera es conseguido que en e l  a ju s te  del blo­

que 122 , por medio del cual es determinada la lcn g itu d  de la s  ann>w 

ioreñidas, iuo ruedas h e liz o id a le s  118 y 119 permanezcan engranando 

constantem ente. E sta  d isp osición  hace p o sib le  que a una parte a ju s— 

ta b le  ar. una a.¡idad in fe r io r ,  pueda s e r  comunicado un movimiento 

guiado solo con ayuda de dos transm isiones de ruedas dentadas, lo  

cual es importante para el trabado co rrecto  de l a  máquina.

Las a n illa s  son formadas del modo s ig u ie n te : E l alambre avan­

zado 138 ( f i g .  8) choca contra puxa su p e rfic ie  ascendente 140 f i j a ­

da en e l bloque 122 . De esta  man ra e l  alambre es oprimido oontra 

l a  s u p e rfic ie  extrema de un c ilin d ro  27 a ju s ta b le  dentro del c i l i n ­

dro 118 , entre una lev a  137 colocada sobre e l  extremo del c ilin d ro  

y un mandril 139 movióle dentro de este  c ilin d ro  en au d irecció n  

lo n g itu d in a l. 3 i  e l extremo del alambre 138 ha sido avanzado s u f i­

cientem ente (on la  f i g .  8 hacia  l a  izqu ierd a) será  girada l a  lev a  

137 en e l cual caso , l le v a r á  consigo a l alambre. La le v e  está  algo 

in clin a d a  por encima de la  s u p e rfic ie  extrema del c ilin d ro  27, de 

modo que eu su g iro  e l  extremo del alambre es oprimido en e l ángu­

lo  agudo entre l a  lev a  y la  s u p e rfic ie  e trema del c ilin d ro  27 y 

después de qur? e l extremo del alambre queda l ib r e  de la  su p e rfic ie  

ascendente, perú, anee en también en e s ta  s itu a c ió n . La situ ao lón  -  

o b licu a  en la  cual e l extremo del alambre es cogi¿To por l a  le v a , 

es causa de que c e ta  lev a  a l  seg u ir girando pueda pasar por debajo

do l a  p arte  del alambre 138 dibujada en la  f ig .  8 a l a  derecha del 
m andril.

Entre e l aparato para la  fo «nación de la s  a n i l la s  y l a  guia



110 es colocada una gula 146 l a  cual 0 3  f i ja d a  en un brazo 141; es­

to  Tarazo puede g ir a r  alrededor de una espiga 142 f i ja d a  mediante un. 

to m illo  de a ju s te  144 en e l  marco 80 . El brazo 141 e s ta  provisto 

de un apéndice el cual es oprimido contra un tope 145 del marco 80 

por medio de un muelle de to rs ió n  143 colocado alreded or de l a  es­

piga 142 . KL apéndice del brazo 141 e s ta  provisto  de un to m il lo  

de a ju s te  147 por medio del cual l a  guia 146 puede ser  llevad a a 

l a  a ltu ra  debida en l a  p osición  de reposo.

La su p e rfic ie  extrema de la  guia 110 s irv e  como su p e rfic ie  de 

oorte  para la s  a n i l la s  formadas. Para e l co rte  es f i ja d o  un cuchi­

l l o  150 ( f i g .  7) mediante pernos en un bloque 151 colocado en una 

p laca 1 ?2 . En e l  extremo de esta  p laca  que pasa a trav és de ambas 

paredes del marco 80 es colocado un abultam iento de modo que la  

p laca  puede ser  arrastrad a  por medio de un brazo a ju stab l©  153 de 

l a  palanca 155- En e l  extremo de e s te  brazo es colocada una a r t ic u ­

la c ió n  de bola 130 ( f i g .  7) ©n l a  cu al se adapta un extremo de fo r ­

ma e s fé r ic a  del mandril 139, de modo que un movimiento del brazo 

153 tie n e  por resu ltad o un movimiento del mandril 139» "SI brazo 153 

es f i ja d o  en l a  palanca 155 mediante un to m il lo  de a ju s te  154~*B1 

brazo 153 tien e  su punta de giro 156 en e l  asien to  100* E l segundo 

brazo 157 de l a  palanoa 155 es té  p ro v isto  de un extremo ah orq u illa— 

do e l cual es mantenido en una s itu ao ió n  determinada por medio de 

un tope a ju a ta b le  158 . Para la  opresión  del brazo 157 en e l tope 

158 s irv e  un m uelle de lámina 159 e l oual lle v a  e l  extremo l ib r e  

de l a  p laca 152 a una s i tn a c ió n  en la  cual e l  c u c h illo  150 deja 

l i b r e  a l a  abertu ra del alambre en l a  guia 110. En l a  palanca 155 

es colocado un apéndic 161 sobre e l oual es f i ja d a  una espiga 163 

( f i g .  7)# Sobre e s tá  es colocado giratoriam en te un disoo de lev a s  

162 m ientras que un muelle 164 es f i ja d o  por una p arte  en e s ta  l e ­

va y por o tra  p arte  en l a  palanca 1 5 5 , por medio de lo  cual l a  par­

te  del disco de lev a s  vu elta  h acia  e l  centro de l a  máquina es man—



ten id a oprimida contra un bloque 165 , ©1 oual puede ser fi ja d o  en 

forma a ju s ta b le  mediante pernos 167 sobre un borde 166 colocado en 

l a  corona dentada 20 ( f i g s .  1 y 2 ) .  La leva 162 es p ro te jid a  de 

seg u ir girando, por v en ir a descansar un apendide del disco de l e ­

vas sobre l a  palanca 155* $1 bloque 165 ( f i g .  1 ) e s tá  p rov isto  de 

una p laca 168, l a  cual sobresale un poco afuera del borde del b lo­

que. S i g ira  l a  corona dentada 20, chocará e l  disco de le v a  162 

con sus s u p e rfic ie  la t e r a l  contra e l  borde del bloque 165 , por me­

dio de lo  cual e l  muelle 164 e3 un poco atirantad o pero la  palanca 

155 no g ira . E l bloque 165 debe se r  a ju stado de ta l  modo que e l 

disco de leva 162 retroced a rápidamente por delante de l a  p laca 168 

S i  después de esto  g ira  hacia  a trá s  l a  corona dentada 20, l a  super­

f i c i e  l a t e r a l  170 del disoo de lev a s  162 será a rra stra d a  por l a  

p laca 168 , por medio de lo  cual se hace g ira r  a l mismo tiempo a la  

palanca 155 y e l c h c h illo  150 es empujado contra l a  acción  del mue­

l l e  159 a lo  largo  de la  abertura de l a  su p e rfic ie  del co rte  de la  

guia 110. inmediatamente después queda l ib r e  l a  s u p e rfic ie  la t e r a l  

170 del disco de lev a s  162 por medio de la  placa 168 ; e l  disco de 

le v a a  162 no puede s in  embargo ceder h acia  a trá s  completamente l i ­

bre porque es contenido por el borde del bloque 165 . "El cu ch illo  

en e s te  pequeño marvimiento ha cedido ya s in  embargo suficientem en­

te  h acia  a trá s  para hacer p osib le  un movimiento de avance del alam­

b re ; e l brazo de palanca 157 no es s in  embargo todavía oprimido 

con tra  e l  tope 158 . En e l brazo 155 de l a  palanca 155 es colocada 

una a r tie u la c ió n  de bolas 130, m ientras que en e l extremo del man­

d r i l  127 es f i ja d a  una b o la , de modo que e l movimiento del mandril 

es acoplado con el aparato de c o r te . La leva 162 que no queda l i ­

bre inmediatamente tien e  por f in  mantener f i jo  e l mandril 139 du­

rante e l movimiento de avanoe del alambre mediante l a  a r t ic u la c ió n  

130 en su s itu a c ió n  con traid a. E l extremo puede ser  por consiguien­

te llevad o mas fácilm en te  entre la  le v a  137 y e l  extremo del c i ­



lin d ro  27 . Solo ouando él extremo del alambre es mantenido f i j o  por 

medio de la  su p e rfic ie  ascendente 140 os movido e l  mandril h acia

fu e ra .

Para la  recep ción  y para la  guia de la s  a n i l la s  formadas, en 

e l  lu g ar de fu sión  c e n tra l son colocadas la s  tone zas 26» E stas son 

impulsadas por medio de l a  corona dentada 19 1& cual e s ta  p rov ista  

convenientemente do d ien tes h e liz o id a le s  que engranan en ruedas he** 

1 iz o id a le s  177 .

Potas últim as se asientan  sobre un caeq u illo  178 e l  cual pue­

de g ir a r  alrededor de un árbol 175 ( f i g .  9) f i ja d o  en e l  marco 80

por medio de un to r n i l lo  de a ju s te  1 7 6 .

l a  ruada dentada 177 está  interrum pida en uno de lo s  lados y

a l l i  son fi ja d o s  en e l l a  dos brazos 179 ; esto s  lle v a n  un bloque 

180 en forma de cuña para a b r ir  y c e r r a r  la s  tenezas ( f i g .  9 )* Gi­

ratoriam ente sobre e l  casq u illo  178 se a s ien ta  un ca eq u illo  181 con 

e l cual e s tá  unido un brazo o s c ila n te  hueoo 182» Dentro de este  b n

zo o s c ila n te  hueoo es dispuesto un bloque 183 e l  cual es oprimido

por medio de un m uelle 184 contra e l  ca sq u illo  178» E l muelle 184 

es apoyado, por mu dio de un talo que 185 en e l  brazo o s c ila n te *

En e l brazo 182 es provisto un bloque 186 , en e l  cual son f i ­

jad os lo s  brazos 187 y 188 de la  tenaza mediante pernos. E l brazo 

188 es mucho mas delgado que e l  brazo 187 ( f i g .  9) y ®s e la s tio o  

de modo que la  cuna 180 puede oprim irlo  separándolo del brazo no 

e lá s t ic o  187. De esta  manera es conseguido un a ju s te  exaoto de la s  

a n i l la s  an e l  lu g ar de fu sión . En e l maroo 80 son f i ja d o s  topes 

190 y 191 ( f i g .  6) m ientras que en e l  brazo o s c ila n te  es colocado 

un ensanchamiento 194 ) f ig s .  1 y 6) en e l  cu sí son p ro v isto s topes 

a ju a ta b le a  192 y 193 . S i  g ira  l a  rueda h e liz o id a l 177 , dsspues de 

un g iro  determinado, e l  brazo o s c ila n te  182 con l a  teneza en e l 

mismo fija d o  será  contenido por medio.de lo s  topes 190 y 191 , miem 

t r a s  que la  cuña 180 seguirá girando de modo que l a  teneza se a b r í



ra o ce rra ra .

La operación de tra b a jo  del aparato encorvador de la s  a n illa s  

y de la s  tenazas que cooperan con e l  mismo para r e c i b i r  la s  a n illa  

es ahora e l  s ig u ie n te :

.•in e l  momento en que lo s  r o d il lo s  28 son avanzados por medio 

de la  corona dentada 21 l a  cual es movida mediante e l  acoplamien­

to 5 5 -6 3| por medio de lo  cual e l  alambre del que son formadas la s
I

a n i l la s  es avanzado e l  mandril 139 se encuentra en su situ ació n  re ­

troced id a m ientras que l a  leva  137 es llevad a a una s itu ació n  en 

l a  cual e l  extremo del alambre llev ad o  hacia adelante es guiado 

h acia  e l  lado in fe r io r  de e s ta  leva*

Despee de que e l extremo del alambre ha sido avanzado en l a  

lon gitu d  n e ce sa r ia , en e l cual caso ha ascendido sobre la  su p erfi­

c ie  ascendente 14-0 y por consigu iente ea oprimido afu era de su tr a ­

yecto  re c to , es apoyado e l  alambre en la  su p erfio ie  fro n ta l del 

c il in d r o  27. En e l  movimiento h acia  adelante del mandril 139 es en­

cerrado deupuea de esto  e l  alambre en tre  e 3 te  m andril, l a ,  levo 

127 y la  su p e rfic ie  fro n ta l del c il in d r o  27. La s u p e rfic ie  140 im­

pide que e l  alam bre, durante e l  movimiento de avance del mandril 

sea oprimido por e s te  separándolo del rebajo en tre  la  leva  y la  su­

p e r f ic ie  fro n ta l del o ilin d ro .

Durante e l movimiento de avance del alambre, l a s  tenazas a b ie r

ta s  26 son llevad as h acia  e l  aparato encorvado? de lo s  a n illa s  a 

donde lle g a n  en e l momento en que e l  alambre ha sido avanzado en

una longitud de a n i l la  completa.

La tenaza a b ie r ta  agarra alredeuor del alambre y choca con la  

guia 146 contra e l  e fe c to  del muelle de to rs ió n  143 , un poco h acia  

a t r a s .  E l g iro  u l te r io r  de la  cuña 180 hace que l a  tenaza 3 e c ie r r e  

e lásticam en te ,

Laa lev as 137 de la s  d ife ren tes  unidades in fe r io r e s  siguen 

siendo giradas mediante la  corona dentada en unos 30 grados mas



a ü á  que lo  qu.8 mide e l giro angular del extremo de una a n il la  

term inada, Después de esto  son giradas h acia  a tra s  en un pequeño 

ángulo| por medio de lo  cual la s  a n i l la s  pueden ceder e la s t io s  — 

mente h acia  a tra s  y 3 on suprimidas la 3  tensiones in te r io r e s *  Esto 

es de im portancia para l e  co rrecta  recep ción  da la s  a n i l la s  la s  

cu a les  en su consecuencia no 3on expuestas en su in se rc ió n  a o tra s  

v a ria c io n es  de fondo, Después de esto  la s  a n illa s  son cortadas por 

e l  cu o h illo  150, después de lo  oual la s  tenesas 26 son giradas a l  

lu g a r  de fu sión  c e n tr a l ,  lleg ad as  e l l i ,  lo s  brazos o s c ila n te s  182

chocan contra lo s  apéndioes 190 , m ientras que la s  cuñas 180 son 

aun giradas un pooo mas, de modo que la s  tenazas se abren pero no 

an tes de que la s  a n i l la s  hayan sido introducidas por fu sión  en l a

le n te  superior o in fe r io r  de l a  burra de v id r io .

Sobre el cubo 14 de l a  rueda h e liz o id a l 13 es oolooada una 

rueda dentada 200 que es f i ja d a  por medio de pernos 202 30bre un 

o a sq u illo  de su je c ió n  201. la ta  rueda dentada engrana en la  r e la ­

c ión  1 j 2 oon l a  rueda 203, l a  cual puede g ira r  alreded or de un 

árb o l 204 y e s ta  p ro v ista  convenientemente de un cubo 205J sobre 

e s te  son f i ja d o s  d iscos ex cén trico s  206 y 207 (f ig »  4) medial te 

t o m i l lo s  de a ju s te  208 y 209. k  lo  la rg o  de esto s  d iecos corren 

lo s  r o d illo s  210 y 211, lo s  cuales son dispuestos g ira to r io s  en 

palancas 212 y respectivam ente 213* La palanca 212 es g ir a to r ia  

alrededor de un árb o l 68 y e s ta  p ro v ista  de un segundo brazo de 

palanca 215 con e l oual esta  unido un muelle 217, cuyo otro ex­

tremo esta  unido a una espiga 71 asegurada fijam en te  en la  mesa l j  

e s te  muelle s irv e  para oprimir constantemente e l  r o d il lo  210 con­

t r a  e l disco de lev as  206. En e l  otro extremo del brazo 215 es 

f i ja d a  una barra 219, la  cual es a ju s ta b le  mediante una txieroa 

tapón con rosca 221. E l otro extremo de l a  barra 219 e s ta  unido

oon un brazo 223 e l  cual es f i ja d o  en un árbol 225 ( f ig *  1 ° ) *  l a  

palanca 213 es g ir a to r ia  alrededor de un árbol 214 f i ja d o  en l a



mesa y oata pro v i ta de un segundo brazo de palanca 216 en e l cual 

¿8 provisto  un muelle 218, cuyo otro  extTcmo es f i ja d o  en un punto 

f i jo  de l a  mesa 1 , En e l o tro  extremo del brazo 216 es f i ja d a  una 

barra 220 a ju s ta b le  mediante una tu erca tapón con rosca 222, cuyo 

extremo l ib r e  está  unido con un brazo 224, el cual a su vez es f i j a ­

do en un árbol 226* lo a  apaiatos de impulsión mencionados 3irven 

para e l movimiento in term iten te  de lo s  dos soportes 7 para la s  ba­

rra s  de v id rio  acercándolos y separándolos del lu g ar de fusión* S i i
la s  f ig o . 3 y 10 e s tá  representado uno de estos soportes# Sobre e l 

árb o l 225 ;d ra to r io  en un asien to  227 esta  f i ja d a  una rueda conloa 

225 l a  cual engrana con una ruada cónica 236 p ro v ista  sobre un á r ­

bol 237. El árbol 237 es soportado en ol c o jin e te  de bolas 239, lo a  

cu ales son f i ja d o s  en l a  c a ja  228 formada en e l extremo superior 

del asien to  227; e s ta  ca ja  es pro te jid a  por medio de una capa 229 

contra la  penetración  do suciedad* Alrede lor del á rb o l 237 es pro- I
v is to  un muelle de to rs ió n  238, o l cual por una p arte  es ta  f i ja d o  

en la  rueda cónica 236 y por o tra  p arte  en la  c a ja  228. Fn e l  árb o l 

237 ea colocado un bloque 249, en e l  cual es p rov isto  un rebajo  241 

para la  recepción del sop orte . Un perno 242 s irv e  para s u je ta r  e l  

rebajo  241 alrededor de l a  barra 245* En e s ta  barra es f i ja d o  un 

bloque 246 m ientras que un segundo bloque 2 4 7  e s ta  unido g ira to ­

riam ente sobre un árbol 248 con la  barra 245. En e l bloque 247 

es f i ja d o  un brazo movible 250 del soporte; un muelle 249 entre e l  

bloque 246 y ol bloque g ira to r io  247 s irv e  para s u je ta r  fuertemen­

te  e l soporte. K1 brazo 250 e3 mantenido en su s itu a c ió n  antro dos 

guias del bloque 246. Una barra 251 es colocada desplazable en guian 

252; es ta s  ultim as son f i ja d a s  en l a  barra 245. l a  barra 251 es­

ta  p ro v ista  en su extremo de un tope 253 ¿o i~oáo que l a  barra de 

v id rio  puede s e r  a ju stad a  en l a  p o sició n  co rrec ta  en e l soporte#

En l a  barra 251 es colocado giratoriam en te un ro d illo  254f que en e l 

movimiento del soporte corre sobre un disco ex cén trico  256# 151 d is -



0 0  256 oa fija d o  en la  c a ja  257 del c o jin e t  de 'bolas 239* Un la

barra 245' es f i ja d o  un bloque 244 con ana guia 255 para a l extremo

de l a  barra 251. l a  barra tien e  una ju n ta  259 y en tra  esta  y una

de la s  guias 252 un muelDe 258. De e s ta  manera es conseguido que

e l  tope 253 se encuentre en la  p o sic ió n  para la  in se rc ió n  de la  

b arra  do v id rio  en l a  prolongación del soporte m ientras que so en­

cuentra en e l lu gar de fusión afu era del trayecto  de l a  barra de 

v id r io .

En l a  mesa 1 es colocado «a e l centro un árb ol 265 e l  cual 

s irv e  para cen tra r  l a  corona dentada 13 que,es p ro v ista  convenien­

temente de un c a sq u illo  266 y para e l a ju s te  de la  m atriz 274 eu 

e l lu g ar de fu sió n . Sobre este  á rb o l.so n  dispuestas dos p lacas 267 

y 268, entre la s  cuales pueden s e r  colocados soportes 269 para me­

cheros 270. El árbol e s tá  provisto de un casq u illo  272 sobro e l  

cual es recortad a l a  rosca 271# Sobre e s te  c a sq u illo  puede se r  

a to rn illa d a  una tu erca  273 m itntra3 que un seguro de tu erca  276 

f i j a  l a  tuerca en un número de sus p o sio io n es. E l seguro de tu erca 

276 es colocado en una ranura del ca sq u illo  272 y es f i ja d o  en un 

punzón c e n tra l 275 e l cual es montado dentro de l a  m atriz y s i r ­

ve para re c a lc a r  la s  barras ae v id r io . La m atriz descansa sobre 

una ju n ta  dentro del casq u illo  £72 y es ta  p ro v ista  de muescas 

profundas en la s  cu ales son oolooadas la s  a n illa s  formadas por me­

dio de la s  tenazas 189*

Sobre e l cubo 14 es fija d o  un dl300 de lev a s  280 mediante un 

to r n i l lo  de a ju s te  281. Contra e s te  disco corre un ro d illo  282 e l  

cu a l es colocado giratoriam ente en una parte ahorquillad a 283 de 

l a  palanoa 284. E sta  palanoa puede g ir a r  alrededor del árbol 68 

y e s tá  p ro v ista  en e l  extremo l ib r e  de un rebajo 285 & trav és del 

cual pasa con algún juego una espiga 286 (fig »  l )  1® cual es f i j a ­

da en e l macho 287 de un g rifo  288. En este  g r ifo  ¡son p ra c tica ­

dos dos canales 269 y 290, e l primero de lo s  cuales s irv e para l a



1 entrada del gas y e l segundo para l a  entrada de oxigeno o a ir e  en 

e l  rae ollero 270. 151 oanal 289 ea algo mas ancho que e l  oanal 290 de 

modo que en e l  giro del maoho e l primero os completamente obturado 

y e l segundo lo  ea solo en p a ite  de modo que en lo s  momentos que e l  

mechero no es empleado para o a len tar la  barra de v id r io , l a s  llam as 

de gas solo  son pequeñas y s in  aoceso de a ir e .

Un muelle 291 es fi ja d o  en la  palanoa 284, por medio de la  -  

oual e l  ro d illo  282 es oprimido constantemente contra e l disoo in­

f e r io r  280.

ñ u t a

D escrito  suficientem ente e l presente invento lo  que,se d ecla ­

ra  como de novedad e invención propia son la s  s ig u ie n te s  re iv in d i­

cacio n es:

1 . -  Maquina para l a  fa b ric a c ió n  de alambres de soporte y su 

in trodu cción  por fu sión  en una barra  de v id r io , ca ra c te riz a d a  por­

que son p rov istos un número de unidades in fe r io r e s  en oada ¡m» de 

la s  cuales es colocado una aparato para l a  fa b r ic a c ió n  de lo s  alam­

b res de soporte y son p rov istos aparatos mediante lo s  cuales es -  

ta s  unidades in fe r io r e s  pueden sor d ispuestas a d ía tan o ias  cuales­

quiera en tre s i  radialm ante alrededor de un lu g ar de fu sión  oen — 

t r a l .

2 .  — Maquina según la  conclusión  1 , caracterizad a  por un apara­

to para in tro d u cir  l a  barra de v id rio  en e l lu gar de fu sión  oen -  

t r a l .

3 .  — Maquina según la  conclusión 1 , ca ra cteriz a d a  porque lina

o v a ria s  s u p e rfic ie s  de rozamiento de forma anular son dispuestas 

concéntricam ente con respeoto a l lu g ar de fu sió n , m ientras que 

l a s  unidades in fe r io r e s  son p ro v istas  para su f i ja c ió n  en l a  mstqul» 

na de su p e rfic ie s  de rozamiento que se adapten sobre aqu ellas*



alambres de soporte so» fabrioados de un alambre continuo y este

J



alambre en avanza'"o Interm itentem ente en l a  longitud  n ecesa ria , en 

e l  cual caso lo s  aparatos recep tores de lo s  alambres de soporte f i r ­

mados guian a l lu gar de fusión c e n tra l la s  gu x jerficies extremas de 

loo  alambres de sop orte , que se producen a l c o rta r  e l  alambre con­

tin u o .

1 2 .  -  Maquina según la  conclusión  9, caraoterizad a porque pa­

ra r e c ib ir  lo s  alambres de soporte formados y para gru guia a l lu ­

gar de fusión o s n tr a l, 3on p ro v isto s soportes, cada uno de lo s  cua­

l e s  es g ira to r io  alreded or de un punto fijo y que en su giro guian 

a 1 '3 olambres de soporte a l lu gar de fu sión  c e n tr a l .

1 3 .  -  Maquina según l a  conclusión  1 2 , ca racterizad a  porque ca­

de soporte es movible en un plano v e r t ic a l  rad ia l alrededor de un 

árbol soportado en la s  unidades in fe r io r e s .

1 4 .  -  Maquina según la s  conclusiones 12 o 13 , ca racterizad a  

porque loo  soportes para r e c ib ir  a lo s  alambres de soporte son f i ­

jados ;n forma a ju 3 ta b le  en brazos o s c ila n te s .

1 3 * -  Maquine según la  conclusión 1 2 , ca ra c te riz a d a  por tena­

zas con brazos que c ie r ra n  e lásticam en te para r e c ib i r  la s  a n i l la s  

formadas.

1 6 .  -  Maquina aegún la  conclusión 15 , ca racterizad a  porque -  

uno de lo s  orazos de cada tenaza e s tá  con stitu id o  r íg id o , m ientras 

que e l o tro  brazo es oprimido flex ib lem en te  contra e l  primero*

1 7 .  -  Maquina según la s  conclusiones 15 o 16 , ca ra cteriz a d a  

por una cuña desplazable entre lo s  brazos de cada tenaza para a b r ir  

y c e r ra r  l a  tenaza.

1 8 .  -  Maquina eQfíún la  conclusión  1 7 , o tráete  rizad a porque l a  

curia e s tá  unida fijam en te  con e l  á rb o l soportado en la s  unidades 

in fe r io r e s  m ientras que e l  beazo o s c ila n te  es arrastrad o  por roza­

miento por csste u rbolr

1 9 .  -  Maquina según la  conclusión  Ib , ca ra c te riz a d a  por un to­

pe p rov isto  a cada uno de ambos lados del árbol del brazo o s c ila n -
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oe, e l cual cope contieno a l brazo o s c ila n te , m ientras que e l ár­

b o l, con l a  una que la  e s ta  l i ja d a ,  sigua realizando su movimiento 

fie g i no.

2 0 . -  Maquina según l a  conclusión 1 , caracterizad a  porque apa­

ra to s  concordantes y colocados en d ife re n te s  unidades in fe r io re s  

son impulsados por un solo engranaje.

2 1 . -  Máquina según la  conclusión 20, ca racterizad a  porque pa­

ra la  impulsión de lo s  aparatos concordantes colocados en la s  d ife ­

ren tes  unidades in fe r io r e s  son d ispu estas una o v a ria s  ooxonae den­

tad as.

2 2 . -  Maquina según la  conclusión 21, ca racterizad a  porque va­

r ia s  coronas dentadas, son soportadas sobre e l b a stid o r  de l a  má­

quina alrededor del lu gar de fu sió n  c e n tr a l.

2 3 . -  Máquina 3egúu l a  conclusión 20, caracterizad a  porque l a  

im pulsión de loa  aparatos concordantes colocados en la s  unidades 

in fe r io r e s  es d ir ig id a  por ruedas h e liz o id s le s  montadas rad ialaen - 

te  en e l cual caso l a  corone dentada h e liz o id a l es p ro v ista  de «fie 

s e r ie  de d ientes cuyos c irc u io s  p a r c ia le s  situados a diferentes an* 

chura do diente son colocados concéntricam ente ?-n un plano o so­

bre una su p e rfic ie  có n ica .

2 4 . -  Maquine según l a  conclusión 21, ciaractori zada porque en 

una o en v arias coronas dentadas es f i ja d o  un ro d illo  que es movi­

do por un disco de lev as o de ranuras g ira to r io  alrededor de un á r­

bol axo n ítr ic o , por medio de lo  cual es comunicado a la s  coronas 

dentad»s un movimi ;nto g ira to r io  adelante y a tr á s .

25»- Maquina según ia  conclusión  1 u 8 cara cteriz a d a  porque 

lo s  alambres de soporte son fao n cad o s de un alambre avanzado in­

term itentem ente en e l  cual caso para s i  avance del alambre, son 

p ro v isto s  ro d illo s  que su je tan  fijam en te  y constantemente a l alam­

bro m etálico  y que son puestos en me virulento de g iro  interm iten -  

tómente por una p arte  de l a  máquina que g ira  adelante y a trá s  me­

diante un acoplamiento en e l cual son p rovistos un numero de ro -
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d illo o  l o j  o ca le  o en una d irecció n  do giro  determinada, son su je­

tados en tre  una parad c i l in d r ic a  y un disco da acoplamiento oon 

s u p o r fic i jo  de marcha e x c é n tr ic a s .

2 6 . -  Mu ñama según la  conclusión. 2 5 , caracterizad a  porque a l

físico  tiempo os colooado un acoplam iento, pr.¿iererit emente un acopia» 

miento de r o d illo s , en tre  la  parte g ir a to r ia  interm itentem ente de 

l a  impulsión y el b astid o r f i jo  do l a  máquina.

2 7 . -  Vaquina según la s  concia?ion es 25 o 26, caracterizad a  

porque lo e  ro d illo s  non su jetados en tr  la  nared c i l in d r ic a  y la s  

s u p e rfic ie s  de tarcha ex i .n ítricas mod v ate  apoyos e lá s t ic o s  que 

descansan clásticam en te  en geiae del ’icoo de acoplam iento.

2 6 .-  Maquina según la  conclusión 1 , ca ra cteriz a d a  -cerque lo s  

alambres de soporte, son fabricad os de un alambre avanzado in te r ­

mitan temante y entre e l aparato encorvodor para lo a  alambres de so­

porto y .-ti lug-.r er- que astee  or; -o ¿todos del alo  bxo avanzado ia -  

te -i..it::n ten on tc, es p rov ista  una uia p-To enderezar e l  extremo del

ale-ubre.

2 5 *— j..ú' um a según la  cor ilu sió n  ; ,  caracterizad a  porque la  

guia es a no y a da f l  exi blementa y os separado por presión  del alnm— 

bre or ..e .'io  del aparato recep tor de loe alambres de soporte.

3 0 .  — ".'aquina 3 9 gún a oor.cD-usion 1 , ca ra cteriz a d a  porque lo s  

alambre-- do soporte son fabricados de uno alambre oontinuo, en e l  

cual o e l aparato oncorv-dor para lo s  a l oía breo de sop orte, es

colocado .- j  ..atable con re la c ió n  al lugar del c o r te .

3 1 .  -  ?•/ nina según 1 " conclusión ’30, ca ra cteriz a d a  porque en 

e l  a''" reto  encorva dor es f i ja d a  una ruóla n e liz o id a l l a  cual es 

impulsada con ayuda de una seguida rueda h e liz o id a l por una corona 

de d ientes h e lic o id a le s , ¿.n e l  cual caso, e l  aparato encorvador

es adaptable alrededor del ¿ir coi de i  o segunda rueda h e liz o id a l.

5 2 . -  icttouins según la  conclusión 2 , jareo te  r ic a  da por un so - 

n orte  para f i j a r  la s  barras de v id r io , e l  cual pueoe oer gixaao a l-

reclbüox cíe un punto de apoyo f i j o ,  en e l cual caso as provisto  ©n



f e l  soporto un tope por e l  cual es mantenida f i j a  l a  carra  de v i­

drio en l a  s itu a c ió n  c o rre c ta , ul cual tope se encuentra fu era del 

tra y ecto  de la  barra de v id rio  cuando e l  soporte l le g a  a l  lu gar de 

fu sión ,

3 3 . -  Maquine según l a  conclusión 31» ca ra c te riz a d a  porque en 

e l  tope para e l a ju s te  de la s  b arres de v id rio  ea p rov isto  un ro­

d il lo  o l cual mediante un m uelle, es oprimida constantem ente oon- 

t r a  un disco ex cén trico  f i j o .

3 4 . -  Maquina según la s  conclusiones 2 o 32, ca ra c te riz a d a  

por soportes para la  su jeció n  de la s  oarras de v id rio  y por un me­

canismo de movimiento para los so p o rtes , £3 d irig id o  por a l  árbol 

p r in c ip a l y alternativam ente lo s  soportas a l  lu gar de fu sió n .

3 5 . -  Máquina según la s  conclusiones 32 o 34-, ca ra cteriz a d a  

porque e l  mecanismo de movimiento de lo s  soportes ea ejecutado de 

t a l  manera que esto s  últim os son primeramente llevad os a una po­

s ic ió n  en la  cual la s  barras de v id rio  son calentadas locálm ente

y después a o tra  p osición  en l a  c u íl  la  p arta  calentad a localicen— 

te  es recalcada an e l  lu g ar de fu sió n .

3 6 . -  Maquina según l a  conclusión 35, ca ra c te riz a d a  porque 

cada soporte para ia a  carras de v id r io , e3 colocado g ira to r io  so­

bre un brazo o s c i la n te , m ientras que una espiga o medio analcgo 

movida por e l engranaje de la  máquina puede hacer gbar a lo s  sopor 

te s  contra la  acció n  del muelle en rcm acicn a l brazo o s c ila n te

en uu ángulo ta l  que e l  soporte puede ser llevado do l a  posición  

para e l  calentam iento lo c a l  a la  p o sició n  para r e c a lc a r  la s  barras 

do v id r io .

3 7 . -  l iá 3uina 3 0 gún la  conclusión  1 , caracterizad a  porque apa­

ra to s  concordantes colocados en xas d ife ren tes  unidades in fe r io ­

res  son imiíulsad.os por "! ovas le s  cu a les  son f i ja d a s  en un a n illo  

dispuesto alrededor del lu gar de fusión y que g ira  adelante y -

a tra s



t  3 6 .-  Maquina según la s  conclusiones 21 o 37, caracterizad a

porque la s  le v a s , son f i ja d a s  a ju s ta b le s  en una de l a s  coronas den­

ta d a s .

3 9 . -  Maquina según la s  conclusiones 37 o 38 , ca ra cteriz a d a  poi 

que e l  a n illo  para e l  a ju s te  de la s  lev as  ea p rov isto  de una d iv i­

s ió n  ae e s c a la .

4 0 . -  Máquina según la s  conclusiones 6 o 39, caracterizad a  por­

que e l  a n illo  en e l  cual son f i ja d a s  l a s  la v a s , es soportado de ta l  

manera en l a  máquina, que l a  p arta  de esca la  que en l a  d iv is ió n  do 

e sca la  colocada en l a  máquina es a ju stad a a una unidad oorrrespon- 

d iente a la  parte de esca la  sobre e l a n illo  g ira to r io  sobre l a  cual 

debe se r  a ju stad a l a  lev a  correspondiente.

4 1 . -  Maquina para l a  fa b r ic a c ió n  de alambres de soporte y su 

in se rc ió n  en barras de v id r io .-  Según se desoribe y re iv in d ic a  ea 

a s ta  memoria d escrip tiv a  y se i lu s t r a  con lo s  d ibu jos que a l a  mis­

ma ae acompañan.

Consta e s ta  memoria de v ein tioch o  paginas fo lia d a s  y e s c r i ­

ta s  por una so la  ca ra .

Madrid 16 de Mayo de 1925 . 

Leocadio López y López.



*
4

#





4

*

¿ 85 '




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



