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MP"MORI1A DESCRIPTIVA

para una patente de invencidn por veinte afios, por = MAquina para
la fabricacidn de alambres de soporte y su insercidn en barras de

vidrio = a favor de la Rezdn Social N. V. Philips’ Gloeilampenfa-

brieken, residente en Eindhoven (Paises Bajos).

Fl invento ge refiere a una méquina pars la fabrioacidn de

alambre de asoporte y su inzercidn en barras de vidrio y especialmen-

te en las de lémparas electricas y otros aparatos electricos., Los
alaubres de soporte scn en este caso introducidos por fusion en las |
lentes superior o inrerior de las barrus de vidrio 0 an ambas lene
tes. ¥n lo gue sigue se indicar por "lente" superior un engrosa-—
miento en el extremo de la barra de vidrio Y por "lente" inferioyr

un engrosamiento en el lado del tubo de pie unido po>r fusidn con la

berra de vidrio.

Se entenderé en esta desiripcidn por barre de vidrio tambien




\
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una borrva husca utilizada slgunas vecss ¢ un tubo. Teubien hay que
observar que le barra de vidrio en la fabricacidn de lamparas elece |
trioass, es fundida ordinzriamente en un +tubo de pie antes de introe |
ducir por fusidn los alembres de sopurte en el cual tuvo de pie son |
tambien insvoducidos por fusidn los alambres de entradas de corrierta,
Fl inveuto se refiere especiulmente a la fabricacidén de una
méquina para ia insercidn simultaucu de caulquier nfimero yue se
guiera de alambres de sopurie en la "lente" superior o en la infe- A
rior, en el cual c¢8so el ajuste de la mbquing pars la inservidn de
un nimero cualguiers de slambre de soporte en la "lente" o lentes
es pooible en forma sencille de modo que es aseBurado un sjuste
exacto de los alambres de soporte: & distanciar iguales entre si.
Con arreglo al inveuto son provistus uu nimero de unidades
inferiores en cada una de las zuales es colocado un aparato para
la fabricacidn de los slambres ae soports y son provistos aparatos
mediante los cusles estas unidades inferiores pueden ser dispuestas
a distancias que se quieran entre si radiasluente alrededor de un
luger de fusidn central, Preferantemente es provisto ademas un o=

parato para le introduccibén de las barras de vidrio en el lugar

de fusidn central.,

En una forma de ejecuoiSn especial son dispiestos concentri-
camente a8l lugar de fusidn una o varias sup-rficies de rozamicn=—
to de forma snular mientras que las unidades inferiores son pro-
vistas de superficies de rozawiento yue se adaptan a las priueras,
Pars la f1jacidn de las unidsdes inferiores en la m&quina pueden
ademas con .rreglo gl invento ser practicadas dos O mas ranuras
concentricas slrededor del punto de fusidn. Estas ranursd pueden
en esta caso ser conformadas paru l1la fijacidon de pernos para ages
gurar 1as un.dades inferiores en la migquina,

Para sinplificar el ajuste de las unidades inferiores puede

ser colocado con arreglo al invento una escala concentriocapente
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con la superficie de rozamiento o ranurss.

Las unidades inferiores pueden consistir en wn narco en el
cual son colocados husillos que cruzan perpsndicularmente el eje
del lugar de fusidn central, para las paries movibles,

Los alambreg de soporte son preferentemsnte fabricados de alam—-
bre svanzado intermitentemente, en el cual caso en las unidades ine
feriores son colocados aparatos de avance pzra ¢1 movimiento del
glembre hacia delante del ourl son fabricados los alambres de sopox-
te y aparatos encorvedoree para los alambres de soporte, En este
caso pucden ser provistos en las unidades inferiores aparatos para
recibir los alambres de soporte formados de lss @isposiciones pa-
ra leo fobricecibn de los slambres de soporte para su guia en un lu-

gar de fueidn central,

En una forua de ejecucion de las unidades inferiores, las ing-
talaciones para la fabricacion de los alsmbres de soporte son comw
pues+as de tal manera que estos slambres despues de la fabricacidn
son dispuestos radielmente son reapecto ul lugar de fusidn.

Las maguinas en las cuales son fabricados alumbres de sopor~
te de un alambre continuo y en las cunles son provistos aparatos
de avance para el slantrs presentan el inconveniente de gue el alam—
bre dursnte su avance se2 escurre mas O menos, lo cual pasa especisle
mente en alambres delgados., ihora bien si el extremo avanzado es
introdusido por tTusibn en una parte crlentada de la barra de vidrio
los alambres en virtud del escurrimiento no siempre panetrarén a8
igval profundidad en la lente superior o e¢n la inferior de la barre
de vidrio. Con arreglo al invento este inconveniente es remediado
de trl wasnera que son provistos aparatos para resibir los alambres
de soporte, los cuszles guisn en el lugar de fusidn aquellas super-
ficies evtremss de los alanmbres de soporte yue se producen 8l cor-

tar lLos alawmores do soporte de los seleambres continuos, Pe esta me-

nera es souseguido gue la longitud de la parte de los alambres de




soporte gue penetra en la barra de vidrio sea independiente de un

escurrimiento cualyuiere en 2l avance del alambre. Una ejeoucidn
apyopiads ds estos aparatos receptores consta segin el invento de
uno o varions soportes, ceda uno de los cusles es girptorio slrede=
dor de un punto fijo y que en su giro guian a los alambres de sopox |
te on ¢l luger de fusidn central. Cada uno de estos s0portas puede
en este caso ver movible alrededor de un arbol soportado en las
unidades inforiores en un pluno vertioal radial. Ademhs pueden zer
fijndos on forma ajustable en brazos oscilantes. De egts manera es
condeguido que alumbres de goporte de dif2rentes longltudes puedan
ger introduv.dos en uns buarra de vidrio en el vual caso la longle
tud ds le parte del alambre de soporte introducida en la barra de
vidrio, vermanece constante.

Como aoportes pusden emplearse tenszas don brazos que olsrren
elasticamsnte. Fn eate caso uno de los brazos de cada tenaza puede
ser construido en formea rigidse mientras gue <1 0110 brazo es opri-
mido en forma flexible contra el primero.

Para ebrir y cerrar las tenezas pueden ser colocadss cuiiss
deaplazablas entre los brazos de las tenazas, Fstés cuilas pueden
estar unidas fijsmente con el arbol soportado en las unidades in-
feriores, mientras que 21 brazo osgcilante es arrastrado por frice
cidn por eate arbol. Preferentemente es provisto a ambos lados del
arbol del brazo osoilante un tope que datiena al brazo oscilante

mientras que el arbol sigue realizando su movimiento de giro con

la cufia sobre el mismo fijadae. i
La impulsidn de aparatos concordantes coloosdos en las difee

rentes unidades infericres puede ser dirigida oon arreglo el ianver |

to por un solo engranaje. Con esta fin y ocon arreglo sl invento

pueds ser provista uana corona dentada., Fr aste ceso pueden ser so-

portadas sobre rl bastidor de la mAguina rarias de tales coronas




dentadas concentricamente alrededor del punto de rusidn central,

La impulsidn de estos sparatos concordantes cclocados en las
diferentes unidades inferiores puede sor dirigida seghln el invento
poT ruedas helizoidales dispuestas radialumente, en ¢l cual oase la
corona helizoidel impulsora es provista de uns serie de dientes cu=

yos circulos parciales situados a distintas anchuras de dleate ee-
ten dispuestos concentricamente en un plano 0 sobre una superficie
conice,

Para 1la impulsibn de uns o varias coronas dentadas puede ser

#ijado en ellas un rodillo que &s movido por un disco de levas o

de ranuras girctorio alrodedor de un arbol excentrico, por medio de

10 cuul es comwiicado & les cornas dentadas un movimiento de giro
altermativo adelante y atrae,

Para el avence del slanbre wetslico pueden ser provistos ro-
dillos que sujeten constantamente al alembre y gque sesn impul gados
internitentemente mediznte un acoplzwiento por une parte de 18 mbe
quina que gire adelante en el cual ocoplamiento son provistos rodie
1los que »n unu direccién detvrminada de giro son sujetados antre
ung pared cilindrica y un disco de acoplamiento von superficies de
marcha excentricas, Zsta sujecion coustante tiene porxr objeto pre-
venir el »eligro del escurrimisnto, el cual es grande espesialmente
en rolanbres delgados,

Pars evitar qua el acoplamiento de rodillos se atasque y gue
de eatn manars arrastre consigo en su movimiento retrogrado & los

rodillos, puede ser colocado con arreglo &l invento un acoplamien=

to prefercntemente un acoplamiento de rodillos entre la parte de

la impulsidon que gira intexmitentem:nte y el bastidor f£ijo de 1a

mé qu.ina.
los rodillos pueden segin el invento sexr sujetados entre la

pared del cilindro y las supur”icies dn mar:ha excentrices puede
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me:iante Bpoyor elasticos Jue descansen elasticamente en guias

del disco de a:oplamiento, Entre el aparato encorvudor para los
slembres de gsoporte y el lugar en el cual son e3tos zortados del
alambre avanzsdo intermitentemente, pueds ser provista con srre-
glo al invento una guis psrs enderezar el extremo del aiambre.
Fsts zuia puczde ser en este caso apoyada flexiblernnte y ser se-
parsd8 por preuidon del slembre por medio del aparato receptor de
los alaubres de soporte,

¥l aparato encorvador de los alambres de soporte puede ser
colocade segian el invento Aajustable con relacisn al lugar del cor-
te. Con este fin puede ser fijada una rueda helizoidal en el apa-
reto encorvedor, la cuel es impulsads ocon ayuda de una segunda
Tuedn h-lizoidal pow una corona Adentada helizoidsl, en ol ouel o8-
80 ¢l aperato encorvador es ajustable alrededor del arbol de la
gegunds ruada helizoidal,

Parn la Tijecidn de lm barras de vidrio puede ger provisto
un soportas el cual pueds ser girsdo =alrededer de un punio de apo-
yo fijo y que ticne un tope por el cusl la barre de vidrio es
mantenida tija en 1ls posicidn correocte; este tore se sncuentra
fuera del Grayecto de la barra de vidrio cuzndn el soporte ha
llegado £1 lugar de fusidn. F1 tope para el ajuste pueds en este
casc ser provisto de un rodillo el cual mediante un muelle es o~
primido conotantsuunte contrs un disco excantrico fijo.

T uas forma de ejacucién del invento son rrovistos un nlme=-
ro de soportea para lsa sujecién de 1lss harroe de vidrio, en el
oual caso es provisto un macanismo ds moviwientd para los sopor-
tes cuyo wovimiento es dirigidn por ¢l erbol principal el sual

mecanismo conduce slternativemente lcs soportes al lugar de fu-
gién. ¥n ceste ceso el mecanismo del movimiento de los soportes

puede ser ejecutado de tal munera que estos altimos sesn lleva-




dos priw.roacnte a une posicidn en la cusl gean celantadas locsle
mute laa barras de vidrio y dszpues a¢ s3to ¢ una p081016n en
la cual '& parte localmente unlentads ges recrlceds en el lugsr
de fusidn.

Cacs soporte para la fiyucidn de la barra de vidrio pueds se~
glhr el invento ser coloocsdo giretorit.r ate s0br- un brazo oscilen=
te, wiontrar qu» es provisto un p 100 0 pleza anfloga movido por
el eupransje de 1 maquira el cusl pusde heser jirvar a 1l0s s0poT—~
tes contra el efecto del ruelle con relacidr, al brozo oscilante
e, un  angulo tel gue el sovoTia gea llevedo afuera de 12 posi-
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cion pere el calentamiento inocal @& la posiclion rera recslcar la

varra de vidrioe.
fon arreglo &l invento pueden ser impul sados por medio de
levas apsratos concordantes colocedos en las diversas unidaden
inferiores, lus cuaies levas 80N fijadas en un s11110 dispueato
elrededor 4 1 lugar de fusidn y gue gira adelante y atras. Las
levas pueden en este caso ser fijades dal modo ajustable en unsa
de les coronea dentadss, Para el ajuste de las levas puede el anle
1lo ser provisto de una divisidn de escals. En una forma de eje-
ousibn sencilla, el anillo en el cual son fijadas las levas es
soyortado en la péquica de tal marers gue 1s parte de escala que
en 1p A1vieidn de escala colocsda en la wmaguina es ajustada a una
de 1no unidades, correspoade » la parte de esorla del anillo gi-
ratorio sobre la cusl debe sor gjyustada la leva corranpondienteg
Fa loe dibujos esta representada cowo forma de ajecuoidn del
invento uns mAquine pars la tabricacidn de slumbres de foporte
y purs su insercibn en una barra de vidrio. Una méguina tal pue-
ser empleads para la fabricacidn de soporties de filamento paze
léwparas elsctricas y en la fig, 1 pueds verse una vigta por
erciua de la mAquina, en ls ~ual para mayor olaridad es suprimi-

da parciaimente la mesa oon las partes sobre 1la misma oolooadss.
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La f1g. 2 es un corte vertical & traves de 1la mlquins. L& Lig. S
igualnente un corte vertiosl oon lon sorortes para raclibir las
barras de vidrio, la fig. 4 una vists por ~ncims del engranaje de
le whquina an mencw escalu, la fig, 5 una parte del mecanismo de
impulaidn v un~ psrte del aocoplamiento medinnte el cual es impule
sado el spnarato de introduceidn, la fig. 6 eg un corte vertical

a traves de una unidad inferior psre ia fapricacibn de los alame
bre= do zomorte, la fige 7 wna vista por encims de une unided in-
forior tal, lc fige 8 un corte por el eparats para la formaoidn
de los mlomores de soporte y la fig. 9 un corte a traves de la
tenase para rocibir loe alambres de goporte y para su guia en el
lagar de Pusibn de la maquina micntras que la Tig. 10 representa
wn detslle en corte verticul,

Sobre ang mesa 1 son dispuestass lsc aifereuntes partes y fi-
jadus lus partza cs impalsibn para la mhgquina, La uess descsusa
gobre pieu 2; un eplento 3 gque 8iTvVe pelh reis emplio apoyo del
mecenyiuo de 1mpu1516n ge {ijmdo nedlante pLrnos 4 en la mesa
(£gs- 1 ¥ 2).

capre ls mera son dispuestas law unidades inferiocres 5 para
1e fabricacidn @ los sleambres de soporte, Dich : unidades infe-
ricres son provictas de =paratos 18Y8 recihir 3 para guler los
slanbren 4n Lomorte en un lugsr da f:aibn cantryl 6. La‘mﬁquinl
r:pre..ntads siyve para 1la fabricaeidn de "anillas® que ordins-
rinroute 3irven para ol apcro de rmlembres incondencentes enrollé~
dos en fozra helizoidal, oomo son emplendon por ejemplo en 18~
parag rellsnas de gas. Por ngnilla" se entiende un slambre SOpOX~
te con un uxtirewo <n forme de eapizal, en el cuel es suspendido
el ulawbre incendescenteo,

pora recibir y guiar 1ca barras de vidrio en el lugar de

fucidn central 6 sirven los sopories 5 movidos sutomaticamente.
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La maguine es impulsads por modio de un manentisl de fuersze

(no representado) por ejemplo 7Dor wadio Ae un motor eleovrico, ou-
¥O movimicnto es transmitids sobre una polea 43 sorrea 8 1la cusal
ea fijada sobre un arbol 9 soportado :n =1 a3siento 3 (figs, 1 y 2)

*gts arvol es ademas soportado en un caballete 10 (fig. 1) fijudo

medianta narnos 3n 14 mesa l. 3obre 21 arvol 9 se asisnta un tor-

nillo sin fin 11, el cual corre en un racipiente de aceite 12 y
coopera ouvn una rueda nelizoidal 13 l1ls cual es provista de un cubo
14 giretoria alrededor de urn arpol 16; el cabo 14 ez couvsniente
mente provicto de caja de <ie 15, Fntre o1 :uvo glratorin y =l a-
s1ento 3 -8 dispuesto un %o jinets de bolas 18 (fig. 2)

Para el uovimiento da los spsratos colo:ados en las diferen-—
tes wmidadez inferinres 5 son 30portadrs giratorismente sobre la
mesa 1 lasy coronas dentsdss 12, 297, y 21, Ls zorors dentada 19
¢1rt elrededor del arbol de 1z wmfquina y desccnsa mobre bolas 22
(£ig. 2) 1z corona 20 deecunca rneliante dos cojinetees do bolas 23
y le corouu Jdentada 21 mediente dos cojinetes de boles 24, sotre
la ress 1 (fig. 2).

Fn iss unidades inferiores son yrrvistes tenazes 26 (figs, 2
¥ 9) 1as cugles zon movidas por medio de la corore dentrda 19;
la corome 20 sivve psra 18 inpuleidn de logs eparatos para la for—
macidn de anillas 27 (figs. 1 y 8) y la corona 21 parxra la impul-
p#idn de rodilloe 28 (figs. 6 ¥y 7)e

1.8 corona dentads 19 ee impulsada por medio de un segmento
dentado 29 (“1g. 1) fijado en le corona 19 (fig. 3), el cusl sege
pnento 1Y engrans en un segmento 30 (figise. 1 ¥ B) fijudo en el ocu~
bo 31; 8l cubn 31 es giratorio alrededor de un arbol o husillo 32
goportado fijauente em la mesa l. En el cubo 31 es ad=mas fijedo
un vrazo 33 (fig. 1), en cuyo extremc - 1ibTe o3 colocade uns
eapipa 34 alrsc -dor de la cuel puede girar un rodillo 35. Eate

rodillo es guiado em una ranuve 3o (fig. 2) de la rueda helizoie

§




dal 13, 1 cual runure es provista de rartes que se oxtienden eox-

centricamente y que comunican &l segmoento dentado 30 ¥y por consi-
guiente o la rueda dentade 19 un moviniento guiado,

La corona dentada 19 (fig., 1) est® provista de dientes heli-
zoidales ouyos circulos parzisles situsdos a diferengtes anchura
de dientes se encusntra en una superficie planf. Engrana en ruee
das helizoidales 177, las cuales vstan cclocedas en planos radisles
verticeles, Fstae transnisidn acegura dos ventajas gue son de cran
importancias primeramente se puede de es+s manera disponsr un
nimero cuslquiera de unidades inferiores & las distancias que
86 quierw entre si alrededor del punto de fusidn central, en el

cuel caso la rueda helizcidel 177 engrsna siempre con una parte

de lun corona dentada 19, L& mAguina es por consiguiente apropia-
da para la introduccidn por fusidn simultanea de nlmero que se
guiera de snillzs en una barre de vidrio, en el cual ceso el anw-
gulo entre dos anillas, proximus pusde tamblen ser ajustado & vo-
luntad. ¥n segundo lugar medisnte le tranemisidn mencioneda, con
ayuda de una gola transmisibm de rueda dentada, pusde ser impule
87dn &1 aparato dispuesto en cada unidad inferior para recibir
los alembres de soporte, en escte caso una tenaza para recibir
las anillas, Fato f1timo es tambien de grasn importancia para 18
méguina soghn »1 invento, porque sata recibe do esa menera s0l0
un juego muy reducido. ¥n laa anilles utilizadas de dimensiones
muy pequefins, las cusles deben ser introducides por fusidn oon
gran exactitud en las barras de vidrio, es muy oconvenients una
trunsnisidn tal 1a cuel trabaja practicamente sin juego.

La vorona dentada 20 esta proviate de un dlogue 37 (figs, 1
y 3) el cual puade ser movido slternstivamente en une ranura de
le rest le Fn el blogque 37 es colocado un brazo 38 em cuyo extre-

mo libre es fijada une espiga 39 sobre la cual puede girar umn ro-

dillo 40. Este rodillo es guiado en una ranura 41 en un Nisco d¢

L




la rueda helizoidal 13 y os obligado por consigulente a seguir el

moviniento de eate rueda helizoidal. Le ranura 41 es excentrica
de modo gue en su Eiro es girada adelante y atras el rodillo 40 y
por vonsiguiente la vorona dsntuda 20.

Sobrs la periferia ds la corona dentada 21 es colocada una
gerie de dientes 49, la cusl engrsna en una rueds dentada 48 (fig.
2) por la que es impulsads la corona dentade. Esta corona d=ntada
es tijada sobre un arbol 50 soportada en un casquillo 51; este axr-
bol pasa a “raves de un rebajo 52 de la mesa 1y es fijado en ella
por nedio de pemos. Sobre el arbol 50 son fijados mediante cuiles
56 (fige 5) dos discos de acoplamiento 54 y 55 ¥ provistos de su-
perficies de marcha 58 excentricas (fig. 8) contra las cuales pue-
den ser guiados los rodillos 57. El casquillo 51 esta provistos
de una pared cilindrica 53 1= cua) sirve iguaslmente para guiar los
rodillos 57. Sobre el arbol 50 puede girar un casquillo 63 provis-
to de una pared cilindrica 62, el cual es impulsado con ayuda de
una barra 66 la cusl abraza a una espige 65 fijada en el casqui-
110 63. Para la fijecidn de la espiga 65 es colocada en el casqui~
1lo 63 una placa 64, La barra 66 esta unida por el otro extremo
ocon wi bruzo de palanoa 67 (fig. 4) el cusl gira alrededor de u-
na espiga 88 y esta provista de un segundo brezo de palsnoa 69 en
cuyo extremo libre es colocado un rodillo 72 que corre sobre un
disoo excentrico 73. Fate disco ecta unido mediante un tornillo
de ajuste 74 con 21 cubo 14 de la rueda helizoidal 1%. ¥n el bra-
go 67 es fijado un muelle 70, el cual esta unido por s» ntro ex-
tremo en una espiga Tl fijeds en la mesa 1; eate muelle oprine
al rodillo 72 constantemente contra el disco 73.

Seglin esto es comunicado a la barra 66 un movimiento slter-
nativo, por medio del cual el disco 63 es obligado a girar en un
angulo determinado adelante y atras., La pared cilindrice 62 arrs—

tra en una direccidn de giro a los rodillos 57, por medio de 1o

ocusl egtos corren hacis srriba en las superficies de marcha ex-
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céntricas 58 del dimco 55 y aste altimo @28 obligado a girar con

sllas. Paras que esta transmisidn se verifique sin juego, som coloca-
doa apoyos elasticos 59 en guias 60 dz1 disco de scorlamiento; es
tos apoyos oprimen conastantemente a los rodillos 57 son esocasa -

fuerza entre laa superficies de marcha 53 y 58. Por medio Je este

acoplanientc es arrastrado ¢l srbol 50 en una direccidn. Para es-
tar seguro de que este arbol no es arrastrado por rozamiento de los
rodillos 57 en direccidn de giro opuesta es colocado un acoplamien-
to anflogo entre el arbol y la pared cilindrica fija 53 dsl cagqui-
1lo 51; ente acoplamlento sirve para acoplar el arbol 50 con el bas-
tidor £ijo de 1la magquina en la direccidn de :iovimiento en 13 cuel
no es arrastrado por le parte giratoria del acoplamiento,.

Las unidedes inferiores para la fabricacion de los alambres
de moporte, consta de un marco 80 (figs. 6y 7) el cual es reforza—
do por placas horizontales 81 y 82, En la placa 81 hay un rebajo

para un pztno 83 el cual eata provisto de una cabeza plana que 86 |

adapta en una ranura 85 de la mesa 1. ¥n la placa 82 puede ser in-
gertado un perno 84 el cual es provisto de una cabegza plana que e
adapta en una ranurs 86 de 1la mesa 1 (vease fig. 2). Mediante este

perno pusden ser ajustadas fijamente l-s unidades inferiores en céa=-

do situacidn sngular gue se gquiera sobre la mesa es colocado ademis|
uns divisibén de escala, sobre la prriferia de la renura 85 la ousl i
divipidn facilita el ajuste exacto de las unidedes inferiores,

En e. marco 80 es colocads una espiga 88 sobre la cual pue=-
de girar un carrete de repuesto 87 para el slambre del cual son
fabricadas las anillas, Un tornillo de ajuste 83 sirve para -
fijar 1a espiga 88. Uns escobilla 90 fijadas e¢n 1la placa 81 sir-
ve para limpiar el alambre, Pn el marco 80 puede girar ademés
un eje 91 sobra el cual son ooloocados, una rueda helizoidal 92,

una rusda dentade 93, y uno de loe ro<illos de &vanaee 28 para

el slarmbre. L8 rueds heligoidal 92 engrana en la corona denté-



da 21 la cual s8 girade em uns direcoidn intermitentemsnte. La rue

da dentada 9% engrana con una ruedsa dentadas 94 fijadsa sobre un are
bol 95, en la cual rusde denteda es fijado el rodillo aupsrior 28;
este 11timo recibe por consiguiente un moviriento guiado andloga-
wente al del rodillo inferior. Bl arbol 95 es soportado en un brao-
20 96, sl cual es fijado en un cubo 98; 8ste 1ltimo puede girar al
radedor de un afbol 99 soportado en un asiento 100 del marco 80,
En el cubo 98 es fijada una espiga 102, en la ocual es colocado un
muelle 101 el cual por el otro extremo os f£ijado en uns espiga 103
uwnida fijamente con el marco 80, Fate mualle oprime & los rodillos
26 con la presidn necesaria uno contra otro. Fn el brazo 96, sme
asienta una leva 97 la cual mantiene en una situacidén determinada
81 brazo J6 vuando sate es abatido.

Sobre an bloque 105 soportado em el maicd, es o00locada una
guia 104 ajustable meaiante un tornillo de ajuste 106, el cual six-
ve para ol paso del alaubre a través de los rodillos 28, Sobre el
otro lado ae los rodillos es wontade igualmente una guia 110 parsa
el alambre, la cual es ocolooade ajustable sobre un bloque 11l igusl
mente ajustable. Este Ultimo se asienta sobre un blogue 112 fija-
do S0bre el marco.

"1l sparato emncorvador de las anillas consta de un arbol e~
co 115, el cual mediante un tornillo de ajuste ez fijado un cas-
quillo 116; sobre este es colocada una rieda helizoidsl 118; esta
ingrang con una rueda helizoidsl 119, la cual es colocade girato-
rismente zobre mma esrigsa 120 soportada en o1l maroco. Lia rueda he-
lizoidudl 11Y engrane eon la coronea dentada 20 la cual recibe un mo-
vimiento giratorio adelante y atréas. T1 casquillo 116 es soporta-
do en un blogue 122 el cual estd provisto de uné cap8ruzd pProtece
tora 123 para la rueda helizoidal 118 y es ajuatadble dentro del
marco 80 y puede ser fijada en este por medio de una tuerca 125

(fig. 7). Fn el blcgue 122 es colocado un brazo 133 en el cual es




f1jada una espiga 132 qua es guisda en una hendidurs 134 de la pla-

ca 40, dv LOW que el blogue Slacpre 93 ajustado de tal manera que
¢l brozo 133 ge enouentra sn una eituacibn horizontsl. La hendidu-
ré de la placs 4o merco 80, dentro de la cusl es desplazsble el
Vlogue 122, tiene forma oiroular y tiene sv centro en el eje del
arbol 120, De este meners es conseguido que en el ajugte del blo-
gue 122, por wedio del cual es deterniusda lalengitud de lsg anilles
Termadus, lax ruedas helizoidules 118 y 113 pecrmsnezcen engrznendo
condtanteonente. Esta disposicidrn hace posible que 2 una parte &jus-
tuble er una a.:idad inferior, pueda ser comunicado u.. movimiento
5+1ado solo con ayuda de dos transmisiones de rusdas dentadas, lo
cuel eg importante pare el trabajo correcto de la mAguina,

Las anillas gon fomadas 4el modo siguiente: 71 alamdbre svan-—
zaco 138 (fig., 8) choca contre una superflicie ascendente 140 fija-
da en el plogue 122. De 8gta mun ra el alambre es oprimido oontra
la suporrisie oxtrema de un ciliandzxo 27 ajustable dentro del ciline
dro 115, entre una leva 137 sclocada soors el +xtreno del cilindro
Yy un nmardril 139 movinle demntro de este cilindro en au direcoidn
longitudinal, 31 el extremo de) :lumbre 138 ha sido svenzado sufi-
cisntenente (on 1la fige. 8 hacia ls izquierda) seré girads la leva
137 en el vual caso, llevarad consi;o el slambre., La leve esth elgo
inclinada por vncima de 1a superficie extremsa del cilindro 27, de
modo gie eu wu giro el extremo del alambre es oprimido em el angu-
lo &ido entre la leva y la superfinie e trema del cilindro 27 ¥
degpuns de que 8l extremo del alambre queda lidre de la gupurficile
ascendente, peoruanecen tambien en sets situscidn. La situacién =

oblicua en la cual el extremo del nlarbre es cogido por la leva,

28 causa de que uvsta leva al segudxr girsndo pueda pasar por dedbsjo

do la parte del alambre 138 dibujeda en la fig. 8 a la derecha del

mendrii,

Fntre ¢l aparato pars la fowmmacidn de las anilles y la gule



110 o3 colocads una guis 146 la cual as fijada en un brazo 141; és-
te brazo puede girar clrededor de una egpiga 142 fijada wediante un
tornilb de ajuste 144 en el marco 80. 71 brazo 141 esta provisto

de un apéendice ¢1 cusal es oprimido contra un tope 145 del marco 80
por medio de un muelle de torsidn 143 colocado alrededor de la ea-
piga 142. Tl apéndice del brazo 141 esth provisto de un tornmillo

de ajuste 147 por medio del cual la guia 146 puede ser llevada a

la altura debida en 1la posicidn de rTeposo,

La gurerficie extrema de la guis 110 sirve como superficie de
oorte para luas anilias fomadas. Para el corte es fijado un cuchi-
1lo 150 (fig. 7) medisnte pernos sn wn blogque 151 colocedo en una
placa 152. Bn el extremo de esta placa gque pasa & travis de ambas
peredes del marco 80 es colocado un abultamiento de modo gue la
placa puede ser arrastrada por medio de un brazo ajustable 153 de
la palance 155. Fn el extremo de este brazo &8 colocada una articu-
lacidn de bola 130 (fige. 7) en la cual se adapta un vxtremo de for-
xa onferica del mandril 139, de modo jue un movimiento del brazo
153 tiene por rasultado un movimisnto del mandril 139, T1 drazo 153
es fijado an la palanca 155 medisnte un tomilio de ajuste 154-.,El
brazo 153 tiene su puntd de giro 156 en el asiento 100. EFl segunde
brazo 157 de la palanca 155 esth provieto de un extremo ahorquilla-

do el cual es mantenido en una situaoidn detemminada por medio de

un tope ajustable 158. Para la opresidon del brazo 157 sn el tope
158 sirve un wmuelle de lamina 159 el cual lleva el extremo lidbre

de 1a placa 152 a una sitmaoifép en 1la cual el suchillo 150 deja
libre 8 la aberture del alaubre en la guia 110, Fn la palanca 155
es uolocado un apéndic: 161 sobre el cual es fijada una espiga 163
(218, 7)s Sobre esth es colocado giratorismente nn disoo de levas
162 mientras que un muelle 164 es fijado por una parte en esta le-
ve y por otra parts en la palanca 155, por medio de lo cual la par-

te del disco de levas vuelta hacia el centro de la& méquina es men-



tenida oprimida contra un bloque 165, el cual puede ser fijado en

forma ajustable mediante pernos 167 sobre un borde 166 colocado en
la coromas dentada 20 (figs. 1 y 2). La leva 162 esg protejida de
seguir girando, por venir a descansar un apendide del disco de le-
vas sobre la palanca 155, Tl bloque 165 (fige. 1) estéd provisto de
una placa 168, la cual gsobresale un poco afuera del borde del blo-
gue. Si gira la corona dentada 20, chocaré sl disco de leva 162

con sus superficie laterel contra el borde del bloque 165, por me-~
dio de lo cual el muelle 164 es un poco atirantado pero la palanca
155 no gire. Fl bloque 165 debe ser ajustado de tal modo que el
disco de leva 162 retroceda rapidasmente por delante de la placa 168
Si despues de esto gira hacia atras la corona dentada 20, la super-
ficie lateral 170 del disco de levas 162 seré arrastrada por la
placa 168, por medio de lo cual se hace girar al mismo tiempo & la
palanca 155 y el chchillo 150 es empujado contra la accidn del mue-
lle 150 a 1o largo de la abertura de la superficie del corte de la
guia 110. Tnmediatemente despues queda libre la superficie lateral
170 del disco de levas 162 por medio de la placa 168; el disco de
levas 162 no puede sin embargo ceder hacia atrée completsmente 1li- |
bre porque es contenido por el borde del blogue 165. E1l cuchillo

en este pequeiio morvimiento ha cedido ya sin embargo suficientemen- |
te hacia atris para hacer posible un movimiento de avance del 2lam-
bre; el brazo de palanca 157 no es gin embargo todavia oprimido
contra el tope 158. En el brazo 153 de la palanca 155 es colocada
una articulacidn de bolas 130, mientras que en el extremo del man-
dril 127 es fijada una bola, de modo que el movimiento del mandril
es acoplado con el aparato de corte. La leva 162 que no gueda li-
bre inunediatamente tiene por fin mantener f£ijo ¢l mendril 139 du-
rante el movimiento de avance del alambre mediante la articulacioén
130 en su situacidn contraida. El extremo puede ser por consiguien-

te llevado maa facllmente entre la leva 137 y el extremo del ci-



lindro 27. Solo ouancdo el extremo del alambre es mentenido fijo po¥

medio de 1a superficie ascendente 140 o8 movido el mandvil hacia
fuera.

Para la recepci6n y pare la guia de las anillas formadas, en
sl lugar de fusidn centrsl son colocadss las tenezas 26. Fsias son
impulsadas por medio de la corona dentada 19 la cual ests provista
convenientemente de dientes helizoidales que engranan en ruedas ho-
lizoidales 177

Fatas Qltimas se asientsn sobre un casquillo 178 el cual pue-
de girar alrededor de un arbol 175 [fige. 9) fijado en el marco 80
por medio de un tormillo de ajuste 176.

La rueda dente®e 177 esté interrumpida em uno de los lados y

glli son T¥ijados en ella dos brazos 179; estos llevan un dlogue
180 en forma de ocuila para abrir y cerrar las tenezas (£ige 9)e Gi-
ratorismente sobre el casquillo 178 ss asienta un casquillo 181 con
sl cusl esth unido un brazo oscilante hueco 182, Dentro de este bré
zo oscilante hueco es dispuesto un blogue 183 el cual es oprimido
por medio de un myelle 184 contra el casquillo 178, %1 muelle 184
es apoyado. por medio de un biogue 185 en ¢l brazo oscilante.

¥n el brazo 182 es provisto un blogque 186, ¢n el cual son fi-
jados los bragzos 187 y 188 de la teneza mediants pernos. El brazo
188 es mucho mas delvado gue el brazo 187 (fig. 9) y es elastioo
de modo que la cuila 180 puede oprimirlo separandolo del brazo no
elistico 187. De esta menera es conseguido un ajuste exaoto de las
anillas en el lugar de fusidn, Fn el marco 80 son fijados topes
190 y 191 (fig. 6) mientras que en el brazo osocllante es colocado
un ensanchamiento 194 )figs. 1 y 6) en el cusl son provistos topes
ajustables 192 y 193. Si gira la rueda helizoidal 177, dsspuss de
un giro determninado, el brazo oscilants 182 con l2 teneza =n el
misuo fijado seré contenido por medio.de los topes 190 y 191, mien

tres gqus la cuia 180 seguira girando de modo que la teneza se abri




ré 0 cerraré,

L& operacidén de trabajo del aperato encorvador de las znillae
y de las Teaaz8s que cooperan con el mismo para recibir lss snille
ez allora ei siguientey

*n el momentc en que los vyodillos 28 son avenzedas por medio
de la& vorona dentada 21 la vual es movida mediante el acoplsmien-
to 55-63, por medio de lo cual el alambre del que son formadas las
anillss es avanzado el mandril 139 se encuentra en su situa:idn re-
trocedida mientras gue la leva 137 es llevada 8 una situacidn sn
la cual el extremo del alambre llevado hacia adzlante es guiado
nhecia el lado infurior de ests leva,

Despua de gque el extremo del alawbre ha sido avanzado en la
longitud nocesaria, en el cual caso ha ascendido sodbre la superfie
cie asvendente 140 y por consiguiente es oprimido afuera de su tra-
yecto recto, eo apoyedo el slambre en la superfiole frontel del !
¢ilindro 27. Bn el movimiento hacis adelante dol nandril 1%9 es en-
cerrado despues de esto el alasmbre entre easte wandril, la, leva 1
137 y la superficie frontal del ¢cilindro 27. La superficie 140 ime
pide que el alambre, durante sl moviuiento de avance del mandril
828 oprimido por este separandole del rzbajo entre la leva ¥ 18 su=
psriicie frontsl del cilindro.

Durznte al wovimiento de avance Jdsl alamore, las tenazas abierx

tas 26 son llevadas hacia el aparato encorvador de las unillas a

donde llegan ¢n el w.omento en que el alaubre he sido avenzedo en
una longitud de anilla completa,

Lea ternaza abierta agarra alrededor del alazbre y choca con la
guia 146 contra ¢l efecto del muelle de torsidm 143, un poco hacia
atras. El1 girxo ulterior de la cufia 380 hace gue la tenaza gse cierre
elasticanente,

Laas levas 137 de las diferentes unidades inferiores aiguen

slendo gilrcdas mediante la corona dentada en unos 30 grados mag




8118 que lo que mide el giro angular del extremo ds una sanilla

terminada. Despu=s de esto son giradas hacia atras sn un pequefio
engulo, por medio de lo cusl las anillas pueden ceder eléstica -
nente hacla atrag y son suprimidas la3 tensiones intsriores. ¥sto
es de importancia para le sorrects recepcién de 1las snillas les
cusles en su consecuencia no son expucstas en su inseroidn a otras
variaciones de fondo, Despues de esto les snillas son cortadas pox
el cuchillo 150, despues de lo cusal las tenezas 26 son giredas al
lugar de fusién central. Llegadas &lli, los brazos oscilentes 182
choocan contra 1os apéndioes 190, mientrss que las ocufias 180 son
aun giradas un pooo mes, de modo que las tenezas 8e abren pexo no
antes de que las anillas hayan sido introducidas por fusidn en la
lente superior o inferior de la barra de vidrio.

Sobre 6l cubo 14 de la rueda helizoidel 13 es colocada una
rueda dentada 200 que es fijada por medlo de pernos 202 sobre un
casquillo de sujecidn 20l. Esta rueda dentada engrana en la rela-
cién 1;2 ocon la Tueda 203, la cuel puede girer alrededor de un
arbol 204 y este provista convenientem=nte de un cubo 205; sobre
este son fijados discos excentricos 206 y 207 (fig. 4) medim te
tornillos de ajuste 208 y 203. A lo largo de estos digcos zorren
los rodillos 210 y 211, los cuales son dispuestos giratorios en
palancas 2.2 y respectivamente 21%. La palanca 212 es giratoria

plrededor de un arbol 68 y esta provista de un segundo brazo de

palanca 215 con el sual esta unido un nuelle 217, ouyo otro ex- }
tremo esta unido a una espiga 71 asegurada fijamente en la mesa lgi
este muelle sivve para oprimir congtentemente €1 rodillo 210 con~
tra ol disco de levas 206. ™ el otro extremo del brazo 215 es

fijada una barra 219, la cual es ajustable mediante unse tuerca

tapbdn con rosca 221. E1l otro extremo de 1a barrs 219 esta unido
con un brazo 223 el cusl as fijado en un arbol 225 (fig. 10). La

pelanca 213 es giratoria alrededor de un arbol 214 fijado en la




mesn y asta provi ta de un segundéo brazo ds nalenca 216 en el cual

¢B proviste un wmuelle 218, cuyo otro axtromo ¢s fijado en un punto
fijo de 1la mesa 1. En el otro extrero del brazo 216 es fijada una
barra 220 sjustable medisnte unc tuerca tapdn con rosca 222, cuyo
extreomo libre esté unido con un brazo 224, 3 cusl A su vez es fij@.
do en un arbol 226. Loa &paratos da ilupuleidn mencionsdos zirven }
para el rovinizanto intormitents de los dos soportes 7 para las ba- i
rras de vidrio asercandolos y serarandolos dil lugar de fusidn. En i
las Tigns., 3 y 10 estd representado uno de estos soportes, Sobre el !
arbol 225 dArstorio en un agieonto 227 2ste fijada una rueda conioa
225 la cuzi angrans con una ruzda conica 236 provista sobre un ar-
bol 237. T1 arbol 237 es ~opsrtade e ¢l oo jinote de bolas 239, los
cuales son 1ijados en la caja 228 lormada en el extrsmo superior

del asiento 227; esta caje es protejida por medio de una ctpa 229
contra lua penetracidn deo suciedsd. Alredelor del arbol 237 es pro- |
visto un muelle de torsidm 238, ¢l cusl por wia parte esta fijado
sl la rueds conioce 236 y por otre parte en la sgja 225. Fn el arbol
237 es colocado un blogue 249, en el cual es provisto un rebajo 241
para 1& racepcidn del soporte. Un perno 242 sirve pasra sujetar el
rebajo <41 rlrededor de la berru 245, Fn esta barra es fijado un
blogque 246 mientras que un segundo bloque 247 esta unido girato-
riemente sobre un erbol 248 con le harre 245, ¥n el bloque 247

8 fijado un brazo movible 250 del soporte; un muelle 249 entre el
blogue 246 y ol blogue giratorio 247 sirve para sujetar fuortemenw
te ol Boporte. ¥l brazo 250 ecs mantenide en su situacidn ontre dos
guias del blogue 246. Una barra 251 ez colocadu desplazable en guias
252; estas Qltimes son fijadas en 1la barra 245, Lea barra 251 es-

ta provista cn su extremo de un tope 253 de wodo gue la barre de
vidrio puade ser ajustada en la posicién correcta en el soporte,

in 1a barre 251 es cotocado girstoriamente un rodillo 254, que en el

movimivnto del soporte corre sobre un disco excéntrico 256, R1 dise




co 256 s fijado en la caja 257 del cojiret. de bolas 23J, In le

barre 245° es fijado un blogque 244 con una gala 255 para =l extremo
de la barre 251. La barra tiene una junta 259 y sntre esta y ana
de las guies 252 un nuelle 258, De osta mencre e3 congseguido que
el tope 253 se encuentre en la posicion para le insercidn dc ia
berra de vidrio en la prolongaci6n del soporte mientras que sc en-
cuentre en el lugar de fusidn afuere del trayecto de la barra de
vidrio.

¥n le mesa 1 es colocado en el centro un arbol 265 el :uel
sirve para centrar la corona dentada 15 que,es provista convenien-
temente de un casquillo 265 y para el ajuste de la metriz 274 en
el lugar de fucidne. Sobre este arbol.son dispuestas dos places 267
y 268, entre las cuales pueden SeX <0oloc&ados voportes 269 pars me-
cheros 270. Fl arbol esth provisto de un casquillo 272 sobre el
cugl es recortada la rosca 27l. Sobre aste casquillo puede serx
atornillade una tuerca 273 mientras que un seguro de tuerca 276
fija la tuerca en un numexo de sug posiciones. ¥l seguro Je tueros
276 es colocado en una ranura del casquillo 272 y es fijado en un
punzdn centrsl 275 sl cuel es montado dentro de la matriz y sir-
ve para recalcar las barras de vidrio. lLa wmatriz descensa sobre
una junts “entxo del casquillo 272 y esta provista de muescas
profundas en las cusles son wlooadas lan anillas formadas por me~
dio de las tenszas 189,

Sobre el cubo 14 es fijado un disco de leves 280 medliante un
tornillo de ajuste 28l. Contrs este dJisco corre un rodillo 282 el
cusl es colocado giratorismente en una parte ahorquillada 283 de
la palanca 284. Esta palanca puede girar alrededor del #rbol 68
vy estd provista en el extremo libre de un rebajo 285 s traves del
caal pssa con algan juego uus espipga 286 (Lige 1) la cual es fija-
da en el macho 287 de un grifo 288. Tn este grifo son practica—

dos dos canales 269 y 290, el primero de los cualesalrve para la



entrada del gas y el segurdo para la cntrada de oxigeno o aire en

@l mechero 270. ¥l canal 283 es algo mas ancho gu2 el cangl 290 de
modo que ~n ei giro del macho el primero 28 completamente obturado
¥ el segundo lo 68 80lo en parte de modo guz en 1los momentos gue el
mechezro no es smplaado nara calentar la barra de vidrio, las llamas
de gas solo son pequeilas y sin acceso de aire,

Un wuelle 291 es Tijado en la palanca 284, por medio de la =
cual el rodilio 282 es oprimido constantemente contra el disoo in-

ferior 280.

Peascrito suficientemsnte el presente invento lo que,se decle~
ra cowo de novedad e invencidn propisa son las aiguientes reiwvindi-
caciocnes:

l.~ M&quina para la fabricacidn de alaubres de soporte y su
introduccidn por fusidn en una barre de vidrio, caracterizada por-
que 80n provistos un nimero Je unidades inPfaricres cn cada una de
las cunles es colocado una aparato pars la fabricacidn de los alame
bres de soporte y son provistos aparatos mediante los cusles 68
tas unidades inferiores pueden ser dispusstas a distancias ocusles-
quiera entre si radialmente slrededor de un luger de fusidén cen =
tral,

2.~ MAquina seghn la conclusién 1, caracterizada POY un apara-
to para introducir la barra de vidrio =n el lugar de fusidn cen -
tral,

3.~ MAquing seghn la conclusidén 1, carscterizada porque una
0 varias supsrficies de rozauiento de forma anular son dispuestas
concentricanente con respecto al lugar de fusién, mientras que
las unidades inferiores son provistas para su fijecidn en la mAquiw

na de superficies de rozsmiento guz se adapten sobre aquellas,

L
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1, 2, 0 3, coracterizedn
PATCUs muve 1a fijecibn de las nnidrdes inferiares en 19 mAcguina
ron oo desdas dos o veriag rerurss concentricas slradedor Ael lu-
ger de funidn,

Se— "Aenine ~eplm 1o conelvsibn 4, ceracterissda porgue loe
renurae coter corformednas ypere 1o £ scidn de rernos prra Rserurar
1 e urddecos infericres en 1le magulnd.

6.~ MAguina eexln 1as vonclusiocnes 3 o 4, curucterizuda pore
cgue nar: =21 ajuste de las uuidades inderiores es colocadys ung eS-
csle concentricamwente & 1las 8w Criicies uo roLanielio,.

7.~ ®aguinn seglu 1a conclusion L, curacterdzeds porgue cada
nnidad infaerior consta ée uun warco, en el sucl son colocsados ar-
bolea o husillios pare los pertos woviblas gue cruzen perpendicu-

larnente al ~rie @2l lugtr de fual iGn coatrale

Be- ifjuing sogla las concilusiouza 1 o 7, oaracierizada por-
que loa slaubres de soporte soin fovricalos da glambre arrzado ine
tooodtuntenente, cn el cual caso ea lae atid dos inforiores om
colocadng aparatos empujacores pmv. 2L avznee d2l zlambre dol gue
801 £WDrilrdng 1os glaebdres de s0porle y vparatos eunsyrradnrel pa-
re. L3 alsnbren de 80M0rNe.

Yo Lfguine segln e sonclusidn 1, zcermacterizsda porgue en
1as unidades inferiores uwon vrovastos araratos pers recidbir los
al=obrsc 1. opurts foriados e Les iastulociones pere la fobrde

caszifn Aaa 1:3 Wunbrer ds 3000rve ¥y vave 3w guis 21 luzar de fu~
& 84 p

17,- f Lina serin 1s conolusid J, estuoturizoda porgue
. s N - .
lo: wree: ton para la fauricsc.on d: i1os lasbres aa soporte estan
corpuastos 4o tAL manoTa gque los o nuphye o e eoporte, despuss de

fariacow, oo°n dispuestos rodialnente con reupectogal lugar de LTuw

li.- lhéquing segan 1s vuuviusidu J, caravterizada porgue los

alembres de soporte son fabriocados de un alsmbre continuo y este

——__; -




¥ alambre 25 even~e’o intermitentemente en la longitud necesaria, en
el cual caso los aparatos receptores de los =lambres de soporte for-
mados guian al lugar de fusidn central las superficies extromas de
loo alenbrss de soporte, que se producen gl cortar el glambre con-
tinuo,

12.~ Magquina seghn la conclusibdn Y, caracterizada porque pa-
rv vrocibir los slambres de soporte formsdos y pars su guia al lu-
gar de fuaidn oentral, son provistos soportes, cads uno de los oua-
les es giratorio alrededor de un punto fijo y que «=n su giro gulan
2 13 slanbres de soporte al lugar de Tucidn central,

13.~ MA,uina segin 1a oonclusidn 12, carncterizada porque oe-
de coporte es movible en un plano vertical radial alrededor de un
arbel soportado en las unidades inferiores,

14.- MAquins segln las conclusiones 12 o 13, caracterizada
porque log soportec pars recibir a los alambres de soporte son fi-
jados 'n foryma mjustable en vrazos oscilantes,

15.~ Maguine segln 1s conclusion 12, caracterizada por tena-
z88 con brszos gque olerran elasticamente pars resibir las #nillas
formadas,.

16.- Méyuina segln 1la conclueidn 15, caracterizade porgue -~
uno de los prazos de cada tenmzs estd coratituido rigido, mientras
gue €l otro brazo eg oprimido flexiblemente contra el primero,

17.- Fhquina zegfin laz conclusiones 15 o 16, caracterizada
per ung curlla desplazable entre los brazos de cada ternnze pars abrir
Yy cerrAr la tenaza.

18.- Maqina serln la conclusidn 17, ccracterizada porque 1a
cwie eatf unida fijomente con el urbol soportado en lus unidades

inTeriores nientras gue el h.azo oscilante es arvastrado por roza-

miento por oste urbole

19.~ Mhguine segln le conclusidn 1y, caracterisada por un to-

pe provisto a cada uno de smbos lados del arbol del hrazo os.ilan—~
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te, 6l ocunl cope contisne &l trazo ogcilante, mientras que el ar-

bol, cou la we quu le estsa fijade, sigue rezlizando su movimiento
de zirvo,

20.~ lihyquins degln la conclusidn 1, curacterizads porque apa-
ratos concordantes y colocados en diferentes unidedes inferiores
sonl lapulrados por un 30lo engranaje,

21.- MAquine segln la couclusidn 20, caracterizada porgue pa-
re la 1ipuleidn de los eparastos concordantes colocados en las difes
rentes unidades inferiores =on cispueatss una o variss corones dan-
tadas,

22.~ Maguine seghu 1a con-clueidn 21, caracterizada porgue va-
rins coronas dentadas, son scportadac sobre el baztidor de la mh-~
quina clrededor del lugar de fusidn central.

23.-~ Maquina geghn la conclusidn 2J, carscterizada porque la
1upuls1dn de loa aparatos concordantes colcoados en las unidades
inferiores es diriglda por ruedas helizoidsles montadas radislmen-~
te en ol cusl ocsso la corone dentads nhelizoidal es provista de una
serie de dientes cuyos circulos parcisles gituasdogs a diferentes am.
chura de divnte son cuvlocados concentricemente »n un plano o so-
bre una gupcriicie cdnicae

24,- Kaguine seghn 1a conclusidn 21, caracterizada porgque en
una o M verias corongs dontadss esg fijado un rodillo que e8 movie
do noxr un diosco de levas o Ge renuras giratorio alrsdedor de un ar-
bol exn’n%rico, por medio de lo cual es cowunicsdo a las coronas
dentades un novimi nto giratorio cdelente y asrés,

25.- lMégquine segiu 1z conclusidén 1 u § casactsrizada porque
128 alumores de soporte sou faoric&dos de un alzmbre avanzado in-

ternitertemente en el ocual csso para 21 avancs del slambre, som

provigtos rodillos que sujetan fijsmente y constantemente al alan-
bre rotélico y gue son puestos en ueviuiento de ziro intermiten -

temente por uma parte de 1a mAgquana gue gira adolante y atrhs me-

diante un acoplamiento en el cual son provistos un nimero de YO =



4illos 1oy cuales en una direscidn de giro det-rminade, son suje-
tados ontre una parsd cilindrica y ua disco de acoplamiento oon
guyarfaiciss de warcha excentricaa,.

264~ M3,uina soglin la sonclusibdn 25, caracterizada porque el
wisguo 130 e3 ¢0looado wn acoplasientio, priferentamsnte un acoplle
miento dz rodillos, entre 1a pari: giratoria intermitentemente de
la inpadsidr y el bastidor fijo de 1o maguina.

27.- Yaquina wagin les conclusioues 25 ¢ 26, uaracterizads
vorga: 1os rodilloe gon mijstados entr 1a mored ciiindrica y las
guperfizies de var:la ex:.utricas wed nte apoyos elasticos gue
deucongan elegticanente en goies del ‘isco da agovlarniento.

28.- ¥aguina saghn 12 onclusidn 1, carscterizada porque los
glaxnbrar ds zoporte, son fabricados do an slambre svanzado inter-

mitensonente y entre el ajarats eusordor pars 1og slanmbres de zo-

2

rorts v o luag.r er gue 2atc: on .ortedor del cla bre avonzado ine
tat.itintessute, ec proviats wna ada pera enderszer 8l extreno del
al:st hre,

2Y .- hégaln& ragln 19 corsluadn 2, curacterizada pnrgue le
guin e: apoyada flexibleneate v 28 sgnaiadio Nor prasiﬁn del. alngp—-
bre cr -e.io dal aparato reseptor 4e Loe alarzbrea de soporte.

30.~ "Auing segln a2 conclizibda 1, enrnctarizeda vorque los
elantres de noporte son faprioados Je unn slewbre oontinuo, en el
el 0 el aprratn encorveder ners loa alanbres ae aoporte, es
gorocrdo o, avable con +elrcidn al lugz«r dal corte.

3.~ P oadina avgﬁn 1r~ conecluaidn 3Dy carscterizada porgue on
el wrmroto enzdrvader 23 fijada uua rudds nelizoidal la cual es
impularda son avuda de ua& gsg nda w1uada helizoidal por una s0roneé
de dirntes helizoidalos, =n ol caal caso, =l gparato encorvador
es a,actatle alrededor del arcol de Jlu segundd raeda helizoidal,

32,~ Lbruine segln ls conclueidn 2, larscterizada por un 80=
sorte vere Tijar las barras de vidr.o, el cual puece Ser gireco 8le-

redeuor de ua punto de apoyo fijo, en ol suasl caso a3 provisto en




el sopcrty un tope por el cuzl es nantsnicds Iija la varra de vi-

drio en 1g situscidén correcta, ol cusl tope se encueatra fuara del
troyecto de la barra de vidrio cuuudo el soporte llega al lugar de
fusidn, |

3%.~ MAaguineg segin la cenclusidn 31, vuracterizada porgquo en
el tope para el ajuste de las barres de vidrio es provieto un ro-
dillo ol Jual mediante un wuelle, es oprimida constsntemsnte oon-
tra un disco cxcentrico f£ijo.

14,- MAguina segln les conclusidnes 2 o 32, caracterizada
por soportes pars la gujecidn de las barras de vidrio y por um me-
canieno de wovisiento pars los soportes, es dirigido por &l arbol
principal y sltsrnativawente los soportes al lugar de fusidn.

35,- Maguina segln las conclusiones 32 o 34, carzcterizada
porque el mecanismo de moviwiento de los soportes es ajezutado de
tel weners qus 2stos Gltimos son pruwdrimente llevados & une vo-
§1.10n on la cugl las berras de vidrio son calantadas localmente
¥y despues a otra poaiui&n en 1a curl la parie caloentads locslmen~
te es reculcads en el lugar de fusion.

3G.- MAaguina segln la conclusidn 35, ocaracterizade porgue
cade J0porTie para lLas ctarrss és vidrio, es colocado giratorio so=-
bre uu Lreszo oiacilante, mientras que una onpiga o wedio anflcpo
movide por el eugrenaje de la méquina puede hmcer ghar a 1ol soporx
tes contra la sceidn del muaslle =u xuizeiln al brazo oascilante
en un angulo tel gue 2l goporis »uede ser llevado da la posiciﬁn
pura ¢l osmluuntexiento local a 12 poslcién vars racrlcer las barrad
do vidrio.

37.- (1% ,1inu segldn la vonclusidn 1, caracterizads porque spa-
ratos concordantes solocados au ias difersntes unidodes infario=-
res son imnpulsados por iavas las cuales son fijsdas en un anillo
diepuesso slredador del lugar de fusidn y que gire adelante y -

atras.

o



38 .~ MAgquina sepin las conclusiones 21 o 37, caracterizeds

rorque las leves, son rijadas ajustables en una de les corones den=
tades.

79.~ Maquina segin las conclusiones 37 o 38, caracterizads poY
gque el anillo psra el &tjuste de las levas es provisto de una divi-
sidn ae escale,

40 ,~ MAguina geghr las conclusiones 6 o 39, caracterizeds pore
que ol anillo en el cual son fijudas las leves, es soportedo de tal
nanera en la mAquina, que 1la perte de escals que en 1a divisibn de
escala colocada en la maquina es gjustada a una unidad corrrespon=-
diente a8 la parte de escale sobre el anillo giretorio sodbre la ocual
debe cer ajustuda la leva vorrespondiente.

4l.~ Méquina para 1a fabricacidn de alambres de soporte y au
insercidn en barras de vidrio.- Segln se desoribe y reivindice en
este neworis descriptiva y se ilustre con los dibujos que & 1a misd
wa g€ acompinall,

Consta este memoria de veintiocho paginas foliadas y escri-

t88 pPOTr und [0la Curde

Medrid 16 de Mayo de 1925,

Leocedio Lopez y Ldvpez.
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