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Don Vicente Vallcanera Rué, de nacionalided espafiole,
domiciliado en Barcelona, calle Olivo, ;2, 3¢, 28, golicita
registrar un Modelo de Utilidad, por 20 afios, para Espafia y
sus Posesiones, que se refiere a: "CALIBﬁADOR AUTOMATICO, PA-
RA ACOPLAR A MAQUINAS RECTIFICADORAS";-

El objeto de la presente solicitud de Ifodelo de Utili-
dad lo constituye un calibrador automdtico, que se acopla,
mediante brazos articuledos, a las maquinas rectificadoras,
el cual permite la lectura directa del desbaste que se efec-
tda, a cade pasada de le herramienta.—

Pare controlar el trabajo en leas mdquinas rectificado-
ras, deben efectuarse mediciones sucesivas de la pieza que se
trabaja, lo que representa, en la mayoria de los casos, parar
la miquina para realizar tales mediciones.- Mediente el dispo-
sitivo objeto de la presente solicitud de lModelo de Utilidad,
se consigue apreciar, en todo momento, el didmetro de la pie-
za que se rectifica, sin necesidad de parar la mdquins recti-
ficadora.- Para ello se ha dispuesto un conjunto de brazos ar-
ticulados entre si, de longitudes regulables, fijados a2 la mi-
guine por uno de los extremos, mediante la correspondiente ar-
ticulacidn, y dotado, el extremo libre, de una brida en semi-
circulo; en la cual se han dispuesto tres puntos de contacto
regulables, cuyos ejes fdrman, entre éi, dos dngulos rectos

adyacentes, resulables por despiazamiento longitudinal de di=-
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chos puntos, que de esta forma pueden adaptarse & diferentes
didmetros de piezas a rectificar.- Uno de dichos puntos estd
constitufdo por una verilla, dispueste en el interior de una

veina, cuyo desplazamiento longltudinel, impuesto por el des-

- baste que sufre la pieza sometida & rectificacidn contra la

cual se apoya, ¥y que se transmite & una esafera con aguja que

indica, con gran precisién,’dicho desplazamiento, que corres-
ponde, como ya se he indicado, a la reduccidn de didmetro ex-
perimentado por la pleza en tratamiento.-

' n los dibujos adjuntos, que constituyen parte integran-
te de la presente memorie descriﬁtiva,.se ha representado, en
forma esquemdtica y a t{tulo de ejemplo ilustrativo, una rea-
lizacidn préctica del calibrador automdtico, que se patenta.-

Dichos dibujos muestrant

Figurs 1.- Vista frontal del celibrador, en posicidn de
reposo, o gea fuera de serviecio.-

Figure 2.- Vista lateral del calibrador en posicidn de
trabajoe=

Refiriéndonos concretamente a log citados dibujos, pasa-
mos & describir con todo detalle, las particularidades cons-
tructivas y de funcilonamiento del indicado calibrador automd-
tico, con lectura directa.-

Segin se aprecia por las vistas, frontal y lateral, de
Piguras 1 y 2, los brazos =1- =2- y -3= del calibrador estén
articulados entre sf, pudiendo variar la longitud de los misg-
mos, que son determinadas por la posicidn de las piezas =4=-,
que unen dichos brazos y gue al efecto estan dotedas de tor-
nillos de fijacidn =5=-.- ’

. El soporte -6-, sujetado a la mdquina rectificadora (no
representada), tiene un pequefio eje que permite un dngulo de

giro del primer brazo -1-, el cual puede ser colocado segin
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se he repressutado en la Fig.2, vencieudo el esfuerzo de uu -

muelle antegouista, dispuesto eu el interior de la caja ~7-,
el cual tiesde @ mantensr dicho brazo -1~ en la posiciba indi-
ceda eu la Pigel.-

El brazo =3- estd CUustitu{ﬁb.pDI un tubo, eu cuyo extre-
mo superior lleve @coplado el indicedor -B-, mientras su el -
extremo inferior se ha dispuesto la bridas semiclrcular =G-, -
que puede ser desplazada a lo largo del mismo, sieudo tijada
ed la posicifu requerida mediaute el toruillo -10-.

Los toruillos =1l- y -12~, dispuestos eu dugulo recto, -
asi como la varilla -13=-, gue passando por el interior del tubo
-3~, gueda 00uectadé al mecanismo de la ¢sfera iudicadore -G,
abercan la circuuferencia de la pieza & rectificar.- Segis ses
el didmetro de dicha piezs, Se ajustan les articulaciones re-
gsefiades y la posicién de los torunillos =ll- y =12.-

El desbaste de la pieza que se trabsja es cglibrado di-
rectamente por el reloj indicador -5-, gracias 8l desplazamien—
t0 axial que la varille -15-~ debe efectuer, para seguir apoyéu-
dose sobre la pieza, al guedar &4sta reducida de didmetro, du-
rante la operacif. de rectiricado.-

Cuaundo se deses rsvlrar de servicio el disposiuvivo cali-
brador, basta con imprimirle ua movimieuto en el seutido gue
iudica la flechs -F- (Fig.2), cou lo ocual la brida -9~ deja
de abércar a la pieza que se rectirica y el muelle autagouis-
ta dispuesto eu la caja -7- 1evguta el coujuuto, hesta la po-
sici6u 1ndicada en 1a Figel.—

Los detalles de coustruccid. y montaje a que hemos hecho
referencia eu el trauscurso de la preseute memoris descriptiva,
no sou limitativos eu cuduto @ la forma, clases de material, -
disposicibn y srreglo de los elemeutos ilutegrautes del cali-~

brador automdtico, los cuales podréu varier, segiu couveigs
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g las exigencias de cada caso, mauteuniendo, no obstante, el .

principio bésico de su Iuuciouamient0 e indicacifn auvomiti-

* CO0Se—

E1l Modelo de Utiliaad por: »CATLIBRADOR AUTOLATICO, PaRA
ACOPLAR A MaQUINAS RuCYIFICADORAS?, cuyo privilegio de explo-

tacibu un Espaiia y sus Posesloues, se solicita por uu periodo

de 20 aflos, debers recaer sobre las particulsridades, gue se
concretsu eu las siguieutes,

REIVINDIC: CIONESE
18,-#CATIBRADOR AUTOIATICO, PARA 4COPLAR &4 MaQUILaS RuCTIFICA-

DORAS”,‘caracterizado'por el hecho de gue esté dvvadv de uua
brida semicircular, que ticue tres puutos de cuutacto perpeu—
diculares entre si, que se apoyau sobre la superiicie cilin-
drica de la pieza @ recviricar, mediauve cuya brida se cali-
bre, por el desgplezemienito suirido por uuo de los dos puntos
opuestos de coutacto, la r educcidu de didmetro couseguida ei
cada pasada de la herramieuta reétirlcadora, trassmitviéadose
el desplagemiento de dicho puuto mdvil a uue esters iudicado-
ra, que geflala directa y exactameute la magnitud de dicho deg—
Plazeniento,- ‘

28 .= YCATIBRADOL AUTOMATICO, PARA ACCPILR 4 LAQUILAS HECIIFI-
CADORAS” segiu la 18 reiviudicacidu, caracterizgdo por el he-
cho de que esta dotedo de uuﬁs brazos articulados, de loungitu~
des variables a voluatad, mediaate los cuales se cousigue -
aplicar el calibrador & cualquier tipo y didmetro de pieza.-
38 .~ PCATIBR:DOK AUTOMATICO, PARA ACOPLaR 4 WALUILAS RuCTIFI-
CADORAS” Segﬁn las auteriores reiviudicacioues, caracterizado
por el hecho de que lus brazos articulados estdu acoplados a
la miquiuna reétiricaaora g través de uu suporte, mediaute un
eje de giro dotado de uu muelle autagonista, gque uieude & le-

vautar el coujunto ael calibrador cusgudo éste uo es utilizado,
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Y @ ma.uteser eu coutacto los puutos rijos de apoyo de ls bri-
da coutra la pieza @ rectiiicar, cuaudo el oalibraaor estd en
gsexvieio.- .
48 .~ PCATIBRADOR AUTOMATICO, PARA ACOPLAR & VAQUINAS RECTIFI-
DADORAS”. Tal comv se na descrito y demostrado en los dibujos
adjuntoé.-

Congta de cincv nojas foliadas y mecaunografiadas por uua

80la carg.-

Berceloua a8 5 g Junio de 1962
P.A. de Du. Viceute Vallcauers Rué.-
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