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Don Vicente V allcan era  Rué, de n acion alid ad  españ ola , 

dom iciliado  en Barcelona, c a l le  O livo , 72, 3&, 26, s o l i c i t a  

r e g i s t r a r  un Modelo de U t i l id a d , por 20 añ os, para  España y 

su s P osesio n es, que se  r e f i e r e  a : "CALIBRADOR AUTOMATICO, PA­

RA ACOPLAR A MAQUINAS RECTIFICADORAS". -

E l ob jeto  de l a  presen te  s o l ic i tu d  de Modelo de U t i l i ­

dad lo  con stitu y e  un ca lib ra d o r  autom ático, que se  acop la , 

mediante brazos a r t ic u la d o s , a  l a s  máquinas r e c t i f ic a d o r a s ,  

e l  cu al perm ite l a  le c tu r a  d ir e c ta  d e l d e sb aste  que se  e fec­

tú a , a cada pasada de l a  h erram ien ta.-

Para c o n tro la r  e l  tr a b a jo  en l a s  máquinas r e c t i f ic a d o ­

r a s ,  deben e fe c tu a rse  m ediciones su c e s iv a s  de l a  p ieza  que se 

t r a b a ja ,  lo  que re p re se n ta , en l a  mayoría de lo s  c a so s , p arar 

l a  máquina para r e a l iz a r  t a l e s  m ed ic io n es.-  Mediante e l  d ispo­

s i t iv o  ob jeto  de l a  p resen te  s o l ic i tu d  de Modelo de U tilid a d , 

se  consigue a p re c ia r , en todo momento, e l  diámetro de l a  p ie ­

za que se  r e c t i f i c a ,  s in  necesidad de p a ra r  l a  máquina r e c t i ­

f ic a d o r a .-  Para e l lo  se  ha d isp u esto  un conjunto de brazos a r ­

t ic u la d o s  en tre s í ,  de lo n g itu d es r e g u la b le s , f i ja d o s  a  l a  má­

quina por uno de lo s  extrem os, mediante l a  correspondiente a r ­

t ic u la c ió n , y dotado, e l  extremo l i b r e ,  de una b rid a  en semi­

c ír c u lo , en l a  cu al se  han d isp u esto  t r e s  puntos de contacto 

r e g u la b le s , cuyos e je s  forman, en tre s í ,  dos ángulos re c to s  

ad yacen tes, re g u la b le s  por desplazam iento lo n g itu d in a l de d i-
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chos puntos, que de e s ta  forma pueden ad ap tarse  a  d ife re n te s  

diám etros de p ie z a s  a  r e c t i f i c a r . -  Uno de dichos puntos e s tá  

co n stitu id o  por una v a r i l l a ,  d isp u e sta  en e l  in te r io r  de una 

v a in a , cuyo desplazam iento lo n g itu d in a l, impuesto por e l  des­

b a ste  que su fre  l a  p ie z a  som etida a r e c t i f ic a c ió n  contra l a  

cu a l se  apoya, y que se  tran sm ite  a  una e s fe r a  con ag u ja  que 

in d ic a , con gran  p re c is ió n , dicho desplazam iento, que c o rre s­

ponde, como ya se  ha in d icado , a l a  reducción  de diámetro ex­

perimentado por l a  p ie z a  en tra tam ie n to .-

En lo s  d ib u jo s ad ju n to s, que con stitu yen  p a rte  in tegran ­

te  de l a  presen te  memoria d e sc r ip t iv a , se  ha represen tado , en 

forma esquem ática y a t í t u lo  de ejemplo i l u s t r a t iv o ,  una rea­

l iz a c ió n  p rá c t ic a  del c a lib ra d o r  autom ático, que se  p a te n ta .-  

Dichos d ib u jo s m uestran:

F igu ra 1 .-  V is ta  f r o n ta l  d el c a lib ra d o r , en p o sic ió n  de 

reposo , o se a  fu era  de s e r v ic io .-

F igu ra  2 .-  V is ta  l a t e r a l  d e l c a lib ra d o r  en p o sic ió n  de 

t r a b a jo .-

R efirióndonos concretamente a  lo s  c ita d o s  d ib u jo s , pasa­

mos a d e sc r ib ir  con todo d e ta l le ,  l a s  p a r t ic u la r id a d e s  cons­

t r u c t iv a s  y de funcionam iento d e l indicado ca lib ra d o r  automá­

t ic o ,  con le c tu ra  d i r e c t a .-

Según se  ap re c ia  por l a s  v i s t a s ,  f r o n ta l  y l a t e r a l ,  de 

F igu ras 1 y 2, lo s  brazos -1 -  -2 -  y -3-* d el c a lib ra d o r  están  

a r t ic u la d o s  en tre s^ , pudiendo v a r ia r  l a  lon g itu d  de lo s  m is­

mos, que son determ inadas por l a  p o sic ió n  de l a s  p ie z a s  -4 - , 

que unen dichos brazos y que a l  e fec to  e stán  dotadas de to r ­

n i l l o s  de f i j a c ió n  - 5 - . -

E1 soporte  - 6 - ,  su je tad o  a  l a  máquina r e c t i f ic a d o r a  (no 

re p re se n tad a ), t ie n e  un pequeño e je  que perm ite un ángulo de 

g iro  d e l prim er brazo - 1 - , e l  cu al puede se r  colocado según50
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se  ha representado  en la F ig .2 ,  venciendo e l  e sfu erzo  ae un -  

muelle a n ta g o n ista , d isp u esto  en e l  in te r io r  de la  c a ja  -7 - , 

e l  cu al tien de  a mantener dicho brazo -1 -  en la  p o sic ión  in d i­

cada en la  F i g . l . -

E l brazo -3 -  e s tá  co n stitu id o  por un tubo, en ouyo ex tre­

mo su p erio r  lle v a  acoplado e l  in d icador - 8 - ,  m ientras en e l  -  

extremo in fe r io r  se  na d isp u esto  la  brida sem ic ircu lar  -9 - , -  

que puede se r  desp lazada a lo largo  d e l mismo, siendo f i ja d a  

en la  p o sic ió n  requerida mediante e l  to r n i l lo  -1 0 - .

Los t o m i l l o s  -11- y -1 2 - , d isp u e sto s  en ángulo re c to , - 

a s í  como la  v a r i l l a  -1 3 - , que pasando por e l  in te r io r  del tubo 

- 3 - ,  queda conectada a l  mecanismo de la e s fe ra  indioadora -8 - , 

abarcan la  c ircu n feren cia  de la p ieza  a r e c t i f i c a r . -  Según sea 

e l  diám etro de dicha p ieza , se  a ju sta n  l a s  a r t ic u la c io n e s  re ­

señadas y la p o sic ió n  de loa  to r n i l lo s  -1 1 - y - 1 2 .-

E1 d esb aste  de la  p ieza que se  t r a b a ja  es ca lib rad o  d i­

rectamente por e l  r e lo j  in d icador - 8 - ,  g r a c ia s  a l  desplazam ien­

to  a x i a l  que la  v a r i l l a  -13- debe e fe c tu a r , para seg u ir  apoyán­

dose sobre la p ie z a , a l  quedar é sta  reducida de diám etro, du­

ran te  la operación de r e c t i i ' ic a d o .-

Cuando se  desea r e t i r a r  de s e r v ic io  e l  d isp o s it iv o  c a l i ­

brador, b asta  con im prim irle un movimiento en e l  sen tido  que 

in d ica  la flech a -F -  ( F ig .2 ) ,  con lo  cu al la brida -9 -  deja 

de abarcar a la p ieza que se  r e c t i f i c a  y e l  muelle an tagon is­

ta  d isp u esto  en la c a ja  -7 -  levanta e l  conjunto, h asta  la po­

s ic ió n  indicada en la  F i g . l . -

Los d e ta l le s  de construcción  y montaje a que hemos hecho 

re fe re n c ia  en e l  tran scu rso  de la  presente memoria d e sc r ip t iv a , 

no son l im ita t iv o s  en cuanto a la forma, c la se s  de m ateria l, -  

d isp o sic ió n  y a rre g lo  de lo s  elementos in te g ran te s  d el c a l i ­

brador autom ático, lo s  cu a le s podrán v a r ia r ,  según convenga
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a la s  ex igen c ia s de cada caso , manteniendo, no obstante, e l . 

p r in c ip io  b ásico  de su. funcionam iento e in d icación  a u to rá t i­

c o s .-

E1 Modelo de U tilid ad  por: "CALIBRADOR AUTOMATICO, PaRA 

ACOPLAR A MAQUINAS RECTIFICADORAS", cuyo p r iv i le g io  de explo­

tac ió n  en España y su s P ose sio n es, se  s o l i c i t a  por un periodo 

de 20 años, deberá r e c a e r  sobre la s  p a r t ic u la r id a d e s , que se 

concretan en l a s  s ig u ie n te s ,

R E I V I N D I C A  C I O N E B  

IB.-"CALIBRADOR AUTOMATICO, PARA ACOPLAR A MAQUILAS RECTIFICA­

DORAS", c a rac te r iz ad o  por e l  hecho de que e s tá  dotado de una 

brida se m ic irc u la r , que tien e  t r e s  puntos de contacto perpen­

d ic u la re s  entre s í ,  que se  apoyan sobre la  su p e r f ic ie  c i l in ­

d r ic a  de la p ieza  a r e o t i i i c a r ,  mediante cuya brida se c a l i ­

b ra , por e l  desplazam iento su fr id o  por uno de lo s  dos puntos 

opuestos de con tacto , la redu cción  de diám etro conseguida en 

cada pasada de la herram ienta r e c t i f ic a d o r a ,  transm itiéndose 

e l  desplazam iento ue dicho punto móvil a una e s fe ra  indicado­

r a , que señ ala  d ire c ta  y exactamente la magnitud de dicho des­

plazam iento. -

2 6 .-  "CALIBRADOR AUTOMATICO, PARA ACOPLAR A MAQUILAS RECTIFI­

CADORAS" según la  i s  re iv in d ic a c ió n , c arac te r iz ad o  por e l  he- 

oho de que e s tá  dotado de un03 brazos a r t ic u la d o s , de lo n g itu ­

des v a r ia b le s  a voluntad , medrante lo s cu a le s s e  consigue -  

a p l ic a r  e l  c a lib ra d o r  a cu alqu ier t ip o  y diám etro de p ie z a .-  

3 * . -  "CALIBRADOR AUTOMATICO, PARA ACOPLAR A MAQUINAS RECTIFI­

CADORAS" según l a s  a n te r io re s  re iv in d ic a c io n e s , caracterizad o  

por e l  hecho de que lo s  orazos a r t ic u la d o s  están  acoplados a 

la  máquina r e c t i f ic a d o r a  a tra v é s  de un suporte, mediante un 

e je  de g iro  dotado de. Un muelle an ta g o n ista , que tiende a le ­

van tar e l  conjunto uel c a lib ra d o r  cuando é s te  no es u t i liz a d o ,



y a mantener en contacto lo s  pontos f i j o s  de apoyo de la b r i­

da contra la  pieza a r e c t i f i c a r ,  cuando e l  c a lib rad o r  e stá  en 

115 a e r v ie io .-

4 3 .-  "CALIBRADOR AUTOMATICO, PARA ACOPIAR A MAQUINAS RECTIFI­

CADORAS .̂ T al como se  na d e sc r ito  y demostrado en lo s  d ibu jos 

ad ju n to s .-

Consta de cinco n o jas fo l ia d a s  y m ecanografiadas por una 

so la  c a r a .-

Barcelona a 5 de Jun io  de 1962 
P.A. de Dn. V icente V allcan era Rné.-
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