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A su favor don josS Martínez  de lecea y uriar-
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UN NUEVO MECANISMO PARA PRODUCIR EL ESCAPE Y 

CIERRE DE MOVIMIENTO DE RELOJERIA



M a M O R I A D E S C R P T I V A
D

Un» patenta de invención por v e in te  años,que s o l i c i t a  á su 

fa vor  Don José Martínez da Lecea y Uriarte

P C R

UN NUEVO MECANISMO FARA PRODUCIR EL ESCAPE Y CIERRE DE MOVI­

MIENTO DE RELOJERIA.

Lo3 movimientos de r e l o j e r í a  son producidos por una fuerza a l ­

macenada que recücRe e l  nombre de ” cnerda" ,que puede c o n s i s t i r  en 

un r e s o r t e , p e s a s , e t c .

Ahora b ien ,en  muchas a p l i ca c io n e s  de es te  movimiento,e3 n ece ­

sario ,como ocurre en l o s  r e l o j e s  mecánicos,conseguir  una duración 

grande de la energía almacenada,y para e l l o  se vale  actualmente, 

en primer término,de una combinación de engranajes que m u l t ip l i ­

can la ve loc idad  y disminuyen la potencia  d e l  movimiento. Una vez 

conseguido este  movimiento tan rápido como poco p o te n te ,e s  nece­

s a r io  hacer lo mas le n to  e isócrono ,para  lo  cual nos servimos de 

un péndulo de longitud apropiada ó de un vo la n te ,cu yos  movimien­

to s  son s o l id a r i o s  d e l  mecanismo de r e l o j e r í a  a l  cual regulan.

Los dos procedimientos arriba in d icad os , t ien en  e l  inconvenien­

te  de tener continuamente en movimiento t o d o s ' l o s  órganos de la 

máquina,lo cual  hace que d ich o  movimiento sea excesivamente pe­

queño y poco potente ,por  lo  que si no se observa una limpieza y 

cuidado grandes en su engrase ,se  de t ien e  ó sufre  t ra stornos  é 

i r r e g u la r id a d e s .

E l  mecanismo que á continuación se d escr ibe  y que f igura  en 

e l  adjunto p la n o ,e v i ta  estos  inconvenientes ,hac iendo  que le s  mo­

vimientos sean mas potentes  y por lo  tanto más seguros,  sin que 

disminuya la duración de la energía almacenada.

Sobre la péndola A) se ha l la  colocada la rueda dentada g i r a ­

t o r ia  C) que t iene  un p itón  D).  Cuando la péndola A) o s c i la  de



le p o s i c i ó n  I á la I I , e l  gato movible I )  co locado  en e l  soporte f i ­

j o  F ) ,hace  g irar  la  rueda dentada c)  en e l  sent ido  indicado por la 

f l e c h e .  Le p o s i c i ó n  d e l  gato E) se regula por medio del t o r n i l l o  G). 

¿1 gato movible B ) , c o lo c a d o  sobre la péndola, impide re troced er  á la 

rueda C) cuando la péndola o s c i l e  de la p o s i c ió n  II  á la p o s ic ió n  III. 

Guardo la péndola A) y e l  p i tón  D) l legan  á la pos ic ión  I I I , e l  pitón 

D) encuentra e l  d iente  da la palanca H),que t ien e  su tope en e l  p i ­

tón J ) .  Entonces la palanca H) se mueve en la forma indicada en e l  

plano,dejando l i b r e  la pieza K) antes sostenida por la palanaca H).

La pieza k ) está f i j a  sobre e l  e je  d e l  mecanismo de r e l o j e r í a , y  se 

mueve en e l  sentido  indicado por la r lecha.  Tiene dos r o d i l l o s  g i r a ­

torios L) L- ).  Al quedar l i b r e  la pieza K ) ,g i r e  media vuelta  y vuelve 

á quedar sostenida por la palanca II), Como esta pieza K) es s o l i d a ­

ria  d e l  mecanismo de re  l o j a r í a , é s te  funciona libremente hasta que es 

detenida por la palanca H).  Al g ira r  la pieza le),une de l o s  r o d i l l o s  

L) L * ) , t rop ieza  á la pieza M) que es tá  colocada f i j a  sobre la péndo­

la a ).  Este movimiento dá a la pandóle e l  empuje necesar io  para con­

tinuar sus o s c i l a c i o n e s .

La rueda dentada C) puede tener un diámetro y número de d ientes  

var iab les ,p ud iendc  l l e v a r  va r ios  p itones  d i s t r ib u id o s  en la forma que 

sea necesar io ,para  producir  e l  escape y c i e r r e  con in terv a los  in te r ­

mitentes .

Al mecanismo pueda c o l o c á r s e l e  unos p itones  y contactos  que c i e ­

rren un c i r c u i t o  e l é c t r i c o , e n  e l  que estén in terca la dos  recep tores  

e le c t ro -m a g n é t i c o s , t im bres , sirena s , b o c in a s ,m o t o r e s ,e t c .

REIVINDICACIONES

Como c a r a c t e r í s t i c o  se r e iv in d i c a  l o  s ig u ie n te :

I a : En que e l  movimiento regulador  del escape y c i e r r e , e s  indepen­

diente  d e l  movimiento de r e l o j e r í a ,

2*i  En que produce á Interva los  regu lares  ó In term itentes , e l  e s ­

cape as í  como e l  c ie r re  ó in terrup c ión  de l  movimiento de r e l o j e r í a ,  

3 a : En que puede producir  con tactos  e l é c t r i c o s  á In terva los  r e c u ­

la re s  c Interm itentes ,que c ierren  un c i r c u i t o  en que estén in t e r c a la ­

dos uno ó va r ios  recep tores  de movimiento e lec tro -m ag nét ico  ú o t ro



aparato e l é c t r i c o  cua lqu iera ,

4 a : En que por s í  s o lo  consti tuye  un péndulo regulador y 

transmisor cronométrico ,va l iándose de l o s  contactos  e l é c t r i ­

cos a in terva los  regu lares  qu3 puede producir .

5 a t En que con la misma fuerza almacenada,se consigue un 

movimiento intermitente  de igua l  duración y mayor potencia  á 

lo s  empleados hasta la  fecha .

El o b je to  de la presante memoria,es propio  y nuevo y la pa­

tente  deberá recaer  sobre UN NUEVO MECANISMO PARA PRODUCIR EL 

ESCAPE Y CIERRE DE MOVIMIENTO DS R3L0JSRlA,á favor  de Don J03Ó 

Martínez de Lecea y U riarte ,de  V i t o r i a ,

La presente memoria consta de t r e s  ho ja s  mecanografiadas y 

e s c r i t a s  por una sola cara,

Madrid 23 de A b r i l  de 1925,



Nuevo Mecanismo pasa PñonuuñEL
E s LAPE y El ERRE BE MOVIMIENTO OE
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