AUBMXORIA DESCRIFYTIVA, que for-

me. parte integrante de la patente de invencion solicitade
cn Bspufie 4 nombre de Geor.e Willicws Sinclair, doaiciliado

er Iazlzterra, por, “decanlisio de trazcwmisicn Ce mmovimien-

to, (Clcse 2a),

El objeto de esta invencidn es un mecarismo
e trurzemisidn de movimiento y esta curwcterizado en que
consts e dos drgexios, :aotor y de arractre fue giran ol
rededor de ejes geOmétricés diferentes, asl como Je un |
drozano de trab.omidn que estd intercalado entre los dos or-
2008, @oLor ¥ de crrastre y vi uaido ; ellos por nedio de
dos articulaciozes, de las cucles una poOT 10 menos o5 uni-
versel, azlléindose el puato de cruce de los dos ejes_;eo~
wdtricos de rotacidn de la crijculacién universal -4 distan~
cia del eje de rotacidén del Jdrzano motor & de arrastre,
&l cual pertenece, .

Loz dibujos de la hojla adjuntan, représentan

escuenaticanente y a titulo‘de ejemplo, ula forma de ejecu—

cidn del mecanismo,



Las figuras 1 y 2 suestren un

cidn horieoutal,

elzade y une provec-

Tas figures 3 y 4 auesiren tambien un alzado y u-

na proyeccidn horizmontal, pero eusellen alzuncs pertes en dio-

tirtus pocicioaes,

Uno de loz drgancs mencionedos £l principio de es-

Yo ..emoria, esta couctituido gor

Canst.

puede vesbilar axilmente; v.
dades de unc
fle.ivela

aue deo=-

e

un &rbol :otor a

€ U108 apoyos b,c en lou cuwles puede girar, pero mw
. provicsio en uunsd de cus extremi-
nanivelsa de accionwniento & 7 en la otra de una

e e_werpendiculer ol eje norimoutel £ del arvol i

1 otyo drguno accgomedo estda fornmwdo de un urbol g soste-

23do poxX unos opoyos i, 3 el los
al rededor de ux eje
efe J se helle en el mismo plalio
watre lo uanivele g del orbol &
U.c Ticle X 7ue couastituye el or

4 cofe uno Je ellos Lor medio de

de dos piezas triucverscles ¥ , X _,

yoel

Farwete)

cucles puede ¢ la vers girar

horizontal ] ¥y moverge ¢Xilmeute; el

norizoantal que el eje Ig

crbol i va

& jnvervalada

de trabazdn v va unida
e wriiculucidn; cousta

de las cucles una de e-

llzs, lu 1, puede girar &1 relecor del eje v_de lo menivels,

Lero .o puede resbalar sobre ecte enivela

o -r

e, ¥ le otra pie-

za treusversal X va fijada ©1 arbol J, asi como consta tam-

bien de doc piezas loagitudizales y , =

sobre les piezas wW_, X , Segu uios ejec g

» Gue pueden girer

—-———

» I, trensversa-

les, co.. velicidn &1 eje j, el primero, 7 con relwcidsn al
eje ¥_ol segundo; el»eje m ecstu gituzdo o ciertc distaucic
del eje I, mientrss que el eje 1 _corta 1 eje j_ . Ta arti-
culzcién e , W., ¥_, Z et »or lo tante universcl, &l peso

que le articulacidn x , ¥, 2Z &9
Los zpoyos b, ¢ cotan

aue zire en o sobre uac placa Je

vicul » aue corta el eje L y

w——

e eucuenvra

scrncille,
sogtenidos por una plcea n

cegjento 1

sezsun un eje ver-

g.. el plano verti-

ccl oue cortiene lu curve descrita por el centro de la arti-



culecicn -, »_, ¥ , 3, Cu..do e nwce . irer el arvol g

=

¢l refedoy del eJe £, Bu la placw @ va procticeda uns co-

rredsra X e arco de circulo por la cual pode un TastLgo
eterrajudo s_due lleva una tuerca de naripose §; esto Wlti-

me permive JTijer le place n en diverswus posiciones

¥l funcionsmiento de este Torme de ejecucidn es
como =igue:

jucndo los dow ejes £, j de los arboles z , &

coinciden, como lo muestren lez figuvas 1 y £, la roitecidn

conmunic: &t . la wenivelea g_so'tre‘ns:;jte de una uzLers jgual
£l =rbol g, es decir qué ecte Wltino, posee en cualcuier ine-
rute 1o velocidad cnzuwlar del #rbol &, Ademas, no efecdac
din.wn aoviaiento axil,

Supougames £horyg Tue por Xolo cion de 1:. placa 2
se 11:vo 1 sje £ & la poeicidn ue Tepresentan lus fiiuras

8 v 4, ex donfe el eje £ , e: luu.r de coiicidiv con el eje

IR AV co. vl cicktto Lnm.ulo U, Dur.te cede ziro le le
menivels & 10 interseccidr ¢ sle ;2 eje lo o dsudimid

X de la .k .dvelu e deccerdive u.. civeulo due ze euncucntri eun
urn pleso vertiexl oblicuo cowu relszcidn al ele J_cue ya no
er perpe:dicul:r., De ello rewultie Jue <1 arvol g , cdemas
del nmoviaie.to de rotocidn, recive un wovinaiento axil de vai-
Yve.. Alcu8, €8 necesario observer nus ©i se coauice. o 1&
calndvele 2 une velocidad anguler uaiforme, la velocidad _a;:-
suler del ""‘uol _h_vdra.a dur wnte cada gire axntre u“s Llaxse
mas y urcy dsimas; nay dos puntos zep radosc 1E0° uno de

otro en ~ue Jdewnze el mimao velor wi.dmo y Jos iu.u,o., sepa~

rodos  JLucliacite Ye 180° uso de otro e cuc llega el mis-

’
’

Mo TILoL i.1.a0) lu se“"“acaon eptre un _u.to en cue la ve~

9

locided oo wikine y un puntc en "ue lo velocilcd es cainima

To caplitud del moviaiento axil del arbal g va~

ric entre O ¥y un liaite supcrior, vegw: el ingulo u e foruwan



-4 -

lor ejec £_, J o ioviendo la pleca n se pueden pues obtener
todos los valores comprendidos entre estos dos linites,

83 consideramos azhora e} 4rbol g como motor y
el arvol & @omoc de arrasire y se couunicea &l &rool g ua mo-
viaiento de v_aivéri,'_’el Arbol az_se pone 4 girar, Hay dos pun-
tos muertos que se producen z cada cambio de sentido del wo-
visaiento axil del &rbol g, sun cucando el movimieato del ar-
bol & sera no obstante continuo, a condicidn de que este ar-
bol,a , por su proﬁia'masa 4 por uno mesz & la cual se encuern-
tre unido, un bolante por ejemplo, pueds salvar estos puntos
muertos,

Lo forma de ejecucion Tepre:entada es purawen-
te esguematica, de marers cue el mecanisiio puede realizars
nedizate diferentes plezes y drganos,

B o'fganb de irutazdn _J_s__puede"estar unjdo &l
drbol g, no ya por siaple articulacidn sin0 médju;te una ar-

icul.cion universak; e este cazo los ejeu de rotceidn L,

»
53

J_puelz. wllersen yu sec exn el wmimao plano soriwoatal, ya

e

se.. ei. plunos horizontzlec difereanter 7 no es8 yé necesario
que lu curva descrita por el punto Je cruce de los doﬁ ejes
de rotacién_g;,.ldée,la articulacién e-w-y-z_se encuenire en
el pluno vertjcal“que contiene el sje R,

La manivela e y €l eje Y pueden no ser perren—
diculares al eje £, Butonces, si el érgano de trabzzion k es-
ta unido 2l érboliijor una articulacion sjmple, es necesa-
rio que lz prolongacidérn del eje j del arbol g, el eje_f;del
drbol & _, el ejélx_de le menivels e, Se crucen en el mismo
punte, La velocidad'angular del arbol g , Ge arrastre.VVgria-
ra entonces periédﬁcamenté entre dos limites suyefioreg que
2@ zlcunzan en doqﬁpuntos distuncizdos de 180° uno de_p#rq,
uno de los cueles es'mayor que el otro, ¥y dos.limites jaferio-
res i_uales éue se alccazan el uuos puantos distanciadoe de
uno de los 1imitlsléuperiores del mismo &ngsulo perc no estén

g, 180° uuo de otro,



Bl drgano k puede hacerse de una s0la pieZae:

A Il mecanismo puede servir, por e¢jemplo, para accio-
;2Y wezcladores, ed lus cucles gse tace necescTio ur movimien~
to ¢e rotscidn y un movimientd axil & la vez, asli como para
bouabcs Q¢ asua, de vacio, compresores de aire y otros en Aue
1c cozmj;zcién‘delvmovimiento exil , del sovimiento de rota-
cién se utilizarédpsra permitir le «dmisidn y la ealide del
fluido por nedio de lumbrefas practicedas en los embolos y
peredes de losg cilindros. Se podlra emplecer tambien pore transe
former el .uovimiento de veivén de um Srgano tal como un pi;;
tén, er ua moviaiesto de rotacidr; en ezte cato el &rbol g
es el or..no aotor,

Se pusde utilizzxr el hecho de “ue le velocilad ave
ouler del £rdol g veriu duraite cedi £3TO peYa cierias apli-
cecioner, por ejemplo, para el sccinnaiento de petuinan maé-.
o= 1 :ctricee de socendidu o Tes cudler we sueno leres ek
R T 4 e tor una velocidad an ulir mupor; zin adbar;o no

COmoivii . efte cesd Tue €1 Aarvel Qe i ama uire te..o un mo-

’ .

viaiento wxil; se comatituye pues el or uio Ce ﬁrpoazéa de

dos 6 .8 piezas Cue resbhelo:. 10&,jtu5izh14ente:unas e. rela-
cidén & oircs, de wanerz, cue la lensitud del drzaro pueda Vi~
»iex furaste codu oLiro del drgesio w00y ¥ oCue el srbol de la

aaduing pormanezcs exilmente inmovil,

TOT A - Se reivindice como.objeto de ecta Pe~
tente de irnveucion, por 20 cdoc:

1°.~- Un mecaini®.o d& trensuisidn de aovimiento,
caract?rjzedo eserciclmerte oo “ue cancte de dor xganu0m

LOt0T vV e arrasire Cue oile. alleledor ‘e ejeu eometricos di-
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