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; i ü  lí O R I A D E S C R I P T I V A »  que f o r ­

ma parte  in tegran te de la  patente de in ten ción  s o l ic ita d a  

en España á nombre de Geor^e Víilliam S in c la ir ,  dom iciliado  

er. In g la térra , p or , " jiecan isao de transm isión  de movimien­

to . (C lase ü o).

El ob jeto  de e s ta  in v en ción  es un mecanismo 

de transm isión  de movimiento y esta  cn racterisad o  en que 

consta  de dos órganos, motor y de a rra stre  que g iran  a l ­

rededor de e je s  geom étricos d ife re n te s , a s í como de un 

órgano de trata * íón  que está  in terca la d o  entre lo s  dos ór­

ganos, motor y de arrastre  y vá unido a e l lo s  por medio de 

dos a r t ic u la c io n e s , de la s  cueles una por l o  menos es un i­

v e rs a l, hallándose e l punto de cruce de lo s  dos e je s  geo­

m étricos de ro ta c ió n  de l a  a r t ic u la c ió n  un iversa l á d istan ­

c ia  del e je  de ro ta c ió n  del órgano motor ó de a rra s tre , 

al cual perten ece .

l o s  d ibu jos de la  h o ja  adjuntan, representan 

esquemáticamente y a t í t u lo  de ejem plo, una- forma de e je cu ­

c ió n  del mecanismo.
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Las figuras 1 y 2 muestran un alzado y une, p royec­

c ió n  h or izon ta l .

Las figu ras  3 y 4 muestran también un ¿-izado y u- 

na proyección  h or izon ta l ,  pero ensenan algunas partes en d is­

t in ta s  p o s ic io n e s .

Uno de lo s  órganos mencionados al p r in c ip io  de es­

ta  memoria, está  con st itu id o  por un árbol motor _a_que des­

cansa e unos apoyos b t c en lo s  cuales puede g ira r ,  pero no 

puede resba lar  axilm ente; v.:» p rov is to  en una. de sus extremi­

dades de una manivela de accionamiento d y en l a  otra  de una 

m..--.i v e la  e perpendicular al e je  h or izon ta l f  del árbol jo,

:1 otro  órgano accionado está  formado de un árbol sos te ­

nido por unos apoyos b̂ , i en lo s  cuales puede a l a  vez g irar  

al rededor de un e je  h or izon ta l J^y moverse axilmente; el 

e|e j se h a lla  en el misno plano h or izon ta l que e l e je  f j  

'iintre la  manivela e del árbol a_y el árbol á.vn intervalada 

u.a -’-igla h que constituye e l  órgano de trabazón y vá unida 

á cada uno de e l l o s  por medio de una a r t ic u la c ió n ;  consta 

de dos p iezas transversa les , x _ , de la s  cuales una de e- 

111o, l a  ir, puede g irar  ¿ l  rededor del e je  v _ de l a  manivela, 
a ero .x> puede resbalar sobre esta  manivela ^  y l a  o tra  p ie ­

za zransversal x vá f i ja d a  al árbol así como consta tam­

b ié n  de dos p iezas longi tudi rales » JL » °-ue pueden g irar

sobre la s  p iezas  v/_, x_ , segur: unos e jes  , _m_ , transversa­

l e s ,  con. ¿ 'e lac ión  al e je  e l  primero, y con r e la c ió n  al 

e je  v el segundo; el e je  m esta, situado a c ie r to  d is ta n cia  

del e je  jf ,  mientras que el e je  _l_corta al e je  . La a r t i ­

c u l a c i ó n ^ ,  w_ , , _z_es por l o  tanto u n iversa l,  al paso

que l a  a r t ic u l ación  xmt v_ , _z_es s e n c i l la .

Los apoyos Jb_ , c están sosten idos  por una p ire

fue girs en o sobre una p la ca  de asien to  según un e je  '

t i  cal que corta  e l  e je  f  y ce encuentra e*. el plano v é r t i ­

c e !  que contiene l a  cúrve d e sc r ita  por e l  centro de l a  a r t i -
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culac ion , -j__ , z t , cuando se rx.ce ...irar el árbol

al rededor del e je  j?, * Sa la  p la ca  n vá practicada  una co­

rredera _r_ cr. arco de c ír cu lo  por l a  cual pasa un vástago 

a terra jra o  js_que l l e v a  una tuerca  de mariposa t j  e s ta  ú l t i ­

ma permite f i j a r  l a  p laca  en diversas p os ic ion es .

i£L funcionamiento de este forma de e je cu c ió n  es

c orno s i cu e :

Cucado l o s  dos e je s  J^., de l o s  árboles a , ¿ 

co in c id en , como lo  muestran la s  f  i puras 1 y 2, l a  ro ta c ión  

comurd ct d; <. l a  manivela _d_ se transmi te  de una maniera i ¿usl 

al árbol es d ec ir  que este  u ltim o, posee en cualquier  in s ­

tante la  ve loc id ad  angular del árbol e.r . Además, no e fe c tú a  

n in ^ n  movimiento a x i l .

Supongamos ahora que por remoción de la  p laca  n 

se llc**a. ¿1 s j e j f _ a  l a  p o c ic ió n  que representan la s  f ig u ra s  

5 y 4 , en conde el e je  _f_ > e: r de c o in c id ir  con el e je

forma co.. e l c ie t t o  ánnnlo_u_. Durarte cada piro ¿@ l a  

:;ianiv.;l.: _d_l. in te r se cc ió r  d-.f. jj e  n ,y  de3 e je  l o  . i iu d ir x l  

v de la  m¿ . .ive la  describe u~ c ír c u lo  que ce encuentre, en 

un plano v e r t ie . i l  ob licu o  con re la c ió n  al e je  que ya no 

es perpendículo r . De e l l o  resu lta  que el árbol , además 

del movimiento de ro ta ción , re c ib e  un moví..liento a x i l  de v a i- ,  

ven. Adamis, es necesario  observar que si se c o m u r ic a a la -  

<• manivela _d_ uní ve loc id ad  an0u lar  uniforme, l a  v e loc id a d  a:> 

¿u ler  del árbol ¿  v a r ia  durante cada g iro  entre unas máxi­

mas y unas .i ni mas; hay dos puntos separados 160° uno de; 

otro  er. "'uc al cansa el mismo v a lo r  máximo y dos puntos sepa­

rados i yUi.JLmcute de 160° uno de otro  en que l l e g a  e l mis­

mo " o l o r  mínimo; l a  separación entre un ^unto en que l a  ve -  . 

l o c id c d  eo máxima y un punto en cue 1¿. v e loc id ad  es .mínima 

es de 90° .

la. amplitud ‘del movimiento a x i l  del árbol g va- : 

r ía  entre 0 y un l ím ite  su p erior , . e 6 .n  e l ángulo u que forman
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lo r  e je s  ¿ ,  Moviendo l a  p l a c a r s e  pueden pues obtener

todos lo s  va lorea  comprendidos entre e s tos  dos lím ites ,.

S i considerarnos ahora e l  árbol & como motor y

e l árbol a <?oímo de a rra stre  y $e comunica a l árbol ¿ u n  mo­

vim iento de va ivén , e l árbol ja, se pone á g ira r . Hay dos pun­

tos  muertos que se producen a cada cambio de sentido del mo­

vim iento a x il  del árbol g, aun cuando el movimiento del á r ­

bol a sera no obstante continuo, a con d ición  de que e s te  ár­

b o l ,  a , por su p rop ia  masa 6 por una mesa a la  cual se encuen­

tre  un ido, un bolante por ejem plo, pueda sa lvar estos  puntos 

muertos.
La forma de e je cu c ió n  representada es puramen­

te  esquem ática, de manera, que el mecanismo puede r e a liz a rs e  

mediante d ife re n te s  p iezas y órganos.

•gl órgano de trabazón k puede esta r  unido al 

árbol £ ,  no ya por simple a r t ic u la c ió n  sino raed!ante una ar- 

v icu lv c ion  u n iversa l; en. e s te  caso lo s  e je s  de ro ta c ió n  ¿ »  

i puede., h a lla r  sen ya s &l en e l mi amo plano notizón* a l ,  ya ■ 

sea en planos h or izon ta les  d ife ren tes  y no es ya necesario 

que la  curva d e s c r ita  por e l punto de cruce de lo s  dos e je s  

de r o ta c ió n  ¿ q ,  ¿ d e .  l a  a r t ic u la c ió n  e -w -y -z  se encuentre en 

e l  plano v e r t ic a l  que con tiene e l e je
La manivela _e_y e l e.ie v pueden no ser perpen­

d icu lares  al e je  f .  B ntonces, s i e l órgano de trabazón ¿ e s - .

tá  unido al árbol ¿ p o r  una a r t ic u la c ió n  sim ple, es necesa­

r io  que la. p rolon gación  del e je  ¿ d e l  árbol ¿ , e l e je  ¿  del 

árbol ¿  , e l e je  ¿ d e  l a  manivela e_ , se crucen en e l mismo 

punto. La v e loc id a d  angular del árbol ¿ , de a rra s tre , v a r ia ­

rá entonces periódicam ente entre dos lim ite s  superiores que 

se alcanzan en dos. puntos d istan ciad os de 180* uno de o tro , 

uno de l o s  cuales es mayor que e l o tro , y dos lím ite s  in fe r ió  

res i n a le s  que se alcanzan en unos puntos d istan ciados de 

uno de l o s  l ím it « s  su p eriores  dol mismo ángulo pero no está n

180° uno de o tro .
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El órgano Jc_puede hacerse de una so la  pieza,*

El mecanismo puede s e rv ir , por ejem plo, para a cc io -. 

.a r  m ezcladoras, en la s  cuales ce hace n ecesario  un movimien­

to de ro ta ción  y un movimiento a x il  a la  v e z , a s í como para 

bombes de a6ua, de v a c ío , compresores de a ire  y o tros  en que 

i r  combi unción 'del movimiento a x il  j  del movimiento de ro ta ­

c ión  ce u t i1 i zarápera p erm itir  la  admisión y la  salada del 

f lu id o  por medio de lumbreras practicad as en lo a  émbolos y 

paredes de lo s  c i l in d r o s . Se podrá emplear también para trans­

formar e l movimiento de vaivén de un órgano t a l  como un p is ­

tón , en un movimiento de ro ta c ió n ; en o c te  caco e l árbol 

es e l ór_i. no motor.

Se puede ut i l i  zar el hecho de oue la v e lo c id ad a :>

toUlar del árbol JL  vcr
/ „,  . ^3 « -y* 

I L ' a  v> U  — Cs - t e /*» ./*?- uuua s=i ro p^ra caertac api i -

cae i 0'•-en, por e j empl o , para el ncci o:ÜCsá .1.iento de maqu i nas mad­

; "tí \J ■* . 1 : C ' criucs de »■' cendidu ¡ le e  e¿ oueno te rea en

^  y -- ,e ' to s una v e lo c i dacl an. ul; T rm,yor; sin  embzrgo no

com-'inuu . ente caso -fue e l árbol de !¿  ma .air-e un mo­

vim iento a x i l ;  se con stitu ye  puco el o r 0auo de trabazón de

dos ó mas p iezas que resbalen  1 on ^ itu d i:• mímente unas en r e la ­

c ió n  a- o tras, de ufanera, que la  lo n 0itud del órgano pueda v¿.- 

r icX  durante ceda feir o  del órgano mofcor y que e l a rco l de la  

maquina permanezca axilmente i m ó v i l .

xT 0 T A -  Se r e iv in d ic a  com o.ob jeto  de esta  pa­

ten te  de invención , por 20 años:

I o, -  Un mecani s ..o 

enract?rirm-do esercicim ente 

motor y de arrastre  que 0i :.'t

da transm isión de movimiento, 

m ;ue concta  de doc órganos 

..... a lrededor de e je s  ^.eometri coc d i-



*

u

" ■■ . ■- . 1  <’ 0 . ^ 0  i v  U ¿ '  ... !. U  •: - k  J t t a . 1 1 ^  ■

o  . ‘ ? '  o  . * ■ 1 .  2 0 -  J . . .  . „ J r. " * - (  " r > % ¿ j ' ;  . ' *  j .  •• . ••...■?. -

i - ,  - C J ' U y o i  . t. ~ c ! l G  d e  i  n j (  U ¡ 'v »l ^ ; i  d e  t c. j. .. ^ c .  ~L .«

w O  ‘ ‘ 3 - ’  i¿,  > w í  • i r * . : ' .  ■ T - i f ! ]  g r - "  t
,n

i >  - ’¿ -■ . t *  U C  r d *  1  •

' ' ' "  i  1 • : j\j 2  ‘  t i  j  ■«. „ c i ;  , "  *  J f  V  ¡_ c i f ‘ . > o r í i i t t i

;  -.1 j  . ~í. \iC ! ’ 7  ».-•!<*. i  o t  ■ o  . a l ‘ ,c. d*> .U,̂  *»C 0 :  T I  •; ¿

•« * * '  1 c ' : ¿ - r -  w . C m ,

. °  -  U  n .  •■?• - '■* í ; - : f "  i .•- ts j  • . v . . C j Q * ü v - ’ -

’ li .j 1 .1 , t : ' i '  ’ e l ; .  e ? s i ? -  u  i  ■>•' t c -í ■»
O v  y f i  ¿ « C »

ü O ... c u .  V . ’ f' j  c ' t J U . - - '  * 'x. • r' * i  . . .  > v !

< ‘  ü  V ! l * 'J J  Í.J '  ’ f j  v. ‘ ■ ■ - ’ ' U C Í f . ; • » ) '  +<-. 0  -

<3 ■; v v  ■'< ; • - 0 .

¿J** * -  U - '  14C-C*:.  i i - j<>
- - 1 't' ‘ . r 1 .. .. ( i  ó  ’ .• . ;• « •

—’  ,  C e . - ' »  • •c - 1  "i •; ■1 Uv.  '  V  • ’ • . i  • . ..

*J • \ . ; ' ' ' *  j ■. • > .i ‘ U 1' ^) u V.. - ’

i - . ¿

1 rf*.




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



