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Fste invento se relaciona con el corte

por medio de oxiacetileno § de otros gases adecuados,

y su principal objeto es proporcionar unos med ios me -

jorados de soportar 4 un soplete con el fin de hacer-



le que avance siguiendo, con una velocidad uniforme,
unas predeterminadas curvas é unor contornos irregula-
A res,

Dicho invento es aplicable & los tipos
generales de méquinas cortadoras por chorros, inven=
tedas por el peticionario, que tienen un marco pivo-
tado en el que va el soplete, y un carro movible @n
unos deslizadores, en dos direcciones perpendiculares,
En las disposiciones adoptadas hasta ahora se soportaba
el soplete en el extremo del marco y se utilizaban
los deslizaﬁores solo para hacer unas alimentaciones

rectas, 3 bien se soportaba el soplete en esos desli-

zadores, ya directamente, ya por el intermeéd:io de un
marco articulado.

Con arreglo al invento, 21 soporte se
sujeta al extremo del marco, 1lo mismo que en la primer
disposicién, y se guia gracias 4 un carro propio pa-
ra marchar libremente en unos deslizadores transver-
sales, carro que 4 su vez avarza y hace un recorri-
do irregular determinado por un escantillén, de suerte
que la ventaja del soporte libre del ssplete por unas
junturas pivotales se combina con la de un carro 1li-
b2, que no recibe practicamente ningin pesgo y todos
cuyos puntos, ¢ los que se dispongan rigidenente en
é1, se muevan en unas vias paralelas, lo que permite
que el escantillén se pueda colocar en cualquier po=
sicidn conveniente y no por necesidad directamente por
encima del soplete. Las ventajas de las méquinas de
los tipos anteriores se combinan asi de una manera suma-
mente sencilla y préctica, y el soplete se puede incli-
nar hasta ocupar una posicién perfectamente definida,

w5 obstante su soporte pivotal libre,



Para que el expresado invento se pueda
comprender con toda claridad procederemos 4 su des-
cripcidén con ayuda de los adjuntos dibujos, &n los que
designan:

Las figuras 1 y 2, respectivamente una
elevacién y una planta de una médquina de la forma pre-
ferida, y

Las figuras 3, 4 y 5, unos detalles del
dispositivo de alimentacién splicado 4 la méquina de las
citadas figuras 1 y 2.

Dichas figuras 1 y 2 ilustran una apliw=
cacién del dispositivo mejorado, alimentador y guia-
dor, construido con arreglo & otra solicitud de Pa-
tente de esta misma fecha, 4 una forma de mdquina que
const ituye el objeto del presente invento (también se

cita, 4 titulo de ejemplo, en la Memoria de la refew

rida solicitud de Patente) y en la que se combinan el
movimiento libre y la rigidez vertical obtenidos por

med io del brazo articulado, con la poeibilidad de incli-
nar el soplete para hacer un corte en la obra con cual-
quier dngulo requerido y perfectamente definido, y de
colocar €l escantillén apartado del soplete & fin de que
sin obstruccién se pueda llevar 4 cabo la operacidn
cortadora.

Eso se logra montando el soplete en la
extremidad del brazo 3, y guidndolo por medio de un
carro 33 libremente movible en unos deslizadores trans-
versales, Kl soplete tiene que hacer asi el recorriw
do exacto que determine un escantilldén situado en cual~
quier posicién conveniente, en tanto que el chorro y el
miembro guiasdor se fijan ambos definitivamente en su

debida posicién con respecto al carro,



La utilidad del nuevo montaje no se li-
mita al empleo de ninguna determinada forma de escan-
tillén ni de dispositivo alimentador, sino que es igual-
mente aplicable & cualesquiera medios de hacer que avan-
ce un punto fijo del carro por una predeterminada via
irregular, Se podrian emplear, por ejemplo, un rodi-
1lo magnético, unos rodillos empujados & resorte, 3 una
rueda trazadora.

Como se ilustra, 21 carro 33 corre en
unos rodillos del deslizador transversal formado por
unas varillas 34, 34 montadas en el sostén 35, que
¢ su vez corre en unos rodillos del deslizador longi~
tudinal 36. FEl1 rodille delal imentacién F conviene que
reciba movimiento mediante un Arbvol flexible sujeto al
cubo 17, unos engranajes de tambor 13, 19, 20, y una
rueda de engranaje sin fin 22 establecida en el eje 10,
vendo todo ello sostenido por el carrc citado 33. Bl
corte se inicia por medio de un manguito excéntrico 37
que forma perte integral de la palanca de mano 38, la
cual se mueve lo suficientemente para cclocar el chorro
en la linea del corte (por el movimiento de ese chorro
con respecto al carro 33), después que el dispositivo
de alimentacidn haya entrado en funciones y que se haya
iniciado el corte,

Un manguito excéntrico adicional 61 (fi=
gura 3), se puede utilizar eén algunos casos con el mis -
mo fin, sirviendo también ese manguito para separar al
ternillo sin fin 21 de su correspondiente engranaje 22
y permitir la répida colocacién del rodillo de alimen~
tacidn en cualquier sitio del derredor del escanti-
116n, Fn ease caso entra en accién la al imentacién au-

tomit ica & medida que el chorro se sproxima & la linea,



y ese chorro queda en la linea al hacerse la alimenw=
tacidn, La miquina se ilustra formando un extremo
& con respecto & una seccidn de canal 39, y la posicidn
del escantillép 11, ccmo asimismo la de los miembros
soportadores, se indica claramente en los dibujos,
Cuando se desee hacer un corte en la
obra formando un éngulo, la cabeza del soplete se in~
clina hasta el éngulo requerido, ajustando el sujetador
40, y dicho soplete oscila hastaquedar en la pretendi-
da posicidn angular horizontal, conservéndose esa po-
sicidén, lo que es imposible cuando el brazo 1libre es
el Unico montaje, apretando el collar hendido 41 (fi-

gura 1), y fijédndose asi todo el montaje del soplete

en relacién con el carro 33,

Las figuras 3, 4 y 5, ilustren, con més
detalles, los dispositives de al imemtacidén mejorados,
é indicen asimismo como se puede adaptar conveniente-
mente el .carro pare cortar circules. A ese finy
también para €1 movimiento y el ajuste vertical, &l
eje 10 del rodillo de al imentacién tiene una parte tu-
bular 10a que recibe movimiento de la rueda 22 de engra-
naje sin fin, Dicha parte 10a termina en un collar
hendido 10b que se puede apretar por medioc de una
tuerca 10c de la parte de arriba del mismo eje 10.

Si se afloja la tuerca pueden bajar ¢ subir los miemw
bros de@limentacién y de guia 4 fin ddpntrar en conw
tacto con el escantillén § separarse completamente de
é1, Para el corte tircular se quitan y el brazo que
guia al soplete se sujeta al érbol tubular merced 4 un
perno 60 que 4 su vez se sujeta por medio de la tuerca

10c, Cuando gira la rueda de engransje sin fin ge

pueden cortar circulos de cualquier radio pretendido



obteniéndose una velocidad de corte apropiada por mew
dio de la caja de engrsnajes de friccién, 6 recurrién-
dose 4 cuaiquier otro dispositivo ue velociuaw varias-
tlie. In iac Civaca. f.guras o, + y v, v8 Owilim
das las partes no esenciales del carro,

Esta solicitud, que corresponde 4 la
presentada en Inglaterra, en 24 de febrero de 19253 haw
jo el nimero 16,9560, se acoge & los beneficios del ar-
ticulo 16 de la Ley de Propiedad Industrial,

we N OTA wo=
Los puntos de invencién propia y nue=
va que se presentan para que sean objeto de esta Pa-
tente de VEINTE afios, son los siguientes:

12 -~ Una mdquina cortadora por cho=
rro, que tiene tanto un marco (3, 3) pivotalmente arw-
ticulado, que verticalmente soporta & un soplete, pe-
ro que se puede mover libremente en un plano, como un
carro (33) libremente movible en unos deslizadores trans=-
versales {34, 35, 36), caracterizada dicha méquina pg;
unos medios de ajustar 6 fijar el soplete con respecto
al citado carro (33), y de alimentar § hacer que avanw
ce el mencionado carro por un escantillén, de tal suerw
te que la extremidad del marco articulado donde se so=
porta el soplete siga la verdadera ¢ exacta pista esw
tablecida por dicho escantillén, aun cuando el exprew
sado soplete no se encuentra inmediatamente beajo el
porde real § etective del precitado escantillén,

2¢ =~ Una méquina cortadora por cherro,
como la reivindicada en el punto anterior, que tiene unos
med ies de irclinar el soplete con un predeterminado

éngule, y de fijar esa inclinacidén con respectoc al ca-

ITro.



3?2 « Una maquina cortadora por cherro,
que tiene tanto un brazo articulado (3, 3) soportador
'Y de un soplete, como un carro (33) libremente movible

‘en unosz demlizadores transversales y guardando una
relacién fija con respecto al soplete, caracterizada
dicha méquira por el hecho de que el citado carro se
mueve con el referido soplete haciendo un predetermiw~
nedo recorrido irregular, en tanto que eﬂeupreaado
brazo srticulado se mueve simulténeamente en derre=-
dor del punto por donde se pivota en su columna so-

Vo) portadora (2) ¢ otra parte que haga sus veces.

4% - Mejoras en el corte por medio

del oxiacetilens 4 otro procedimiento de chorro conw-

veniente,

Tal y como se ha descrito en la Mew
por ia que antecede, representado en los dibujos
que se acompafian y cor los fines que se han espe-
cificado,

Esta Memoria consta de siete hojas es=

critas por una sols cama,

Madrid 11 de sbril de 1925
Pe Ae
Alberto de Elzaburu
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