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M C D E L O D E U T I L I D A D  
P O R  V E I N T E  A Ñ O S  

E N E S P A Ñ A  
S o lic ita d o  a  fa v o r de D. Luis Chica Moya, de nacionalidad  
españo la , re s id e n te  en BARCELONA, C /. P a l la ra  nS. 99

p o r
'̂'MECANISMO COMPUESTO PARA SOPORTE T SUJECION DE PIEZAS*' 

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
as ^  s:  a:  B  et  a s s : s : c : s : s s s s s = 3 E s c s s .

En l a  p resen te  Memoria D esc rip tiv a  vamos a referid* 
nos a  un mecanismo compuesto p a ra  sopo rte  y su je c ió n  de 
p ie z a s , a  t r a b a ja r ,  siendo su  a p lic a c ió n  especialm ente in  
d icada en e l  ramo de p la n c h is ta r ía  y c a ld e re r ía .

Una de la s  p r in c ip a le s  v e n ta ja s  de e s te  mecandano 
compuesto, e s t r ib a  en su gran  seguridad y fa c i l id a d  de 
u t i l iz a c ió n ,  perm itiendo obtener un rendim iento de tra b a ­
jo  muy su p e rio r a l  conseguido con o tro s  mecanismos almilas- 
re s  actualm ente conocidos.

C onsiste esencialm ente e s te  nuevo mecanismo com—
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puesto de soporte  y su jec ió n , en una combinación en tre  un 
elemento de maniobra y un brazo p o rtad o r d e l t o m i l lo  de 
su je c ió n , compitándose e l  mecanismo con unas a r t ic u la c io ­
nes adecuadas y unos l a te r a le s  de su jec ió n  de l a  palanca

SI conjunto e s tá  acoplado de forma t a l ,  que l a  pa 
lañe a de maniobra en po sic ió n  de t ra b a jo ,  p re se n ta  un án­
gulo ligeram ente agudo con resp ec to  a l  p lano h o r iz o n ta l , 
estando p ro v is to  a l  propio tiem po, de un tope que l im ita  
su  c a r r e ra ,  impidiendo toda p o s ib il id a d  de a b e r tu ra  d e l 
mecanismo en co n tra  de l a  voluntad d e l o p e ra rio .

P ara que la  id ea  genera l an teriorm en te expuesta 
pueda s e r  más f a c í  imenté comprendida, en l a  d esc rip c ió n  
que sigue nos vamos a r e f e r i r  a l a  lámina de dibujo  que 
se acompasa, que nos m uestra un caso de re a liz a c ió n  práo 
t i c a  de e s te  nuevo mecanismo, naturalm ente que tra tán do se  
de un ejemplo a c la ra to r io  e l  dibujo en cu es tió n  deberá iu  
te rp re ta ra e  con amplio c r i t e r i o  y s in  c a rá c te r  l im ita tiv e  
alguno.

En e l  d ibu jo  se  re p re se n ta  en l a  f ig u r a  1 una v is  
t a  l a t e r a l  en a lzad a  d e l mecanismo, en l a  f ig u ra  2 una 
v i s ta  en p la n ta  d e l mismo y en l a  f ig u ra  3 una sección 
p o r A-B.

P ara  una mayor c la r id a d  en l a  d e sc rip c ió n  de e s te  
nuevo mecanismo, se han enumerado sus d i s t i n t a s  p a r te s ,  
ind icándose po r:

- 1 -  palanca de maniobra.
-2 — e je  a r t ic u la c ió n  p a la n c a .
-3 -  ca eq u illo  a r t ic u la c ió n .
- 4 -  l a te r a le s  su jec ió n  p a lan ca .
- 5 -  t i r a n t e s .40
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-6 — brazo m aniobra.
-7 -  e je  d e l brazo de m aniobra.
- 6 -  t o m i l lo  de su jec ión  de l a  p ieza  a t ra b a ja r ,  ty
- 9 -  tope de l a  palanca de maniobra - 1 - .
El funcionam iento y u t i l iz a c ió n  de e s te  nuevo me­

canismo es sumamente s im p lificad o  y de una seguridad  ab­
s o lu ta .  Mediante e l  t o m i l l o  de su jec ió n  -8— se gradúa la  
a l tu r a  co rrespond ien te  efectuándose l a  a b e r tu ra  d e l meca­
nismo, moviendo la  palanca -1 -  en sen tid o  c o n tra r io  a l  de 
l a  p o sic ió n  ocupada po r dicho t o m i l l o  - 8 - ,  quedando en 
p o sic ió n  de t ra b a jo ,  t a l  y como se lia representado  en la  
f ig u ra  1 , apoyándose l a  palanca -1— co n tra  e l  tope -9 -  y 
quedando además formado un ángulo ligeram ente agudo con 
re sp ec to  a l  plano h o r iz o n ta l .

Por medio de lo s la te r a le s  de su jec ió n  -4 - ,  se 
e fec tú a  l a  f i j a c ió n  d e l mecanismo con toda rap id ez  y segu 
rid ad  y p o r medio d e l brazo de maniobra - 6 -  a r tic u la d o  so 
b re  e l  e je  -7 -s e  com pleta la  m aniobra d e l conjunto d e l 
mecanismo.

D escrita s  su fic ien tem en te  la s  c a r a c te r í s t ic a s  y 
funcionam iento de e s te  mecanismo, se ha de hacer co n sta r 
l a  p o s ib ilid a d  de que sean v a ria b le s  lo s  m a te r ia le s , fcumas 
y dimensiones de c u a lq u ie r d e ta l le  c o n s tru c tiv o , aBÍ como 
que también podrán in tro d u c irs e  v a riac io n es  secundarias 
que no a l te re n  l a  e sen c la lld ad  de su  o b je to , que se  pone 
de m an ifies to  oon la  s ig u ie n te

N O T A
SE ES SS ES

Los puntos nuevos no conocidos n i  p rac tica d o s  en 
España, sobre lo s  cuales  se desea recaig an  la s  re iv in d ic a  
d o n e s  d e l p resen te  Modelo de U til id a d , son? —
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1 3 . - Mecanismo compuesto p a ra  soporte  y su jeción  
de p ie z a s , ca rac te riza d o  por comprender una pa lanca  de ma 
n io b ra  a r tic u la d a  sobre un e je  s o lid a r io  de lo s  la te r a le s  
de f i j a c ió n  d e l mecanismo y porque d icha pa lanca  de manió 
b ra  en p o sic ió n  de t ra b a jo ,  forma un ángulo ligeram ente 
agudo con resp ec to  a su plano h o r iz o n ta l .

2 3 .-  Mecanismo compuesto p a ra  sopo rte  y su jec ió n  
de p ie z a s , según l a  re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  ca rac te rizad o  
po r comprender un brazo de maniobra a r tic u la d o  sobre un 
e je  s o lid a r io  también de lo s  l a te r a le s  de f i ja c ió n  de l me 
canlsmo, e l  oual p re se n ta  en su  extremo l ib r e  un to r n i l lo  
p a ra  su jec ió n  de l a  p ieza  a t r a b a ja r  y porque en tre  dicho 
brazo de maniobra y l a  palanca de maniobra de l a  re iv in ­
d icac ión  13. se ha d ispu esto  un tope que l im ita  e l  reco­
rr id o  de e s ta  ú ltim a.

3 3 . -  "MECANISMO COMPUESTO PARA SOPORTE Y SUJECION
DE PIEZAS", de conformidad en un todo en lo  e se n c ia l y f i**nes in d u s tr ia le s  a lo  d e sc r ito  en l a  precedente Memoria 
D esc rip tiv a  y gráficam ente represen tado  en e l  ad junto  p ía  
no p a ra  su  m ejor comprensión.

E sta  Memoria co n sta  de CUATRO ho jas m ecanografía- 
das p o r una so la  ca ra  a  dobla espacio  en 90 l in e a s .

L''
M adrid, 26 de Mayo de 1.962 [

Por au to riz a c ió n  de l in te re sa d o . ?
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