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Solicitado a favor de D. Luis Chice Moye, de nacionalidad
espafiola, residente en BARCEILONA, C/. Pallars nf., 99
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="MECANISMO COMPUESTO PARA SOPORTE Y SUJECION DE PIEZAS'"=

MEMORIA BDESCRI
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En la presente Memoria Descriptive vamos a referi
nos a un mecenismo compuesto pere soporte y sujecién de
piezes, & trabajar, siendo su eplicacién especialmente in
diceda en el ramc de planchisteria y caldereria.

Una de las principales ventajes de este mecankno
compuesto, estribae en su gran seguridad y facilided de
utilizacidén, permitiendo obtener un rendimiento de trsba-
jo muy superior el conseguido con otros mecaniemos similsj-
res actualmente conocidos.

Congiaste esencislmente este nuevo mecanigmo com~
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puesto de soporte y sujecidn, en uns combinsoién entie“ﬁﬁ
elemento de maniobrae y un brazo poritador del tornillo de
sujécién, éomplténdoae el mecanisno con unas articu;acio~
nes adecuades y unos laterales de sujecién de la pelsnca

El conjunto estd scoplado de forma tml, quevla Pg
lanca de meniobrae en posiecién de trabajo, presenta un én-
gulo ligeramente agudo con reapeéta al plano horigzontel,
estando provisto sl propio tiempo, de un tope qus limita
su carrers, impidiendo tode posibilidad de aberturas del
mecanismo en contrz de la voluntad del operario.

Para que la idea genmeral anteriormente expuesta
pueda eer més facilmenté comprendides, en la descripcidn
que gigue nos vemos & referir a la lfmine de dibujo Que
ge acompafie, gue nos muestra un caso de realizacién préc
tica'de este nuevo mecanismo, naturalmente gue traténdosd
de un ejemplo aclaretorio el dibujo en ocuestibén deberd in
terpretarse con emplic criterio y ein caracter limitativd
alguno.

En el dibujo se represente en la figura 1 unas vig
ta lateral en alzada del mecanismo, en le figura 2 wa
vigta en planta del mismo y en la figure 3 wme seccidn
Por A-B.

Para una mayor clearided en la descripcidn de estel
nuevo mecanismo, se han enumerado sus distintes partes,
indicéndose por:

~1- palenca de meniobra.

~2=- gje articulacién palanca.

~3- casguillo articulacibn.

~4= laterales sujecién palanca.

-5= tirantes. ]



50

55

60

65

70

Iquedando ademds formado un édngulo ligeramente agudo con

Imecanismo.
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~6= brago menicbra.

-7- eje del brazo de meniobra.

~8- tope de la @Elanca de maniobra ~1-.

¥l funcionamiento y utilizacidén de este nuevo me-
canismo es sunamente simplificedo y de una segurided ab-
soluta. Mediante el tornillo de sujecibén -8~ se gradla IJ
alture correspondiente efectuandose la abertura del meca4
nismo, moviéndo lm plance -1~ en sentido contrario al de
la posicibén ocupads por dicho tornillo ~8~-, gquedendo en
posici6nfde-trabajo, tal y como se he representado en la

figure 1, epoyéndose la palanca -1-— contra el tope -9- y

respecto a1l plano horizontal.

Por medio de los laterales de sujecién ~4=y 86
efectie la fijacidén del metemismo con toda repidez y segy
rided y por medlo del brazo de manicbra -6- articulade sg
bre el eje ~T-ge completa la maniobra del conjunto del

Descrites suficientemente las caracteristicas y

funcionemiento de este mecanismé, se ha de hacer conster

y dimensiones de cualquier’detalle constructivo, as{ como
que tambien podrén introducirse variaciones secundarias
que no alteren le esenciaelided de su objeto, que se pone
de manifiesto con la siguiente

NOT 4

== s o=
Log puntcs nuevos no conocidos ni practicados en

Espafia, gobre los cuales se desesa recaigen lag reivindicé

-8~ tornillo de sujecién de la pleza a trabajar, ly

clones del presente Modelo de Utilidad, son: —

i
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la posibilidad de que sean varisbles los materisles, formpa
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de plezas, caracterizado por comprender wme palanca de ma
niobra articulada sobre un eje soclidario de los laterales
de fijacién del mecenismo y porque Gicka palencs de manio
bra en posicidén de trabajo, forme un éngulo ligeramente
agudo con respecto a su pléno horizontal.

28 ,~ Mecaniemd compuesto pars soporte y sujecidn

pbr conprender w brezo de maniobre srticulado sobre un
eje molidario tembien de los laterales de fijacién del me,
caniesmo, el cual presente en su extremo libre un tornillo
para sujecidn de la pleze a trabsjer y porque entre dicho
brazo de meniobre y la palance de manicbra de le reivin-
dicacién 18, se ha dispuesto un tope que limite el reco-
rrido de esta ﬁltﬁma.l

38 .~ "MECANISMO COMPUESTO PARA SOPORTE Y SUJECICN
DE PIEZAS"; de conformided en un todo en lo esencial y fi
nee industrieles a lo descerito en la precedente Memoria
Despriptiva y graficémente representado en el adfunto ple
no parﬁ su mejor comprensidn.

REate Memoris conste de CUATRO hbjaa mecanogrefia~

des por une sole cara a doble espacio en 90 lineas.

Madrid, 26 de Mayo de 1.962

Por autorizecién del interesado.
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de piezas, segin le reivindicacién anterior, cerascterizadp
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