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Se hen dsdo & co cocer muchos disposiciones cue emplean conexio-
nes de puente pars le transmisidn € distsncis de los ajustes de d-
jetos, por ejemplo para indicadores § distancis del nivel del agus,
pare mediciones geodésicas, en las sefleles de minas, etc. Las dos
resistencias regulables emplesdas como emisor y receptor esten si-
tuadss en diferentes ramss de uns conexidn de puente. Tales dispo-
siciones presentan sin embargo el inconveniente de gue con la va-
riacidn del ajuste de 1la resistendis regulable se varie gl mismo
tiempo la resistencia total del puente lo oie es especialmente
perturbador en el empleo del relevador verificador en €l conductor
cero.

Con srreglo el invento este inconveniente es evitado siendo
dispuest e tanto ls resistencia del receptor como la del emisor
en la micms rsms ds un puente de tal manera gue su vaslor total
peruwenece invarigble despues de verificads ls regulacién. 1s re-
sis encia de los conductores & distancia gue la reunen pueds ser

tenida en cuenta bien por medio de une resistencia especisl é por

medio de le medids correspord ientemerte me nor de las dos resisten-



cias mismas.

En muchos casos es conveniente utilizar variass de tales dispo-
siciones pars la transmisidn de a justes de un objeto.

Bn el dibujo adjuntos estdn representados algunos ejemplos de
ejecucién del invento,

La fig. 1 explica la ides fundsmental del invento. Bn las figs,.
2y 3 estdn representados & lgunas formas de ejecucién de la d spo-
sicidn con u n solo puente de mwedids, mientres que 1la fig. 4 muestm
un sjustre grosero y fino con dos puentes de medids.

En la fig. 1 estd represantado un puente de med da 1 con el
galvanometro de puente & y 1ls bateris de alimentacidn 3. Mientras
que tres de las ramas del puente son forwaedas en ls forma conoci de
por medio de las resistenclas 4,5,6, la resistencis er la cusrte
rema estd subdividide y es regulable. El contscto de friceidn 8 de
la resistencia 7 estd unido por medio del conductor 11 con el con-~
tacto de friccidn 9 de 1la reésistencia 10 en el puesto emisor., Si
el contacto de friccidn 9 es desplezado g lo largo de ls resisten-
cia 10, sera necessrio un desplazamiento del contacto de friceidn
8 de la micme magnitud pero en sentido electrico opuesto pere vol-
ver § llevar & cero la corriente @ ¢l galvanometro 2.

En la forra de ejecuoién representads en la fig. 2, las resis-
tencias 7 y 10 son disruestas en forue circulsr y cades uns de ellas
dividida en grupos los cuales son empalmados en series de contactos
13 y respectivamente 17 iguslmente de forr.ea circular. Los contactos
de friccidn 8" y 9° son construidos en forma de es-tribos, los cua-
les pueden oscilar alrededor de 1los ejes &0 y resgectivamente 21
asl camo por una parla resbalsn sobre series de contactos 13 y res-
pectivamente 17 y por otra parte sobre un gnillo de contacto 14 y
respectivame nte 18, Sobre ¢l eje &1 del emiesor es fijads por gjem~
plo una pelanca e sjuste 16, mientras que el eje 20 1lleve una ps&-
lancs 8 ajuste 15, .

El modo de accidn es el siguiente:

Si se hece girsr € la pelanca de ajuste 16 del emisor en une

magnitud determineda, el galvanometro 2 del receptor indicara em
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general une desviscion, Bsta desviacidn no desaparece sino gue
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hasta por medio del giro de la palanca 15 es desconectada una
magnitud de la resistencia 7 igual 9l valor intercalado en la
resis tencia 15. La palancs. 15 es entonces ajuwtada a un 4dnaulo
lateral igual que la palance 16. Se sSupone aqui que primersmen -
te las resistencias 7 y 10 son construidas en tel foma con re -
1sc0idn entre ef y en segunio lugar la resistencia de loa condus
tores 11 y 12 es tenida en cuenta en su medida de tal modo que
la megnitud total de las resistencias 7y 10 intercaladas en la
posicién paralela de 15 y 16. junto con la resistencia de los
conductores 11 y 12 forman la megnitud de resistencia necesaria
para el esteblecimiento del equilibrio del puente.

En muc hog casos 68 8in enbergo mas conveniente tener en
cuenta lo magnitud de resistencia de loe conductores 11 y 12,
indepeniientemente de las resistencias 7 y 10, como estd repre -
sentndo en la fig 3, Las resistencime 7 y 10 son dispuestas a
su vez en forma circular, sobre las cuales resbalan los contac -
tos de friccidn 8 y 9 respectivamente.

En uns resis tencia comecteda on serfe con las resistencias
7 vy 10 es desconectada igual magnitud igual a la resis tencia
de log conductores 11 y 12, 81 la resistencia 19 es elegida re ~
gulable, existe la posibilidad de que cada varlacibn de la re -
pistencia de los conductores sea tenida en cuenta en forms senci ~
1la.

Si el ajuste del receptor ha de concordar muy exac tamente
con el del emisor, se recomienda el emplear varias de tales dis
posiciones.

En general deberian bastar dos de estas en el cual caso,
una de ellas sir ve entonces para el ajuste grosero y la otra
para el ajuste fino, como puede verse en la fig 4. Para mayor
sencillez son elegidos dos sistemas correspondientes exactamen
te de la comatruccién de la fig 3, Las partes del primer siste -

ma se hecen conocar por adicidn de la letra — a = a las cifres
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de referencia y las partes del otro sistema por la adic ién de la
letre. = b = . COowmo emisor sirve por cjemplo un indioce 23. Si e -
te indlce es girado, girard una vez el indice grosero 9b dispues-
t0 sobre el mismo eje 28 e intercalada la resistencis 10b, mien -
tras que al mismo tiempo, por medio de las ruedas dentadas 24 ¥

25, el indice 9a intercala la resistencia 10a del sistema fino

y aunbos galvanémetros 28 y 2b, indican en el puesto del receptor

una desviacidn. Si ahora es girado el indice 23, el indice grose

ro 8b desconmectard por ums parte la resistencia 7b y por otra
parte serd girado por medio del engranaje 27, 28 el indice 9a,

el cual desconects s la resistencia 7a. Si ambos galvandmetros
28, 2b, sefialan cero, el ajuste del indice 23 estdrd de acuerd
con el del indice 22. En ¢l giro del indice 22 en sentido opues -
to son reducidass naturalmente las resistencias 1l0a y 10b y los
velores de resistencia 7s, 7b, deben en este casorser aumentados
en las magnitudes corresponilentes. Las resistencias reguladoms
19a y 19b sirven para tener en cuenta la resistencla de los con -
ductores 1la, 12a, y respectivamente 11,b 12D,.

Si en log conmductores cero, como esta representado en las
figuras, son utilizadoe aparatos indicadores, se recomendard
construir estos de tal manera que sus desviaciones indiquen los
cambioe de posicidn de las resistencias del receptor necesarios
para cons eguir el estado deequilibrio de la Aisposicidn de puen -
te.

En caso dado pueden ser también dispuestos en los c onducto -
res8 cexo, en lugar de los aparatos indicadores relevadores direc
tores 1los cuales realicen autouwsticauente el canbio de posicic’m
necesario en la resistencia del receptor. Las dos reglas mencio -
nadas pueden naturalmente ser utilizadas también en las forpas
de ejecucién representedss en las figurss 1 £ 3,

Se comprende por si mismo que ademas del desplezamiento des

crito de un objeto o respectivamnte de! giro alrededor de un
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eje vertical, puede ser transmitido en forma correspondiente de
igual msnera un giro alrededor de un eje horizontal o también

un moviaianto total compuesto de uno o varios de estos movimien

toa.

———— e mme om A— m—— p m— v—— - —— — —— — —

Descrito suficientemente el pressente invento lo que se de -
clara como de novedaleé invencidn propia, son las sigulentes rel -
vindicaciones:

l. - Disposicidn para la transumisibn eléctrica a diatancia
de 2justes de objetos cualesquiers mediante conexidn Ae puente,
care.cterl zads porque resistencias regulables provistas en el emi -
80r y eia el transmisor soa dispuestas en la wiswa raws de puente
de tal manera que su valor de resistencias total permansce inva -
riable despues de cada regulacifn.

2. - Disposicidn segin la oonclusidn 1, cara terizada por
que la resistencia del conductor que une al emisor y recseptor es
llevada a una magnitud fija por medio de unse resistencia adicio -
nal conectada en gerie, la cual es tenida en cuenta e 1la compen -~
sacién en la rama correspondiente del puente como resistenoia
fija.

3. - Disposicidn segln las conclusiones 1 y 2, caracteriza -
da porque un sparato indicador dispuesto en el conductor cero in -
dlce imsediatamente lo wagnitud de la reaulacidn de la resisten -
eis del receptor necesaria para conseguir el estado de equilibrio,

4. - Disposicién segdn las conclusiones 1 4 3, caracteriza -
da porque oon el fin de 1la transmisibn exscta de los ajus tes de
un objeto, son provistos varioa sistenas de transmisibn eldctri -
cos, en el cual caso, oada posicidn del objeto es determinado por
varios valores de resistencia, uno en cada sistems de transmisidn.

B« = Digposici®n nara la transmieidn eléetrica a distancia
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de ajuste de objetos cualesquiera mediante conexidn de puente, —
segdn se describe y relvindica en esta menoria descriptiva y se
ilustra con los dibujos que a la misma se acompafian.

Cons ta esta memoriz descirptiva de seis hojas foliadss y

escritas s miquina por una sole cara.

Madrid, a 3 de abril de 1925, =

- ] 4 -
Leocadio Lipez y Lépez., =

P-p.-—

Bat, ~
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