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,'arj. ” n i p t 'n t e  ^e in*'e.nción ;or — ei '-e años por"  Procedí— 

miento jara  e l  a ju s te  continuo -’ e ob je tos  a d is ta n c ia "  a 

favo: ’ de l a  Pacón Soc ia l  Cesellse l  a f t  íür  E lek tr isc l  e Appa- 

rate m.b.1’ . residente  en Perl i n -  I ca r ien ‘V  de (Alemania).

;,;i invento ce r e f i e r e  a un -n rato  erra e l  a juste  continuo 

e i: - . " lato ’ e ob jr*. - .1 ' i  s^ar-jia como por e ' e t r l o  jaré e l  

aj iste de anteo i o s , r e fe c t c r e s  luminosos, cañones et.c sobre 

cimientos v a r ia b le s .  Si e l  o b je to ,  por ejemplo, e l  cañón so ­

lo  l-i ie pasar a una p os ic ión  determinada y  ser  mantenido al? i  

v l 'ú n  tiempo por ejemplo con ob je o - 1:. carfea, es necesar io  

en a r ..ratos " e esta c la s e ,  desconectar el aparato impulsor du­

rante este «lempo, l o  no es o l e - t o  en cuento a oue c.e e^ca 

mar:era a: tes do v o lv e r l o  a conectar,  ’ obe darse a l  ob je to  en 

forma p r o l i j a  la  va r ia c ión  ’ e ¡j uvfce v e r i f e a d a  durante su re ­

poso .
Son arréa lo  al invento, :T con el  f i n  del paso de l  ob je to  a una 

s i t  melón determinada j  de 1.. "“ j ación en e s ta ,  se i ace a lora  

cesar la  in f lu e n c ia  d '1 ana-vito "e a juste  cobre e l  ob je to  poi 

medio do un aparato a u x i l i a r ,  s i  1 esconexión ••ac l  órpano de
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impulsi ón . 131 aparato a u x i l i a r  permite al  mismo tiempo l a c e r  

r e t r o v e ’ er al  o b je to  en eral '  u ier  momento que se quiera en una 

forma s e n c i l l a .  131 aparato a'tmiliar es conveniente crae trabaje  

ar.to áticamente .8ii a c t iv id a d  es " i p i l a d a  por medio de árpanos 

de comprobación, l o s  cuales i clican especialmente s i  e l  o b je to ,  

en su re tro ce so ,  a l  estado de funcionamiento ha l legado  a l a  

s-*tva.m oí- correspondiente a la  magnitud del  a ju s te .

fn  las  figuras están representados ejemplos de e je cuc ión  del 

invento. I.a f igura  1 muestra la  d i sp o s ic ió n  de un aparato au­

x i l i a r  accionado a mano mientras ene en l a  f igu ra  2 se muést-a 

un abarato a u x i l i a r  que sost iene  al o b je t o  auton.átiaane n t e , des­

unes de l  paso del  o b je to  a la pos ic ión  determinada. En la  f i g u ­

ra 3 se 1 ace ver  una di spo si o ’ ón c e c ia l  para el caso en que 

e l  ob jeto  se l a  de a justón esté  expu-sto a fuertes  sacudi­

das o p o . ea uno gran masa.

±jix 1 f i g - r a j l  es e l  árbol  de un rarato de d i r e c c ió n  a d i s ­

tancia 2, el "g'.e engrana :jon su t o r n i l l o  s in  f i n  2a, con una 

rueda 1 e l i  s ó id a !  3a. EÍ aparato de impulsión puede ser por e -  

jcmplo un motor d i f e r e n c i a l ,  un mot'r  de co rr ien te  continua, 

dos moteros ^ue hagan g ira r  al  árbol 1 correspondientemente a 

su d i f e r e n c ia  de movimiento a través de un engranaje d i f e r e n ­

c i a l  o análogos,  la  rueda 1 e l i z o i d a l  3a, es f i j a d a  sobre un ár ­

bo l  3, e l  o ca l  además l l e v a  un t o r n i l l o  s in  f i n  4 y una rueda 

cónica 3L. I.a v e d a  cónica  3b engrana en "na v e d a  cónica oSt 

dispuesta es un e je  5. El e je  l ’ -eco 5 l l e v a  en su otro extremo 

unía r ;eda cónica 5b, l a  cual ,  junto con la s  ruedas cónicas  6 y 

l i a  pertenecen a un engranaje d i f e r e n c i a l .  La rueda p lanetar ia  

6 es c iep "es ta  sobre un e je  7 pasud.o a través .del e j e  5, e l  ct¡ál 

e je  7 l l e v a  al misjo tiempo un t o r n i l l o  s in  f in  8. El t o r n i l l o  

s in  Cis 0 engrana en la  corona dentada de alturas 9 de un ca.ion 

10. f.a r--1eda cónica l i a  es girada por c de un árbol 11 y u—

na v e d a  cónica 11b desde w  rueda coni o a 12, la  cual eo dis pue^ 

ta sobre un árbol  13. El árbol  13 puede ser  girado por medio de
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un; rued i - • nubrio 14 . 2n este  o ¿ so , un t o r n i l l o  sin f i n  15 

-pie se ..iM esta de la  mismr. manera, ’ .cc gi rar aun segirento**den- 

t ad o 16 sobr el c r o l  es o-ovi uta 'ana se.ial 16 a. Un el "borde 

del  ;¡eg:..ento dentado 16 es oolo.-.ada • sedal f i j a  17. El seg­

mento '■’entado 16 está dísp-e i t o  c onoentricamente con una rueda 

1 o l i c o i ' i a l  18, la  cual l l e v a  un í.idi ce 18a y  engrana con el  

t o r n i l l o  s i  , f i ; .  4.

.31 modo de acc ión  del aparato es  como sigue:  El árbol 1 hace 

cambiar de pos ic ión  continuamente por ; edio de las partes de 

engrana j s , 2a , óq. , 3 , 3b, 5a, 5 , 5b ' 6 ,7 , £ a 1 j corona ■-"’ ertada 9 del  

ca..ón 10  ’ ■ al mismo tiempo por med i o ’ e las  partes de engrana­

je  2 ,3 a ,3 ,4 ,18  al Índice 18a eo-ve.,pon-1 1 ontenente a las  magni­

tudes de a juste  determinad as a ut- ocia . di atora debe ser  f i  

jado el calón 10  temporalm ente en cua lgv ier  s i tuac ión  se trans 

ir.it ‘ rá • le'1 i a rite la  v e d a  manubrio 14 p o -  edio de las  partes d.e 

engranaje 1 3 ,1 2 ,11b,11 , l i a  a la  r ’ oda p lanetar ia  5 un avance a -  

dic ' onal el cual es opuesto a la o ie ración  de movimiento p r i ­

meramente d e sc r i ta .  3Li inbas magnit id es son iguales  l a  rueda 

6 permanecerá en reposo 37 por consiguiente tampoco experimen­

tará e l  c u.-ón 10 ningún cambio de ooo' o ión .  Esta s i tu a c ión  es 

conseguida siempre gue l a  se~al 16a soa mantenida co inc id iendo 

con e l  iud ice  18a, porgue a la primera es dado un movimiento 

correspondiente a un g iro  de le v e d a  manubrio, por medio de l  

t o r n i l l o  sin din 15 y  de la rueda 1 e l i z o i d a l  16. Si el calón 

10  dete segu ir  de nuevo lo .,  aj ^tou continuos en su aparato im­

pul -or 1  j. j.T '■ ... 16a será l levada  a c o i n c i d i r  con l e  sedal f i ­

ja 17. Esta se-*al está dispuesta de manera míe ai l l e g a r  a es 

ta s i tu a c ió n  es comunicado a i a rueda p lanetaria  6 por r.ed.io 

de la rueda manubrio 14 a través . 'e l  engranaje ultima;alte noi.. 

brudo un movimi mito a d ic io n a l  .pie t iene  en cuenta l a  va r ia c ión  

le a j  - t e  -’ el calón c-h v ir tu d  del  movimiento de l  aparato im 

pulsor  O, durante e l  tiempo on e l  cn-1 e l  aparato a u x i l ia r  

ú s p ■ i es t o o .-j a c t iv id ad .

El anarabo representado en 1 '‘ i  g v  -i 2 es d i fe ren te  del  des
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ur 1 Lo ,i. tu a' ora en cuan -u a _"e e, J . " - -cvisto  de otua di s 

p os ic i íe :  p ••'• mantener a l  ob jeto  uutom m'.l car;.ente en la p o s l -  

oió '  " e ■••c íOíjc l a  cual dispon:’ r! on er Ira en a c t iv id a d  c a n d o  

e l  i  i ,-.e ICu es 11 evado a co in c id í  r o or 1 . señal 16a redi an­

te 1.. r ? *e ta-^a 14. La di spo' i«?ón consta esencia l:  ente 

’ n r r  e ' m c i l i n d r i c a  10 " i  1 :.C. a ao’ .,,a e l  árbol  3, l a  o - 1

o.: -ra -  c  v  rueda c i l i :  c i c a  20’ diepuesta lo ca  sobre e l  e -  

j*  1^. Jotre é l  la  i--.eda c i l i  ca 20 os lu jado un miembro

de acó 'lamí : t o 21. mientras p:e otro  mu e:. tro  de acoplamiento 

22 r . •; i a p eri;o sobre e l  e je  13 d e c l a r a b l e  en ranuras, es a -

rran im_ñ 0 JOr (

previa to aún un

.. en b e .Olí 1 . v*' 1

el eje 13. . i  3

la señal 16a O Oj

podrá - ,r -• ./ '- j »

copl á ' ’jO ¿ •

parte .ir ü

e e*;

ta ii’’ t "d d el

teo de j r -■ n s

.la se t a r 6 i p

SO .31 ‘ retrr • r.

i 0 Li. p„,0.-p. -

0 —’ ’ e. ..  ̂ * e me di
-1 . - u n - “I r- “¡ n ■>’ J- 9 ' *—• *  ̂  ̂ -̂-- » “ ■ »-1 T dj_a,

;0 opuesta , ' : :Od 0 pue

an dorio  14, : 1  cual se asienta l o c o  sobre 

imerane- te acoplad os los miembros 22 7  23 

índice  18a ued’ -.rte la  rueda manubrio 14 

en revo luc ión .  ^ n io n c u  cesa e l  mencionado a-  

a l  mismo tiempo 1 , parte 22 os acoplada con la  

parte 2 1  . '1 1  árbol 3 transmite a’ c -a  u n v e r  sor  medio de las

5b a l a  r u d a  planetaria 6 , una c i e r

le í  movimiento
l a  rueda

ae pueda e l  repo- 

1  ob jeto  a l  e.-t ño ’ e ñuño ionamiento se ve--i 

I ta r  e l  accp l  .mi- te 2 1 , 2 in troducir  el acó 

lami ■ !-o 22,23 por medio de 1  - co i  done i a de l a  señal 16a

con la  ...... 1  18a, nomo se * a d e s c r i t o  anteriormente.31 ob je to  pae

se ' a de aj ■ .. t^r se Iiace ver por medio "e l peso 10a el cual cuel 

o o "¡n . j-.nena o medio análogo enrollaba ¿obre el rodillo  

9a un i ; o Pija ente con la corona "e ' a 9 . 3n lumar de d is -  

:onr-r 1-  r eda manubrio 14 con 1 -  ‘ s ’ a “o- tuda 20 sobre el mis 

iiO e ’e 1 3 , n e ta'-'; i en se-' _d Op tad y. la  F i^posici on de «al ma­

nera me ¿ean llevadas c  - - ' ñerettes ejes e influyan so­

bre las r 'oclas impulsoras de una •'-ed- planetur* a ln cual a su 

ves inñlupe sobre el tornillo ~in "i i 1 5 .



d i  -  - i on.ai.1 -nt o del ap i r  to 1 e '••rito o -’ e uno pie a c J"re ana- 

lo^a . •„ '.e p¡‘ e -n caso i ' o o r j  --o _" eta o paró i alimente au- 

to: á . i c o  _j".r e j  ttj. l o  ser r e a l ' sado j o - '  medio a'.a.íl i . .reo i¡:eeá- 

ni o os o o l o o t r i  eos, en e l  cual ca .o  en 1 - ja r  de la  r e d a  ma­

n a ' r i o  11 jaede ser j r o v i s t o  j o r  e j  n j l o  un motor.

-1 d .1. le , c r  movidas "raude¡. masas o l o s  o’o je tos  ûe ue k n  

de a j  ••- tar  ’ an le  ser er:j‘ 'e s tos  a sac. l i l a s ,  podrá ser era leado 

j  p r o te je r  e l  engranaJe un 0rjs.no a1 ’o r t i j - ' a d o r ( por ejemplo 

un a ;0j  to l o  d r i c c i ó n ) .  dn este  ;aso co o 1--. transmi-: T ón

del  movimi to no es ja  com.,.1 et a te mecánica, la  sedal 16a 

p¡.o s o lo  po«ee una masa muy r-Vrcida será movida de tal r . o r a  

pro até onjran rindo mecánie^rcr.-rte con e? ob je to  pie se " a de

a o i  s

en ~

”e-•’•■•.

•U • OUú O_

en 1 .

GU

io de lo 0 " 1aü proel : 'C i rse despl

acl or e j ' 0 B Q -'l i 1 c i nm.e d i t a

sed le s IGu “T n - -.1 c S J 'to peora

:*n 0 0 a-" 'o.- . ■ Ce r\‘ n ma jn i

■ J 'j J. a' c pr G t* G x ' 0 u: - j T-i l o ej

una r ued r, f el : C0Í d i 9u -TV r n ;. rué

a i:..p

• J . w  ■. i -

e l  

. t  c

os d' Jados rodillo  

ó r jan o amo*'ti j  ■ ' ■

1 c joi.'iO a' t e r i o - - ' t e  

. 1 ajr.'.n ijes da, 3 ,1  ;/ 

oj. ■- ato l c l i s o i ' o . 1  c impn!’ ¡-_ 

tu-tar a través de la.- v :P.

-esta la  £4. 

re llovan el olreto 10a,es  

c ■ -e pre - o ‘ ■ a 1 o . di i C a e  

. “■ ’ e u  ’ e l iso id a l  16 po„

’ ¿1 16a .pie .¡e a s i m t a  s o -  

oli jeto 10a re se

::d. ' ■' ' s 24, £5, £6 ,27 ,2 8 ,29

y ,-l t o r n i l l o  s in  din 15, se r . r r e : i  le ta l  masera ' 'e c sardo no 

producen n in jr r  cloque se ero m--trun en c o in c id e n c ia .  7i e l  O b ­

j e te  10a 1.a de ser  l l ev a d o  a un* i ot-'v;vi- oxa p o s ic ió n  de repo­

so se lo  .dá tu un movimiento aclic 'on:, !  por  medio de tas  r edas 

• ,.n ' r i o  11 y 1 .... partes üe en jra -- ..Je ya d escr i ta s  13,12 ,11, 

11^, ó Os a través del o r jan o *mtrti j  r  ■ ' or , r 'e^a -1 untada 24

y r o d i l l o  9a, le  molo j e  la  sedal 16a i n d i . ida per acuel la  po­

drá > er l legada a c o i n c i d i r  con 1 'Sal d i ja  17. Si e l  ob je to



’ o c q g-’ ’ gc' o retrocedo--- n 'e vo : or:te a l  e s ta fo  fe funcionamie:; 

t o ,  la  a o"a manubrio 14 sen'. p i - ^f a  ’ e tal  manera _ue l a  s e la l  

movible lea  coin id irá  con e l  1--M e 18a movido por e l  órgano 

impulsor .

Puta ¿ i  apos i si ón de un órgano ar.ortip*” .dor así  como l a  impul­

s ión  le  la  -erial 16a por  medio f o l  ob jeto  10a puede por supues­

to ser tai .‘l i e n  empleada en 1 . -  1er as fe  e je cu c ión  representa­

das en la , f i p ” ras 1 y 2.

“ ,.s . ¿e l - les  prov istas  co o órparo fe  comprobación pueden también 

ser construidas en f o r -a  ne contacto lo s  cuales preparan c i r c u i ­

tos en pos ic iones  de contacto mutuas los  cuales so lo  deben ser 

cercados en concordancia entre el estafo  de movimiento del ob jeto  

tt el e - t u " o de Pune i onami n> t o .

0

D escr i to  suficientemente e l  p--  ̂ J s invento l o  que ce dec la ­

ra como ’ c novedad e invención p -op ia  son las  s igu ientes  r e i v i n -  

di cae i ov e s :

I a -  Iparato para el a junte ••ontínvc d istancia  fe  ob jetos  ca­

ra c ter izad o  porcue con el f i n  f o l  •' :.so de un ob je to  a un--> p o - i  o ion 

fotormi: f a  y l e  mantenerlo li jo  en e s ta  es p rov is to  un aparato 

sumiller  el cual ’ ace cesar temporal-''unte la  in f lu e n c ia  de l  apa­

rato ’ j aj >ste sobre e l  oí j o, ’ -sd i->nte sepuir  maro’ ando l i b ~ e -  

r.;c‘ 'te e l  ó?’ p no impulsor.

P" -  1  ̂ rato sepún l a  conclusión  1, carao erizado p o r .  e éL apa­

rato a u i l i a r  r e a l i za  autora t i  c a ‘ en caso f ado  1.-. 1  ja c ión

f el ob jeto  en un., s i tu a c ió n  det'~rmi- f a  y también su paso a l  es­

tado de funcionamiento en cada c s o .

je  _ . . ; -r to sepún 1- con -1 : ion 2, caracterizado por m-e árpanos 

de coi.vrol:uuión p e  v ip i la n  l a  a c t i v ’ dad d e l  apar .to a u x i l i a r ,  al  

. r e l  ob jeto  de l a  pec i o ' en de repeso a l  estado fe f&ncicna- 

micnto, i  d i can .ue e l  objete l a  l i e  pudo, l a  s i tuac ión  y v e l o -

ai lau. c ' u e  loii.i i cute a l  es i r  o de "uc c i onami cnt o.

L
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Ia -  - j t e  srpún lu  conc lus ión  3, c .racteri  za&o por^.e  loo ó r -  

u ".Cú i-. ,o:;.pr e lac ión  pre oaran el üic'-.-c le  c i r c u i t o s  ^ue so lo  

¿'■r  *er o or cerrados en la  c ene o r*1 ruc ia  f  e l  estaco le movimiento 

’ r l  o’ o _ue c ’ -a de a j".ot -* con o l  estado de funcionamiento.

•uuiri ¡oo rara el a j e t e  continuo le  o l i o  tos  a dis tan-

o í -  t—1 p coro oe d e s c r i l e  y .e -’ eivi'. " i ce en l a  presente Memo­

r ia  y se i l  ' s t -a  con l o s  d i l u j o s  adjuntos.

Ion - tu e-: tu Memoria de s i e t e  páginas fo l ia d a s  y e s c r i t a s  por una 

so la  cara.

Madrid 28 de marzo de 192 5 

Leocadio López

L
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