LEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompafia
a la
solicitud de una vpatente de invencion por veinte afios en Espafia
a favor de
lionsieur Charles Torres WEYMANN domiciliado en 20 Rue Troyon en
PARIS Francia
por
SISTELA DE MANIOBRA Y CIERRE EN POSICION PARA TABLEROS GIRAT ORIOS

=000

Se hu propuesto ya pura realizar los desplazamientos angulares y
el cierre en posicion de los tubleros giratorios, (tules como los
chasis de los cristales para-brisas para veniculos automoviles por
ejemplo) el disponer centralmente, entre dicho tablero y su soporte
unus transmision de movimiento por tornillo sin fin y rueda helicoil-
dal. Como la rueda helicoidal estau dispuesta sobre wno de los ludos
del tablero, resulta que el brazo de palanca que debe producir el des-
pluzamiento ungular es muy corto, puesto gue su longitud es la del
radio de dic.a ruveda. La maniobra es por tanto muy penosa. Ademas los
fileteados de contucto del tornillo y la ruedwa se desgastan, de suer-
to que el sistema toma juego; el cierre en posicion del tablero deja
de ser ubsoluto y sufre desplazanientos gue provocan chogues sufridos
Sobre lu combinacion tornillo y rueda, awmntacdo aun su deterioro.

Lu presents ipnvencion tiene por objeto wn sistems de muniobra y cie-

rre en posicion para tubleros giratorios, que remedia los inconvenien~

tes anteriormente sefiulados. Con este fin el tablero giratorio es so-
lidario de uwna pulunca que puede ser desplazada angularmente por w
sistems de tornillo gue toma apoyo sobre el soporte de dicho tablero.

Bn estaus condiciones se realiza wn uccionumiento muy suave, despla-

zatientos tun reducidos como se desee y unw sujeccion absoluta a4l

R



fl tablero, cualquiera gque sea la posicion que ocuve.

Lu figura 1 representa en vista persvectiva una forms de resalizacim
del sistema objeto de lu invencion en su aplicacion a un para-brisas
de cehiculo automovil.

Las figuras 2 y 3 son vistas exteriores y en corte vertical de di-
cho sistema .

Como se indicd en lo que precede, el tubo a del pare~brisas, esta
unido o unu palanca b; este tubo a esta soportudo por una chapa ¢
depend iente del herraje-soporte central &. Zsta palanca b presenta
una abertura oblongus e en la cual se articula, sobre un eje trans-
versal £, el ojal g que remata wn tornillo h.i Este ultimo se embut e
en el teladrudo interior de otro tornillo i, cuyws tuerca esta consti-
tuida por un wnillo j. Bste ultimo esta articuludo siguiendo un dia-~
metro, sobre dos gorrones k gue llevan un aro 1 solidario del soporte
d del para-~brisase.

Bl tarnillo 1 lleva wna manivela de muniobra m.

Tos tornillos h e 1 son de paso a lo izguierds y paso a la derecha
y sus pasos son diferentes deforman que constituyen un sistemn d1ifs-
rencial.

Se aprecia por tanto gue:

a) 31 sistemu de tornillo diferencial h,i, constituye un aceciona-
miento desmultiplicado, el cual obra para producir las variaciones de
inclinacion G el para-brisas sobre una palanca b cuya longitud puede
ser cualquiera. Se obtiene asi un accionamiento muy suave y Se pue-
de regular con precision lu inclinucion del para-brisas.‘.

b) a causa del numero de los fileteudos de los tornillos en contac-
to, se reduce el desgaste y los esfuerzos obran sobre estos, de mane-~
ru que se obtiene un cierre seguro del para-brisas, en la posicion en
gque ha sido colocadoe

Es evidents gue sezun el ocuso, lu palanca b puede ser colocada en-

cims o debajo del eje de pivoteamiento del tablero movil.

Iguilmente el ludo de longitud variuble del sistemu de triangulo gue




foraw por wa purte el soporte d, por otrs parte la palanca b, podria
esuvar constituldo por wa tornillo wico articulandose sobre la palanca
b y desplazandogse en el anillo J que formu tuerca.
NOTA

Lu presente invencion oomprende las siguientes reivindicaciones:
1%,« Sistema de maniobra y de clerre en posicion para tableros gira-
torios, varacterizado en que el eje de pivotemmiento de dicho tablero
es solidario de unu palanoa en suya extremidad libre obra un sistema
de accionamiento a tornillo, tomundo apoyo sobre el soporte del table-
TO.
224~ Pormu de realizacion del sistemu de muniobru y oclerre segum 1, om
racterizad o por que el sistemu diferencilal de accionumiento esta cons-
tituldo por un tomillo de maniobra, suya tuerca es llevadu por el
aoporte del tublero oscilante; formundo 2l taludrado interior de este
wormillo, tuersu 2uwr. 0otro tormillo zcuyo fileteado y paso son diferen~
tes 83 los del tornillo conjugado.
3% 4~ Porms de realizacim del sistena de maniobra y clerre segun 1
curacterizado en gque lu tuerca del tornillo de maniobra esta consti-
tuida par w cojinete articulado en un murco o aro ded soporte fijo
del tablero giratorie; estando lu extremidad del otro tormillo 1izual-
mente articulada en una chapa foraada por la palunoa que derende de
dicho tableroc movil,
4%,~ En resumen reivindioco de dxclusiva invencion y como objeto sobre
el que ha de recasr la patente gque se solicita por veinte afios en Es~
pafia SISTELA DE [ANIOBRA Y CIERRE EN POSICION PARA TABLEROS GIRATO-
RIOS.

"odo conforme queda descrito en la presente Memoria que consta de
tres hojus escritus s magquinu por wne so0lau cara y dibujos gque se
acomparian a la misma

Madrid 30 de marzo de 1925
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