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que se acompaña 

a la

s o l i c i t u d  de una patente de invención  por ve in te  años en España

a fa vor  de

Llonsieur Charles Torres WEUáAKlí d o m ic i l ia d o  en 20 Rué Troyon en

PARIS Francia 

por

SISTEMA DE MANIOBRA Y CIERRE EN POSICION PARA TABLEROS GIRATORIOS
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Se ha propuesto ya para r e a l i z a r  lo s  desplazam ientos angulares y 

e l  c i e r r e  en p o s ic ió n  de l o s  ta b le r o s  g i r a t o r io s ,  ( t a l e s  como l o s  

ch a s is  de l o s  c r i s t a l e s  p a ra -b r isa s  para v eh icu los  autom óviles  por 

ejem plo) e l  d isponer centralm ente, entre d ich o  ta b le ro  y su  sop orte  

una transm isión de movimiento por t o r n i l l o  s in  f i n  y rueda h e l i c o i ­

d a l .  Como la  rueda h e l i c o id a l  esta d isp u esta  sobre uno de l o s  lados  

de l t a b le r o ,  r e su lta  que el brazo de palanca que debe producir  e l  des­

plazam iento angular es  muy c o r to ,  puesto que su lon g itu d  es l a  del 

ra d io  de d i c a  rueda. La maniobra es por tanto muy penosa. Ademas l o s  

f i l e t e a d o s  de c o n ta c to  del t o r n i l l o  y la  rueda se desgastan, de suer— 

to que el sistem a toma ju eg o ; e l  c ie r r e  en p o s ic ió n  de l t a b le r o  de ja  

de ser absoluto  y su fre  desplazam ientos que provocan choques s u fr id o s  

sobre l a  combinación t o r n i l l o  y rueda, aumentando aun su d e t e r io r o .

La presente invención t i e n e  por o b je t o  un sistema de maniobra y c i e ­

rre en p o s ic ió n  para ta b le r o s  g i r a t o r i o s ,  que remedia l o s  inconvenien­

t e s  anteriormente señalados. Con este f i n  e l  ta b le ro  g i r a t o r io  es so­

l i d a r i o  de una palanca que puede ser desplazadla angularmente por un 

sistema de t o r n i l l o  que toma apoyo sobre el soporte  de d icho t a b le r o .  

En es ta s  co n d ic ion es  se r e a l i z a  un accionam iento muy suave, desp la ­

zamientos tan reducidos como se deseo y uno. su je cc lo n  ab so lu ta  d é l



jfc ta b le r o ,  cualquiera  que sea la  p o s ic ió n  que ocupe»

La f ig u r a  1 represen ta  en v is t a  p e rsp e c t iv a  una forma de r e a l iz a c icn  

clel sistema o b je to  de la  in vención  en su a p l i c a c ió n  a un p a ra -b r isa s  

de ce h icu lo  autom óvil.

Las f ig u r a s  2 y 3 son v is t a s  e x te r io r e s  y en c o r t e  v e r t i c a l  de d i ­

cho sistema .

Como se in d icó  en l o  que precede, e l  tubo a d e l  p a ra -b r is a s ,  e s ta  

unido a una palanca b ; e s te  tubo a esta  soportado por una chapa o 

dependiente de l h e r r a je -s o p o r te  cen tra l  d . Ssta  palanoa b presenta  

una abertura oblonga e ©n la  cual se a r t i c u la ,  sobre un e je  tra n s­

v e rsa l  f ,  e l o ja l  g que remata un t o r n i l l o  h.i Este ultimo se embute 

en e l  ta la d ra d o  in t e r io r  de otro  t o r n i l l o  i ,  cuya tu erca  es ta  c o n s t i ­

tu id a  por un a n i l l o  j .  Este ultimo es ta  a r t ic u la d o  siguiendo un d iá ­

metro, sobre dos gorrones k que l le v a n  un aro 1 s o l id a r io  del soporte  

d d e l  p a ra -b r isa s .

El t o r n i l l o  i  l l e v a  una manivela de maniobra m.

Los t o r n i l l o s  h e i  son de paso a l a  izqu ierda  y paso a la  derecha 

y sus pasos son d i f e r e n t e s  deforman que constitu yen  un sistema d i f e ­

r e n c ia l  .

Se aprecia  por tanto que:

a) 31 sistema de t o r n i l l o  d i f e r e n c ia l  h, i ,  c on s t itu y e  un acc ion a ­

miento d e sm u lt ip l ica d o , e l  cual obra para produ cir  l a s  v a r ia c io n e s  de 

in c l in a c ió n  del p a ra -b r isa s  sobre una palanoa b cuya lon g itu d  puede 

ser cu a lq u iera . Se obtiene as i un accionam iento muy suave y se pue­

de regular con p r e c is ió n  l a  in c l in a c ió n  d e l  p a ra -b r is a s .  .

b) a causa d e l  numero de l o s  f i l e t e a d o s  de l o s  t o r n i l l o s  en con ta c ­

t o ,  se reduce el desgaste  y lo s  es fu erzos  obran sobre e s t o s ,  de mane­

ra  que se obtiene un c ie r r e  seguro d e l p a ra -b r isa s ,  en la  p o s ic ió n  en 

que ha sido c o lo c a d o .

Es ev idente  que según el caso , l a  palanca b puede ser co loca d a  en­

cima o deba jo  del e je  de pivoteamiento d e l  ta b lero  m óv il .

Igualmente e l  lado  de lon g itu d  v a r ia b le  d e l  sistema de t r ia n g u lo  que
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forma por una parte e l  soporte  d, por otra  parte l a  palanca b, podría
*

esuar co n s t i tu id o  por tu t o r n i l l o  ú n ico  a rt icu lá n d ose  sobre l a  palanca 

b y desplazándose en e l  a n i l l o  j que forma tu e rca .

N O T A

La presente Invención oomprende la s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s :

l 2#- Sistema de maniobra y de c i e r r e  en p o s ic ió n  para t a b le r o s  g ira ­

t o r i o s ,  ca ra c te r iza d o  en que e l  e je  de pivotenm iento de dioho ta b le r o  

es s o l id a r lo  de una palanca en suya extremidad l i b r e  obra un sistema 

de accionam iento a t o r n i l l o ,  tomando apoyo sobre e l soporte  del ta b le ­

r o .

22 . -  Forma de r e a l i z a c ió n  de l sistema de maniobra y c i e r r o  según 1, oa 

ra c te r iz a d o  por que e l sistema d i f e r e n c ia l  de accionamiento e s ta  cons­

t i t u id o  por un t o m i l l o  de maniobra, suya tu erca  es l le v a d a  por e l  

sop orte  del t a b le r o  o s c i la n t e ;  formando e l  ta ladrado in te r io r  de este  

■.•omil l o ,  tu erca  otro  t o r n i l l o  cuyo f i l e t e a d o  y paso son d i fe ren ­

t e s  de lo s  de l t o r n i l l o  conjugado.

32 . -  Forma de r e a l i z a d  cu d e l  sistema de maniobra y c ie r r e  según 1 

ca ra c te r iz a d o  en que l a  tu erca  de l t o r n i l l o  de maniobra es ta  c o n s t i ­

tu ida  par un c o j in e t e  a r t icu la d o  en un marco o aro dél soporte  f i j o  

de l t a b le r o  g i r a t o r i o ;  estando l a  extremidad del otro t o m i l l o  ig u a l­

mente a r t icu la d a  en una chapa formada por la  pal caica que depende de 

d ich o  ta b le ro  móvil#

42. -  En resumen re iv in d lo o  de éx c lu s iv a  in vención  y como o b je t o  sobre 

e l  que ha de recaer  l a  patente que se s o l i c i t a  por v e in te  años en Bs- 

paña SISTEMA DE LÍANIOBRA Y CIERRE BN POSICION PAPA TABLEROS GIRATO­

RIOS.

Todo conforme queda d e s c r i t o  en la  presente Memoria que consta  de 

t r e s  h o ja s  e s c r i t a s  a maquina por una so la  cara  y d ib u jo s  que se 

acompañan a la  misma

Madrid 30 de marzo de 1925
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