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* Maquina asincrona con regulador del desfasado "

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

Es conocido que los generadores y motores asincronos nor­
males tienen el inconveniente que para su propia excitación absorben 
de la red energia reactiva. Se puede desde luego evitar este inconve­
niente utilizando en unión con la máquina asincrona dispositivos pa­
ra la regulación del desfasado (reguladores de fase cualesquiera o co 
lectores montados sobre el mismo eje). Sin embargo en las máquinas 
de esta clase de construcción corriente solamente se llega a cubrir 
el consumo de energia reactiva de la máquina asincrona en cuestión.
No se podrá suministrar a la red por ejemplo un exceso de energia 
reactiva tal como correspondería al tamaño o a la potencia de la má­
quina, por una parte porque en las máquinas de la construcción co­
rriente para motores no se puede admitir tanta intensidad de corrien-



¿  te en la Parte de taja frecuencia y por otra parte porque en loa al­
ternadores la tensión no queda muy constante y que para mantenerla 
constante las corrientes suministradas por el regulador de fase se 
han de regular en alto grado.

Por otra parte los alternadores sincronoa de construc­
ción usual tienen la ventaja de que permiten mantener mas fácilmen­
te la tensión constante y que ya con un aumento relativamente redu­
cido de la excitación pueden suministrar a la red una potencia reac­
tiva mucno mayor. rodo esto tiene su origen en que en los generado­
res síncronos usuales a causa de la reacción del estator el entre­
hierro es relativamente grande y que el circuito magnético contie­
ne variar partes de saturación elevada como por ejemplo en los dien­
tes y en la culata. Por lo tanto, para la producción del flujo mag­
nético hacen falta muchos amperios-vueltas en la parte inductora.
En las maquinas síncronas el aumento cié los amperios-vueltas nece­
sario para suministrar ademas energía reactiva no tiene pues tanta 
importancia. En las máquinas síncronas los amperios-vueltas tan ele­
vados producen desde luego también mucha dispersión en los circuitos 
correspondientes de la parte inductora.

oegun la invención se reúnen las ventajas de la máquina 
asincrona con las de la síncrona ejecutando la máquina asincrona, 
provista de medios de regulación del desfasado de cualesquiera cla­
se, con un entrehierro mayor, con mayor saturación y con mas disper­
sión en la parte inductora que en las máquinas motrices de la misma 
potencia y construcción. Con ello la corriente magnetizante y la 
dispersión tienen en el rotor un papel preponderante y son esencia­
les para la sección que han de tener los devanados y el hierro de 
los circuidos magnéticos. Entonces la corriente en el rotor no va­
ria con la corriente de carga o sea también con el suministro de 
energía reactivaj tanto como ocurre actualmente con el empleo de un 
motor asincrono por ejemplo, en unión con un regulador del desfasa­
do. La máquina asincrona puede por lo tanto suministrar a la red 
una potencia reactiva mayor sin que ^e tenga que regular gran cosa



y sin que vaya sobrecargado el rotor. Una mácjiina asincrona de esta 
clase no podra trabajar en buenas condiciones como tal sin el auxi­
lio del regulador del desfasado unido a la misma. Gomo motor asincro­
no solo traoaja con un factor de potencia reducido y tiene solamente 
un par giratorio máximo pegueño. Con 'deducido'' y "pequeño” se en­
tienden en este caso valores que son tan inferiores a los fijados en 
muchos países por medio de prescripciones generalmente aceptadas pa­
ra los motores asincronos, asi por ejemplo en Alemania por las pres­
cripciones de la A. E. A., que la diferencia no puede ser casual.

En comparación con una maquina síncrona la asincrona tie­
ne la ventaja considerable de que con oscilaciones de la tensión o 
de la frecuencia o con sobrecargas no sale de fase y que por lo tan­
to 3U servicio no ofrece peligros. Ademas, no teniendo la máquina 
asincrona polos salientes no puede oscilar péndulamente. Por consi­
guiente la invención descrita es de suma importancia.

Las características de una máquina asincrona construida 
según la invención, son los valores de su factor de potencia y del 
par giratorio máximo en comparación con las reglas establecidas pa­
ra motores asincronos para servicio motriz únicamente,

ua invención se refiere también a máquinas asincronas 
con disposiciones para mejorar el desfasado y en las cuales estas 
disposiciones van unidas constructiva y eléctricamente con la má­
quina asincrona misma como por ejemplo en los motores de Qsnos, ’íey- 
land o de derivación.
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de reivindica como objeto de esta patente:
1) Maquina asincrona con regulador del desfasado de clase

cualesquiera en el circuito secundario caracterizada por el hecho, 
de que el entrecierro, las saturaciones y la dispersión de la máqui­
na asincrona son mayores que en las máquinas motric-es de la misma 
potencia y construcción usuales actualmente en una proporción tal 
que con servicio únicamente como motor y sin el regulador del des­
fasado el tactor de potencia y el par giratoria, máximo tienen valo—
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res tan inferiores a los establecidos en las reglas para motores a- 
sinoronos reconocidas que la diferencia no puede ser casual.

2) Máquina asincrona oon regulador del desfasado.
Barcelona 24 ¿Le marzo de 1925.
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