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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

correspondiente a la  so l ic itu d  de re g is tro  en España de 

M O D E L O  DE  U T I L I D A D  

a favor de D. MANUEL SAN SALVADOR BEASCOECHEA, residente 

en Madrid, Jsá Ortega y Gasset, ndm. 56, y per DISPOSITI­

VO DE FIJACION NEUMATICA DE APARATOS HE UTILBS-HERRAMIENTAR

-  o -  o -  o -

Consiste e l  Modelo de U tilid a d  cuyo reg is tro  se 

s o l ic ita  en un d isp os itivo  de f i ja c ió n  neumática de apara­

tos o utilaa-herram ientas.

La práctica  ha demostrado la  necesidad de poder 

emplear en cualqu ier momento y fuera de lo s  lugares habitúa 

le s  de traba jo , ú t ile s , aparatos o herramientas que necesi­

tan estas f ija d o s  sólidamente para poder emplearlo s in  os­

c ilac ion es y pueda trabajarse con la  mayor comodidad y e l  

mas e fic a z  rendimiento.

A este a fecto  se  ha ideado e l  d ispos itivo  que as ob 

je to  de la  presente so lic itu d  de re g is tro  de Modelo deU ti- 

lidad  que permite f i j a r  en aquellas condiciones óptimas 

cualquier aparato o util-herram ienta s i  a l mismo se le  

adapta o se construya con t a l  d isposición .

La idea genera triz  que ha movido la  conoepoidn de 

esta d ispos itivo  es e l  sistema neumático, o sea la  ventosa 

pero producida por medio mecánico en e l  in te r io r  del apa­

rato que se desee f i j a r ,  a f in  de que la  base de t a l  apara­

to  quede adherida de modo efica?. para e l  f i n  que se p ers i-
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do en 61 a través de un o r i f i c io  practicado en uno de aua 

lados y habrá atravesado e l  elemento v e re ic a l de la  placa 

metálica a la  que m tes  hemos hecho re feren c ia  por e l  o r i­

f i c io  e l íp t ic o  que e l  mismo l le v a , quedando fija d o  e l  ex­

tremo term inal de diaho vastago en un alojamiento o cajea­

do que lle va rá  a l  e fec to  la  base d e l aparato y sujeto por 

un t o m i l lo  o cualquier otro d ispos itivo  adecuado.

Pero es circunstancia espec ia l que este e je  de ac­

cionamiento l le v e  en su parte recta  un sa lien te  en forma 

de exoentrica y que quedará situado precisamente en la  par* 

te  que correponde a la  sección de e je  que pasa a través 

del o r i f i c io  e líp t ic o  que lle v a  la  placa metálica en la  

forma que queda especificada en la  - f i g .  38 -  de la  hoja de 

dibujos que se adjunta,

De estasuerte y a t a l  como se de ta lla  ai la  - f i g .  

48- a l hacer g ira r  a l  vaatago-eje éste por la  excéntrica d 

determinada en e l  mismo elevará o desoenderá según la  po- 

s lo lón  gue adopte t a l  vastado la  lápina metálica que es so* 

l lá a r ia  a la  plancha de goma que determina la  base del apa* 

ra to , y esta plancha de goma en su movimiento ascendente ps 

produce automáticamente e l  vac io  y consiguientemente por 

medio deumático f i j a  fuertemente a l aparato sobre la  super­

f i c i e  sobre la  cual se haya colocado, bastando para poder 

despwender o mover e l  aparato, cambiar la  posición a l  vas­

tago-e je  en Rinción de su mango, con lo  cual a l descender ! 

la  placa m etálica desciende también la  plancha de goma y q 

queda suprimida la  succión o vacio  producida por ésta .

En la  hoja de dibujos que se acompaña y como ya 

hemos hecho referencia.an teriorm ente, se representa en la  

f i g .  -18- e l  e je  o vastago de accionamiento, siendo -A - 

e l  elemento term inal o bola de mando, situado sobre e l  

tramo oblicuo -B-, y siendo -0 - e l  tramo recto  en e l  cual
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gue sobre cualquier su perfic ie  no poroaa en que pueda situ ar 

se convenientemente aquel.

A t a l  f in  se ha ideado que la  base propiamente dicha 

del aparato l le v e  una concavidad de dimensión precisa para 

poder s ituar dentro de e l la  e l  d isp os itivo  funcional mecáni­

co que es objeto del presente Modelo de U tilid a d .

Y este d isp os itivo  funcional consiste en una plancha 

de goma o de cualquier m aterial e lá s t ic o  apropiado, que adop 

ta  precisamente la  forma de la  base de todo e l  aparato, ajus 

tandose al mismi por medio de dos pestañas la te ra le s  que han 

de montar en lo s  lados de aquella base.

Esta Aá&ina de goma crubre por completo toda la  base 

del aparato y oonsiguientemoite la  oquedad u o r i f i c io  dispue 

to  en e l  centro de l mismo.

A*a lámina e lá s tica  anteriormente citada lle v a  fija d a  

en la  cara interna de la misma o sea en la  opuesta a la  que 

toma contaeto con la  su perfic ie  en donde ha de ser fija d o  

e l  aparato, una lámina metálica que queda representada en 

la  f i g .  -2&9 de la  hoja de dibujos que se acompaña, lámina 

m etálica que en su centro l le v a  un soporte v e r t ic a l  con un 

o r i f io io  e l ip t lc o  cen tra l y una pestaña term inal.

Esta lámina m etálica, por su parte supe r io ? , ha de 

encajar en una ranura que a l e fe c to  ha de disponerse en e l  

in te r io r  de la  oquedad a f in  de perm itir  un recorrido  as­

cendente y descendente a este sección v e r t ic a l  de la  lámina 

m etálica a la  que nos estamos re fir ie n d o .

Por medio de la s  correspondientes hendiduras, o r i­

f ic io s  y soportes que se habran dispuesto en la  base del 

aparato, se sitúa un vastago m etálico representado en la  

f i g .  18- de la  hoja de dibujos, que es  horizontalmente recto 

y termina en una codo o mando sa lien te  para si accionamiento 

mango m etálico que una vez montado en e l  aparato ha penetra-
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ae muestra, según su colocación , la  parte excén trica  de 

funcionamiento. Por ultimo, con la  le t r a  -D- se marca e l  

t o rn il lo  de f i ja c ió n  para e v ita r  la  sa lida  o desplazamien­

to de es te  vastago.

La Ü g .  -28- representa la  placa de accionaniento 

metálica de la  lámina de goma que forma la  base del apara­

to , y en e l la  con la  le tra  -G- se representa la  placa me­

tá lic a  propiame te  dicha y con la  le tra  -E - su elemento ve r­

t ic a l ,  siendo -F - e l  o r i f i c io  elip tuco por e l  cual a tra v ie ­

sa e l  vastago-eje y siendo -E '-  la  pestaña guia para fa c i­

l i t a r  e l  recorrido  ascendente o descendente de esta p ieza .

La f i g .  -ga - representa un conjunto d e l d ispos itivo  

de accionamiento t a l  y conforme queda ensamblado o mezclado, 

e l  e je  y la  placa m etálica.

Por ultimo la  f i g .  -4 * -  representa un conjunto to­

t a l  del d isp os itivo  y en e l la  pueden apreciarse todas las 

circunstancias de funcionamiento de l mismo, ya que aparece 

dispuesto en forma de haberse elevado la  placa m etálica, re­

trayendo la  plancha de goma -M- y produciéndose e l  vacio  o 

sección para la  f i ja c ió n  del aparato cuya tase queda determ! 

nada con la  le t r a  -H-.

En resumen re iv in d ica  e l recurrente en v irtu d  de la  

presente s o lic itu d  de r e g is tro  de Modelo de U tilid ad , e l  pr 

v i le g io  exclusivo de fabricación , venta y exp lotación  indus 

t r i a l  d e l  ob jeto del mismo, por e l  plazo de 20 años que de­

termina e l  v igen te Estatuto de la  Propiedad Indu stria l, en 

España, e l  cual queda esencialmente caracterizado por las 

sigu ientes

NOTAS.- REIVINDICACIONES

PRIMERA.- D ispositivo  de f i ja c ió n  neumática de aparatos o 

uti3e s-herramientas, esencialmente caracterizado por la  

circunstancia de que en Ha base de sustentación de l apara-
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to  o ú t i l  de que ae tra te  se practicara  un o r i f ic io  pera 

a lo ja r  en á l  e l  d isp os itivo , o r i f i c io  que quedara cubierto

con una lamina de goma o m ateria l e lá s t ic o  apropiado^ la
/

cual formara la  base propiamente dicha de l aparato o ú t i l  

y se ajustara a l mismo por un reborde la te ra l que s e  acople 

a aquellos gtaratos.

SEGUNDA.- D ispositivo  de f i ja c ió n  neumática de aparatos o 

uti3e s-herraiaientaE, asimismo esencialmente caracterizado 

por la  circunstancia de que la  lamina de goma objeto re la  

re iv in d icac ión  an terio r lleva ra  en su caía interna una pla­

ca m etálica a la  cual es so lid a r ia  otra placa m etálica ve r­

t i c a l  que lleva ra  en su centro un o r i f i c io  en fortáa de e l ip ­

se y que terminara en una p a t i l la  rectangular.

TERCERA.- D ispositivo  de f i ja c ió n  neumática de aparatos o 

utiJes-herram ientas, t a l  y B&nforme se re iv in d ica  an terior­

mente y asimismo caracterizado porque en v irtu d  de lo s  o r i­

f ic io s  que habran de disponerse an la  base del aparato o u ti 

herramienta de que se tra te  de f i j a r  se situara  en e je -vas­

tago que esta  determinado por dos partes, una oblécua o man­

go de accionamiento y otro horizon ta l para le la  a la  lámina 

m etálica objeto de la  anterior re iv ind icac ión^  pero con la  

circunstancia de que en la  parte recta  l le v a  un sa lien te 

excén trico . Este eje-vastago ha de atravesar e l  o r i f ic io  e- 

l ip t ic o  del eihemtnto v e r t ic a l  de la  p lata  m etálica.

CUARTA.- D ispositivo  de f i ja c ió n  neumática de aparatos o 

utilas-herram ientas, asimismo esencialmente caracterizado 

porque en e l  o r i f i c io  u oquedad que se ha determinado en 

la  base del aparato se dispondrá lo s  su fic ien tes  elementos 

tanto para la  sustentación del eje-vastago ob jeto de las an­

te r io re s  re iv ind icaciones como #ara A c i l i t a r  e l  d es liza ­

miento del elemento v e r t ic a l  de la  placa m etálica objeto 

de la  re iv in d icac ión  segunda.

QUINTA.- D isp os itivo  de f i ja c ió n  neumática de aparatos o
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utilea-herram ientaa, t a l  y conforme se re iv in d ica  anterior- 

mente y asimismo caracterizado porque a l  accionar e l  e je -  

vastago se desplaza en movimiento ascendente la  placa me­

tá lic a  que es so lid a ria  a la  lámina de goma que forma la  

base de sustentación del aparato o util-herram ienta deter­

minándose con e l lo  e l vacio  y produciéndose neumáticamente 

la  f i ja c ió n  d e l conjunto sobre la  su p erfic ie  en donde e l  

mismo se  h a lle  situado.

SEXTA.- DISPOSITIVO DE FIJACION NEUMATICA DE APARATOS 0 

UTIIE S-HERHAMIENTAS.

Todo t a l  y conforme se describe en la  an terior 

Memoria, que consta de se is  hojas mecanografiadas por una 

sola cara, y se representa, a t i t g l o  de ejemplo en la  ho­

ja  única de planos que se acompaña.

Madrid, 5 de Mayo de 1.962. 

P.A.
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