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MODELO DE UTILIDAD

gque por veintev afios .se solicita a favor de D. Miguel
Garcis Baeza, de nacionalidad espafiolr, domiciliado em
Medrid ocalle Ciudad Real, 10 y que ha de recaer sobre
ENGLAVADOR AUTO-ADAPTABLE A SUPERFICIBS DE NIVELES
DIVERSOS, | |

= == e e

Memoria Desgcriptiva.

El registro &e Modelo de Uti 1idad que se soli«
cita tiene por objeto garantizar la explotacién exclusiva
en todo el territorio nacionel y pleazas de soberania, de
un enclevedor auto-sdaptable a superficies de ni&eles
diversos, conforme se describe a continuacién y se repre-
gsente en forms gréfice, a t{tulo de ejemplo, en el plano
gdjunto. |

Este modelo de utilidad se refiere a un util
de enclavemiento que permite sujeter partes salientes,

de cualquier espesor y de configuracidn superficial va-
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riable que puede ir desde inclinacidn muy pronunciadara
completamente plana, merced a la combinacidn de dos piezae
qué jueganlantre éi, reasbalando ls una sobre ls otra, en
un movimiento semicircular, haste que las ufias previsfas en
los extremos de una de dichas plezas, hagan presae en las
superficies de nivel variable sobre las gue se aplique el
enclavador.

Estes propiedades hecen que tel til tenge un
empleo sumemente valioso en trabajos de eetructuracién
general, a le vez que constituye una grape de carril muy
prédctica. | |

| El enclavador auto-adapteble a que nos venimos
refiriendo conste, esencialmente, de unas pieza superior,
de cima plana, que sirve de msiento a la cabeza de un per-
no roscado, y de base concavo~cilfndrica gue se correspon-
de con la cime convexo-cilfndrica de la pieza inferior,ls
cual lleva, debajo de cade uno de sus extremos, mendes
uflas. Ambes plezae estdn provistas de orificios etravesa~-

dos por un nmismo perno; pero, mientras el orificilo de la

' pieza superior tiene esolo las dimensionee necesafias paru

el paso del perno, el orificio de la pieza inferior, pro=
vista de ufias, es una abertura alargads con suficiente hol=-
gura para que, en el movimiento semicirculér-de adaptacidn,
no interfiera con la posicidn correcta del pgrno.

Para la mejor comprensién de este modelo se acom~
pafia un dbujo representativo de un ejemplo de ejecucidn,
no iimitativo, en el cual:

- la fig.I representa una vista en perspective del enclava-
dor auto-adaptable;
- la fig.IT es un ejemplo de aplicacién que ilustra la for-
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me en que el sla de un perfil se sujeta a una superficie

plana sirviéndose de éste enclavedor; y
~ la fig.IITI es uns vista en planta del Juego de piezas
que constituye el modelo.
En 1, se representa la pieza superiar; en 2, el

agiento que ofrece la misme & la cabeza del perno; en 3,
el orificio para el pmso del perno; emn 4, la piezé inferior,
mévil, que resbals en la base de la superior; en 5, la
ranura alargada tembién atravesads por el perno; en 6, las
ufies de agarre, y en 7, el perno éue ejerce la fuerza de
sujecidn.

‘ Ios materiales, forma, tamafio y disposicidén de
los elementos serén suscepitibles de variacidn siempre que

ello no supongs slteracién de la esencialidad del invento.

NOTA DE REIVINDICACIONES.

Se reivindica como propio y nuevo en Espafls a
favor de D, Miguel Garcia Baeza, domiciliado en Madrid
por las siguientes reivindicaciones:

PRIMERA.~ Enclavedor suto-adaptable a superficies de
niveles diversos, caramcterizedo en que consta de dos ple=-
zag atravesedas por un perno roscado, con su tuerce, una
de las cuasles piezas tiene posibilidad de movimiento os~
cilatorio semicircular, merced a que la base de la pieza
superior es concavo-cilindrice, mientras que la cima de la
pieza inferior es convexo-cilfndrica, embas con idéntice
curvatura, de suerte que la parte convexe de ls pieze infe-
rior médvil, pueda resbalar en la parte cdncave de la pieze

superior.
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N SEGUNM.~ El mismo enclavador-autoadajtable e que se refie~-

re la primera reivindicacidn, que también se caracteriza
k T en que la pieza inferior, mévil, provista de ufiae en sus
; extremos, posee una perforacidn é.]argada en el sentido de
5 su movimiento oscilatorio,‘ destineds a evitar ls interfe-
rencia don el psrno roscado que atraviess ambas piezas ¥y
que ejerce la fuerza de fijecidn.
TERCERA.~ ENCLAVADOR-AUTOADAPTABLE A SUPERFICIES DE
NIVELES DIVERSOS. '

10 Tal y como se deja descrito en la memoria pre~
cedente que consta de cuatro hojas folladms y mecanogra-
fhadas por una sola de sus-caras‘ y otra de planos de for-
me, ¥y temaflo reglamentarios.

Madrid a dieciocho de Abril de mif novecientos ..

15 ‘segenta y dos. _
P, A, de D. Migeul Gurcia Baeza

Victér Gil Vege.
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