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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

que se acompaña 

a la

solicitud oe una pat-, ¿t« ' t  invención por v< inte años en España

a favor de -

M: s s i t urs Robe rt ALKAN y Georyes LESOURD domiciliados ambos en 

50 Rus Glande Vellefaux en PARIS (Francia)

por

DISPOSITIVO ELECTROMECANICO DE DESPRENDIMIENTO
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L i. verdión cieñe ^or objeto un Ci¿positivo e lectro- 

y_ - y-,; ;u.iarr--.!>»■ aplicable * los f viene s y a aeronaves 

.oNc a se-' orlar y sprcnd' r auto:-: t: u-mente un coleto 

i? ra, rroy. t i l  lo señal c bombarle, ‘u-p^ jos, sacos de

o.l cor visi„nas:iento e t c . } r■ ic -■ i ">o realizada la. opera-a ches v *•

j i -15 v. ¡r.c-rrr- nd iriento "or medio de una a-'eicn electro-mecánica

Z ( u+iva a l  c i e r r e ds un c i r c u i t o e - l ec t r  iC'O.

El -'enjunte de este d i s p o s i t i v o  comprende;

 ̂ ) r* 1 me eenisme de enyanche y  de des1"'re nd imiento

b ) el.  rvLcenismc d¡ se p i r idad .

) m mecerisrno d* s e ñ a l e s -

Es tí aparato cuyo funcionamiento puede obtenerse a distancia 

,->0n la pyu:ls de cualquier disposit ivo que pe.rrita asecurar a 

voluntad el cié mu 'b. un circuito e léc tr ico :  conmutador, contro­

lador e te - tsta concebido a f in :

lg  dr rea l izar el copar che automático sin necesitar otra 

maniobra que la pr- sen tac ion del objeto y su iza-miento en la 

posición de enyanche•

■o are ’ urar la ec rteza del cnyanolu. 1_ los créanos por‘-'O

.oa ; emanent- .ií; zas de yran de í._ 1 ; zar ien to .
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3e reducir si . huiro el esfuerzo exigido al dispositivo 

ro-mecenieo a f in  de disminuir todo lo mas posible e l peso 

••••. aro y de o o ore que entran en su construcción asi como la 

ir. e lec tr iza  no cesar ia pora el funcionamiento.

le rea l izar una se puridad completa d<- enganche por un 

e r-o can ico maniobrable a distancia manteniendo los créanos

en  su posición de cierre.

52 .le osepufsr Ir posibilidad de provocar el d„sprendimieñto 

ror uno aecicn mecánica c electro-mr-canica inda-endiente del

. ?cienomiento principal

12 le rea l izar 1 ; eeñalaeion e léctr ica  a distancia del des- 

p r c t’. 1 i t i en t o per 1 * acciin.de un interruptor dispuesto sobre el

i emito una lampara •_ d; cualquier otra 

12 1 . as-apurar 1 « riq tura del circuito

tr i  .-o p'.ri¡- ipal rmv c 1 I 1 sprendimi-■ • te 

U “p 'C 'tc "Ja nte s i-  representado .. 

’ ibuje dju.nto en . 1 --rol:

L° i ip .  1 es una vista en elevación en i 

. \p: n-dia -o ■

L f ip  ? es una vista en r-lano

o r ,o no anun e i  ado r .

. 1  aecicnamiento e lee-

sur La ocia por el

; usieicn de objeto

L° f ip .  3 r-s u.ov- vista en elevación en la posición de objeto 

d - sui;;: a-hado .

squera de conexión e léctr ica .

Lr f ip  5 muestra ’’ ■- s diversas ~osicienes de u t i l izac ión  del

La A  •i J.p 4 es un

La f i p 5 mué s

:1 ientf 'V tr ip le  f

El. r-, prato cbje

pi ■ l l e r a s c p la t in

mantis nen en pesie

tepes 6 7 U.r ;

El. repárate objete de Iv invención comprende isenoialiriente dos 

lele ras c platinas 1 atravesadas por los ejes 2,3,4 y 5 que 

itienen en posición los diferentes oréanos /..oviles y per los 

tepes 6 y 7 Urr prl anca-pancho 3 oscilando a Ir*, de.eler del eje 2 

ostu d-' s tina da r rec ib ir sobre su pancho S e l anil lo  o la brida de 

> onpa.nehr- "0 solidaria. :>1 objeto r. desprender. En la extremidad 

11 de o;-te pancho se articulan des b ie l f t e s  12 me Ir unen a la

A
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■'.ni n; - d i e n t e ^cvil c:lr d ^ c r  del e, ea de des-

pr-*' i? in.i- nto p .  l;irr 14 móvil a Ir-: d* dcr ‘¡el eje 4 y euya

extr-emido.J 15 vien( >. o lie cr r contra el - ico 16 del diente 13 man­

tiene t 1 conjunto en pcsicicn de encauche c rrevoca el desprendi­

miento cuando se suelta. La armadura 18 llévala  per la palanca 14 

(. f su: ^ptible de ser atraida per la bolina blindada 17 produciendo 

asi la liberación del nrnanismo-

Bajo la palanca 14 del lado opuesto a la armadura 18 esta fó r ­

mala. un r ¿-pe cié de horquilla entre las ramas de la. cual esta, d is­

puesto ur. diente 16 cuya rotación provoco suee? i  vanante, según la 

pes i  cien de la parte saliente de este dienta: 12 el cierre de la 

palanca 14 en la posición de seguridad (posición 18a de la f i g  5) 

.72) posibilidad del desprendimiento e léctr ico  de dicha, palanea 

14 ( x csl'.'icn 1SD dt 1-* figura 5); 32) la maniobre de desprendi- 

:• i Lo -\v la palanca 14 per una accionamiento mecánico o eleetro- 

1 c "r ro crrO; sin la intervención ele la bobina (posición 
igc ~-n- i p figura 5)

Un interruptor e lectr ice  20 cuyo papel principal es controlar 

el cr .ano Je señalar i éxito intercalado sobre su circuito y que tiene 

for  f in  anunciar que el aparato esta pronto paca el funcionamiento 

este maniobrado por la palanca acodada 21 cuya extremidad se 

apoya sobre el p e r f i l  exterior 22 formando diente do la palanea- 

gsneho 8 . Este mismo interruptor asegura la ruptura del circuito 

de 3.a. bobina cuando se v e r i f ica  la maniobra, de desprendimiento- 

En la pe si cien mostrada por la figura 3, e l mecanismo esta l i ­

berado. el interruptor rsta abierto, la corriente no pasa, en la 

bobina y la palanca 14 . sta solic itada por el muelle 23 en su posi­

ción de enganche.

Antes de proceder a.l enganche, es preciso colocar el conmutador 

de accionamiento principal en la posición "circuito abierto" (28) 

después el anil lo  de enganche 10 se presenta en 24 contra la palan­

ca-gancho 8 empujando vertic-almente de abajo arriba, e l  gancho 8 

eleva, las bieletas 12 empujan la palanea. diente 13 euyo p e r f i l
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25 viene en contacto ecn la palanca de desprendimiento 14, la 

eleva tensando el muelle 23, hasta el momento en que el pieo 15 

so.repesa la extremidad 15 de la palanca de desprendimiento que 

vuelve entonces a la pcsicicn de enganche- Al mismo tiempo, por 

el int'rmelio de la palanea acodada 2 1 , el interruptor 20 se 

.•ierra, la plaquita 26 viene a apoyarse contra les contactos 27; 

el circuito del dispositivo de señalamiento se cierra por tanto y 

el sistema anunciador funciona.

La maniobra de desprendimiento se realiza de la manera siguiente 

estando cerrado el conmutador, la corriente pasa por la  bobina que . 

^tras la armadura 18 de la palanca, de desprendimiento 14, ésta 

oscila y su extremidad 15 desprende el pieo 16 de la palanca-diente 

13. En este memento Is palanca diente 13, solicitada por el peso 

de les crqanos del sistema articulado y el pese dr la carga engan- 

PV'.P- per .--I anil lo  10 sobre la palanca pancho 8 ^ire alrededor de 

su t¿ r  3, el sistema articulado se desenvuelve y e-1 objeto 10 es 

1 iterado

AI mismo tiempo la rampa 22 de la palanca-...ancho 8 obra sobre 

la palanca acodada. 21 que maniobra el interruptor 20, la plaquita

26 se separa de los contactos 27, el circuito de señala.cion se 

corta y la lampara que constituye por ejemplo el organo de señala­

miento se extingue. El circuito de la. bobina se corta, la armadura 

Ib se desprende y la paJanea de desprendimiento 14 es solicitada 

por su muelle 23 y vuelve a tomar su posición in ic ia l .

Las disposiciones anteriormente indieadas no serán mas que a 

t i tu lo  de ejemplo, pudiendo ser realizadas otras formas de ejecu­

ción sin modificar en nada el prineipio de la  invención, tanto en 

1 c que se re f iere  a las piezas del mecanismo como a las del inter­

ruptor o a I b naturaleza del apa.rato receptor de señalamiento.

El dispositivo de desprendimiento electro-mecánico que acaba de 

describirse esta caracterizado esencialmente porque:

1 2 . los diferentes crqanos liberados por la maniobra de la pa­
lanea. dr d ■sprendimiento constituyen un sistema, articulado cuyos



oo

•lamentos quedan en unión constante lo que da 1 a. certidumbre de 

obtener un desprendimiento y un en^anehe correctos y precisos.

22. El esfuerzo transmitido a la palanca de desprendimiento en 

la posición de cierre esta reducido al minino per el hecho de que 

las lineas de acción de las fuerzas que so lic itan el desprendimien­

to del sistema articulado pasan todo lo cerca que es deseable de 

los ejes f i j o s  de rotación

32 Al mismo tiempo la disposición de los elementos del sistema 

articulado es tal que en la posición de apertura el momento de la 

fuerza que so l ic i ta  la maniobra de la palanca de desprendimiento 

as máximo, loque permite el enganche automático del anillo  de en­

ganche por simple presión sobre la palanca.

42 El c0e de oscilación 4 de la palanca porta-armadura 14 

r t r  1 c a¡«s ce rea posible ríe la bobina teniendo por efecto esta 

l i í p c r j •ion hacer máximo r 1 esfuerzo de desprendimiento para una
i

carrera total dada de la extremidad de la palanca de desprendi­

miento, a causa del aumento considerable de la fuerza atractiva 

cue resulta de le disminución del entrehierro al minimo psra un 

numere dado de amperes-vueltas

52. La carrera de cada une de los elementos móviles esta l imi­

tada per el jue£0 ele los créenos o por los topes del sistema a r t i ­

culado, no existiendo ninguna pieza loca sobre su eje, lo que ex­

cluye toda posibilidad de falsa maniobra y de mal enganche.

62. El dispositivo de seguridad y el desprendimiento de seeorro 

-sta constituido por un diente único 19 trabando sobre dos per f i les  

de la palanca de desprendimiento y permitiendo asegurar sucesiva­

mente cr una rotación de amplitud conveniente los tres csts„dos 

característicos del funcionamiento: seguridad, desprendimiento 

e lec tr ice  normal y desprendin iento de socorro Adunas, la senci­

l l e z  de este dispositivo permite muy fácilmente reunir los mandos 

* de seguridad y de socorro de varios mecanismos montados sobre un 
mismo soporte.



7£ El interruptor e léctr ico  de señalamiento esta adaptado a 

1 a parte. posterior de la bobina y constituye con ésta un conjunto 

compacto fácilmente d-smontable y que encierre todos los c íanos  

eléctr icos Las conexiones r-stan ase curad, as en esk. conjunto sin 

ninpun hilo o cable exterior. Ademas la chispa de ruptura del 

circuito se produce, en un recinto completamente hermético.

S£. Todas las piezas del mecanismo tienen su ej®s de giro para­

le los  , todas las reacciones u- w;uegc están contenidas en un mismo 

plano y no existe ninpun esfuerzo axial sobre las articulaciones 

del sistema.

N O T A

Le presente invención ocu prende las siguientes reivindicaciones: • 

12 U . dispositivo electro- can ico qui tiene por objeto el d'.s- 

i - te • uto.- <-tieo d--. te I b clase de objetos *:ar¡' ct rizado en 

qu *.: ¿ r . ndo una 1 ;/ueho destinada a sestenir objeto

p cuyo br-'zo esta, articulado por dos bieletas s la ra l anca-di ente 

cuya extremidad choca contra el rxtremo de la palanca de desprendi­

miento la cual l leva  al otro lado de su punto de articulación una. 

armadura susceptible de ser atraida por una. bobina blindada bajo 

la cual sta colocado un interruptor.e léctrico que controla, e l 

orqa.nc k  señalamiento, cuyo interruptor es maniobrado por una 

palanca acedada cuya -xtrtmidacl se apoya sobre el p e r f i l  exterior 

formando diente de la palanca gancho, constituyendo el eonjunto 

un sistema •rticulado de uniones permanentes que asegura la re­

ducción simultanea de los esfuerzos dt enganche y  de desenganche 

automáticos y cuyos árpanos e léctr icos de maniobra y de señalamien­

to están todos reunidos en un wrupo compacto.

2£ En un dispositivo e l ectro-mecanieo le desprendimiento auto­

mático tal como so re -vindica en 1 , un cr. ŝ.nc único asegurando la 

s- '..puridad de enganche 3 t i  accionamiento del desprendimiento de 

socorro caracterizado en que ..sta constituido por un diente 

qn* , rt b r  su orientación, ao.^ura: el .cierre k  k  palanca de
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