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k E ü O E I Á  D E S C R I P T I V A

para una p a ten te  de in ven ción  por v e in te  años, por

= Acoplam iento a rt icu la d o  para unidades de b a s t id o r  r i g i  -  

das. =

a fa v or  de la  Razón S o c ia l

o o c ie ta  Anónima Locom otive a Vapore = E ianco = . 

con r e s id e n c ia  en Milano ( I t a l i a )

9 , B a stion i Magenta.

31 p resen te  invento t ie n e  por o b je to  un nuevo acó 

plam iento a r t icu la d o  para unidades de b a s t id o r  r íg id a s
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21 d ibu jo  adjunto represen ta  a modo de ejem plo so -  

lamente una de la s  v a r io s  m odelos por e l  cu a l puede ser 

e'l invento llev a d o  a la  p r á c t ic a .

La f i g .  1 , es una v is t a  en tjlano que muestra a modo 

de ejemplo un par de b ie la s  conectadas g ira toriam en te  con 

lo s  costad os d e l b a s t id o r .

La f i g .  2 , es una v is t a  en plano que muestra e l  e x tre ­

mo r íg id o  d e l b a s t id o r  que La de ser  unido g iratoriam en  — 

te  en e l  sistem a da la  f i g .  1 .

La f i g  o , es un c o r te  v e r t i c a l  a tra v és  d e l sistem a 

de a r t ic u la c ió n  mostrado en la  f i g .  1 , siendo e l  c o r te  

llev a d o  por la  l ín e a  3 - 3  dicha f i g  1 .

La f i g  4 , muestra un d e t a l le .

La f i g  5 , es un c o r te  v e r t i c a l  p or  e l  extremo d e l 

b a s tid o r  r íg id o  mostrado en la  f i g .  2, y  conectado con 

e l  sistem a de a r t ic u la c ió n  mostrado en la s  f i g s  1 y  3 .

La f i g  6 , es una v is t a  en plano que muestra e l  acó — 

plam iento a r t icu la d o  p r o v is to  de un m uelle de t ra c c ió n  

de doble e fe c t o .

La f i g  7, es un c o r te  v e r t i c a l  que muestra una f o r  -  

ma m odificada  de la  a r t ic u la c ió n  propiam ente d ich a .

Las f i g s  8 y  9 , representan  la  manera de actuar e l  

acop lam iento .

na f i g  1 0 , muestra esquemáticamente la  a p lic a c ió n  

del acopiam iento trip lem en te  a r t icu la d o  con a rre g lo  a l 

invento para la  conexión de t r e s  v e h ícu lo s  de b a s tid o r  

r í g i d o .

Las f i g s  11 y  12, son una e le v a c ió n  y  respectivam en­

te  un plano que muestra la  a p lic a c ió n  d e l nuevo acop la  -  

m iento de dos unidades p r o v is ta s  ambas de rueda impulso —

ra..

Las f i g s  13 y 14, muestran la  a p lic a c ió n , en eleva  -
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c ió n  y  respectivam ente en p la n o , a la  conexión  de nn 

v eh ícu lo  im pulsor con un v e h ícu lo  de a r r a s tr e .

La f i g  15, muestra un método para con ecta r  v a r io s  

v e h ícu lo s  entre s i .

Con r e fe r e n c ia  a la  f i g  1 , 1 y  2 son dos v ig a s  Ion  -  

g itu d in a le s  unidas entre s i  de cu a lq u ier  manera conve — 

n ien te  para formar un b a stid o r  r íg id o .

A la  v ig a  lo n g itu d in a l 1 es asegurada una o r e ja  3 

y  a la  v ig a  lo n g itu d in a l 2 una o r e ja  4 .

A cada una de la s  o r e ja s  3 y  4 (que como in d ica  la  

f i g  i ,  pueden ten er  la  forma de una h o r q u illa  5 ) está  f i ­

jada g iratoriam en te  un extremo de ura b ie la  6 y  re sp e ct iv a  

mente 7 p or medio de un perno c i l in d r ic o  3 y  r e s p e c t iv a  -  

mente 9.

Como puede v erse  en la  f i g  3, e l  extremo opuesto de 

la s  v ie ln s  6 y 7 esta  f i ja d o  g ira toriam en te  p or  medio de 

un perno c i l in d r ic o  10 y  respectivam ente 11 a la  o r e ja  

ah orq u illad a  12 y  respectivam ente de la  p la ca  14. La su -  

p e r f i c i e  in t e r io r  15 de esta  p la ca  t ie n e  lin e a s  genera — 

t r i c e s  v e r t ic a le s  re c ta s  y  es por ejem plo c i l in d r i c a s .

Contra d ich a  s u p e r f ic ie  15 esta  d isp u esto  d e s liz a  -  

b le  e l  c o j in e t e  16 hecho de dos o mas p ie z a s , cuya super 

f i c i e  e x te r io r  17 es c i l i n d r i c a  para adaptarse a la  su -  

p e r f i c i e  15 de la  p la ca  14, m ientras que su s u p e r f ic ie  

in tern a  18 es e s fé r ic a .

Contra es ta  s u p e r f ic ie  e s fé r ic a  18 se adhiere e l  

a n i l lo  de fondo cen trador 19 cuya s u p e r f ic ie  e x te r io r  es 

e s fé r ic a  en la  p a rte  que se ha de ad h erir  y -re sb a la r  en 

e l  c o j in e t e  16.

81 a n i l lo  de fondo cen trad or 19 es mas a lto  que la  

p la ca  14 y  hueco p or  dentro como puede verse  en la  f i g  3 , 

y  sus extremos t ie n e  lin e a s  g e n e ra tr ice s  v e r t i c a le s  re c  -
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tas que forman e x te r i órnente por ejem plo un a, s u p e r f ic ie  

c i l in d r i c a  2 1 .

La p la ca  14 puede ser  soportada p or la s  v ie la s  6 y  

7, o estas  dos v ie la s  pueden ser lib ra d a s  d e l peso de la  

p la ca  de la  forma mostrada en la  f i g  3, en la  cu a l e l  

peso de la  p la ca  es re c ita d o  en lo s  brazos sop ortes  22 

de cu a lqu ier  forma conven iente asegurados a la s  v ig as  

lo n g itu d in a le s  1 y  2 .

Las f i g s  2 y  3, representan  en p ro y e cc ió n  lio r iz ó n  — 

t a l  y  respectivam ente en co rte  v e r t i c a l  por a—a o tro  

b a s tid o r  r íg id o  d ispuesto  para engancliar con lo s  miera..— 

bros  14, 1G y 19.

la  con e x ió n 'e n tre  lo s  dos b a s tid o re s  r íg id o s  es 

efectuada  insertando la  c la v i ja  23 dentro d e l ta la d ro  

24 d e l a n i l lo  cen trador 19 en e l  cual t ie n e  un comodo 

a s ie n to . El a n i l lo  cen trador 19 y  con e l  también e l  c o j i  

nete 16 esta  debidamente soportado siempre que la  cara 

in f e r io r  25 d e l a n i l lo  de fondo 19 descanse sobre e l  bas 

t id o r  mostrado esquemáticamente en la  f i g  6 .

La a ltu ra  d e l b a s t id o r  b en la  f i g  5 , es ig u a l a 

la  a ltu ra  c d e l a n i l lo  cen trador 19 y  la  a ltu ra  c a su 

vez es mayor que la  a ltu ra  d de la  p la ca  14 en una mag­

n itu d  s u f ic ie n te  para asegurar que lo s  b a s tid o re s  r i g i  -  

dos conectados por la  c la v i ja  23 serán completamente l i  

bres de obedecer a cu a lq u ier  d.esplazamiento con r e la c ió n  

entre s i a l cual puedan ser  a q u e llo s  som etidos en la  di 

r e c c io n  v e r t i c a l .

Como esta  in d icad o en la  f i g  6 , una de la s  o r e ja s  

12 y  1-. , de la  p la ca  14 puede ser  conectada a ion m uelle 

de t r a c c ió n  de dob le e fe c to  26 con e l  o b je to  de amorti -  

guar la s  o s c i la c io n e s  de lo s  dos b a s tid o re s  r ig id o s  y
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h a ce r lo s  r e tro ce d e r  más rápidamente a su l ín e a  c e n tr a l.

11 m uelle de re te n c ió n  26 no es n ecesa r io  que este f i j o  

pero en c ie r t o s  ca sos  conviene ag rega rle  o t r o .

La f i g  7, represen ta  una forma m od ificad a  de lo s  

miembros 14, 16 y  19 . La s u p e r f ic ie  in t e r io r  27 de la  

p la ca  14 puede ser  p or  ejemplo e s fé r ic a  (en e l  cual caso 

la  p la ca  14 se hará de dos p ie z a s ) .  La s u p e r f ic ie  ex te  -  

r io r  28 d e l c o j in e t e  16 sera igualm ente e s fé r ic a  para 

adaptarse a a q u e lla ; la  s u p e r f ic ie  in t e r io r  18 de dicho 

c o j in e t e  puede ser  c i l in d r ic a  y  l a  s u p e r f ic ie  e x te r io r  

d e l a n i l lo  cen trador puede ser c i l in d r i c a  para adaptar -  

se a a q u e lla .
La a r t ic u la c ió n  propiam ente d icha que comprende 

esencialm ente lo s  miembros 14, 16 y  19 perm ite que l o s  

b a s tid o re s  f i j o s  adopten m ú ltip le s  p o s ic io n e s  con r e ía  -  

c ió n  entre s i .  Dicha a r t ic u la c ió n  como t a l  s in  embargo 

no p erm itirá  que e l  punto e (que como t a l  e s ta  in d icad o  

en la  f i g  8 , represen ta  la  p ro y e cc ió n  d e í e je  de la  c ía  -  

v i j a  23) tome una p o s ic ió n  d ife r e n te  de la  in d icad a  en 

la  f i g  8 , en la  cu a l e represen ta  no solam ente la  pro -  

y e c c io n  v e r t i c a l  d e l e je  de la  c la v i ja  sino también e l  

punto donde se encuentran la s  l in e a s  c e n tra le s  e - f ,  e—g , 

eh, e - 1 , de lo s  b a s t id o re s  f i j o s .

La f i g  9 , in d ica  e l  funcionam iento r e a liz a d o  p or 

la  a r t ic u la c ió n  antes mencionada p o r  medio de la s  v ie  -  

la s  6 y 7 o sea e l  funcionam iento de p e rm itir  que la  

p ro y e cc ió n  v e r t i c a l  de la  c la v i ja  23 adopte d ife r e n te s  

p o s ic io n e s  desde la s  p o s ic io n e s  en que se encuentran 

la s  l in e a s  ce n tra le s  e-m y  m-p de lo s  dos b a s tid o re s  

r ig id o s .  A con tin u ación  damos algunos ejem plos de e je  -

cu c ion .
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E j e m p l o  I * .

La f i g  10, muestra un ejem plo de la  a p lic a c ió n  de 

la  d is p o s ic ió n  p e r fe cc io n a d a  para e l  acoplam iento de 

tre s  v e liicu lo s  de b a s t id o r  r i j i d o  Q ,R ,3 , cada uno de 

l o s ■cu r ie s  estando p r o v is to  de ruedas im pu lsoras, puede 

d e s a rr o lla r  un e s fu e rzo  de t r a c c ió n .

Suponiendo que l a  d ir e c c ió n  de marcha de lo s  t r e s  

v e h ícu lo s  es la  in d ica d a  por la  f le c h a  T, e l  e s fu erzo  

de t r a c c ió n  d e l v e h ícu lo  Q. sera tran sm itido  por medio 

de la s  c la v i ja s  3 1 -a la s  b ie la s  32 y  33, a l o s  lados 

34 y  35 de lo s  r e s p e c t iv o s  v e h íc u lo s , siendo la  b ie la  

32 re fo rza d a  en com presión y la  b ie la  33 en t r a c c ió n .

De una manera sem ejante serán tra n sm itid os  lo s  e s ­

fu e rz o s  de t r a c c ió n  de lo s  v e h ícu lo s  Q, y R p or medio 

de la s  o r e ja s  3G y  37 a la s  b ie la s  33 y 39 siendo la  

b ie la  3Q esforzad a  en t r a c c ió n  y la  b ie la  39 en compre 

siu n ; a su vez la s  dos b ie la s  tra n sm itirán  e l  esfuerzo  

de t r a c c ió n  a la  c la v i ja  40 y  a l  v e b icu lo  3.

Suponiendo que la  d ir e c c ió n  de marcha sea opuesta 

a la  in d icad a  p or  la  f le c h a  f ,  lo s  e s fu e rzo s  sobre la s  

b ie la s  serán in v e r t id o s .

La con secu en cia  es que e l  com plejo a r t ic u la d o  f o r ­

mado por lo s  t re s  v e h ícu lo s  Q^R.,3, sera  capaz de marchar 

en ambas d ir e c c io n e s . Los acoplam ientos que unen lo s  t r e s  

v e h ícu lo s  pueden esta r  o no p r o v is t o s  de m uelles de re  -  

len e ion  de dob le e fe c t o  con a rre g lo  a la s  c ir cu n s ta n c ia s*

¿u la  f i g  1 0 , están m ostrados lo s  m uelles de re  -  

ten c ión  de doble e fe c t o  41.

E j  e m u l o  2§.



Las f i g s  11 y  12, representan  un ejem plo de la  

a p lic a c ió n  d e l nuevo acoplam iento a la  conexión de dos 

v e h ícu lo s  p r o v is to s  de ruedas im pu lsoras.

G-racias a l acoplam iento a rt icu la d o  e l  com plejo 

resu lta n te  puede marchar en una d ir e c c ió n  lo  mismo míe 

en lo  d ir e c c ió n  opuesta .

Según sea n e ce sa r io  pueden ser  p r o v is to s  top es o 

m uelles de r e te n c ió n .

Sn la  f i g  12 están  m ostrados lo s  dos v e h ícu lo s  como 

p r o v is to s  de topes 42.

E j e m p l o  3.

Las fip ;s 13 y 14, representan  un. ejem plo de la  a p li  

ca c ion  d e l nuevo acoplam iento a la  com presión de una l o ­

comotora U con un v eh ícu lo  V.
e l caso de un. s o lo  v eh icu lo  enganchado la s  dos 

"hielas 43 y 44 pueden ser  d isp u estas  d irig id .as  la s  dos, 

en. la  ;-isma d ire c c ió n  del modo que ambas sean e s fo rz a  -  

das en t r a c c ió n .

La f i g  14, muestra la  locom otora  y e l  veL icu lo  

arrastrado p r o v is to s  p or ejerarlo de to p e s .

3 j e m p' 1 o 4 .

La f i g  13, represen ta  un ejem plo de la  a p lic a c ió n  

del nuevo acoplam iento a la  conexión  de v a r io s  veh icu  -  

l o s  unos en o t r o s .
Las ven ta jas  que lleva , con sigo  e l  nuevo sistem a 

de acoplam iento comparado con l o s  t ip o s  con oc id os  hasta  

ahora con la s  s ig u ie n te s :

l i .  Perm ite todas la s  o s c i la c io n e s  y  desplazam ien -  

to s  r e la t iv o s ,  sim ultáneos u o tr o s  en d ir e c c ió n  v e r t i  -  

c a l ,  h o r iz o n ta l  u o b lic u a  a la s  críales pueda ser  some -  

t ic o s  lo s  "bastidores r íg id o s  con ecta d os .

7 . =
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2§. El peso de la s  unidades conectadas no es sopor -  

túdo por e l  acop lam iento.

3_. Las v e lo c id a d e s  angulares de la s  H e la s  son 

in  dep en 3 i  ent e s .

'3. La unidad im pulsora pue r e s u lta  de la conexión  

de lo s  v e h ícu lo s  im pulsores puede marchar en ambas d i — 

r e ce io n e s .

5 ? . El acopiam iento puede tra n sm itir  e s fu e rzo s  de 

t ra cc ió n  muy im portantes s in  p re s io n e s  e s p e c i f i c a s  inde 

bidcmeute e levadas sobre la s  p a rtes  de f r i c c i ó n  y  s in  

menoscabo de la  f l e x ib i l id a d  y fu erza  de la  con ex ión .

3j .  Los v e h ícu lo s  rué kan s id o ' enganchados pueden 

•-.er fá cilm en te  desenganchados y para es to  u ltim o s o lo  

es te- c e s s r io  cu ita r  la  c la v i ja  c e n tr a l.

iTo hay pue d e c ir  pue lo s  d e ta l le s  de con stru cc ión  

d« forma pueden ser  va ria d os  en la  p r a c t ic a  de lo s  

d e s c r ito s  anteriorm ente y  represen tados en e l  d ibu jo  

ad ju n to .

O T A .

D escrito  su ficien tem en te  e l  p resen te  invento lo  

que se d ec la ra  como de novedad e in ven ción  p ro p ia , son 

la s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s .

1 . = Acoplam iento a r t icu la d o  para con ecta r  dos o 

mas unidades entre s i ,  ca ra cte r iza d o  p or pue e l extre 

mo r íg id o  de una de d ichas unidades es conectado con 

un sistem a a r t ic u lo  do p r o v is to  en un sistem a g ir a t o r io  

asegurado a la  o tra  unidad de modo pue e l  peso de la s  

unidades en cu e s tió n  no es soportado sobre e l  acop la  -

m iento



->. = Acoplam iento ''rti.cu lnno según la  con clu s ión  

I I ,  en e l  cu a l e l  sistem a de a r t ic u la c ió n  comprende un 

a n il lo  de fondo cen trador con s u p e r f ic ie  in t e r io r  c i l i n  — 

d r ica  adaptab le , siendo dicho a n i l lo  cen trador a lo ja d o  

librem ente en dicho c o j in e t e  v con tacto  con e l  mismo 

,r g i c o j in e t e  es a lo ja d o  librem ente en una p la ca  cor­

la  cual es tá  en con tacto  su s u p e r f ic ie  e x te r io r  c i l i n  -  

d r ica  o e s fé r ic a  y e l  juego formado por e l  a n i l l o ,  e l  

,;o jin e te  y la  p la c a , esto  relativam en te su e lto  con re -  

l i c i ó n  a la s  dos unidades que han de ser conectadas 7 

e l  a n i l lo ,  c o j in e t e  y p la ca  son s u s ce p t ib le s  de despla — 

zarse independientem ente entre s i a s i como independien 

ten erte  d e l sistem a de a r t ic u la c ió n  en co n d ic io n e s  de 

movimiento o de re p o so .

= Acoplam iento a r t icu la d o  según la  con clu s ión  

I I ,  en e l  cu a l e l  sistem a a r t icu la d o  consta  en la  p la ca  

en la cual sor a lo ja d o s  e l  c o j in e t e  y e l  a r i l l o  y un a 

p rr  de b ie la s  cuyos extremos son asegurados g ir a t o r ia  -  

mente s la  nls.cs y a l o s  lados de ■'.una de la s  unidades 

,-jue han de ser con ectadas, siendo una de la s  b ie la s  ac­

cionada ñor fu erza s  que son ig u a le s  en magnitud pero 

opuestas en d ir e c c ió n  a la s  fu erza s  que actúan sobre 

la s  o tra s  b ie la s  de modo que la  d ir e c c ió n  de marcha de 

l o s unidades im pulsoras o arrastrad as conectadas p or e l  

acop lam iento, es in d ife r e n te .
4 . = La a p lic a c ió n  d e l a c o p la -le n to  a r t icu la d o  se -  

¿ur la s  con c lu s ion es  15, 2 i y o§ a la  conexión  de va -  

r iu s  b a s t id o re s , ir r  v is o r e s  todos o no, que es ta b le cen  

una locom otora  capaz de marchar lo  mismo en una d ire c  — 

c io n  ,ue en la  c o n tr a r ia .
= La a p lic a c ió n  d e l acoplam iento a r t icu la d o  s e -
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gun la s  con clu s ion es  I I ,  21 y 31 a la  conexión  de v a r io s  

varones de m ercancias o de p a sa je ro s  y su v eh ícu lo  de 

delante  a la  locom otora  de modo que co n stitu y a  'm tren  

a r t ic u la d o .

G?. -  Acoplam iento a r t icu la d o  para unidades de has -  

t id o r  r íg id a s . -  Según se d escr ib e  y  r e iv in d ic a  en es ta  

memoria d e s c r ip t iv a  y  se i lu s t r a  con lo s  d i bu. jo s  que a 

la  misma se acompañan.

Consta es ta  memoria d e s c r ip t iv a  de d iez  h o ja s  f o l i a  

das y  e s c r it a s  a maquina p or  una so la  ca ra .

Madrid, a 10 de Febrero de 1925. 

Leocadio López y  López. =

I jB /  # =
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