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®1 presente invento se relaciona con aparatos
destinados a regular el tiro, es decir, a graduar la punterie
en los canones Llamados anti-aéreos, o sean los destinados a
digparar éontra aeroplancs y aeronaves,

Con arreglo al presente invento, €l &aparato comprer
un érgano que se desplaza en consonancia con la velocidad de
elevacién, (o con la velocidad a gue se gradﬁa la punteria),
(Gue son necesarias para mantener un alza de observacién,
convenientemente asestada sobre el blanco aéreo en movimient
o con arreglo a dicha velocidad convenientemente modificada
por determinados de los factores, que contribuyen & la deterr
nacidn de la desviacién, y comprende ademas, 0tro 6rgano cont
nado con un mecailismo de naturaieza tal yue, al ser éste se
do brgano obligado a correrse ¢ desplazarse a la misma veloc:
que €l primero, yuede la desviacidn vertical, (o la desviacit
lateral u horizontalj, ind icada o transmitida al cafidn o
cariones. &n el aspecto mhs simple del invento, dichos brganc
estin constituidos por unos indices o agujas concéntricas, w
de los cuales es desplazado angularmente y por la aceidn
directa , obligada del manubrio de elevacidn, (o el de
punteria), del alza de observacidn, siendo el otro Indice
desplazado angularmente por el interwedio de un dispositivo
de variacidn de velocidad infinita, cuyo bérgano de reglaje s
gradfia vy fija en una posicidn que obliga al segundo f{ndice
2 moverse a la misma velocidad gue el primero, mediante el
funcionamiento conjugado de dos manivelas, botones o perill:
gue funcionan por med@gfgg7qgwmﬁgagism’“mﬂitiplicador apropis
Uno de egte® Manubrios es accionado con arreglo al tiempo
empleado p°r 12 trayectoria del proyectil, siendo, por Lo tar
evidente, %€ €1 movimiento del otro manubrio habrd de estar

-~

con arresl® al multiplo de la velocidad de elevacidn, (o la



. ca 1 < . .
velocidad de punteria), y €l tiempo de trayectoria, o0 Bea
. 0 cl ]
sproximadamente con arreglo a la desviacion vertical, (o la
desviacidn lateral u horizontal). Cuanco el aparato se destine
8 determinar ambas desv iaciones en la puntcr{a, o sea la
vertical y la lateral u horizontal, se disponen las cosas de
factox
/ : : B
modo (ue un Organoc gue ge¢ desplaza con arreglo al/tiempo de la

trayectoria, sea comin a las dos partes del aparato relaciona-

das con ambas desviaciones.

Para fijar bien las ideas y poder llevar el invéhto
facilmente al terrenc de la pIéCt1964 procederemos a hacer Qna
descripcion detallada del mismo, con referéncia al dibujo que
se€ acompaﬁign el que aparece esqueméticamcnte una forma de
.aparato cénstruido con arreglo 21 invento.

¥l aparato representado esth prgectadc y construido
¢e modo que acuse mediciones precisas y exactisimas de la
desviacion vertical y de la desviacibn lateral u horizontal

basadas en las siguientes férmulas:

(1) Sin d= Hyp x T X sin (. + d) _..p_g sin A cos
sin ¢
=+

faw)

(2) 8in Ik x T x sin < d) x cos X
I Sin =c cos (x T d)
en la que:
d representa la desviacién en el plano vertical.,
RE la velocidad angular de elevacibn,
oc €l éngulo de mira o punteria presente.
D 1a desviacibn lateral u horizontal.
K, la velocidad angular de punteria. : .
T el tiempo empleadc en la trayectoria del proyectil,
Compience dicho aparato un telescopio de elevacidn

A v un telescopio de punteria Al acoplados por un arbol

horizontal B,



Este arvol horizontal e€s maniobrado en su rotacidn
bor el =sirviente de la pieza encargado ce 1& maniobra de
€levacién, a fin de seguir la elevacién del blanco bor medio
de un menubrio elevador b,y descansa en un brazo C, puesto en
rotacidén por el sirviente encargado de la punteria, por medio
de un manubrioc de punteria‘g, e fin de seguir los movimientos
del blanco para la punteria.

1 €s un indice que funcicna por medio del manubrio

B
elevador b, y por el intexmedio de un necanismo que més adelante
se descrite y Q; es otro indice montado concéntricamente al
primero, y accionado por el movimiento de otro manubrio d,

(gue designaremos el manubrio de desviacidn vertical), y por el
intermedio de otro mecanismo cue también se describe mds
adelante. kn ¢! va indicado otro ind ice accionado por el
manubrio de punteria C y por €l intermedioc de otro mecanismo

tuc se describe también més adelante, siendo DX un fnd ice
montado concéntricamente y &accionado por el movimiento de otro
manubrio D(denovminade el mai:ubrioc de Gesviacidn latergl), por
el intermedic de otro mecanismo mas que igualmente se describve
més adelante,

ki &rbol B acciona otros varios arboles, por virtud
de sus movimientos, haciendo que el telescopio elevador siga
los desplazamientos del olauco en elevacibn; éstos &rboles
vén indicados en el dibujo por la letra de referencia < puesto
cue su movimiento angular es proporcional al dngulo de mirs
presente X de las férnulas. X1 manubrio d, que, segﬁn més
adelante se vera es accionado ccn arreglo a sin d de la

. . . - X x
férmula lw=, impulsa dos Arvoles dr. at

2o A
, Sumandose los
3 k3 3 4
movimientos de uno de dichos 4rboles = y del &rbol d+X por
- o
medio de un engranaje epiciclico gxx gque acciona un drbol gﬁ

con arreglo a la suma ée los dos movimientos, es decir, con



arreglo al factor, {x ¥ sin d), el cual, para fines practicos
puede ser considerado como la equivalencia del factor, (% * g)
de las formulas. o0 obstante, en caso de conveniencia o
necesidad, se podrian disponer medios apropiados tales como
un brazo o leva sin, para eliminar éste factor,
La rotacidn del manubrio de elevacidn b, hace girar

¢l elemento primario bl de un dispositivo de variacidn o
graduacién de velocidad, el cual elemento, deberé, por lo tanto,
revolucionar a una velocidad proporcional a la deudesplaza-
miento angular de elevacidy o sea proporcional al factor Ry
de la formula l&, Licho dispositivo de variacidén de velocidad
podré estar establecido en una forma cualquiera conveniente,
vendo representado esquemdticamente en el dibujo, como de la
clase de aquellos cuyo elemento primario o principal Q;, afecta
la forma de un disco, y el elemento secundario la forms de w
rodillo gﬁteniendo el elemento interpuesto la forma de bolas
~montadas en un soporte o carro graduable Q?. richo carro va
acoplado a una bielsg gﬁ animada de movimiento corredizo o

deslizante alternativo, con arreglo a los valores cambiables de

sin (~ #* d) , por €1 intermedio del Juego de palancas conjugadas
sin o

B2, el cual comprende un brazo Qﬁ accionado desde uno de los
arboles o , Ue manera que su movimiento angular sea proporcio-
nal al presente angulo de alza < . Wuicho brazo p? va conectado,
por medio de una biels an, a otro brazo 26, que es de igual
longitud que el Brazo Q? / va dispuesto en paralelismo a él.

Hay otro brazo B que es accionado desde el arbol gﬁ de modo

que €l movimiento angular de éste brazo sea proporcional a,

2
(< * da); el expresado brazo B va articulado, por medio de un:c
biela ﬁs, a otro brazoe 5% que tiene la misma longitud que el
2

brazo BY y vi dispuesto en paralelismo a él. La biela BS, asi

como la bielg st, van montadas a deslizamiento, perpendicular-



mente entre si por medio de un cursor o taco 395, el cual////
lleva un pasador 55, dispuesto en una ranura practicada en uno
de los brazos 3° de una palanca acodada, cuyo otro brazo B7,

v4 acoplado & la antedicha varilla b%. mste juego de bielas
esta establecido de tal modo gue la varilla b* reciba un
moviniento o impulso proporcional a s8in (< * d) como en

sin
: , : . 2 :
el caso anterior. £n su consecuencia, €l rodillo b , revolu-

cionara a una veivcidad proporcional al factor ., X gint*gd
L sin

y como guiera que =21 indice B va engranado al drbol o eje
del rodillo, aicho indice claro esta que habréd de revolucionar
a una velocidad proporcional al expresado factor,

¥l {ndice g} va engranado al elemento secundario
QS de un mecanismo de velocidad variable, €l cual, en el
ejemplo considerado, es de la clase de aquellos en que €l
expresado elemento, secundario afecta la forms de un rodilio,
teniendo el elemento primario la forma de un disco a°%,
teniendo el elemento interpuesto la forma de unas bolas montadas
en un carro o soporte graduable g4. k)l expresado disco €s
accionado pur un motor de velocidad constante que revoluciona
a una velocidad establecida,(yenao su engranaje de mando
indicado en g%x), v como es consiguiente, si el soporte
graduable g4 se fija o ajusta de tal modo que la velocidad
de rotacidn ael indice g} sea igual a la velocidad de rotacidr
del indice Bl, entonces, al ser el desplazamiento o carrera
del soporte g%mﬁdida desde la linea central del disco, pro-
porcional & dicha velocidad, sera una medida del factor ulti-
mamente citado, K1 valor de éste factor es transmitido, por
medio de una biela Qb a un juego de palancas conjugadas y
multiplicadoras d¥ que comprende un brazo giratorio y

ranurad o g5x, al cual va acoplada la biela g5, un Ccur sor

ranurado g?, ¥y una barra ranurada € que tiene su desplaza-

I



miento obligado, por un camino o trayectoria gue es perpendicu-

6 ’
5x, d ¥y e, van acoplados

lar a la del cursor d6. Los brganos d
por medio de un pasador sustentado por un taco o cursor
montado a deslizamiento sobre el brazo g5x yendo dicho pasador
recibido en las ranuras de Los otros dos drganos Qb y . kKl
desplazamiento o carrera de l& barra rasurada e, esta calculado
de modo que sea proporcional al "futuro" tiempo de trayectoria
del proyectil, a cuyv efecto se gradua y ajusta por medio de

una disposicidn de tornilio y tuerca, desde un tornillo w, al
cuél se da vuelﬁas por medio de la manivels El. kste tornillo
Lleva una tuerca en la gue hay montado un indice Ez,dispuesto
en contiguidad al gréfico de"alturas® y "espoletas" Ea, que

es accionado desde el antedicho arpol g? que revoluciona con
arreglo a { >~ *dj. wi expresado grafico presenta dos séries
de curvas, una para las alturas y La otra para los nlmeros de

€ spoleta, maniovrédndose la manivela El de manera que mantenga
el indice &° seialando ia curva de altura correspondiente a la
altura particulér 0 determinada del blanco. En su consecuencia,
la barra ranurada e, se aesplaza con arreglo al "futuro"

tiempo de trayectoria del proyectil, pudiendose averiguar el
nimero de espoletas por el nimero particular senalado en la
Fig.por el indice E<. '

Como mod ificacidn alternativa, el tiempo, o mejor
dicho el factor tiempo de trayectoria, se podré obtener por
medio de una leva o excentrica de triple dimensién, ajustada
desde un principio para altura, y animada de mov imientoc axial
0 radial con arreglo a3 { <+ dj, pudiéndose adoptar una
disposgicidn o medios anéiogos para obtener los numeros de

espoletas. Por las consideraciones anteriormente expuestas

7/ - ..
se comprendera que l& carrera del cursor da , habra de ser

preoporcional a #E x T x sin (< %+ d). ror las formulas antes
sin



expresadas se vera que 21 factor expresado aumcnta o disminuye
de valor en una cantidad Qz sin % cos < , yendo dispuestas al
efecto dos levas o excentricas #® y G, de cuya rotacidn se
obtienen , respectivamente los valores de _D_z ¥y sin ¢ cos ™ ,
La leva F revoluciona desde un arbol X accionado por medio
de la antedicha manivela de desviacidn lateral D, y ésta leva
s€e apoya en un brazo giratorio £ , €l cual, por lo tanto, se
aesplaza con a.reglo al valor 23‘ La otra leva o excéntrica
G revoluciona por medio de uno de los arboies Y s8€ apoya
en un cursor ranurado g, el cual, por lo tanto, se desplaza
con arreglo a los valores sen % cos8©<C, Un pasador gque
lleva un taco montado a deslizamiento sobre el brazo £
atraviesa por las ranuras practicadas en el cursor J2 asi
como por la ranura practicada en otro curscr H, que tiene su

d esplazamiento obligado ©por una trayectoria perpendicular al
cursor g. Los érganos £, g v H, constituyen un juego de
palancas multiplicadoras, (inaicado de una manera general por
la letra de referencia F9), que sirve para desplazar el cursor

H con arreglo ,al factor 22

sin < cos oc. Iiste cursor
acciona una palanca acodada h articulada a un soporte o carro
g7 Yy va conectada al cursor gb citado en un principio y que

v4 montado ewn dicho carro, de donde resulta ique el recorrido

0o carrera de €ste GLtimo cursor, hauréd de ser proporcional a

. & .
R x Tx sine<s + 4 - D sin o< cos o<
& sin =< 2

es decir, proporcional a sin d (véase formula 1&), E1 carro o

7

goporte ', es accionado por medic de una rosca va, que hay

. o X . .
montada en €l antedicho arbol d& 7 accionada por el manubrio
de desviacidn vertical d. Hesulta, pues, que si se acciona

. s X 1
¢l manubrio d, de modo yue obligue al indice d” a desplazarse

5 . . . _1 :
a la misma velocidad que el indice B, la rotacidn de éste

manubrio sera proporcional a sin d , cuyo valor gquedara



ind icado por el movimiento sobre €l cuagdrante g?, de un

indice a%* acoplado al drbol d_X. Las rectificaciones de

observacidén, podrén ser registradas . senaladas por un indice
. ¢ . . < -
¢ que va acwplad a friceién al indice aB%,
' e aue . . . .y
Babldo es/ al aplicarse desviacidn lateral al alza
de un candi en el planc ael alza, 44 por resultado el gque la
. s . / R ./
Linesa de miva nuede abatida, siendo €sta depresion Lo que se
conoce por €l nombre de error complementario. La importancia
’ . R .
de ésta depresibn es igual al valor del antedicho factor de
rectificacion nd, sin © cos =¢ , representado por el movi-
-2
mientc del antedicho cursor H. FPara poder aplicar este factor
ipe . 2 . e -
ae rectlricaclon, €l cursor H tiene un Organo en forma de
cremallers g} que engrana con los dientes de cremallera
N - N P . ,‘
formados en el cuadrante de desviacion vertical gé, {0 en un
drgano unido a dicho cuadrante ), con el fin de que la senal
- ’ - § . . 7/ :
CEYo Ge€ e€ste cuadrante se desplace de su posicidn normal , en
una medida ¢ amplitud proporcional al valor del exyresado
factor de rectif icacidn.
k1l antedicho factor, (QZ gin =< cosXJes una
. « 7/ 4 .
aproximaclon muy estrecha de la exyresion correcta, pero si
. N . . {
s¢ necesitase mayor precisidén todavia, c¢utonces el factor
se expresaria con la férmula: sin b tan¥ V) sinxtdcos (o * d)
({2)
. . - “ -I 4 - -
., 81 se reguirlese precision mnatematica, dicho factor se

expresaria como sigue: sin D tan (D) sin & cos ( X * q):
(8)

€N Uno y Otro casoc &l mecanismo hauria de sufrir la modif icacidn

consiguiente.

Ref'iriendonous ahora a aguella parte del aparato
. N : s T s ) 5
destinada @ la desviacidn lateral o de puuteria, S€ Versg que

la manivela de punteria engrana: con un rodillo gl, el cual,

como €s consiguiente, revoluciona & una veiocidad proporcional

a Ry, éste rodillo ccnstituye el elemcnto primario de un

dispocitivo de velocidad variable, cuyo elemento seécundario



b2
4 > s s ~ -
esta constituido por un disco ¢ y el elemento graduable

interpuesto esta constituido por unas bolas yue van montadas

3 . . . . .
€n un carrec v soporte c¢-. En el ejempio considerado, el disco
D
= . o - . - . .
¢  sirve también de elemento primario de un segundo disposi-
0 0 ./ - . 7 0 - .
tivo de variacion de velocidad cuyo secundario Llo constituye

1 . A . .
otro rodillo 35, estando constituldo el elemento graduable

interpuesto, por unas bolas que vdn montadas en otro carro 35.

3 ’ . . 3
¥l carro o soporte ¢ va acoplade por medio de una biela cv*
‘3.}{ i 4 . ~ )
2 un brazo C de una palanca acodada cuyo otro brazo C

tiene practicada una canal o ranura para recibir el pasador

g?x de un taco QQZ, por el intermedio del cual las bielas c®

4

c, podrén deglizar perpendicuilarmente entre si{. ksta biela cR

va interpuesta entre dos brazos giratorios paralelos e iguales
ALK 82X ; .

C y C**, €l primero de los cuales es accionado desde el
antedicho arbol gf, con arreglo al factor, (< *d). k1l arbol

1X  bodra ser comin al antedicho braze BY,

o eje del prazo ¢
desplazado con arreglo a éste factor. La biela ¢4 v4 inter-
puesta entre otros dos brazos giratorios paralelos e iguales

¢® Csx, ¢l primero de los cuales es accionado desde uno de los
drboles o , de manera gyue oscile dicho brazo con arreglo al
valor de X ., Msta disposicidn constituy un juego de palan-
cas conjugadas , (indicado en general por la& letre de referencia
C2), de tal naturaleza <c¢ue el soporte 33, pueda ser despla-
zadc en una amplitud proporcional 21 factor cos (X ¥ d)

cos X
. . . 3 . . )
por consiguiente, la velocidad de rotacidn del disco c* sera

prepercional a R x Cog X . kIl otro soporte o carro
, T Cos (X % d) ,
35, ve acoplado al soporte bY, cuyo ajuste esta establecido

con arrezlo al factor  sin (X ¥ &) , con la resultante de que
sin

el rodillo g%, teadra que revolucionar a una velocidad propor-
cional a Kk _x sin (X + 4) x Cos , asi es que
£ sin X Cos (o« ¥ dJ

el indice ¢t Lue engrana con el expreszdo rodillo, tendrid que



revoluc ionar también a una veloc idad Dprosorcional a dicho
factor. EL indice D' engrana con un rodille DY, que
constituye el elemento secundario de un dispositivo de veloci-
R} . B 3 - 4 s . -
dad var iable, cuye e€lemento primario, esta constituido por un
. 2 . . . .
disco 1" accicnaede por €l mismo motoxr de velocidad constante
. . SX . .
que acciona el disco d  anteriommente citado, estando el
elenento graduesble interpuesto constituido por unas bolas
5 ’ ! ])ZX ! ’ . P
montadas en un goporte o carro . 4asi, pués, si se gradla
€ste Ultimo sopcrte de manera tal gue la velocidad de rota-
cién del indice ot sea igual a la velocidad de rotacidn del
. 1 e .
indice ¢, entonces la veiocidad del referido soporte al ser
proporcional a dicha velocidad, resultara una medida del
factor Gltimer.ente ci tado. Para poder aplicar el valor de
[ N 5 ZX V . " .
éste tactor, €l soporte D™, va acoplado por medic Ge una
. B . . S
viela BY 2 un urazo ranurado ¥y articulado b ', que forma
parte de un juegu de palancas multislicadoras, (indicado
de una mane:a peneral en DY) cuyos elementos restantes coupren-

- 4 ; . - B .
den una prolongacidén ranurada et ae la antedicha barra de tiem

. 4 . .
PO € ©oull curscr ranurado B accionado por un drbol roscado
Y £, .
p¥x que vé acoplado, por medio de engranaje al arbol b¥,

Las ranuras practicadas en la prolongacién y en €l cursoxr
antedicho van dispuestas en sentido perpendicular entre si, N
el cursor tiene uvue desplagzarse forzosamente por une
trayectoria Dperpendicular a la trayectoria de la barra €.

Un pasador (ue arranca deé un taco o blogue montado a
deslizaniento en el brazo DOF pasa a través de las ranuras
practicadas en los érganos D4 y gl. Como guiera que el

, 3x

brazo D , se desplaza en consongucia con el factor ultimamen-
te citado ¥y Lla prolongacién g} se desplaza en consonancia

con €l factor T, es consecuencia ovligada gue €l movimiento

del cursor D4, habra de ser proporcional a
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R x I.x sin (& _* 4d) X Cos X
T sin « Cos (.

1o cual, con arreglo a la fbérmula 2%, se vé que es igual a

sin D; en su consecuencia, la rotaciodon del drbol U~ al obligar

¢ . 1 . cy .

al Incice U a desplazarse a la misma velocidad (tue el

< . ..l . . - [ 3

indice (¢, es prouorcional a sin D. FEste d1bol IF es
fileteado a,fin de accionar una tuerca vortadcora de un indice

) ’ . . PR _bx
B, que va dispuesto junto a un grafico D, trazade con curvas
apropiadas s en el cual puede tomarse la lectura de la desvig-
cion hécis la derecha , hacia la izquierda en el plano del alzs

s 4 s s . 7 - &L
slendo este grafico accionado por uno de¢ los arboles gue
revolucicna coi. arreglo al éngulo de mira X . La expresada
tuerca lleva un menguito fileteado bO¥ enchavetado en forma

di ) i e A BXX . §o o s 6 B

ceorreciza e€n uw arbol , ¥ acclona un 1ndice LD° mediante
€l cral se pueden hacer las rectificaciones de observacibdn,

« 7 . . . 7 . . ./

La conversion de la desviacion horizontal en desviacidn en
el plano de la linea de mira o punteria, en vez de ser
efectuada por €l grafico D5x , podrs ser efectuada mediante

. . - . - s 7/
un Jjuego de palancas conjugadas, una leva de triple dimension
0 dlsposiclion u otros medios convenientes.

4l funcionar este gparato, el cirviente de la pieza
encargado de la elevacion, y el sirviente encargado de la
punteria dan vuelta a sus regpect ivos manubrios b , ¢, con
el fin de manterner las lineas transversales horizontales ¥
verticales de los respectivos telescopios A y Al sobre el

blanco, . al hacerlo asi hardn girar los indices 8L y ¢! en 1a

forma antes expresada. il artillero encargado de observar la
. . . e s . o
velocidad de desviacion vertical maniobra su manivela d, hasta

que el indice g} se desplaza a la misma velocidad que el

indice ®Bt v el artillero que observa la velocidad de desviacibn

. . . . 1
lateral maniobrard su manivela b, hasta que el fndice L~ se

desplace a igual velocidad que el indice Cl. El sirviente
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encargadc de la observacidn del gréfico "altura y espoletas",
después de haber indicado la altura del blanco obtenida por
medio de un orientador de alturas, dara vuelta & la manivela
B a fin de mantener el indice Ez, apuntando sobre la curva
devaltura" del grafico ES gue corresponds con L& altura deter-
rminada y senalada a gque se haile €l olanco. Los sirvientes o
artilleros' encargados de la observacién de desviacidn
vertical y desviacidn lateral cantan sus respect ivas observa-
ciones 3 entonces el numero de la espoleta es averiguado por
la altura y cant-=do con arreglo a la indicacion de las curvas
Ge espoleta senaladas en el grafico . Se anota el punto
conde e€egtalla él proyectil s entonces se podrén hacer las
rectificaciones de observacidn necesarias maniobrando los

£ 4. e
inclilces a

y 08,

. N € 4. 1 l

kn lugal de empleaxr 1os pares de indiceés B =d+ y
Cl-Dl, se podra emplear si se quiere un solo indice, "equilibra-
. . - . . . . { -
do", accionado por el intermedic de un eugranaje epiciclico, en

o S s 4 ¢ .

vez de uno u otro o0 de cada uno de dichos pares de indices, o
en su defecto, uno de Los indices de cada par podri ser
recemplazado por un cuadrante graduado.

La desviacidén lateral podra ser automaticamente
ootenida, bien sea en €l plano de mira, como gqueda dicho, o
€n el plano horizontal, (en cuyo caso se prescindiria del

P serie reemplazado por

Organo de cremallera g+ y el grafico U
w: cuadrante sencillo y fijo y un indice o aguja giratoria),
coir arreglo al tipo de slza que llevasen los caiiones, y al
método de aplicar las desviaciones a las piezés. Adenés,
las desviaciones podrén ser transmitidas directamente a los
carones, siendo ésta transmisién adicional o substitutiva

. o . s 4 N
de la indicacion, segun hemos expresado antes.

Las rectificaciones en punto a huelga o viento del



proyectil, =asl como las de palistica, elevacidn tangencial y
otrcs reglajes, podran ir también acopladas 0 incorporadas en el
aparato, pudiéndose también dejar margen para el tiempo
perdido entre €l ajuste de la espoleta de La granada y la
salida de ésta Ultima del canibn,

¥n vez de los Juegoé de palanca BR y C¢ anteriormente
descritos, se podran emplear dispositivos logaritmicos, levas
o excéntricas de tres dimensiones, o un sistema de dispositivos
de velocidad variable, y en vez de los juegos de palancas de, Le
y P2, se poaran emplear levas de tres dimensiones o un sistenma
de dispositivos de velocidad variable.

La precisidén del aparato anteriormente descrito obedece
al hecho de que funciona estrictamente con arreglo a férmulas
natematicas, expresando la relacion que existe entre las
velocidades angulares en el momento de observacibén y la futura
posicidi del blanco. La interpretacidn de las férmulas se
efectla en totalidad por medios mecénicos, evitando de éeste
modo las desventajas o inconvenientes de gue adolecen los
dispositivos o aparatos eléctrico8 que necesariamente tienen
que ser de construccion muy delicada, y altamente sensibles
a la influencia del estado climatolbégico, sademas, el hecho de
tener que establecer conexiones eléctricas es de por si una
potente causa de retraso y de error, y en el caso de que una
pieza u Organo cualquiera del aparato, no funcionase como es
debido, la causa de ello no sera tan facil de averiguar como

cuando se trata de un aparato mecédnico.

Habiendo ya descrito y detallado con toda amplitud
la naturaleza de nuestro invento asi como la maners de llevarlo
a cabo en la prédctica, debemos hacer constar que las disposicio=

nes anteriormente descritas son susceptibles de ligeras modifica-



ciones en sus dimensiones y detulles, sin que por ello se
altere el princinico fundamental del invento.- Tambien se hace
constar que dicho invento se refiere a la patente inglesa de
fecha 3 de mgrzo de 1924, seralada con el n¢ 5,442, acogiéndose
por lo tanto, a Llos beneficiés que concede el art? 16 de 1la
Ley de Propiedad industrial, referente al Convenic Internaciond
de 18cd, modificado por el Acuerdo ae la Conferencia de
sruse.as de Liciembore de 1l9uU y 1o yue constituye la esencie de
dicho invento y por Lo que solicitamos patente de invenoiéﬁ
por veinte anos en ¥spana es por: "Perfeccionamientos en los
aparatos para regular ei tiro de lLos camnones contra aeroplsnos";
caracterizandose por lo siguiente:

19, -pPor un Organoc cue se Gesplaza con arreglo a lag
velocidad de elevacidén necesaria para mantener un alza ae
observacién sobre el blanco aéreo en novimientg, (o con
arreglo a dicha velocidad convenientemente modificado poxr
determinados de los factores que contribuyena la determinacidn
de la desviacidn), y otro érgeno que estd combinado con un
mecanismo de naturaleza tal que al tenerse gue desplazar éste
Oltimo érgano & la misma velocidad que el primero, quedara
la desviacién vertical indicada o transmitida, (o ambas cosas)
al caildén o caiones.,

2Q,- Un gparato destinado a regular el tiro o
punteria en Los canones que se disparan contra aeroplanos el
cual comprende ui érgano gue se degplaza con arreglo a la
velocidad de punteria necesaria para mantener un alza de
observacién asestada sobre el blanco &ere€o en movimiento, (o
con arreglo a ésta veloc idad, counvenientemente modificada por
determinados de los factores ue contyribuyen a determinar La
desviacicnj, y uvtro 6rgano que esta combinado con un mecanismo

de naturaleza tal, yue al tenerse yue desplazar éste GLtimo
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6rgano a la misma velocidad gue €l primero pueda ser indicada
o transmitida al candn o canones la desviacidén lateral u
horizontal. ' l
32, - Un aparato destinadec a regular el tiroc o
'punterfa en 10s cariones que se disparan contra & roplanos el
cual comprende doslérganos gque se desplazan con arreglo
a la velocidad de elevacién y a la velocidad de punteria,
respectivimente, necesarias para mantener asestada un &lza de
¢
observacibnsobre el blanco aerec en movimiento, (o con
arreglo a dichas velocidades convenlentemente modificadas por
determinados de los factores que contribuyen a la determina-
cion de Las desviaciones, y .dos 6rgan05 correspondiéntes gue
estan combinados con un mecanismo de naturaleza tal, que.al
cada ung de = , ‘ ‘ .
tenerse que desplazar/estos ultimos Organos a la misma velo-
cigai que ¢l dérgano correspondiente de los dos primeros, pueda
la desviacién vertical y la desviacién lateral u horizontal ser
indicadas o transmitidas al canén o canones, . .
4¢,- Un aparato con arreglo & Lo gue se especifica
en la reivindicaciocn precedente, en el uvue Los eXpresados 6rgano&
estdn constituidos por parejas de indices concéntricos en los.
que un indice -de une de las parejas es desplazado en sentido
angular directsmente por la maniobra de 1la manivela elevadors
ael alza de observacién, guedando uno de Los indices del otro
par desplazado directamente tambien en sentido angular por
la manivela de punteria del alza de obserVacién, mientras que
Los Gemds indices son desplazados angulermente por el inter-
medio de dispositivos de variacion de velocidad cuyos
elementos graduables estan ajustados en una posicidn tal que
obliguen al segundo indice de cada par a desplazarse a la misma

velocidad que el primer indice de cada par, mediante la acidn

conjugada de maiiivelas o empunaduras gue accionan por el
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intermedio de un mecanismo multiplicador apropiado, siendo )
accionada une de éstas manivelas o manubrios con arreglo al

tiempo de trayectoria de la granada o proyectil, y las G emas
con arreglo a la desviacion vertical y la desviacidn lateral
u horizontal que se tenga gue averiguar,

5¥,~- Un aparato establecido con arreglo a una
cualguiera de las reivindicaciones 1=, 24 0 34, en el que 108
brganos de referencia funcionan sobre un indice equilibrado
o indices equilibrados,

6%,- uUn aparato establecido con arreglo a la
reivindicacion 4% en el que la manivela, perilla o tirador,
funciona con arreglo al tlempo o periodo de trayectoria de la
granada y acciona parte de un dispositivo indicador del nimero
de la espoleta,.

7¢¥,- Un sparato establecido con arreglo a la
reivindicacidn 3% o a la reivindicacidn 44, para ser emplieado
en comoinacidén con un alza o canbn de la clase de aquelles
en que la desviacidén lateral es‘ dada en el plano del alza,
estando tomadas las oportunas disposiciones para variar la
Gesviacidén vertical resultante dada por et aparato con arreglo
al error complemeintario,

"perfeccionamientos en los aparatos para regular
el tiro de 10s carlones contra aeroplanos’; tal y como gueda
substancialmente déscrito en la presente memoria e ilustrado
en los dibujos yue se acompanan.

¥ sta memor ia consté de dieciseis hojas escritas por

una sola cara.
badrid, LU de Febrero de 1925,

Vickers, Limited,

P2,
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