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e para una patento de 1nvencvion por veinte éiﬁos por" Lidquina pa' ‘

+"i4 . . ra obtener de e varra, cuarpos pequsiosts igunles entre si"
a favor de la Razdn Socisl ikalmedie & Oo. Maschinenfa orik Ak-=
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Bl 1nvento("ae refiere av upe micuina g e fabrina oontinuamen
T de barras cuerp??nmotalic;)e iguales entre s{, pudiendo ser elegiga
la foris de los »:uerpos dentro de ampl:l;s; -1imites. Los cuerpos“zﬂl
pueien ya recibf;,su forﬁa:L exterior genural por medio de ra.nu.ras_
de las oarras. ,\ﬁl trauajowconsiste esencialmente en ue taladra.
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5
corta, preusa y recorta. La. ma(-uina tiene,herran‘ientas movic.as

" vm' R

‘O'F ﬁ“‘g‘ - .’
res los cu les’ se asientanwon una travies 8 situada p~tralelamente




nerramiertas construida coerSpondiontemento de varias partes la

&
cual coLo un todo puede ser introducida en el vastidor de la maouina

y sacada del mismo.. Una mrticularidad eSpecialmde la mécuin: consis:

te en gue las herram’'entas mencion .das estan dispucstas en varias
s u -
series la mayor parte de las veoea en dos, en la caja de herrauier-'i‘

=

tas. 1a barra cue se{ha de tratar es introducida ordinariamente en -

Fern
& f X

la direccidn transversal de la maquina y por consiguiente en una d4i-"—
reocion perpendicular al arbol de manivela. Cada trozo que de ella 2
e ha de formar, despuss de ue ha co:rido a traves de unu serie de ’

herrawientas es llevada 8l principio de la segunﬁa serie de herra-fl
by :

&
tas, aun no estan terminadas. ILas tuercas reciben. por ejemplo, en,,'”

1la miquina solo la forua ordiraria corriente la mayor parte de 135'9
: o . -

- )
veoes, mientras .ue la rosca es cortada en otra’ miguins & & mano.

P \—é
T Ia fig 1 es

'«

de manivela se encuentra en el punto muerto superior y la
a
mencionada por consiguiente en 1la posicidn mas, el evada.
‘x K2

o
i Ia fig 2 es una vista por encima fe esta traviesa.

Ia fig 3 es un corte vertical berpenﬂicular al arbol de manivela s
1?1 e’

través de la macuina. La parte por encima de 1a linea de corte 8 es o
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" te para el punzdén ce taladrar.zﬁﬁ

4 en'la'fig~8 2 3
wr 4
. La fig 5 es un corte pardial vertiocal por la parte interior de la ca-

Lo,

Ja de herramienta y por ‘uns parte del uastidor__e la macuina segin la. A

<.: N h~-‘.. ' ‘ ‘1:‘“ . _’__1
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La tig 6 es un corte %fansversal vottioal med10-8 través del sopor=

linea 5 en la fig 7

La fig 7 e8 un corte rorizontal por la md ui.a segun la linea 7 de

, %,
la fig 3 en el cual se”han suprimido una gran parte de las partes
. Ty RS
de ls mamuiba Cue Se encuentran cetras cdel plano .del corte.

-, | " 5
La fig 8 es8 un oorte horizontal Por la macuina segun la linea 8 do

¢ il -

La fig 9 es wne vista lateral ée ié caja e ier amientas° debe mos=-

la fig 3.

trar una parte de 1a barra articulada de la mavuina Cue no puede ver
PRI .

8e con suficiente claridad eu las demas fi.gu:r‘as.',’P

La fig 10 @8 un grupo ‘e es: qu;s que muestran el modo de trauaJo de

dos punxones ¥y de una ospiga de centrar. -

o "

matieo que muestra el %gvimie“to de 1ls ba-

La fig 11 es un grupo es

g o

rra que s8e La de trazar de 1la mordaza que la sujeta durante ciertas

wm

operaciones ce tranaJo ae dos corre\eraa que tranSportan el trozo

©
Separado de la barra, de una herramienta g otra A vy el expulsor pa-

B . =
ra cada pieza torminada ¥ para lﬁg.viru\as En 1la fig 10 ha sido e- =

€
legida 1la altura de los 61ferentes es<uqmas doble Co la carrera de
- . |

las partes correspondient es en las figuras e los didujos. Bn la fig

¥
8 las alturas de los distintos es- uemas timnaxigual carrers que lag
{N
rartes corrospondientemente movidas ;n las figuras constructivas, Ia

longitud media en 1a lines recta ﬁbrizontalmento de todos los esque-

'\4
v.-

volucidn. Los escuemas 1rdican por consiguiente para cada punto de
5
revolucion de la manivela la posicidn’ que tiene la parte correspon-~
it

diente movida alternativa ¥ respectivameate la barra‘aue 86 ha de tra- ﬁg

mes indica el tinmpov“ue el arbol de manivela necesita para uns re-
]




elegida pPra ejemplo

- P 5y
nales taladradoa, 1oa cuales en ot;ﬁ ;;cuiqu;og provistos de roscas .4
y PorﬂconsiSui,nte ;;n complotado§g§ZmJJﬁu%iééfg%;rminadas. Estos ouer T
pos o;gggnales son ya formados previgiéﬁfzﬁpor medio de ranuras corrqéj;'
pondientoa ¢e la barriﬁhuc geha de tratar; esldgﬁfr que la ovarra ouné:mﬂ
o B e

ta solo de tales cuerpos alineados - inmediatamentolunos tras otros, pe-ﬁ=%

e e -

'“ro todavia conastacos metalicamente.'
A 23 e
El- arbol manivela 10 descansa enLla parte inferior del bastidor de la’™=
" Ta
maguing 11 y gira en lgydireccion-de las flecLaswinaicadas en las figs
. .—9 .

~Er ..."'ﬁﬂ(
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- TN

1 y 3;. lleva acuiindo sobre uno de _sus extromos el;volante 12,80bre el nq
-

otro uni rueds dent'ﬁa 15 ue sirve .para la impdbion de un arbol de dis—
tribucidén 14. Este arbzl 1leva 1gu;;;ente aculad;zéa rueda dentada 16. s
En embos muiiones de 1a3man1vela 18‘;taca las bieiis 19 las cuales abra
zan ;or arriba munonesiﬁ? de las€Tj§vie§as 21. Las traviesas resbalah,rJ
Jen dos’ oolumnas verticales 221&s:cu;ies muntenidas por medio de tor-Ez
nill:? 23, fig 8 desoa?san sobre }z; extremgsdggégriores de los dos
mon@gptes del vastidor de la maouina 11. Los taladros roscados de las
oolnmn%? abrazan a 1os£}ornillos 23 oon algo dbbj;ego de modo que las ‘
colum;as 22 pueden serqﬁago aju%é%g?s sobre el bastidor de la méquina

¢ e {a,r

S

o o T

11 por ejemplo por medio-de tornillos horizontalegilos cusles san gira=

AN

dos hacla adentro en los rebordes;de las colnmnqs 22 y oprimen con sus

i"" Q

superficies extremas anteriores contra 1os tornillos 23. En la fig 8

I:'-g‘ R i f‘.‘
estd representada una parte de uno“ae“los robordos de las colummas 22
XT 5 [ R ,: ..... A "\ o i
oon los tornillos de ajuste 17 ue 'en- ellas 8 oncuentran.
) %‘v&f« \zk R K

En las traviesas 21 se “asientan un@punzon 24 para!taladrar los cuerpos

R »”

oxagonales _una cuchilla 25 para cortaf estos ouor,os Separand 010s deA:
1. i 3

la harra 26, un punzon 27 fig 3 «ue proveo a loa cuerpos exagonales

1--

Fo o
en la parte superior inmediatamente y en la part ' inferior mediante la




cooperacion de un: matriz 28, fig 3, de la superficie cdénica y final-
mente un: mu:triz 29 gue d4 a los cuerpos exagonrles el tamaiio de la
liave. Cada uno de 1los 3dos montantes verticales del bastidor de la mi-
qu;na 11 tione~por encima del cojlinete del arbol minivela un soporte
30, figs 1 y 6, psra las cajas de herrsmientas de la mAquina. Este
consta de un: parte inferior 31 en el oual se as’entan.fijamente las
rarramien a8 que descansan en el trabajo de la miquina, y una parte su-
perior 32 .ue 80lo contiene gulas para las herramientas movidas. Ias
dos partes 31 y 32 son muntenidas juntas por medio del ancla 33 ¥ un

tornillo 34.

la var-a 26 que contiere 108 cuerpos exagon.les previamente forma-
dos, figs 4 y 7, es introducida en la mdquira entre dos guias latera-
les 35, las quales se asientan en la parte inferior 31 de 1la caja de
herramientas, su avance se verifica intermitentemente por :edios cono-
¢1do8 ¢ue no estdn indicados en el dibujo. Tambien se supone en 1las
figs 3 a 9 que los muifiones de manivela 18 ¥ por consigulente las tra-
viesas 21 se encuent-an en la posicidén mas elevada. A esta posicidn de
las manivelas corresponie el nimero III en las figs 10 y 11. la flecha
33 indica la direccidn del movimiento de los muiones de manivela: En
las figs 10 y 11, I indica 1a posicidén mds baja de ambas manivelas. II
centro de carrera en el movimiento ascendente de las manivelas y IVel
centro de carrera en su movimiento descendente.

En el momento que se supone en el didbujo la barra 26 emp;oza su avan-
ce ¥y al mismo tiempo empigzan tambien las herramientas 24,25,27 y 29
unidas con la traviesa 21, su movimiento de descenso. En la fig 11 la
linea 36 interrumpida por medio de pequefios circulos indica el mov%miene
to de la barra 26. Cuanio el arbol manivela ha seguido girando mis, en )
el ejemplo de ejecucion representado de la miuuina, de la posicidén III

por eJemplo 60°, la barra 26 vuelve & estar en reposo; entonces sSobre-—.
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.

do” algo mas aelgauo, lleva giratoria la parte e mordaza 46. Un arbol”

Y

sale por encima la ouohilla fija 38 hacia afuera del cuerpo exagonal 40

< w Y- ‘\‘x“’ & & )

que forma el extremo anterior’a% 1& barra de tal manera cue los bord08“ h
- St ¥ “ '. -‘: "“", :),8

cortantes de la cunnilla fija 38 y re»pectivamente de 1a movible 25 90#3,”
\} A~ e ‘:' t-‘—’:ﬁ
oncuentran exactamente por encima Fel lugar mas estrecho. Ia ouohilla k‘j;
55 '&‘ ;. . _'ﬂ L

58 es manteniﬂa por med io de los tornillos dibujados de puntos en la’yi j
RS w—* nﬁm‘ B ,r,h ‘i'&'&"h -
fig 4, en el cuerpo 31, los cuales tornillos 8on introducidos en el re= 3
b e SO s T AT

e
uajo para recibir el arbol 47 y,a traves del taladro roscado para re

%5} - '—"“ﬂ

ciblr el perno de gf%o 45 inaicado igualmonte por puntos en la fig'
ot ¥ -‘h)‘g AE

El ouerpo 40a fig 7#ps entonces moviao al lugarutue adopta el cuerpog:
\,.& -, it

40b ya provisto de wn agujero er' el glro ¢e manivela pPrecedente, Rt
qg‘..- ﬂ?‘*& o g

“I} 1an pronto como,luPuarra 26 en su av nce haqllegado a pararse 0 vo— ig
- ﬁ ‘L “ H B

consta en el egemplo oo ejecucion representaao do una correders guia
[~} -1 x.!t "
e o
guiaua verticalmente- on la parﬁg‘inferior 31 do.la ca ja de herramien
'!ﬂ_l ; SRR -:'1
y de unu parte ie quggcion 46 ue gira alrededor de un perno 45. El po
“ X “a S ’K‘"

Ay I R

2 A L f"‘ ;i‘ X

et

47 figs 4 ¥y 5, cue GQSoansa&pn un extremo en un taladro de la partezigin"

ad A : L, R

fi':‘ k 3 AT N 3 s
de caja 31 y en el otro thremO'%Efﬁn oojinetgmegpecial atornillado 48%;

< ;
ply

11~va por ceuve jo de 1:-“parte de mquaza 46 una palanca 50; el extremo
. [28% m
libre ue esta palanca'g;grana enjgga muesca 6e 8 corredera 43, mientrab*ﬂ

N ;" o)
o

Que una leva 52 en esta palanca se apoya“ obntra»un brazo 53 dirigido ha

e ﬁ-s' — mr'h“ ,.\; ’»:.'t(

cia abajo de la parte aeghornaza‘46 En el extrzgoiexterior lleva el gg{
“t

bol 47 en una palanca 54F?figs ?U en el que es dispuasto un rodillo#

- _,,_‘ R .

. kr.v
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55 sobre sl cual descansaguna wia 56 dibujada de puntos en la fig 5 de
""-'9
una palanca 57. Esta pala£2a girgmzlrededor de un?perno 58 cuyos ex- iy

2 ¥

tremos descansan en tarugos 59 1os cualos punden ser oprimidos hacia




abgjo por mevio ce tornillos 60. las :enciéduras en latc ue pueden ser
(es,.lazac 08 log tiruro8 59 son fressdas ea la fundicidn del bvastidor

e 1a ra uina. U extremo ¢e 1lu palanca 57 vuve se encuentra primera-
conte resle.’o a 2la u.s 56.11eva un roc¢illo 59. el cusl se apoya oon
tra el 1c.c o manivela 60, fips 3y 8 .

Qan preato ¢. 0 1. .arva 26 viere o cnararse,eppics el fisco curvo 60
“oogrimir acin a jo o0 1o rievinuidén o Ycrnillo 59 s las palancas
57 y 54..n ¢.s2 : oo 1w sglane:s 55 gita acia wrrlia lo -ue tiere por
CONSLG gl 21e 0 la cor-efera 43 entre er 1lu ran »a 41 ué 86 encuentra
Ss.ue g 1a'o l1: w3 26y la varta Je .or 1na 46 en la ranura 41
3it 2rn enfreate.Anted sin ewmareo e : © 11 mrte ‘e mordsza 46 se a-—
20ye Ffirue.cate - ..t 0 ¢ lu ranira 41  ae se encLer tra fre.te a ella,
la D»al n.u 50 L1 ros.idlaco yu o acla asjo er ol (o- o 438 de la corre—

era 43,'e O o0 1la 2erreiera ea 3w wovivi-onto ascentente viene a
peroroe 7ol o 451 8010 ves ala am e 1l ou eyl g o%linﬁrica 50a
conceotrioa £l wu 6n e 1vro ‘e la mor-uu. e bijer Ién 46,%1 morento

3 C1iro e/ re’ 0 w0 rt U1 i bol 47 es 8002 ea '.uco s30lo aun para opri
nir 1. rer aza 46_f1r;c sue? Caeta woe bro Te 1n run o1m 41 .8 Se encus
tra frc:te a e;lg,en el o&so «ual la Lar-a 26 se oorire al mismo tiempo
irwidl. nto fima, 2ono we 3 cr 0 <oatra la corre..ra 43 u en reposo.
Los nuionos - e nanivela 18 oo.dn en exte mo...nto en 1. posiciodn Iv, fig
10 muy corew 7 coriendo. 1ot .nte se end letran e. Dunzén de taladrar
24 7 1. cueiillz qizavu 56 muv :ar-:a por encima u la barra 26.

-0 la t.oavicsa 21,8e walcitun, o el ejernlo e e’'cc.cidn rexr eseatado
abtornillt 38 g7 sesra 08 vo e 10 fe tornillos awsrill res 2la,d08 oas.
quillos Z7a y 29a,in estos :au uillos son introfuci‘as 1 s -er amientass

27 7 28 ya mqncion:'as e 13 ;. ales 1la 27 sirve oura nrovzer & .un cnr'
erpo erasonal, cor ajeisslo 47°4(Lire 3y 7) en 8l 1lu7o sBunerior de una

Sape=Ti: e coai.a, micutres ue le 29 en scoperucidén con una natriz 61



gque se asienta fija em la parte inferior 31 3e la caja de her-amientas
sirve parsa dar a un cuerpo exagonal por ejemplo 40c el tafiaiio exacto de
la 1llave, .7 es un punzon recalcalor; traba ja Jjunto don el punzén re-
calcador 26 en el c.al igualuente se asionta fijg en la parte inferior
31 pero gue puece ser ajustado en todoa senticos, de mod o que pusde ger
ajustaco exactamente céntricamerte con relacidn al punzén recalcador 27.

Bn 1la fig 7 son provistos por &lemplo para este fin dos tornillos 64,
103 cuules en in ajuste zusl uniera por medios no indicados pueden ser
asegurados y en la proximidial del cuerpo recalcador 28 llevan do8 muiio-
nes exceuntricos. Co.o tercer medio para el ajuste del cuerpo reoaloador
28 sirve wn tornillo 65.

Por adebajo e la natriz 29 sSe asienta en la par e inferior 31 una ma-
triz 61 la cual en el ejJemplo de e ‘ecucidn rereventado se supone fija-
mente oprimi:a h.ocia adenftro.

Para mejor comprender lo ue resta de explicacidn de la maruina es
convenierte partir e la posicidn fe los do8 muilones de manivela 18 en
la cusl estos se ian retirado unos 48° del punto muerto inferior y por
consiguiente ocupan unsa posicidén sonre el cen ro entre los puntos I y
II en las figs 9 y 10. En este mgnento es taladrado un cuerpo exagonal
que se encueutra en el lugar 40b, fig 7. Un cuerpo exagonal, por ejem=-
plo 40 es cortado por la cizaya de la barra 26 y cescensa sobre la par-~
te inferior 31 frente a la horauilla 66 de unz correedersa 67. E.cuerpo
exagonal que se encuentra en.al lugar del cwerpo 40¢c es8 provisto.por
el efecto ue las matrices 27,28 en 108 lalos supgrior e inferiar, de la
suerfic e coénica corrien e y el cuer)o exagonal, ue se encuentra en el
lugar del cuerpo 404 es opr%milo por medio de wn punz6én 68 completammn-—
te o traves ue 1la uatriz 61,despues de ue ha recibido por medio de ca-
da una Ge 1las matrices 29 y 61 provistas cada una ¢e un taladro exago-
nal, las dimensiones transversales corrgctas. El cuerpo ya terminado

descansa ahora sobre un contrapunzén 69, figs 3 el cual se enouentra



%“

~en su po»icion mas*haja corré’spon lente s 19. lir:ea 69a,fig 10, Ie esco-

t
billa 70, figs 3 y ’7 ¥y la r'palanca expulsoraﬁ?l Se encuentran en‘“este

7

vmomento en el centro de la Jc%riz 61 maug (,eroa que en sl momento,,supues

ks 30
to en la fig 7. La linea 70a. en la fig 11 indica el movimiento d%pambas,
- g -

. .. ‘s')
e 'i
el A

partes 70,71, “

i
Cuand o los mmmes ae manivela 18 3e ‘an retirado unos 45° del' pun=- _ *
s A “fn :
to muerto inferior iﬁlas esco u 1llas 70 y la pulanca expulsora 71 emp
i ™

. za . eomo indica 1s ];;.Enea 70a };zg movimie. to rapido ascendente en el %‘ual e
kv ,} oLid S X

el ouerpo exagonal onroujaco aEt;avos de 61 oel-eSpacio 72 en el cualldes‘. )
’oa.n}sa. el punzon 69,, es expulsa?i}moia afuera ¥y al mismo tiempo las v({-;?
‘rutas gue se encuen:;raﬂn en lé&:riferia ce la ma,triz inferior 61 son ::;
pulsadas scia abajJo de 1a supez:{icie de 1lsa parte 31 por medio de las e
escobillas 70. Tan pr;:to como :a a verificgdo fstas operaciones ef ;
expalsor ¥ las escobillas 70 v~~;1ven muy raniuan:;nte a la posid én in=
dicana en la fig 7. La;:% partes k'?O‘ RZ 71 reciben s&:i movimient o por medi:’- f

N Wf r e
¥y en un aguJe o 31l. ,provisto e la gnis para el° punzon 69 y lleva en el :
..“51‘: M" ) E:'Qf
otro oxtremo inferior una palanca 74. figs 3y 7 la cual estd unida
- g
por meiio ace una barra ’;5 son una%ﬁala.nca 76 la cual se asienta fija-

mente soore el arbol 77 ?}ig 7. hs‘:j axri)ol gira en” un cojinete 78- aborO ;,_
nilliado en un montante del bastid or de E:1 maquinaﬂi.n, por debtajJo del
cual sovre el arbol 77 Seﬁisialta mw. palanca 79.]5' cusl lleva en su
extremo libre el rod illoi"eﬁo Este r“éc’:!.?&llo se apoya contra una superfiw

cie 81. curva, fig 3; esta gurva recorre en gran parte por ejemplo en
- ‘7"'“ M

1&
la fig 3 por encima de u.n»angulo d35135° an la supcrfi -1e de 1la parte

X

central reforzada del arbol 10; desciende enseguida, gomo estd indica-
ao por puntos en la fig Sﬁzlgo adentro del arbol y en la parte que sir

ve psars Oar a la esoobillaﬂo y al IIelér"'i’ull._sor 71 el movimiento slternativo

. W Lo

[
rdpido mencionado el arbol ‘estd aun magﬁ profunﬁarente hendido. Esta par

4"«




e,
)
3
4
.
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~

te: profun( anernte xen

ipo @ o, :E‘Q

plo 459 Te la fig 111resu1ta tar-,.:ien Lue co-)g

.
oy

"'L';
¢os partes 70 ¥y 71 a.l principiogue su movimien
Ze .‘;‘ﬁ?‘ e

se encuontran al “Jrincipio el movimimto ce 1'~
iw Wb

67 una correfera 83 cve tiese unbvarra 63, fig '? 1a cual sirve para

‘» A

é¢ora- °8 ¥y «ue ha siéo ;rovisto CE;iiisoos supeg{?iies conicas, a una" ‘

me triz exagonal 61. Ia’corredera 85 osjcg unide %ﬁf medio de una barra jr
84, ﬁg 7, con una palazca 85 la%;\ﬁf‘ee asienta fi jamente sobre un az“ﬂ
bol 86. Este arhol d;scansa en dos“foﬁ eteé 87 i%'s curles juntos con el 1

ferior 31.

Te la fig 7 se decuce ‘que 1los coﬁé§etea para: gl”?ngI 86 podrian

e
oontrarse icualmcnte bienéen los do8 montantes. rel" pastidor de la mi-

guina 11. Ia caja de r- :mier tas puere sin eamm.rg“%ag ser introducida y ,z-
‘e

i i 7 &
vuelta a sacar musS co- oca y rapic’amente cuanc o i{-bol 86 es soporta-

& A%¢

~ * r‘..-o‘ \'\.15

do en ella y tanbien 0B posible mas comOc smente yas;é,:miﬂn‘cras la caja de

"'l

rer aricntas pe enc aentra." fuera e la' mn.uina . comprobar sl 1la corre-

qar

& |
dera 83 trabaja correctamente cespues-n.e su union con la palanca 85.50~
x ,_.-__~4g, . -

=

, i
bre el arbol 86 se asicnt_%;kipualmente fi,ja una palanca 88 la cual por

-

meti0 de una barrvae 89 fig.3, estd ?fnd.da con un: palanca 90 1la cual gi-

e 4\«.: -‘Q—
ra alredielor del perno 917el oual 88" asienta en un: ﬁ%ervbtra. 92 én 1a
_‘D

Fip s

U
parte 31. n la palanca 90 Be asienta un rosillo 29 cue estd destimdo.

-
LS W

s trabajar junto con la pieza curva 95. El muelle Qb:sirve para mante-—

!

3
ner al rodillo 93 constan‘b%en te en contaoto con la superficie perife—~
> 3 N _’,

rica do la parte Oentral el arbol de manivela 10 y,%’es naectivamente

de la piega curva 95. Proximamtnte cmndo la esco}:ili 70 y &1 expulwe
A
sor 71 han 1legado al ﬁral‘;’;e su movimierxto ‘e avange, empleza la co-




gy

DR )

.'L

. elevada, como inuica la curva 69a en lau fig 10. Cono el cuerpo .

rredera 83 GOmoé;ndioa la %%nea 85& en 1uxfig 11, en su movimiengéx"

Jto de avance bajo 1s aceion de la ourva 95. Pgco despues la gar?éé?,

5 f{\-’?" o P
63 coje a la pieza de trabajo Lue s8e encuentra sobre la matrizTZB 5;;@

y la empuja lacla la mutri;kél. Cuando oste movimiento de avance. ;,5,
4‘3&? | 3" (}4‘" —x

.;;ha terminado el contrapunzon 69 fig 3 ouyo movimie:r to asoondog}e -

e v *ﬂ‘
ompieza cuando*las dos partes 70,71 estdnjproximas al firal dew:

~a

T -
-8u movimiento hacia atras, Uno ha 1legado aan a su posicion masghe
"5‘6\,.»

'] " -

 'exagona1 transportado hacia la watriz 61 tiene por ¢ebajo una surZF”

‘tperficie cénica y ademds sobro ol arbol 73 Jig 7, e fijado un . to

%
pes 98 elastico en direccion vertioal el cuerpo exagonal no lle-

5
gara mis allsa de la matriz 61* No es por consiguiente necesario

A Z

J PR

'—-qr‘,,, ~
Ltk ]

i S

‘wue la barra articulada fuerte y por consiguiente posada wue os-»“

w -, 3+

' Parmada por el punzdén 69. la palanca de dos brazoi 99, :fig 5,1'18.

A Y i3
varra 100 y 1a bielat101 haya llagado ya en eate momento a la po—
“4/
sicidn final 1ndicada en- la fig 3, cuanao el cuerpo axagonal 110-

go por encima ue e matriz 61‘ rara el movimiento del punzon 69‘ B

':r'. £ -8

&
sirve el dlScOiOX entrico 103 el cual se asienta fijamente sobre’

el arbol 14. Larpalanﬁ; 99 gifa slrededor de un muién 104, fig 3%

T Sip

el cusal es introducido a traves e 1la Lor uilla de uns biela 108
‘—é's);

la cuzl mediiante um perno 106 es manteniaa por una hor.uilla 107

ol N
en la parte iuforior 31. bl muelle 109 sirve para mantener al ro

gf

dillo 110 eonstantenqnte gp contacto cm el édisco excentrico 105.

La corredera 67;que sirve pure 1levar el ouerpo exagonal cortad;ff
a la matriz 2é~empieza cOmo indica 1a curva 67a en la fig 11, ) f:
movimiento de.;vance cuando la corredera 83 ya nha recorrido una“i,
parte de su Qz%imiunto de anZEQ. El movimiento de avance de laau~;|
corredera 67 ﬂb.termina si;'omnérga oom&afgdica la fig 11 sinonilm
hasta un ciertgttiompo dafpues de-terﬂifqdo el movimiento retrggi:.




’do 60 la

¥
lizeras, recibir un, movimiento retrovraﬁo nuy rapido. Para el mo- "
- ( s

vimieito de 1 corredera 67 sirve la ‘curvs 1121 figs 1 y 2. Contra ;ﬁ

N E a 6" ‘ ,7.- == % o8 Sy -4
eata curva gse apoya un roaillo 1lo 1ndicado 8010 por puntos en la.ﬁg
] " B e X ¥ 23
figws, el cual se encuentra en elfoytremo aogun< corta palanca an= ¥
et ke DL :

gular. la cual se asienta fijamento sobre el perno 114, fig 1, el L

cual ‘puede girar en” an soporte ahor uillado, el cual es fijado cer

...,n?.“;. kL gt -
ca“de uno de los soportes del arbol manivcla%?u el bastidor de la
ar ‘._a_’.; _‘,AI A )

mavuina. Ll bdbrazo largo de la palanca angular esta unido por me~

R -~

dio e unn bnrra 115 con una p.l:inca 116 figs 1 y 7, 1la cual se
¥ w&:; b a -
aglenta fijamente sopre un aruoiLllsa el oual-ggoae girar en sl

cojinete 117 igualm*nte ahor ulllado tel cual esgfijado en un re-

B
d

W
ba jo del montarnte Icl*uastidor de la méjuina .ue Se encuentra a la

derecha en 1n fig 1. Eate rebajo Se estrecha haqggaabajo de tal
,u?; i
manera ,ue S0lo el cojinete 117 encuentra sitio en su fondo para

e 2
cuya_ fijacién sirve los tornnlos‘«‘ne £ig 7. "‘ﬂ
En virtu” ce este fuiftekestrecﬂg;i?nto racia abajo de la avertu-
ra 0 re.ajo se pierce solo una partf insionificnnzf del soporte
30 p-ra, la parte inferior ‘e 1ls caJ; (e, xor:amiertas. Un muelle

~ u\’

visible*eiw la fip 1 Lue une 1s barra-115 ¥y la pél :nca angular gae
" ~$d-

lleva el rodillo 118, ouiea e ue_el rodaillo 115 ‘eaté siempre en
L4

Pectar

I“é

.
contacto con la curva 112 1ls cualpi rualmonte pasa en _un lugar a la
«a' - ¥ B E
superficie periférica Aerla partegcertral reforzaua 631 arbol ma-
- F’“m -.1I ‘_’; - ‘_‘} .ﬁ
nivela 10, camo ruestra>la fig 3. ""ff; o ﬁ
-w:lh s o ‘ 3

Cuan 0 108 muwiones ¢e manivela de lu po»icion ‘on ’ue se habian re-
o
tiraco unos 452 %e 1la posicion de punto muarto 1nferior han llega
"a L f’
do al punto muerto superior ITI, figs 10 y 11, la corredera 67 =me
o n 413;’ Bl ul
encontrara tambien ya otra vez en su ‘posicidn inicial de la fig 7;

v
t

oS

- L)
en su consecuencia el av nce de la barra 28 no encugntra en este




W

’ ‘ e + ‘ S

. » L . .

- morento nigun obstaculo eE;su camino. Tampoco en el movim1entﬁrf.
don P NETH

. ~ue reciben porila correfera los ouerposrexagonhles pueien estos

R

_pasar mas alld de su objetivo en virtud de la disposicién del to-

Pe 83c en la c;:vefera 83,ﬁ3§“;"" N;;; |
Tan pronto co%z_ha termin&ggwel avance ce la barra 26, 1la moruaz;
;5>46 empieza ¢ cerrarse, ﬁi rofya fue mencionado ¥ en este movif‘~
miento es term{gfﬁo.cuzrﬁo Iﬁ:imuuones ie manivela 1€ en su movi- A
mionto ﬁescenﬂ;g%e lan llegaéz prOY1manent§ua la mitad ce su 05{3 k
rrera 0 sea cuando el punzogngzlanrador 24:?fig 4 y el cuchillo 25,

se encuentran completamente oer<a Yy por encims fe ls barra 26. lg§2?5
v"‘

fan pronto momo ‘1es manivelas pasan por enoima del punto muerto “G%ff

R i -Zn
supcrior empiezan su movimie-to de nescenso el punzdn 68 ¥y la es-
.
piga centraGora 120,como muestran les curvas 683 ¥y 120a de la fig
ﬂ I.S"r

b ¥a .
lanca de dos brazos*lzz el cual lleva un rocillo 124 _ue se apoya, i

51
cantra un disco excentrico 123. la palanca 122 S3e asienta 100& 80= .

- = g

bre un arbol hueco 123 el cual .descansa en un miembro de forua de = -

oot

torquilla 124, el cual puede girsr alrecedor de un mwidn 125; este

o

iy
mu40n es sostenido vor dos anillas soportes 126“133 cuales se asien
tan, en el ejemnlo de ejecucion_dibujado,en la parte superior 3?

de la caja de rerramientas, pero gue tamblen pueden encontrarso,
}s

R

cuando el disco excentrico 60, fig 3 es oorrespondientem-nte re~
g ﬂ *‘ ),

4

ducido, en los Aos montantes Rel uastiﬂor oe latmacuina 11, como

resulta de la fig 8. Kl “isco excentrico 60, para no dificultar la

-

elaricad de los disaos&éxcentricos inmedisztos ;gté “ibujado rela=-

tivamerte grande; pogrfé ¢ omo in&}oa le fig 3 ser reduoido sufi-

claentencnte pera abegurég espacio para wl =rbol 1?5 que vé& 4e mon-

tante a nontante del Dastiéor de laﬂma1uina. v:;%?!I
e LB

las espiga ™ centradora-- 120 esta unida por meuio de un muion que




pass a traves (e i pleza corre‘era 123, con vns pslunca ghorqui-
11:.0a 130 1a cial es fijaca sore un arbol 131. iste srbol Aescan~—
3a en cofjinetes 152 los ow les se asiertan en 13 parte suverior 32
8 .. su.. .e jer aients. §obre este arbol e 2sienta fijanente

unt palanca 133, figs 8 y 9, la cunl estd uni”a por medio de una
barra 154 con un- palanca angular 1355 (ne se asienta fiqamento S0=~
bro un arbol 1,6 el cusl descansa en el arvol -uamco 123, fig 3. El
brazo lurgo ¢e la pzlunca 155 lleva un rodillo 138, el cual coopera
con un “isco exceutrico 139, figs & y 9; este Ultimo se asients fi-
Jumonte Soure u arbol 14. Los perncs ue sSe unen al punzon 68 y la es=-
-pize ceatalora 120 con 1lus palancas corresponientes son pa saé&os

a {ravés ce a~ujorus luterales en 10s costuillos 29a ¥y 27a; los cua-
les no se vén en la g 3.

%1 movi . iento fe ‘esceuso ae 1a espiga centradora 120 es terminado
cranio 108 pernos (e nanivela 18 en su movimiento descendente han lle-
gaco proximacente a 1 mitac de carrera IV. -fig 10 ~ cono tambien
pucie verse en la fig 10 en 1a cual la linea 120a d8 el movimiento
el punzon. La punte de la espiga 120 enouw, a en este caso al duerpo
¢¥agonal el cual "escansa en la metriz recalcadcra 28, exactamente
en el certro ‘e ects ratriz y re la parte cili érica de esta espiga
penetra avn una cie;ta meilda en el tala‘ro e la mmtriz recalcado-
ra 28. 31 punzdn 68, en el_mOmento en «ue los muiones de manivela
18 llagan a la posicidn 1., hu llegudo con su saperficie inferior
68b de forra anular proximgmente a la superficie horizontal su-
verior cel cuer.o exagonal, el cual ai.ora es lievaco por el punzdn

ue entre tanto ra ul:anzado Sua poisicidn mas elevada. KEn el lado
inferior ¢el Dunzdn 68 se encoentra unu espiga ce for a cdnica la
cual ceutral al cuerpo exagonal.

Proximarente lacia el movento en ._ue sl punzén 69 se asienta so-

"k



bre el cuerpo exagonal, empiezan tamble.. & cortar amias matrices 29
y 61 por.ve 1 - traviesa ;1 1a des:enciCo erntretanto. Al cantinuwar
descenciento 1t traviesa, fur .te la cu:l las 708 matrices 29 y 61
elanoran exterior.ente el cuerpo ers=onal, éeaciendgn tambien los
pu.zones 68 y 69 con velociial co.stunterc.te igunl, de tul manera
wue 8i 1ot muiones < e uanivela lan llemalo a la posicidén inferior
Ge punto muervo I, fig 19 ¥y por consiguiente las Cos watrices 29 y
61 se tocan proximanente, el cuerpo eragonal eus empujado .acia a-
6entro.ue la matriz lasts nedia altrora. esie este momento el pun-
zén 69, co o indica la curva 69a ce muave muy rapi-awente hacia
abajo mientras .:ie el punzdén 68 sigue con lentitud mucko mayor. El
movimionto ¢eScon’ente e ambos punzouc: 66 y 69 cowo ind ca lu fig
10, proximamecrte en el mismo moicnto o sea Zespues do qjue el cuer- E
po exagonal ra sifo pasado a través corpletarente ¢e la parte mas
extrecia suderior ¢e la mtriz 61l y p.cie aicra caer libremente.

il cuerpo exagoral cae entonces sobre la super{i ie horizontal su-
perior cdel punzén 69 ue se le adelznté y como 1 fig 11 indica
enpieza inmediataicnte cespues tambien ls uctivi ad fel expulsor 71
¥ (e 1w esScobill: 7. Solre la ult%nn p rte ¢l woviriento descen~
cente de 1os mu.ones < e teni-en 18, el c.erpo exagonsl situado so-
b:q la matriz 28 es provisto por 1la cooperacidn ¢e las jo8 matrices
27,28 por arribva y por a ajo ce superficie cdénicas por mefio Ad
efecto (e recalcado. 31 los pernos Qe manivela }an-aguendieo pro-
ximamente rasta la mitaa de carrera, las matrices 27,28 se han re-
tirado entr~ s{ ¢e tal mo”"o ,ue lu garra 63 ‘e ls corredera 83 pue
de apoyarse contra el cierpo exagonal - ue ﬁescgnsa Sobre 28 y mo-
ve;lo 1acia adelante; La morcaza 43,46 se abre, como indica la fig
11, oportunancnte antes de empezar el avance de la barra 26. Una
ventana 150 mueve & la palanca 50 hacia abajo y lleva de tal man a=

ra hacia atrds a8 1la mordaza a la. posicifén de reposo ~ibujada en
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lsflo enire 1:f tvuv esa ¥ 1aron1a de 10T & 1. ntas 8ino desde ahﬁo- )

~28,fi~ 5, oS a}astuule ¥ se- adienta taw. 1eJ§%n el cas:uillo de

, a v
nta 141, figs 5 7 6 ai el souhvte 140~des,lnzable en direcciodn
Lo

] g 'I\‘ .
1. fig 5 tgp,pronto como la
bre al r0611§§'59

la traviasu 21 se enc ﬁ%ntra pera reéJcir el peso de la mA uinai‘“;
N H“,-‘ﬂ - L -‘.«_(_»t —ﬁ.‘ .‘n'f;‘ -
> ouu alt ra molo lo pos 1\1e, a una altara?tan pecueila por encima
- \‘7-“} e -« u(h. %\ . m

{o lv caja (e ,eruemi(ttus Jl,uz ue l¢8 ierrarientas movidas 24

->s I AV &2
= ) “‘ 4
25,68 r 120, asi co.o 20 yﬂEV no purien’ser introducidas ﬂeséefBI

3 kS .'x\:
2 i -,fv**'\ SRR

< ] i
. id . -
a travas de as ua“tra.V1 euss %w o
R

2 riv compeusur ‘1os ¢ ~efect08“ o fairicacign ée rostaje, le matr1z~

It
o

-':“ (\. .

o <

traasversal. Pury scst-an eIﬁiwnyon 24 en %?s uillo 41 sirv
4% T Ot ﬂ

an tornil o de nrcsion 1125%'.cua1 wes 1_eva'Qﬂp0r un tornillo
o - :nvx"— REEE

143 del-udo y nesolazable iw a’

al autrre0o 110,

51 ciacuillo 144 qaﬁ;sirveﬁkvra la #a2ia del cas uillo 141 es tam'ﬁt

bied desplazails en ﬂi*eccjonaxraasversal en f%vparte sunerior 32

t.‘-r— —-—
" sy .
ie 1. caja de er -an- ig tas aorno*:ln"’"a la fi~ 4,581 cascuillo 144
| 2N S5 J
t:{sne un: mmidn rue segevcventra Su as ;ento an un reoajo rodondo

(e

g
l45k§01 3USTPD do coﬁﬁﬁcuion qum’e. SOateni o por medio de un a-~

Y o wees

nillojl75 at rnillaéo y asegirado 'sontra el qirdﬁﬁe tal manera

B

. b
] {' E “.’* .

que 31}3&5 ulllo 144 pieve egeoltar el movimiento transversal men
R IR e T vy
gioncio.in Tirtud de esta >0"i'ﬂida6 de ﬁesnl&zafSe transversalnen

‘\' =

te, ~el v.inzon 24 se yo‘tra por si%;dono cuan: Su 7oaicion no es-
B T
ta exactamonte 2entrata con resve: to a la netriz. talaaradora 45.
wE

R -rnl v -
Ia cn~ illas cizapa 25 ec sScatenifa  -or mecio e los tornillos
.‘1 . —u& o A Y \‘3

g :
148 7 spor.8a rcor la -nna transversg} 149 chi la es ajustable
s x\t,, Yt "h - L
en direc: 1on vertical. La bontracuc:illa 38 ¢ snahsa sobre el fondo
NI o wﬂ &
de 1a atertlra del cuerpo 31 en el cual es introducido el arbol 47
"6

* i
con 8u palanca desie el:lado posterior de 1z caja do&Jerrawientas

D o N _\, . 1
"‘\" R LN : e"'

antes de ser atornillsao ‘el cojinbte 48. *ambien paero ser ajusta®




e ’ - ?ﬁ‘ v S bl I :
‘DQSOrito suficig, temonte elﬂp;kscnte invento lo

.ue se declara co=

\f "ﬂ~' % _‘&":" )
. .y IO Ce novecal e-invencién pr?bi son 1 g siguie ‘tes reivindicaciones Mv
e E KR . ﬁf‘.{%w HRSE TS ww (»*‘_‘3
3 1° - kaouina p ra fabricar oe "RT "AS pQQueuos cuerpos igu les entre “
si en la cual;san sostenidaé‘por una traé&esa ¥y movidas alternati-~¢%: -

o e T e Mg
vamonte en 11neu recta herrami’s. tas cortantes(por ejemplo punzones’

¥ 'k. adﬂtr k) N -l\"’;'r ‘41{
taladracores, cuciillas cizaya'ﬁy matrioes recalcadoras las cuales m€§e
o} "9::-:‘ T \.ﬂ“ - — -

"son movidas alternativamente pOF un érbol manivela giratorio, carac=“
: oy - "‘r " 3

b ; ') h, . 14
terizada poroue las herramientas son ﬂispuestas en d4os series con oégg
., ‘@; ;‘,:. e N '

Jeto ¢e. ue las rer“amientas céﬁ%riman todo log;osible bajo 1la tra-—
viesa y por con51pu1ente pueda.darse a la travf%aa ¥ 81 arbol mani-*

vela las Gimersiones Tias pe.usidd posibles. = 7
i, i
2% - jid uina segln 1la oonslusiogkl oaraoterizada bor.ue es ﬁispugs

ta una correcera (67}'@ ue 8irve para transportar cada plexza ue se’
1‘ Lol

ha ¢e elaborar al primer par fém?erramientas 1nmediata cuando el ul-

Augl

t4mo par de rerwamientas de una 48 las serles deﬁherramientas e in-~

-\.

ﬂuico sobre la misxm:? ﬂ@:

38 -~ Laquina segin 1a, conolusion ﬁ%araoterlzada-por ue o8 dispues- p

S mg A
.f' o
<y 7% . -

o,

to aun~una Segunia oofgidera (83 )" la cual transporta 8 cada pleza Ilfi

. " JUF-StE-ial W g

que se ha ¢e elaborar, mde Lerramierta eh Lerram nta centro de lsa

Y —_—
i

- oS

sepun'a Borie de her*amiﬂntas. ﬁﬁif

4> - paguira segin 1“8 conclusionesgz y 5 car&oterizqdas por ue las

"l
T -

& %a
correieras (67 y 83) aolgg;ueden ser‘moviaas alternativumente on

linea recta.

L - ALY 35
g
5 - 4 ul a segln las conclusiones*l y 2 caracterf%gda Por ue son

e —ﬁ ~! :\

provistos topes(63 y 98 %ﬁf cu‘leé1impiden que oaca pieza ue se




- * B “ ‘“‘, .

o ..\ ”
. ” o

sulo por e emplo ¥ 90" con ra; cc‘Lo al aruo);: ¢ manivela.

7% = .a:quina scpun 1o concltﬁsionis, curar-tvrizaoa por ue ls pieza :

6 Y al"gg

_»oae se .= e ala.orar es movma_x;.rci. acel nie en la direccion 8.

e

G om e i A “‘25} 8

m071mierto ce 1s warra em iu-prilera serie v e er tLientas y contra
K -

eutu ¢ireccio. e iva e 18 8usanc Serie de ierrac.ientas)

5r-.-_,4..1 uing pora dauric.r e .:r‘_;-:.-a.-.: c-gue.-;d'..“"b':ar:;os ijrazles, entre
. . .-l A

3 (

en la cwal rer anicutas moxu( a3 d..LuCI‘uBtiV&LGutB en linea rec-'

.l. ‘{ ) -t"'-

"Son.so08tunicas por wne triociesa e ed movma alternativamente
. “ &\3&\ . “‘ m ‘ . J.Z*
por .ue(- io é6 un arool e manivelzi"viz-"t"rlo,,carac.temzaaa porque
t C*'M s

w=f
188" uelramion ua.s(:.‘i 25,4539 ¥y 71’:. vole son movi:-ad por la traviesa pueaj&v
P e

- A . "(-.

cen ser irtrocuci-.-as_en la ALY uira & través Le esta traviesa. _ ,
r s . g it
9% = Lagyuins pyre la. fanr:cacion €C Larrad e ye 1.8.l08 guerpos igua. ;,_,

R ,.,':‘ v-

r ).,,- ﬂ
i1us_entre 8i, en lu .c: al er a.,..ienta., Lovi.us aiteruativauente en .\

&!ﬂi'— - ‘,:{,y E -

1i’ea rec a S0T ure. traviesa, 1u cual es wovi'w' alternativawente por; ¥
e By § ol
recio -ic " arwuol e mnivela giratcorio, cariclerizaia por.ue estas m?

LY
\"} o ff':'-,.,o - e

Ler: amie 8s Jon diap“esbus pOTe 10 Lenos en : 0o series ¥y son intro=-

S S L ﬂﬂ&f“-"‘” ' $ Eeid
duclr as en:la m’ uina*a través e la travie sa. -
B .

epeloe 'v'—-— ﬂ’ - o ) .
102y - pAcing segin v oonolmion:l eu lua cw.1”is uarra& ue se ha g
zd L y .
e

ce elan,orar s sostenica fiJa ces pF_eb de cu - aviuce por medlo de
el &% 7
N o
ma moréaze caracterizic a por ae la-mordaze wonuta. iie una corrsaera
qu ) *ﬂ;‘ RS )
(43) moviia en ans lo,recto con rewecto a la~“warra y ‘e uam pleza
# S .

(461 tue oprine a las.arra contra®e.c: corre eraﬁ. ‘ B

-
pre———— -y

11 2 r..aauina segln - la:’:! conclusioges 1 3 10 cara~terlzada por.ueel

\\,. q

movimiento e la corredera (43) ¥, ‘e “1la pic.za Y mord,za(46) se ve-
T . g
rifica por medio de una:palance angular (50, 5‘,) cwo efecto de avan

Er

t‘*“ [ prdf il m?:_‘.
ce sobre la correiera e3 interrumpido- antes de gua la pieza ce mor- \
b . k-

E
daza (46) sSe raya colonado fijamento contra la us.rra (26). .

:-n"!‘




oalan -4 (50) dOu'.l’e el-u ve auoya *ona:u ws sugerficie ex trena de 1;3.1.,,,“_'a
e # =3 Su ‘B % .'
pu.l .nt'a(;SO) ue .Lora wire parte se la o u.,lha cilindrica, y esta{.- o
5 . ; r,,,\ " Y L
‘supericie 63 ol 2intricu c,on:rcu <, c'uu al ar;.ol (47) ue lleva a 1

&
ot
u_\‘fuv-

g Q&.L&n;a .

s 138 - i ui & gogin lu soncla 16n 11,

e .",:“ O T ,,f-c‘« iy ‘-
: '-iir"e Sa G»:xi"f;%"r 11 mor u'u(‘;.B 46 Jgf, 3
nea (57) 1a euil influye cont un;.. Ja'cto 1 torul(56) sobre una pa=.:
. , s T _ﬁ,w . e 4.!,! W
v ” ‘“‘la.nca(54) £1inain ou‘mol arbol (47, % #0.- qﬂa.(. Wh.ce (& giro (58) de 1la
- . . A___k“ . W‘:’ '.;vv;y\_x __}}
,Fpala.nua (5'7) pur' e’ Jcr ajstac o'fpor 81 miocwo ngulo recto y con =:iiE;
v;";-?b-*"“"é" 7»’—‘ N \‘ﬁ‘ o —’%
b I‘eu )e\fvto a .(.4. ’-’A.A. ) ‘wli (\)' ). i
- ; A i .t . ‘l : m E % 7 .

o - o
14-» .miuinu sezin t‘i;.’ conelodi Sne 1, & 7 9 ca¥Rcteriz ¢a por. ue un
% - _‘n

v e

1 v,,? g = B
o variau )Gl‘;uh dentas (24 1: SVLTE por in 1 mlesa pua(‘en ser aes-
: (; ,.% SD»* g -.m a:v\‘
pl.;zu aa en glrea. io‘trlateral con Lt
4 : TG o
L eualed bon unidas .;uon‘la traviesa™
) L R T oy o5
Qs s e - e . :
15 1&@.;. 4 sefan in conel s Del wwxracte 17 ii"*oor ue los sopor-
. s >

tes(140,37a ¥ 23 a.r*}“’ ius er ,’ftrzsi.u.; nevi ns ulternativawente

A\
por lv &ruvigua Jgon 113&( 0B en t%n ros dw 2 trw'leua los cur les
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. . : . om
sirven p-r: 1w intredu:éion e 17
- . . . rﬁ"’_“_

viesa. 3 y

161~ J.df—‘_ui;.v. sugla l.to gon 21. siono.s 8 9, c:trae"erww‘a por- ue ;ruias
) ‘ﬁ ""i‘;:? o

(144) para una o0 varluas f ulentas movi us alt- r’mtivamente por la
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tmvie.sa puelien desplazurse en la c?xja c ,;ﬁerrmni ;ntas, d~ntro de la
’-uuf:... — .T-
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¢c.al oe chific& 1la elauoracion
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172= La uina segun la caclusion 15, ga asterizaca pOT'he lutraviesa .

movimi ento alterna




183~ 4 uina sa~in la conclusidn 17, caracterizaca por ue guias(22)
en las cuales la travieua puece resialar lternativamente son ajus~-
tables en . ireccidn perpendicular & lu drec.idn .el movimiento de

1u travie:a. .

19~ 1A uias .eein lu conclusidn 1%, caruct rizula por.ue punzones o
serra;.ie tas andlooas(68,120) wo res alan en herramientas(29,27) mo
vicas alternativauente en la travieua eotdn unicses por articulacion
d¢ertro Ge loc cosortes (27a y 29, o esies ervamientas con pralancas
Lue sir-en ors lu impulsidn e tslo8 punzones.

202 - 18 ui & Serin 1s conclusion 1, curascterizaca po; ve un arbol (73
Gue wueve & un expulsor paura 1os . .1ur-os ya.elaborados,y‘una es8cobi-
lle 0 nedio anilo~o para wuwitur luc vir fas, e. soporiaco en la par-
te(31) -0 1a nd i1 we 1leve 1l.o criad .las fijas.

.

2l® - La .ira se~un la conclosion 29, caraclerizada por ue-un tope(98
ue evita . ue un Luerno ue A "e sar sla ore’o por ultinms vez en }a
wd uina pule 2or elante "el .ar: a wr - tas correspondientes,es
fijaio en un arbol (73) en forra de un nalanca,

222~ 1A ui a2 segin la zon»1lusidn 17, caructeriz-a o us el arbol (73
es impulsaco por gr?io “e un disco excs Litico ¢ Le aslenta soovrs wm
arbol ‘e m1 ivela, ‘wm ate su movim§~nfo ‘e tramw Jo.

23- = 18 -nine veetn la conel:sidn 3, caracteriza’s per‘ue la ¢ rrede-
ra rue mueve a los trozos i se &n "o ela.ovar en lsa gepunca sSerie
ce ‘er -ani~-tas es impulsada Jesre un arbol (86) cl cual estd situado
praralelo al arbol "¢ anivela ¥y recibe su movimi: “o0 ce giro ¢e un
d1isco excwitrico(95) e es 1 avaf o souvre el arbol - e manivela.(10).
24% - Ma ul a sepin la conclusidén 23 caracterzaca por ue el arbol
(86) sue impulsa a la correcera(83) es soportado en wn: parte (31) de

la md,uina, cue pic’e cer sacada, la cunl parte lleva las herramimn—

tas (45,38,28,61) fijas durante sl trabajo.
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poraue la corrodera
(67) es impulsada por medioﬂ%g ,un- disco de leva (112)

x-ll

sohro el arbol ce nianivela. .
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i ' - ' ‘
W 255~ Haquiva segun 1& conclusion 2, caracteri radsa

—]

wue se asienta

B

-P'»...

26a -~ Ldyuins segun la conclusion 1 caracterizada porcue 1los cuerpos s

g -

Lue se lan de elaborar en elfg&;ég Lna déﬂlgé operaciones de traLdi?
Elir ‘wie J.a cual sg les ¢a una ft;i' a7 (> terio@(‘prlsmatiﬁa por med%é; ‘
matrices, son com;zetamonteff%pulsados a traves de una de las matri—.w””f3
-u;;;iy despues de esto son cogi?os por un éé;%féor. #ﬁ?‘

S ")m " ot

’“279 - Maguinn sepuﬁgla oonclusion 1.~caracterizaoa porcue los coji—'f
ES 55

netes del arbol de munlvela se. encuontran poY 10 menos en parte porgg
%m meﬁ_ o

deoajo de 1la parto (31) _ue puede"’ °&carse oeJ;

14& s

qu.ma la cual par

te oontiene las :erramlenbas qde no se mueven en el traiajo. _
i hf A 'r f""

282" - Lncuin:. begun Ja conclusion 1, earacterizada por1ue partes del
.’ ol :h

bastidor de la ma»uina (11) e sostienen los co
‘I““.
manivela estan 6ispuestas proximas 8 una parte (31) que puede sacarse

i |#m‘g
de la meduina y ue llevs

Jinetes del arbol @

lss herranientas no movidas en su traoaj
20

ot e R
v oonvionen soporte§§%§ra un arbol auxiliar(l4)'aue lileva discos exg
i b e
’ ceutrlcos en el cual discos ergﬁntricos “Gue ‘no pueden Ser alofaios 4
1"k S -

\h.n J\\

ya sobre el arbol auxiliar (14) & entre a ue:las partes del vastidor de

la mafuina {11) son ﬁisPuestos sobre el arbol doig;nivela.

: s
28&:;Laouina Segln las conclusio%{s 1 ¥y 10, earacterlza

da porque la

Aﬁ uy

mordaza se encuentra en na parte (51) due pdedefsacarse facilmente'
e, R )
de” lﬂ naguina la cual barte contlene‘las LerJamigntas -de no son mo=

,ﬁ,n». ST { .
vidae an el travajo de a ma<uina. e

o~

s B -
30°- ha uina .papsa ls fabrioacion de uarras de pegaegos euerpos igua~
IM%-»;

les, entre si en 1la oualﬁh

N

erramientas cortantes( p%? e Jemplo punzones

taladradores cucrillas-cizavas y matrices recal
RS | S N - .w‘;‘“} «
ternativam‘nte“en linea.recta son sostenidas

y Y

“\.t

cadores ) movicas al-
‘\;‘I’




R

es movi' a alternatiiram snte por un arbol lo mﬁl ela. giratdrio, ca-

4 2 .
racterigada norque lfb ; er: ax..ic,ntas a cu,va in
;"‘l. :

mmutas en dos seride%\,on el fin"?i! ‘ﬂ:;primir tas herrarientsas todo
. e
siilemm -

lo oosiole por Mua,f"

&a’
regcrite y s?r- ro 1v1:di«a on la presente .m-—
J;.,_j,g, '!i . ey :
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