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para una patente áe invención por ve in te  hñ  os por” Maquina pa
•f*i ; r

ra obtener de una barra, cuerpos pequeñoSTe iguales entre s í ^

a favor de la  Razón Socia l Malmedie & Oo. Maschinenfaorik Ak-"

tien gese llsoh a ft residen te en Püaseldorf (Alemania) K irolistra-*

ase 16

■ "V •>
•a. S» &3 &>» ote 3te £te 8te Sis

El invento se r e f ie r e  a una máquina £ue fabrica  oontinuamentefclf
*■7!.__D CfldKÚ’' ■ •- f.

de barras cuerpos metálicos iguales entre s í ,  pudiendo ser e leg ida ’ ¡
1 T-wr-t

la  forca de los  cuerpos dentro de am p lio^ .lim ites . los cuerpos
”i»t «(T1? -

pueden ya ree ib ír íS u  for_a  ex te r io r  gencreí por medio de ranuras ^

. El traca jo "consiste esencialmente en que taladrade las carras, -r tiWíiViy;>A._   Tífe? <
corta , prensa y recorta . .La maquina t i  ene herram ientas movidas,

• jfcjU ^
por ejemplo púnsonres de ta ladrar, cu ch illas y punzones prensado-^ 

res los cu le s 's e  asientan en una trav iesa  situada paralelamente;
«y '¡i ' "  ^

a un árbol de manivela, la fou a l tra v iesa  es movida a lternativa -':
* jQ  M — - # Tt— ^

mente por es te 'a rb o l transver sainante a s i misma. Guias para las,
' ■>***. ~ uü

■ .;>*»-

p> i‘ V*- V\§:



rerramientas movidas y herramientas f i j a s  se asientan en una caja d e . .

herramiertas construida correspondientemente de varias partes, la
$¡- #

cual c o l o  un todo puede ser introducida en e l uastidor de la  máquina

\í*f¡

y sacada de l mismo. Una particu laridad especiando la  maquina consis ¿ 

te  en que las herram:entas menoion das están dispuestas en varias
m Q

series la  mayor parte de las veoes en dos, en la  caja de herrandLer- ~ 

tas . La barra c-ue se.ha de tra ta r es introducida ordinariamente en '
. T .r .  V

'  ̂ ¿ ' a

la  d ireoción  transversal de i a máquina y por consiguiente en una d i - r * ^  

reocion perpendicular a l  árbol de manivela. Cada trozo que de e l la
-a :

se la  de formar, después de ; ue ha corrido a través de una serie  de

herramientas es llevada a l p r in c ip io  de la  segunda serie  de herra-
■r  ' S • •

mi en as y pasa ahora a través de es ta . En muc: os casos, los  cuerpos ^ 5 3
$

después de oue han oorrid o a través de las dos se r ies  de herramien—
, • •

tas , aun no están terminadas. Las tuercas reciben, por ejemplo, en 

la  máquina solo la  forma ordinaria corrien te la  mayor parte de las
• «  9  «

veoes, mientras que la  rosca es cortada en otra maquina a a mano.

Los dibujos adjuntos hacen ver un ejemplo de ejecución de la  maquinaj&l,
j -  ■ .i- -íí• ■k» , ■' .. •. 

La . f ig  1 es una v is ta  por delante de la  mácuina en la  cual e l á rb o l, ...a ;

de manivela se encuentra en e l  punto muerto superior y la  travie sa d.
«I  ̂ '

mencionada por consiguiente en la  posioión masj e l evada.
i V  V

La f ig  2 es una v is ta  por encima de esta tra v iesa .

La f i g  3 es un corte v e r t ic a l  perpendicular a l árbol de manivela a

través de la  máquina. La parte por encima de la  lin ea  de corte 8 es o
.£ wr

cortada según la  lin ea  quebrada 3 en la  f i g  8 y la  otra parte según ||¡L^ 

la  lin ea  quebrada 3 en la  f i g  7..( La parte * e l bastidor de la  mácuiná^J*

ue se encuentra detrás d e l plano del corte es en su mayor parte su-

'-z.mpr imido. .... _ -

La f i g  4 es un corte v e r t ic a l ,  perpendicular a l árbol de manivela, 

a través de las cajas de herramientas y fie la  trav iesa  según la  lin ea
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4 en la  f i g  8 .
-  3 -

f i g  8 es un corte  paró ia l v e r t ic a l por la  parte In te r io r  Se la  oa-
J - a - ,  .  -T"  * V , _

1

Ja d9 herramienta y por uns hai í j s ■« * 0
*  Pari;e, .y °aa1' í6 o r  _.© la  mac-uina según la  ^

lin ea  5 en la  f i g  7 :í̂ ™  '

la  f i g  6 es un corte transversal v e r t ic a l  medio «'"través del sopor-

te  para e l punzón de ta lad ra r. <A,

la  f lg  7 es un corte h o íizon ta l p tr  la  m  ul. a según la  lin ea  7 de

la  f i g  3 en el cual se* han suprimido^ una gran pa ite de la s  partes 

de la  máíulna cue se'encuentran detrás d e l p lanófdel oo rte . 

la  f i g  8 es un oorte horizon ta l por la  máquina según la  lin ea  8 de
la  f i g  3 .

lg  9 es una v is ta  la te ra l de la  oa ja  e ,-er a lien ta s ; debe mos­

tra r  una parte de la  barra articu lada de la  máquina cue no puede ver
_ _ _ . LvH; ’ ¿ _____
se oon su fic ien te  claridad en la s  "demás figu ras . . %

La f i g  10 es un grupo ' e es, u ^ s^ u e 'm u es tra n  e l mirto de trabajo de
Ana ______ .1_____  - *  Hdos punzones y de una espiga de centrar

La f i g  i i  es un grupo es tom ático  que muestra e l ' n S ^ K n t o d í l a  b S  

rra que se fcn de tra za r l e  la  m og& a que la  sujeta dui*nte c ie rtas

operaciones de traba jo , de dos coT rérfra i que transportan e l trozo
£¿ •

separado de la  barra, de una h e r v ie n t a  a o tra/* y  e l «p u ls a r  pa­

ra oada pieza term inada^ para la ? .v iru ta s . En la  f i g  10 ha sido e-

leg ld a  la  a ltu ra  Se l o s 'í  lfe ren tes 'esc  ueras doble 'de la  oarrera de

la s  partes correspondientes en la s  figu ras de lo s  dibujos. En la  f i g  

8 las  a lturas de los d i l a t a s  es.-féras t l e n «  i f S l  carrera 4u . las 

partes correspondientemente movidas %n las  figu ras constructivas. La
W --------

longitud media en la  lin ea  recta  Korlzontalmente de toaos los «aque-

mas Indica e l tiempo vue e l árbol de manivela necesita para una re -
rjkí-''

vo luolon. los esquemas lt.aican por^oónslguiente para oada punto de 

revolución de la  manivela la  poslc?ún‘ 4ue tiene la  parte oorrespon-

diente movida a lte rn a tiV a*?  respeotlvamate la  barraqu e de ha de t r a -
. ; “1 • ;* aA

fe___  , . H T‘  . 1 ? -  ifll

J
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La înáí. ulna eleg ida  p?ra ej emp^ode^ ej ecución fabrica  ouerpos exago-yí'
•Ai ■ . -4*1 ■ ■LlJP J — ,S-"_

nales taladrados, los cuales en otra 'maquina son provistos de roscas ^
* m s f r *  wy por consiguiente son^ompletados7 opmo * tuercas terminadas. Estos ou ir ‘

- .-.- ̂  ■’ .tVí.v. - ,""▼,',■5̂,
pos exagoneles son ya' formados previamente por, medio de ranuras co rre s^  

. ■ ®H»*v • „
pondientes de la  barra-cue seha de tra ta r ; e s 'd eo ir  que la  barra oans-

.Spf>sír • TW-'

pondient -SgE •-•>•
ta solo de ta les  cuerpos alineados inmediatamente*unos tras  o tros ,p e- --1

xS** i o K : r  -.*-k •;

«* ro^todavia c oneotad os metal icament e • ^ , <•.: ■
'fia i

E l'á rb o l manivela 10 » descansa en|la parte In fe r io r  del bastidor de la
**§£ **

máquina 1 1  y g ira  en la^d ireco ión 'de las  flechas  ̂ indicadas en las  f ig s
~**r , _

1  v 3 : l le v a  acuñado sobre tino de sus extremos el^volante 1 2 , sobre e l* * ̂  " i , -«/■ ►Vi; *  ̂ ,
otro uní rueda dent' d a 'l5 ue sirva,para  la  imptjfeión de un árbol de d is -

tribución  14. Este a rb o l* lle va  igualmente acu ladaila rueda dentada 16. ~
•riV-; __- * ...

Bn ambos muñónos de lafínaniTela 18 ataca las  A le las  19 las cuales abrá
*• fJFL —̂ “*

zan por arriba  muñones ;̂20 de las  "^íraviesas 2 1 . las^traviesas resbalab a—¡ 
». -!$a -  "-í. • . ' * “

en dos "columnas v e r t ic a le s  221as7^uales, mantenidas por medio de to r—̂
j¿4 \

n il lo s  23. f i g  8 descansan sobre fos extremos superiores de los dos 
,-•* áiéttf•••**- •**

montantes del bastidor.vde la  máouina 1 1 . los  taladros rosoados de las

oolumnas abrazan a lo s « to m il lo s  23 oon a lgo de Juego de modo que las

columnas 22 pueden ser lalgo ajustadas sobre e l  bastidor de la  máquina
' • - .í-^gia

1 1  por ejemplo por medio-de to rn il lo s 'h o r iz o n ta le ^ lo s  cuales son g ir a -
-*r- ^ i

dos hacia adantro an lo s  rebordasei s la s  coluimi-iS^ 22 y opriman con sus 

su perfic ies  extremas an teriores contra los  to rn il lo s  23. En la  f i g  8 

está representada una párte de uno*denlos rebordes de las columnas 22

oon los to rn il lo s  de a juste 17 ue en "e lla s  s^encuentran.
*v — •

En 'las traviesas 21 se ’̂ asientan unvpunzon 24 paral ta ladrar lo s  cuerpos

exagonales, una cuch illa  25 para cortar estos ouerpos, separándolos de , 

la  barra 26, un punzón 27, f i g  3 que provee a los^cuerpos exagonales^

en la  parte superior inmediatamente en la  p a r te ^ n fe r io r  mediante la
■ ■■ ■

\*iV'.

., ..v-***
' .'\i¿1

Sv



cooperación de una m atriz 28, f i g  3, de la su perfic ie  cónica y f in a l­

mente un. matriz 29 que dá a lo s  cuerpos exagonales e l tamaño de la  

l la v e .  Cada uno de los dos montantes v e r t ic a le s  del bastidor de la  má­

quina 11  tiene por encima del co jin e te  del árbol manivela un soporte 

30, f ig s  1 y 5, para las cajas de herramientas de la máquina. Este 

consta de una parte in fe r io r  31 en e l  oual se a s ' entan fijam ente las 

herramien tas que descansan en e l trabajo de la  máquina, y un» parte su­

perior 32 L.ue solo contiene guias para las herramientas movidas, las 

dos partes 31 y 32 son mantenidas Juntas por medio del ancla 33 y un 

to rn il lo  34.

la  barra 26 que contiene los  cuerpos exagon-les previamente forma­

dos, f ig s  4 y 7, es introducida en la  máquina entre dos guias la te ra ­

les  35, las cuales se asientan en la  parte in fe r io r  31 de la  caja de 

herramientas, su avance se v e r i f ic a  intermitentemente por nedios cono- 

óidos que no están indicados en e l  dibujo. También se supone en las 

f ig s  3 a 9 que los muñones de manivela 18 y por consiguiente las tra ­

viesas 21 se encuent an en la  posición mas elevada. A esta posición de 

la s  manivelas corresponde e l número I I I  en la s  f ig s  10 y 1 1 . la  flecha 

35 indica la  d irección  del movimiento de lo s  muñones de manivela .1 En 

las f ig s  10 y 11, I  ind ica la  posición más baja de ambas manivelas. I I  

centro de carrera en e l  movimiento ascendente de las manivelas y IV al 

centro de carrera en su movimiento descendente.

^n e l momento que se supone en e l  d ibujo la  barra 26 empieza su avan­

ce y a l mismo tiempo empiezan también las herramientas 24,25,27 y 29 

unidas con la  traviesa  21, su movimiento de descenso. En la  f i g  11 la  

lin ea  36 interrumpida por medio de pequeños c ircu ios indica e l movimiene 

to  de la  barra 26. Cuando e l árbol manivela ha seguido girando más, en 

e l ejemplo de ejeouoión representado de la  máquina, de la  posición I I I  

por ejemplo 60°, la  barra 26 vuelve a estar en reposo; entonces sobre—.
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aale por encima la  cuch illa  fi 'ja  38 hacia afuera d e l cuerpo exagonal 40 

que fo nna e l extremo a n te r io r  q e¿ la „barra de ta l manera m e los bordes
k « : ¡ *  i - i .

cortantes de la  cuch illa  f i j a  3 8 y  respectivamente de la  movible 25 s e " .
.5

encuentran exactamente por encima del lugar mas estrecho. La ouohilla
*T¿. ^ 0 '^  y  • ,<3

38 es mantenida por medio de los^ to rn il lo s  dibujados de puntos en l a

f i g  4, en e l cuerpo 31, los  cuales to rn illo s  son introducíaos en e l  re -*  1s

bajo para r e c ib ir  e l  árbol 47 y ja  través del taladro roscado para r e - ; ^  

o ib ir  e l perno de g iro  45 indicado igualmente por puntos en la  f i g
‘ ¿ r  ^  ,.w .

El/ouerpo 40a f i g  7 es entonces movido a l lugar«<.ue adopta e l ouerpoS¿$‘3¡
w  - -  1  • JlBíaTa

40b ya prov isto  de un agujero en "el g iro  de manivela precedente. ‘■>3
~  • . ; i£

ân Pronto como, la  Acarra 26 en su av n o e ___
■ •' \  ,V -  r  S „  : *

mo incica  la  lin ea  dibujada por,,.trazoa gruesos en la  f i g  1 1 , ya algoVYh^
. ^  ‘ 

antes, empieaa a cerrarse la  mordaza 43,46, f ig s jS  y 7. Esta moraazt$£;& i1
‘'■'.Vt* •' S*- m-w &awÉ

consta en e l ejemplo delejecucion  representado de una corredera g u ia ^ ^ f^ l
"W m

guiada vertioalm ente en la  parte in fe r io r  31 derla  caja de herramienSK&II 

y de una parte de sujecoión 46 . ue g ira  alrededor de un perno 45. Elnc^®

é  k *
egado a pararse o *o --

»  - . 0« f Í

aj & «no es a torn illado  y en su extremó c i l in d r ic o  ue^por delante es tornear-,
-
do^lgo^ínas delgado, l le v a  g ira to r ia  la  parte "de mordaza 46. Un árbol1

47, f i g s v4 y 5, que descansa ̂ en®^ extremo en uirftaladro de la  p a r t e ^ é ;
__________,  .  < f e : '  . .  :■ r  • »de caja 31 y en e l otr^extrem o-en;#n oojinete^ espeoial a to rn illado  48| 

llo v a  por ceoajo de le p a r t e  dé^nlirdaza 46, una palanca 50: e l extremo^ 

l ib r e  de esta palanca1 engrana en xma muesca dé^S^oorredera 43. mientras v̂ i

que una leva  52 en está palanca se apoya "contrá%n brazo 53 d ir ig id o  üESS
• íjf -jj. ib"'’1' i.1 -r-

o ia  abajo de la  parte de mordazav46, En e l extremo, ex te r io r  l le v a  e l aw
-'■i q -r

bol 47 en una palanca 5 4 ,j f ig s  3 en e l que es dispuesto un ro d il lo .
* , *

55 sobre e l cual descansa^una xaña^56 dibujada de puntos en la  f i g  5 de’*|||j

una palanca 57. Esta palanca g ira  alrededor de unrperno 58, cuyos ex-
*  . r  - ?*%?

tremos descansan en tarugos 59 los .cu a les  pueden ser oprimidos hacia



abajo por meoio r e torn illos 60. las ; ene'ierras en las ue pueden ser 

c es,,laza', os los ti. ru-os 59 3on fresadas en la  fundición del bastidor 

e la ira Uxiia. l. extremo oe la palanca 57 ue se encuentra primera— 

j.onto iSu je. jO a ala u..a 56 lleva un rod illo  59. el cual se apoya oon 

tra el ic.-o o manivela 60, fig-s 5 y 8 .

2an pronto u . o 1- ..¿rra 26 viene a .-irarse, eme i rz- e l disco curvo 60 

a Q_j2*im.i- acra a ajo pon lv. iv.-i'iíiülcr! "lom illo 59 a las palancas 

57 y 5'i.Jn ü -¿3 j «o la palana:1 50 £-1-a uJ 'i v„rri:a lo ■ ue tie.-e por 

oouüco'^ii o la  cor--ef era 43 entre e? lu ran ;-*-a 41 ue so enouentra

•jv -. c -n xa o 1 i u*r "a 26 y la  par te ¡ e mor acá 46 en la ranura 41 

3it j . ' a enfrento .Antes 3i.n embarco de : o l i  parte ’ e mordaza 46 se a— 

poyé a irme-, ente - tro o 1¿ ranura 41 un so en.o -e'. tra freiste a e lla , 

la p il n-u 50 .-.a roñarla- o ya a  la a u.jo er ol cor c 43a de la  corre­

era 43, e o e.o la jorro 'era en su movini-nto aseen.'eat.e viene a 

¿■A..;, me ; ol o- U j s -lo ros ala aun en l t  ou.c.r.'i e cilindrica 50a 

conoontri jh a l mu ón e 1ro e la mor az . e s ¡jej' Ion 46,151 momento 

e piro o,, iré o so re -.1 x bol 47 es a ov a on 1. ¡u o solo aun para opri 

E"-°ir aza 46 i-'.r.c -j.tr ’ acia a. e. tro ■’ <; la rus ru 41 . ue se encue

tra fro :te a exla,en el cano .nal la  ba r’a 26 se o orime a l  mismo tiempo

i^ual.. ,n to firme, jor. o - c i I c o  contra la  por^e*. era 43 ya en reposo. 

Los muionos c manivela 18 o-sún en e¿te mo....uto en la  posición IV ,fig  

10 muy cerca y concejo. j 'i -  ..nte se en.¡ te ¡tran el punzón de taladrar 

24 y 1‘. cuc; i l la  cizayu 35 muy ierra por encima e la barra 26.

-m la traviesa 21,se - si catan, Ci. el- ejemplo ■ e e.'oc.ción representado

a to m ili os y ser rra os por t.iO'io de tornillos au rili res 21a,dos cas.
i

quillos 27a y 29a,tin estos jas uillo3 son introductas 1 s - er amientas
i

27 ,y 28 ya inacción i as e l i s  males la  27 sirve cara proveer s  un cu­

erpo. o-ayonal, cor ejemplo 4 'd (f ir s  3 y 7) en el lado superior de una

suporfi; e cóni .a, míantras uc la 29 en cooperación con una matriz 61

*



4ae se asienta f i j a  en la  parte in fe r io r  31 de la  caja de herramientas 

s irve  para dar a un cuerpo exagonal por ejemplo 40c e l tafiauo exacto de 

la  l la v e ,  .7 es un punzón recalcador; trabaja junto don e l punzón re—
m

calcador 26 en e l c~al igualmente se asienta f i j o  en la  parte in fe r io r  

31 pero que puece ser ajustado en todos sentidos, de modo que puede ser 

ajustado exactamente céntricamente con re lac ión  a l punzón recalcador 27. 

tín la  f i g  7 son provistos por e'jemplo para este fin  dos to rn il lo s  64, 

l o 3 cuales en m ajuste ouul niera por medios no indicados pueden ser 

asegurados y en la  proximidad del cuerpo reoaloador 28 llevan  dos muño­

nes excéntricos. Go o tercer medio para e l a juste de l cuerpo reoaloador 

28 s irve  un to rn il lo  65.

Por debajo :;e la  matriz 29 se asienta en la  par e in fe r io r  31 Tina ma­

t r i z  61 la  cual en e l ejemplo de ejecución re rre sentad o se supone f i j a ­

mente oprimida h-cia adentro.

Para mejor comprender lo  ue resta  de explicación  ce la  máquina es 

conveniente p a r t ir  de la  posición de los dos muñones de manivela 18 en 

la  cual estos se l:an retirado  unos 451 del punto muerto in fe r io r  y por 

consiguiente ocupan una posición sodre e l cen ro entre los puntos I  y 

I I  en las f ig s  9 y 10. En este momento es taladrado un cuerpo exagonal 

que se encuentra en el lugar 40b, f i g  7. Un cuerpo exagonal, por ejem­

plo 40 es cortaco por la  oizaya de la  barra 26 y descansa sobre la  par­

te  in fe r io r  31 fren te a la  horqu illa  66 de una correedera 67. Eicuerpo 

exagonal que se encuentra en el lugar del cuerpo 40c es p rov isto  por 

e l e fecto  ue las matrices 27,28 en los lados superior e in fe r í®  , de la  

superfic e cónica corrien e y e l  c’cer^o exagonal, ue se enouentra en e l 

lugar del cuerpo 40d es oprim í‘¡o por medio be un punzón 68 oompletaman— 

te a través de la  matriz 61,después de ue ha rec ib ido por medio de oa— 

da una de las matrices 29 y 61 provistas cada una de un taladro exago­

nal, las dimensiones transversales correctas. El cuerpo ya terminado 

descansa ahora sobre un contrapunzón 69, f ig s  3 e l cual se enouentra
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en su posición masabaJa corrííspon len te  a la  lin ea  69a, f i g  10, Ia^esco-
.•V - *

b i l la  70, f ig s  3 y 7, y la  Apalanca exp u lso r^71 se encuentran enceste
**

momento en e l centro de la  matriz 61 mas ceroa que en e l momento,, supues

m

to en la  f i g  7. La lin ea  70a en la  f i g  11 indica  e l movimiento d^nmbas

í
^  - f e

Cuando lo s  muacnes de manivela 18 se han re t ira d o  unos 45° del’ pun- -
"Sl. “t'lr'-r.j ’rl‘

to  muerto in fe r io r ó la s  e s c o b i l la s  70 y la  palanca expulsora 71 empie ••

za como indica la  lin ea  70a un movimiento rápido ascendente en el cual i;-
■&* J?*-. f e

e l ouerpo exagonal empujado a través de 61 deipespacio 72 en e l cuaí des
- P .

oansa e l punzón 69,,: es expulsado hácia afuera y a l mismo tiempo las v i - 1’ 

rutas que se encuentran en la ^ jjg r lfe r ia  de la 3 matriz in fe r io r  61 son ex ^

■a í*

partes 70,71.

pulsadas "acia  abajo de la  su p er fic ie  de la  parte 31 por medio de las  fe fe

escob illas  70. Tan pronto como 8e,„ha v e r if ic a d o , éstas operaciones e l^ ^ iíw
’ *  ^

expulsor y las escob illa s  70 vuelven muy rápidamente a la  posid ón in-^Jfc' 

dicada en la  f i g  7. Lnespartes 70 y, 71 reciben su movimiento por medio I

de un árbol v e r t ic a l 73* e l cual as soportado en la  parte in fe r io r  31'
& - a f  * f  . ■

y án un agujero 31t. ̂ provisto en la  guia para el-“punzón 69 y l le v a  en e l
> f e  4 f e á

otro  extremo in fe r io r  una palanca .74 ..f ig s  3 y 7 / la  cual está unida
n *'•'4*1 ĉ í.--, v ■'a

por meaio ae una barra 75 con una palanca 76 la  oual se asienta f i j a ­

mente sobre e l árbol 7 7 ^ ^ ig  7. Este árbol g ira  en̂ ûn co jin e te  78 at>or9
'lU* EíÉ^ -,yMf

n illa d o  en un montante de l bastid or^de la  m áquina'll, por debajo de l
■•*31

r a s

cual sobre e l árbol 77 se ,a s i acta una palanca 79 lá  cual l le v a  en su

extremo l ib r e  e l r o d i l lo  80. Este roo .illo  se apoya contra una superfi^
, f e  ■ jfa;

c ié  81-, curva, f i g  3; esta curva recorre en gran parte por ejemplo en
fe *  . f e  4P P- ' 4 *

la  f i g  3 por encima de un ángulo desl35°, en la  suporfi. i e de la  parte
f  ■'■i * , f . ** •*"e.' • Ké > r ■ •

centra l reforzada del árbol 10 ; desciende enseguida, como está ind ica­

do por puntos en la  f i g  3, -algo adentro del árbol y en la  parte que s ir
T 2̂ 'i'

ve para dar a la  esoobillaá-70 y a l expulsor 71 e l movimiento a lte rn a tivo

rápido mencionado e l árbol está aun masc profundamente'hendido. Esta par
-r 4 *1

• f e , ;

se* o

■s* *■. /. -fe

; ; . f r
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te'profundamente 1 on^fla abraza“ cg .o ' indican laá* f ig s  3 y 11 por ]

pío 45^. Te la  f i g  l í l r e s u lt a  también que co'>o^ya se ha indicado las ^
-  -- - M.

ó'os partes 70 y 71 a í  princip ioT íe^su  movimiento,^ lte rn a tivo  rápido
- = * •  . .. / * v*¿

se encuentran a l p rin c ip io  O e l rnoylmi en to de i  - a j ya mas cerca cue a l

f in a l del movimiento ÜLe vueltaT"11̂ ^ ; ir.m
>T “  -------------  --------------------

Sobre la  parte in fe r io r  31 <? escansa* perpenr iculariaente a la  corredera
ssd '  - • ■**■-

67 xzna corredera 83 ene tiene unalparra1 63, f i g  7* la  cual s irv e  para

transportar a un cuerpo exagonaltíj^ue descansa soure la  matriz recalca
tí0- ... - t- * r  i l S W J «--i

co ra '28 y que ha sido prov isto  ce^la^ c-os su perfic ies  cónicas, a una 1

iretriz  eragonal 61. Leucorrea era 83*. está unida por medio de una barra
•ta '*5U

■*¡
84, f i g  7 , con una palanca 85 la^pual se asienta fijam ente sobre un ar f̂e

bol 86. Este árbol descansa en dos c o ji-o te s  87vlos cuales juntos con e l
'-•■ 0 ti0?t * %$*- ‘2

agujero a través del cual pestn pos pernos, se asientan en la  parte in ­

fe r io r  31.

Te la  f i g  7 se aeruce'que los co jin etes  p a ra *e lá rb o l 86 podrían er
.... +aá& ’4jj tm  ^

oontrarse igualmente bien¿en lo s  dos montantes de l-bastidor de la ma-
. -** - v..ha

quina 1 1 . la  caja de -or^m iertas  puede sin  erobargo^ser introducida y 

vuelta  a sacar mfs co- o ía  y rápidamente cuando a i^ r b o l  86 es soporta-

do en e l la  y también os. posib le mas cómodamente yaj^micntras la  caja de

her amientas so ene aentra' fuera c e laLmá.uina , comprobar s i la  corre­

dera 83 trabaja correctamente de apu este  su unión con la  palanca 85. So—
w  ̂ .V “ %

¥-m
bre e l árbol 86 so asicntá ’ igualmente f i j a  una palanca 88 la  cual por 

medio de una barra 89 f ig .3 ,  está unida con unu palanca 90 la  cual g i -
j r ,. *£•

ra alrededor del perno 91 e l cual se asienta en unn nervura 92 én la
% h

parte 31. En la  palanca SO^se asienta un r o d il lo  29 que esta ¿estirado 

a traba jar junto con la  pieza curva 95. El muelle 96^sirve para mante­

ner a l r o d i l lo  93 constantemente en oóntaoto con la  su p erfic ie  p e r i fe -  

r ica  d e+la  parte Central ¿ e l  árbol de manivela 10 y,^respectivamente
~ *  - y i f c Tii.

de la  pieza curva 95. Proximanénte cuando la f-esoobilp. 70 y e l expul*
üb Vy . - U  J  %  •

sor 71 han llegado a l final*'de su movimiento -e avance, empieza la  co-
^  : v

'■ 1 ‘ rZ?.

'fev¿- .
i



rredera 83 oorao^Snfl loa la  lin ea  83a en laTi f i g  11, en su movim ien-^

to de «rano* bajo la  a co lín  a . la  o n r r a ja .  Soco deapuaa la  garra-

*63 coje a la  p ieza de trapajo í„ue aa encuentra aobre la  roa trlz^S  .
-
U*-" ' y la  empuja M o la  la  n a tr i? 6 1 . Cuando est’e movimiento de avance

ha terminado, ¿ i contrapunzón 69' f i g  3 ouyo movimiento ascendente

empieza, cuando* las dos partes 70,71 estánípróximas a l f in a l d e j| ^  
Tí

su movimiento hacia atrás,fffco lia ilegado^aún a su posición maei . , 
•'*" «.'6̂  '*

elevada, oomo indica la  curva 69a en la f i g  10. Como e l cuerpo
í  gST*.̂

exagonal transportado hacíanla matriz 61 tiene por debajo una su—
-cft

"p e r fic ie  cónica y además sobre e l árbol 73^ i g  7, es f i ja d o  un to
■ '"’íjc

pe 98 e lá s tico  .̂ en d irecc ión ’ v e r t ic a l , e l cuerpo exagonal no l i e -  .
■**,»-

p-ará más a llá  de la  matriz 61; lío es por consiguiente necesario ...
á ff, ':=?■ p  - v.p ' ;

uue la  barra articu lada fu erte y por consiguiente pesada une es -«■

fea*nada por e l punzón 69, la  palanca de dos brazos 99, f i g  3^18.^- 
■ i- ¿as? > B ■

barra 100 y la b ie la  H 01 haya llegado  ya en este momento a la  po-

s ic ión  f in a l  indicada enrla  f i g  3, cuando el cuerpo exagonal 11*"

r 5 por encima de* la  matriz 61/ -tera e l  movimiento del punzón 6 9 ^ . .
*

s irve  e l disco .excéntrico 103 e l  cual se asienta fijam ente sobre y;..

e l  árbol 14. La’ palanca 99 g ira  alrededor de un muñón 104, f i g  3^

e l oual es introducido a través de la  horqu illa  de una b ie la  IOS

la  oual mediante un perno^l.06 es man tenida^ por una hor .^uillU^K^',

en la  parte in fe r io r  31. El muelle 109 s irve  para mantener a l ro

d i l lo  110 constantemen te en contacto can e l d isco excéntrico 103,
-fa *- *s

La corredera 67*que s irv e  para l le v a r  e l  cuerpo exagonal cortado

a la  matriz 28,empieza como indica la  curva 67a en la  f i g  11, J3U
i* -*  ~  <A  , . .  . « fT -

movimiento de avance cuando la*corred era 83 ya na recorrido una^

parte de su movimiento de avance. El movimiento de avance de la
«V. 2 •». - >«

corredera 67 no-termina sin embargó oomo indica la  f i g  1 1  sino - v̂:,

hasta un cierto^tlem po después de terminado e l movimiento retrogr^ ,
- ♦ *' A %w ■ >

X.' “ ,%»* . ̂  "»v ‘. 4*' ‘
x' -

»•>

V-'



vá. ...

f c -
-i.-

,-v -» •■„• .
■ ■

do de la  cor edera"83. Las correderas 67 y 83 pueden por ser muy

lib e ra s , r e c ib ir  un.movimiento retrogrado*muy rápido. Para el mo-

-  12 -

y -*$• t ;
vimievfco de ln corredera 67 s irve  la  ourva 1127 f ig s  1 y 2. Contra '

-%  ** &  A
cata curva se apoya un r o d il lo  llS^indicado solort por puntos en la  ^

-•  —-- * v r *. *  . *v.
« v V . -• V. ,'L * ; i# - '* 1 - m.f-,

f i g , 3, e l cual se encuentra en el^extremo áscun. corta palanca an- M
" >* m- V-

guiar, la  cual se asien ta  fijam ente-sobre e l perno 114, f i g  1, e l
a  ... - j". v . *

■ n . . .  «  k ~ '-u  '

cual puede g ira r  en un soporte ahor u illad o , e l cual es fija d o  cer
*v á j,

ca ‘ fie uno de lo s  soportes del árbol manivela^on e l bastidor de la

"1

ü

«s~- • ■ - . . , j . .

máquina. El brazo largo de la  palanca angular eátá unido por me-
V  -  *' ’

d io de una br.rra 115 con una p^línca 116, f ig s  1 y 7, la  cual se
v?r '*¡,7- H> ;*fi ••

asienta fijam ente sobre un a ro o í^ liea , e l cualsguede g ira r  en el 

co jin e te  117 igualmente abor u illa d o .^ e l cual es^ fijado  en un re-
• p- i .  ̂ ' ̂

bajo del montante .lel^ bastidor de la  máquina ,ue se encuentra a la

derecha en la  f i g  1 . Bate rebajo, áe estreoha hacia abajo de t a l

manera aue so lo  e l co jin e te  117 encuentra s i t io  en su fondo para
.S S i 9

cuya f i ja c ió n  s irve  loa to rn illo s^ H B , f i g  7.
.^ i» V  V - - . .

*v
Bn virtud ce este fwrte^estrechamiento hacia abajo ae la  auertu-

S k*Y v-rra o rebajo se pierde solo una p a rte ,in s ign ifica n te  del soporte
£

30 p-.ra, la  parte in fe r io r  de la  caja de herramientas. Un muelle
v -X*

v is ib le *  en la  f i g  1 tue une la barra¡-115 y la  palanca angular q/o®
'  » , - J 9 E r  - * & < -

l le v a  e l r o d il lo  118, ouida ce ue^el r o d i l lo  113*esté siempre en? “̂ 4.
contacto oon la  ourva 112  la  cual ̂ igualmente pasa ei?un lugar a la

su perfic ie  p e r ifé r ic a  'e^la parte ̂ central *reforzaaairdel árbol rna-
¿ ti

1 ^

r - r j i
"s5rn ive la  10 , oíslo muestra1'la  f i g  3.

i-xX: . • >- - _.v
Cuan' o los muñones de manivela de lu posioi ón yen fue se hablan re-

tirado unos 4 5 ^ 0  la  posición de puhtó'muertó in fe r io r  lian lle g a

do a l  punto muerto superior I I I ,  f ig s  10 y 1 1 , la  oorredera 67 ae
••• «  &%?■ ,

encontrara también ya otra vez en su‘-posición in ic ia l  de la  f i g  7;

en su consecuencia e l av nce de la  barra 26 no encuentra en este
_____ __ . -3V. W ff

v-



. momento nlgún obstáculo en" su camino. Tampoco en e l movimiento
«i ti.> .

-fue reciben porcia corredera los cuerpos r,exagon? le s  pueden estos
\

pasar más a l lá  de su ob je tivo  en virtud  de la  d isposición  fiel to -  

pe 83c en la  corredera 8 3 -
i?*--

*-£̂rt2v> T
' ■*>

: Tan pronto cono*ha terminado el avance de la  barra 26, la  mordaza
"" ' S&.  ̂ fe- '
43,46 empieza f  cerrarse, cor.o^ya fue mencionado y en este movi- *

miento es terminado cuando los-muñones de n&nivela 18 en su movi- 
CV7.S - ■% ¿Ú .*

mionto descendente han llegado p rori manten te  -a la  mitad ¿e su ca-^

rrera  o sea cuando e l punzón taladrador 24 ,'*fig  4 y e l cu ch illo  25r ,
Í~ f*

se encuentran completamente cerca y por encima de la  barra 26.
.,cS»

Á"Tan pronto momo las manivelas pasan por enoima del punto muerto
*  S '  ^  ■ ■S r ^ :

superior empiezan su movimiento de descenso e l  punzón 68 y la  eB -^ :!

plga centradora 12 (1*0orno muestran las  curvas" 68a y 120a de la  f i g

10. El punzón 68 está unido por medio de un perno 121 con nn» pa—
va

lanca fie dos brazos' 12 2 , e l cual lle v a  un r o d il lo  124 .ue se apoyaT.: 

oantra un disco excéntrico 123. La palanca 122 se asienta loca  so- •>
S .

bre un árbol hueco 123 e l cual descansa en un miembro de forma de.*»■ &
horqu illa  124, e l  cual puede g ira r  a lrededor de un muñón 125; este #

muñón es sostenido por dos a n illa s  soportes l í a l a s  cuales se asien ?
v  ■* v«

tan, en e l ejemolo de ejecución dibujado.en la  parte superior 32

de la caja de herramientas, pero cue también pueden encontrarso,
ífca»?-

cuando e l disco excéntrico 60, f i g  3 es correspondientemente re -  

duoifio, en los dos montantes del"bastidor de la<mátuina 1 1 , como 

resulta de la  f i g  8 . El -’ isco  excéntrico 60, para no d if ic u lta r  la
-M

claridad de los discos excéntricos inmediatos está "ibujado r e la -
•• \ s  í

tivameote grande; podría como indica la  f i g  3 ser reducido SU fi-
ff-T» -Jt

oientemente pera asegurar espacio^para un árbol 125 que vá de mon-
P5tante a montante del bastidor de la  máquina.

■¿Stc X - *
Lap- espiga1* oentradora - 120 esta unida por medio de un muñón que



14

paaa a través i'c i* pieza o o rre :era 129, con ina palanca ahorqui- 

ll..aa  130 la  c ja l ea fija d a  so jre  un árbol 131. Este árbol desean- 

3a en co jin etes 132 los ene les  se a3 íertan  en la parte superior 32 

óe  ̂- cu j„ - e i er a lien ta , ¿obre este árbol se asienta fijam ente 

unt palanca 133, f ig s  8 y 9, la  ounl esta unida por medio de una 

burra 134 oon un palanca angular 135 , ue se asienta fijam ente so­

bro un árbol 1 J6 e l cual descansa en e l árbol . 'P e o  123, f i g  3 . El 

brazo largo ce 3a palanca 135 lle va  un r o d il lo  138, e l cual coopera 

con un cisco excéntrico 139, f ig s  6 y 9; este último se asienta f i -  

juiaonte 30ure u. árbol 14. Los pernes ue se unen a l punzón 68 y la  es— 

~p ifa cent--ai ora 120 con las  palancas correspondientes son pasa&os 

a través de a-bajeros la te ra le s  en los c^b( u illo s  29a y 27aj lo s  cua­

les  no se vén en la  f i g  3 .

.31 m ovi.lento ce ; escenso d.e la  espiga centradora 120 es terminado 

erando lo s  pernos de manivela 18 en su movimiento descendente ban l l e -  

gac o próximamente a la  mi tac de carrera IV. - f i g  10 -  cono también 

pu<-re verse en la  f i g  10 en la cual la  lin ea  120a dá e l  movimiento 

de l punzón. La punta de la  espiga 120 empuja en este caso a l cuerpo 

exagonal e l cual descansa en la matriz recalcad.ora 28, exactamente 

er¡ e l centro fe  cct* matriz y ' e la  parte o i l i  d rica  de esta espiga 

penetra aun una c ie r ta  medida en e l taladro de la  matriz recalcado— 

ra 28. .31 punzón 68, en el momento en < ue lo s  mulones de manivela 

18 llagan a la  posición 1 ., ha llegado con su su p er fic ie  in fe r io r  

68b de forma anular próximamente a la  su p erfic ie  horizon ta l su­

p erio r c e l Cuer m exagonal, e l cual ahora es llevado por e l punzón 

ue entre tanto >a alcanzado su po is ic ión  más elevada. En e l lado 

in fe r io r  de l punzón 68 se encuentra una espiga he fo r  a  cónica la  

cual ceu tra l al cuerpo exagonal.

Próximamente Icaoia e l  momento en ..ue e l  punzón 69 se asienta so—



bre el cuerpo exagonal, empiezan tambie.. a cortar ambas matrices. 29 

y 61 porgue 1 trav iesa  21 la  descendido entretanto. A l continuar 

desconfiando l.** trav iesa , r 'u r '.te  la  cual las dos matrices 29 y 61 

elaboran exter i  orien te e l cuerpo ex&gonal, c. Ojcienüen también los 

P,J zones 68 y 69 con velocidad constante!, ente igu a l, <ie ta l manera 

v.ue s i  los muñones d e manivela lian llegado a la  posición in fe r io r  

¿e punto muer«o I ,  f i g  10  y por consiguiente las dos matrices 29 y 

61 se tocan próximamente, e l cuerpo sxagonal es empujado nacía a— 

dentro oe la  matriz hasta media a lta ra . ' esde este momento e l pun­

zón 69, co o indica la curva 69a se mueve muy rápi'amente hacia 

abajo mientras . ue e l punzón 68 sigue con lentitud, mucho mayor. El 

movimiento óescon:ente . e ambos punsoiics 68 y 69 oomo ind ca la  f i g

1 0 , próximamente en e l mismo moi cuto o sea despnes do ^ue e l  cuer­

po exagonal ha sido pasado a través complstamonte de la  parte mas 

extrecín. superior ce la  matriz 61 y puede al.ora caer libremente.

El cuerpo exagonal cae entonces sobre la  cuperfi le  horizontal su­

perio r ciol punzón 69 ue se le  adelantó y como 1 f i g  11 indica 

empieza inmec-iatams-nte despees también la n c tiv i 'a c  del expulsor 71 

y ( e I-- escob ille. 70. Sobre la  ultima p r te  <1 movimiento descen- 

c-.ente de loa  mu.oncs ce manivela 18, e l cuerpo exagonal situado so­

bre la  matriz 28 es provisto por la  cooperación de las dos matrices 

27,28 por arriba  y por a a jo  ce su perfic ie , cónicas por medio di. 

e fec to  de recalcado. Si los pernos c e manivela han ascendido pró­

ximamente hasta la  mitad de carrera, las matrices 27,28 se han re­

tirado entr-> s í de t a l  mo'’ o .tue la  garra 63 de la  corredera 83 pue 

de apoyarse contra el cuerpo exagonal ue descansa sobre 28 y mo­

ve r lo  uaoia adelante. La mordaza 43,46 se abre, como indica la  f i g

1 1 , oportunamente antes de empezar e l avance de la  barra 26. Una 

ventana 150 mueve a la  palanca 50 hacia abajo y lle v a  de ta l mane­

ra hacia a trás a la  mordaza a la .  posición de reposo dibujada en



"i* . '

t Vi’
lt  f i g  5 tan. pronto como la  curva 60 .Larde Jado su fic  i entecen ta, l i -

• ; -u \i • v ,bre a l r o d il lo  59.
•ear

la  t r a v ie s a '21 se enouHhtraj p-. ra re í Jtcir e l peso íe  la  m¿ ulna
- 's,i*v**e * * ¿i

y uu a lt  ra íolo  lo  p o s t ile , a una a lta ra » tan peo nena por encima
. « I »  ^

c o l  caja. íe  Leráemioritas*%51,¿2  uc la s  i.errairi entas movidas 24 ;.v,
^  ‘ .*> ffe. ~X*„

I rJ
• •s> - *

25,68 y 120 , asi oo.»o 29 y ¿!7 no pur-Óen^ser introducidas íe s íe V e l^ U
p S fe -s  -£f

lado entre 1 : . 'trav iesa  y lixjo&Ja de j e r  &• i-n tas sitio desde al^jo 43!

a ;ravss de esta trav iesa .,
• v í» .

■ V*\
í'tí.Iv

r m
?. ra compensar los d e fec tos 'ce  fa ir io a c ion  de moi ta je , le  matriz

28, f i "  3, os aJustuLle y se asienta tau*. iexisfen e l cas* u i l lo  de

■&
3  -

¿rula 141,figo  5 v 6 , en e l  sou.Vr'te 140 des ,1a za lle  en d irección
• t

■ 'S'

tran sversa l. Sara scstenerv er%rinzóii 24 er. oí^feas u il lo  41 s irve ]
>9? i f l ­

an to rn il o de orcsión 142voJ,.-.oual »e s  l le v a * q! por un to rn il lo«•» /j _ •*«!;:
143 delgado y d esplazable ií? a l  .cnte on d irección  transversal en

¿1 cu s .u illo  144 la  «rila de l cas u i l lo  141 ^s tam
* •  *5»

bien desplazadle en d ir  ecei óns$rausversal en le p a r t e  suoerior 32
■ ■ ;*

áe 1:, caja de er*ai:ió ta3 comodín.-*V*a la - f i g  4 ;>flEl ca a ru illo  144

tiene un; mión fue sejfenc i entra su asiento en un rebajo redondo 

145 del cuerpo do con; uccion 32 y e- so s ten !’ o'j>or medio de un a - 

n i l lo  175 at rn i l la t .0 y asegurado ''contra e l g iro 'd e  ta l  manera

«ue e l  cas u i l lo  144 puede ejecutar e l  movimiento, transversal men

cioncdo. ín virtud fie esta uosi ü ióad de d©solazarse transversalmen
&  '  ?

te,•-el punzón 24 se contra por si^fi.isn.o^ ouant o siypo^icion no es-
'

tá escactamoate centrada con resuecto a la  matriz .taladradora 45.

La cub! i l l a  cizaña 25 e? 'Sostenida /or medio de los to rn i l lo s  

148 y r»poy du ror la ;^ a  transversal 149.La cuci.ilILa es ajustable

en d i f é c ‘ ion ve r t ic a l .L a  contracuclil la  38rdescar-sa^sobre e l  rondo
*r> »•• ' • -i.

de la  abertura del cuerpo 31,en el cual.es introducido e l  árbol 47
•!> ^  ¿k- ” -4

con su palanca desde e lj lado  posterior de la  caja do yerran: i  en tas
..Ai'*®

antes de’ ser a to rn i l la d o 'e l  co jinete  48. También p^éoe ser ajustad



• 'a  . . v ,  ;i ^  
l •*«

Mi* ^  ^

ble esta cuoLilla.

. i *1 "í

X>®sor i t °  suficientemente e l^ re s c n te  Invento lo  ue se d ec la ra ^ o^
'"¡F  •.

me ce novedad convención prop i^  son l ís "s ig u ie .  tes re iv ind icac iones #

• j1 \*aímina P ra ^ fa tr ica r  de |ar’'as pegúenos cuerpos igu le s  entre

o í t en la  cual son soetenidas^por una trav iesa  y  movidas a l terna

yamente en lin ea  rec ta  he rrarnilf“ tas .cortantes (por ejemplo punzones’^ f e
vi k ,  "*S3fe*£í - «» • . ,  : - v ’ . J „ j * i *

taladradores, cuchillas cizayas®'matrices C a lcad o ras  las cuales J p S
: -  • -  >•♦ • • 

a  nr» mnvr 4 a  n 1 4- X j _______ j_ .. . *- -son-movidas alternativamente pot un árbol manivela g iratorio , carac^X 4L

terizada poroue las^her^amientas son dispuestas en dos series con o*í?,f -•
«$■

jet o, de. ue las -erhamientas compriman todo lo .posib le  bajo la traJ
v - f  |

viesa  y por consiguiente pueda-darse a la  trav iesa  y a l árbol m an i-W  f
ít . - «t ~ ‘" L

ve la  las diurnasiones "mas pequeñas posib les.
’/*V‘F

2» -  ijávtUina según la  conslusión 1, caracterizada porgue es d ispues-,ÍP[
Ja. ? M,  ̂ .«••-ír ’ * ..¡JEg;;

ta una corredera (67 j<r ue sirve para transportar^cada pieza ue s e ^ %
'-■V **r *\4<-

ha de elaborar a l primer par de^erram iantas inmediata cuando e l u l-H
$¡P  ̂ 'V; *. %  ^“ g£í-¿' ">

tim<lF ® r  herramientas de una d'S las s e r ie s ' deífcherramien tas ha Jn-■-'Sk*•>'" .A*»
fluid o, sobre la  misma*

3<l \v^^uina se^^n la^oonolusión 2 caracterizadap por .uo es dispues-
2̂  ■“ f

to aun - una segunda corredera (83 F ia  cual transporta a cada pieza |ft f
, „ - $  ja i —̂

que se ha de elaborar, *ae herramienta en herramienta dentro de la ~ '

4k

v - . -

según-a serie  de herramientas. ;-v, ' '“TT. '-T r •■
ÍKiw-v-

. . .  W .,., M m r

‘“ ..•k®<íUt ra según l^s.^cbnclusioneb^S y .3 ’car&o te r  lazadas por .ue las 

correderas £67 y 83) solojpueden ser movidas Alternativamente en
'**  ̂ '* £í*

linea  rec ta .
\¿S£»t.

5a -  ma ui a según las conclusiones,.i y 2 caracterizada por ue son

provistos topes(63 y 98 los cuales”^impiden que caca pieza ue se 

elabora pase iras a l lá  del^movimientoi’ dV avance qús se desea.

• r íf-
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6f‘ -  ju/ uiijfe &sgánala concluí, ion 1 , caracterizada por ue la  barra"
•*&

.■éso se ha 5o elaborar (26; es ,in trovud i a en$l ma-.uina oajo un an-,;.
Vív:: •■’ -  ^  “ A,1,‘ • *•

guio por t-¿canplo 90° con re-poeto a l aríTói- c o manivela.

7a -  Equ ina según ls  conclusión-^, caracterizada por .ue la pieza
«  ' " A *  ,

une se ^  ce elaborar es movida ai e l  nte en la  d irección  c«L,
g  '«*-?* ------

movimietto ce la  uarra en ia-sprii-cra s e r ie  \ ü&i er a lien tas  y contra"*^
__-a i  V * • *

esta d irección  ^ t r o c e e  i l  a_jsn la  8w «ni "se r ie  de i.erromientaaMÜSlH

•.«» •*, 
y r/

O&r
6f -<i-a ,ulna p-. ra fauri~ r r e  narras puqnauó^Üo lerdos iguales, entre ...Á -,

. , , i  . ... ' JrSfrT

s i ,  en la  cual <er amientas movidas alternativam ente en linea  r e o - ' , ,
¿ »  m  %■  , v » ;  — é J

ta son v sos tónicas por ana traviesa  e os movida a l terna tivamente
a . di. '^8 ~ ; -os-2*

por iiío c ió  de un urDoi ce manivela? g iru tor io ,, caracterizada porque
■ .. ■"-■>' ’ " • _g«'

lás^ nei-ramion oas(24e,25,¿9 y .;7TVue son moví; as por la  traviesa  pue-#£
A*:, ■ -'■*«*-—** £j ■ , "• :»<■,

con ser ii.troo uci-ae en 1 h ma uir.a a través t e esta trav iesa .
v? y«.> -^99

9a -  m«iUií¿a pera la  faorioacion  i o uarrau c e pe ueños ouerpos igua
s - a ? —

-JBles entre s í, en Inic ial iier-.•amientas EiOVi.ao alternativamente en . *
J¡> - R‘•’̂ aí- - .v’

li^ ea  reo a por un<. uraviessa, la  cual es m ovi'a 'a lternativam ente por.?
.-fijjf: Q " í  ■,

uecio lo  ”ui aruól e 'nan ive la  g ir a to r io , caracterizada por ue estas\ - .v«.;
• i*'-- ■*! ^  j • .

Ler'.’&zui^.iat» ¿iori di«iíA<etítus pon lo  íaeiiOü on ; Oo eeriea  y soja in tro -  
■ -^ .r # bb2^^'-,'

ducicas envía eí'  tuina “a través de la  trav iesa .

10 «V.- i.á< ,'dm  cü g ín 'lá  concluí ion <Ík, en la  cu-.i-i'-> daría ue se ha
"% y «

re elauorar es sostenioa f i j a  c espíes de ca avance por medio de 

ana mordaza caracteri a por ue la'mordaza consta ce una corredera
<4h  y g |

(43) movida en ang lo jr e c to  con respecto a la -carra  y 5 e uní pieza

(46; cue oprime a lac~arra contral 9 w f i  C

11a isa quina según * la ^  conclusiones 1 y 10 caracterizada pur^ueeim
orrec era.’ •»,m

movimiento de la corredera (43) ŷ u'e~la pieza .-e morduza(46) se ve—
t, d a

r i f i c a  por medio de una Apalanca singular (50,52 ) cuyo e fec to  de avan
V,-

e sobre la  corredera es interrumpido<antes de que la  pieza de mor-

daza (46) se haya colocado fijam ente contra la  uarra (26 ).

*í>y .»■

.  '  ‘ T
fc . • h  *

■ ■ ■ -. '' ;.4
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^ 1 2 * -  ouquinH uogun la  conclusión 1 , caracterizaba porgue la  oo rre*7.^ j
.’V ,-j-n

‘ v ' aera (45; despeos de ue..ar el* o-coto impulsor iaciu  acc-lr-nte ce l a '  '? 
vd>Vsv..> g$¡^' '¿SiO

palanca (50 ) y o ̂ re e l ja  ce apoya" * ontru una uut>erf ie I o extrema denla Wdf:,

X>al urja( JO j uo fo x  a una parte-o-e la  cm :utLta c il in d r ic a , y e s t a j ^ d g i
t . t  i? ' *rrv
* y  •**-
su p e r fic ie  eo coik.onírica confr üs;.eeto a l á rbol (47) ue l le v a  a.la,,r^ ;:

é » ,i}“á.s,*y- - • • ..¿„. ■feBPK,.'s:- '*&■*-
v palanca.

n> 13a -  ¿el a i a sogun la  conclusión 11, carácter i  zafia por ue e l árbol
■ . . vu « p !

; „ !  ■ úe s ir »fe para la mor_ a zü ( a3, 4G ; oO'.í 'Ívuco ñor ..odio de una vmA
i  ,  4 c P "  ' , f * &  *  J ! g g

pal nca (J7) la  au.*l in flu ye •'con una parto 1 .tora l (56) sobre una pasT#g|
*■’ tOük.X*- -  ¿ ,tt.

'pdr.j^lanoat 54 i - f i ja d a  ei/Siel árbol ("4.7 / y hO .^ c o^-c.'e re g iro  (58) de la
' ■ ' # _  r 
p-í,,/ palanca (57J pu-» ’ é sor aj-istac'o^por a i mioTuO en ángulo recto y con
• >  ü» - R ¿ .  . . .  ' > S a —  ^

respecto a la  pal .'iiyiia ( .5 / i . í*®S/£
■ y-¿ ,‘p ísw— - ■ ■ ■“ >v<csr"
14a-.*cikiUinu conclusiones 1,C y 9 ca rac te r iz  ca por . ue úna(i

a R ■'
j •, , r ■■o va r ia r  íerxa, .xei*taSv^4y 1: ¿vai ó f^ jo r  iu ti-aviosa p aecen ser í e s -

plaza!'as en dlrec. ión"7latcral conlrn wbpuñ^cs' (1.40) por nedio re lo s 1 
 ̂ ( 3 ^ , . - •

•7.. '#*- •:V'V'

euaj.es son unidas '¿norria traviesa^
# ^ . . _  

15a~fcJ-ñ'-iUl a según la  concl sióniíi,^carácter 1 v¿ T $ * ' $ o r  ue loa sopor-

t e s (140,27a y 29a; p . r * la s  er 'a; i'~Rl;a»> i;.o,ri ’a3 a ltornativanonte 

por la crav: osa son f i ja i  os en t  ila..roo -de la tra v iesa  los curies
,  40 c.;s . . ’̂ ^ p i

sirven p-r; la  IntrodUíCión ~.o"l?.s4horra‘ ieptas ^ t r a v é s  de la  t r a -

vi esa. : :m :
■ a*.

16a-  j.uícuí; a aogua l i s  concl.-.sionos. 8 y 9, caracterizaba por ue guias
-1**8». «i ' *- a-

•  1 V J W  vv >■1*^

(144) pira una o var las 'lee'aíjien tas nov ias  alterno t i  vairen te por la
■•■*& -,uv, . •

traviesa pueden desplazarse en la  oh ja,, c .Í3err*i*.i/>n tas, ft«ntro de la
..î . .• ,.

0  SjSt- • — •
c ^al se verifica  la  elauoraeion e^os. pe^ oíos c erpos ue se i ax

. V t-nwue fab rica r.
■4

17a— iuá..uina según la  ccnclusión 15, "ca auterizada porrue lu trav iesa
V -  # t e  ■

puede ser ajustada en d irección  per sen: i  ca lar a-su movimiento a lte rn a
' .  -J _ Jfr -

t i v o .

r  t

/ V > - :
. ■.

' -i• /•



16a-  ká .uina sagina la  conclusión 17, caracterizada por ue gu ias(22) 

en las cuales la  trav iesa  puede resbalar lternativam ente son a jus— 

taules en Ireceión perpendioular a la  irece ión  -’ e i movimiento de 

la  travi<:;a.

1 9 '-  ná uina ..eo-ún la  conclusión 1 '*, ouruct- z’ izuda porgue punzones o 

¡erra i.ic  tas análogas( 68, 12 0 ) no rea alan en herramientas(29,27) mo 

v ira s  alternativam ente en la  trav iesa  Ootán unidas por a rticu la c ión  

dOí.tro r¡e los soportes (27a y 29a; do estas or'-amientas con palancas 

„’ue s ir "en  .v.rn la  impulsión 'e  .titos punzones.

20a -  má ui s según la  conclusión 1 , caracterizara  por ue un a rb o l(73 

que mueve a un expulsor para los ..-carpos ya elaborados y una escobi­

l l a  o uc' io  aucio'-o pura u ita r le e  v i r  tas, es soportado en la  par— 

t«(3 1  J 'o  la  rs/i -ir ¡ uc lle v a  l.j.s ir ¡a : . i  ,/laa f i j a s .

2 1a -  ±uá. .-ira  se^úri la  conclusión 2o, caracterizada por ue- un tope(98 

pae ev ita  ue un cuerpo ue a e ser ola oca'o por ultima vez en la  

ira uina paco oor oíante e l ,<ar¡ o <.=r a, i-  tas correspondientes, es 

fija - i o en un árbol (73) en forma de una palanca,

22a-  l i l  ai a según la  conclusión 17, caracterizada p >v ue el arbol(73 

es impulsado por midió e un d isco exea tr ic o  o se asienta sobra un 

árbol ;e jmt i  vo la , <Hr- uto su movimiento 'o  trU'D jo .

23- -  iiá-uíno. sc^ún la  oonol ¡sión 3, caracterizo- a por ue la  c rre&e— 

ra f;U0 mueve a los trozos io se ;¿n 'o  ela o-^ar on la secunda s e r ie  

t e er •arú',..tas es impulsada Je3.-.e un árbol ( 8 6 ) ol cual está situado 

parale lo  a l árbol ’ e manivela y rec ibe su moviialc io de g iro  de un 

disco excsu trico (95) • uo es 1 ovado sobre ol árbol >e manivela. ( 1 0 ), 

24a -  Ma ui a según la  conclusión 23 ca rác te r ! zafa por ..ue e l árbol 

( 8 6 ) que impulsa a la  corred era (83) es soportado en una parte (31) de 

la  máquina, <;ue pie^o ser sacada, la  cual parte l le v a  las herramian- 

tas (45,38,28,61) f i ja s  durante e l trabajo.
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25»- üa4ul.-,a según la  oonolusiún 2. oara¿t|rlzaes poroue la  corredera

. <67) “  impUlSad-a W  m o d io l^ a n  aisoo « £ i i v a  ( U 2 ) une , .  a s i J ¡ T *  
aoiiro e l árbol |e a n iv e la .

26» -  tó .a lna  se^ún la  eonolusjén 1 . c a r a b e a d a  porque l o a ^ S f e f  

>a”  46 ° ^ rar M  allJ fé * ?  ™ a operaciones de tra caC '-
-d o ra n te  la  cual ‘ J i e s  da n n ^ í  e r t e r i^ r i s m a t i e a  por m e d ! ^ ;

ja a tr io ea . son completamenteTuupulsados a t íavés  fl» una de la s  I1Bt f l -  

oes_y después Se esto son oog ifos por un éxpíasor -

'27»_ -  tequian Bogúela  oonclu ííón 1 . -oaraoteWzada porgue los c ^ ^ g f
B e i b e S  (í a T a r l i n l  /l ** __i  _ ■ •& £  !**;

r & f  '

lfs '-rr >■* * * * *  d01 a r t0 1  d^ fl i^e la  se^ncue^tran P # l o  menos en parte por|fe' . . 
.deoajo de la  P ~ t V £ l ,  .u, p l a c a r s e  d e ^ a  « , « 1» . '  la  cual 

te contiene las W a m ie n ta s ^ s - n o  se muevenjen e l trabajo. ■—

2^ -  - C lu g ú n  1 , c a r a c te r ^ d a  porgue p a r t e f S ^ "  "Tj$a, a ._ *  -  *■ -----  x r —  — w t w j ,  - ^ I v ' .»» ■ ,

**■• id0r 4* Ba' i lní- (11) ‘Sostienen los  éo jln etoa  d e l árbol d eS lffeb  

a n iv e la  están «op u estas  próxim a a una parte ( 3 1 ) qtte puedo s a c a r s S f e l
do la  mat, uinA IT 11 0k *1 1 * wr\ T _ — i L• •>' ■ - -í i11*1** i _
de la  c a m a  y ue l le r a  las C r a o ie n ta s  no s u id a s  en su t r a b a j é »

y contienen s o p o r t e # * ,  un árbo l' a u x i l l a r d * j 'C e  l le v a  discos « x - J ^  

e s t i c o s ,  en e l cua| discos é p i c o s  ¿ , ' * | p u, aen ser a lo Sa d ^ M  

ya sobre e l árbol a u rU ia r  ( U ) t ó . \ .  u .  ^ e8 a#I ^ t i d o r  d ^

la  equ in a  ( 1 1 ) son d i^ u es to s  S t e e  e l  árbol d e ^ i v e l a .  _

2 8 - ^ a l n a  según la s^ on c lu s io lS * ; 1 y  lo .  c a & te r is a d a  poriu , la  

mordaza'se encuentra « ’■ „ na p a r t g U D  dué puedáísacarse fácilm ente 

ae' ^ SUlna• la  o l a s  bar, a m a ta s  no son mo-'
m

vidas en el trabajo Aejía mac ulna*!A -_.. .. .**y, • w’ - • _
30

^ | ;> in a .SaSa la  íabrioaeión  d f ^ r r a S  4^ p 2 S 2o3 OUerpos I g u J
S r>n o •? n ̂   ‘Écír ’̂v^e

*$&*

.p
■ -7 '̂^

%■<

l e s . ^ e  s i  en la  o u a Á e r r a m i e n t o r t a n t e s e j e m p l o  punzones

taladradores, ouchillaspaizayas y ma.trices recam adoras) movlcas a l -  

ternativam nte >0 lin e a 'r¿ c ta  son o c ' i i d a s  por í L  traviesa  la  cual

, * V e '» k.■4..' >. ■

■Ái
ú

■•'W
71- :

'•■ rWV---
/H» "í/i.., :

• l n  M m¿+m ■
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es movida alternativam ente por un árbol «3o jwflalvela g ir a to r io , ca-
■l ' '*£ ■ _  &  i.

racteriaada porgue1'ldía j er-a lien tas  a cuya in flu encia  son sometidos

sucesivamente cada uno de los une 

pimutas en dos serie% uon e l f in ^ ft  e x p r im ir  la s  herramientas todo

■»>ue se i an de elaborar, son cLis.».
.mM

- . •*«*-

lo j  oos io le  por flouájS^’ 0 lfl travieajjr^y por éonsígu iei'te poder dar a

la  tra v iesa  y a l ajfrbo l de uwnlv %é é ii»f!i¿ ifines mas pe uefias po-
I  .. -r. > * ^V.V • >■'

s ib le a . :

1>¡¿9SÍ

31 -  ¿lá ulna para rf^venur, de u n a c u e r p o s  ~pl: ueúos e iguales 

entre s i ,  ta l y cO' .ose rescribe y á& V o lv í  idi oa on la  presente m*-
1 ü  .

moria y?isé 11 otra atm los d ibu jos^ .’juntos.

Consta e..ta memoria de voi. t i os páginas iTollúdobV'^eucritas por una
y v -  • . .

sola  cara.,

. V ; v t m  ■ -.v

# - ; V

j'Yvi-:''-

., • - * ■ -

V --Írr «
■ v ^ : " ■

i ’ ü .& í-
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