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Invencidn Gre 5e Clase 500

a favor de la
UNITED SHOE MACHINERY COMPANY, Sociedad Andnima Espaiola,
por

> X ,
» papfeccionamientos en las maquinas de coser ”?

Memo?r ia Descriptiva

Esta invenciéh ge refiere a las méquinas de coser calza-—
do y en la presente memoria se describe rormando parve de una ma-
quina de coser suelas del bipo llamado MacKay, en la cual los weca-
nismos que rormen la puntada comprenden una aguja de gancho recta y
el soporte de la obra consiste en una bigornia rotativa dispuesta
para penetrar dentro del calzado y provista en su punta de un 6&@&—
no enhebrador de la aguja © enlazador rotativo para colocar el hilo
en el gancho de la agu jae

Tl objeto principal de la presente invencidn es la pro-
duceidn de unae maquina del tipo MacKay que funcione suave y silen-
ciosamente en comparacidn con las miquinas de este tipo ideadas has-

ta el presente, que pueda trabajar a mayor velocidad que las otras,
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cuando trabaje a la mayor velocidad, y que sea de construccidn sencilla
y duradera al mismo tiempo que de accidn segurae

Otros objetos de la invencidn son la simplificaci&h ¥y per-
feccionamiento de la cons truccidn y accidn de diversos mecanismos de
las mdquinas de coser las suelas del calzadoe

Para conseguir estos obdjetos, la invencidn consiste en los
mecanismos, combinaciones y disposiciones de piezas que was abajo se
describen, algunos de los cuales, a pesar de estar principalmente des-—
tinados para ser usados en las maquinas de coser suelas del tipo McKay,
pueden también usarse en otros tipos de maquinas de cosere

Las diversas caracterfsticas de la presente invencidn
y las ventajas obtenidas con ella se comprendersn Tdcilmente por
cualgquier persona préctica en la industria con la siguiente descrip-
cidn relacionada con los planos que se acomparian y que ilustran las
diversas caracteristicas de la invencidn en una méquina tipo McKay
- de coser suelas a punto de cadenetae

En los planos:

La Tigura 1, es una vista en alzado lateral de la naqui-—
na completae

La figura 2, es un corte vertical del mecanismo motor dis-
puesto en la base de la ndquinae -

La figura 3%, es un detalle en planta tomado por la 1fnea
3-3 de la figura Ze

La figura 4, es un detalle en corte tomado por la 1inea
4-4 de la figura Z2e

La figura 5, es un alzado lateral de la parte superior
de la mdquina, tomado en la misna direccidn que el de la rigura le

La Tigura 6, es un alzado lateral de la parte superior
de la méquina tomado en la direccidn opuesta al de la Tfigura le

La figura 7, es una planta de la méduina.

La figura 8, es un corte de la parie superior de la ma-
quina tomado por la linea 8-8 de la rigura 5e

La Tigurs 9, es un alzado de Irente de la parte superior
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Adet};,méquina con una parte de la bigornia y de la obra en cortee

La Tigura 10, es unsa vista anéioga a la de la rigura 11,
pero con las piezas ce la méquina en posiciéh de paroe

La Tigura 1ll, es un corte longitudinal vertical por el cen-
tro de la parte superior delantera de la méduina.

La figura 12, es una vista de detalle, mirando por detrds,
de la zapata opresora, la punta de alimentacidn y €1l soporte de la
punta de alimentacidne

La figure 13, es una vista en alzado lateral de las piezas
de la Tigura 1l2e

Le Iigura 14, es un corve horizontval de devalle de la
parte delantera de la cabeza de la mdquina tomado por la linea 14-14
de la Tigura 10.

La Tfigura 15, es un corte horizontal de detalle de 1la
parte superior delantera de la méduina tomado por 1la linea 15-15 de
la Tigura 10e

. La figura 16, es un alzado de Irente, de ciertas parteé del
necanismo elevador de la zapats opresora, del mecanismo para variar
el impulso de la aguja y del mecanismo alimentvacore

Las Tiguras 17, 18, 19 y 20, son vistvas de devalle repre-
sentando algo esquemé%icamenne la operaciéh de la sguja, el guarda-—
-~ganchillo y el enlazacore

La rigura 21, es una vista de detalle, en alzado lateral,
de ciertas piezas de la parte superior delantera de la méquina, mi-
randolas en la misma direccidn que la Tigura 6e

Las Tiguras 22 y 23, son vistas de devalle, mirando por
detréé, de uneg parve Gel mecanismo para levantar la zapata opreso-
ra durantve cada ciclo de la puntadae

Las riguras 24 y 25, son vistas posterior y lateral de
una parte del mecanismo pars levantar automdticamente la zapata opre-
sora al parar la maquinae

La Iigura 26, es una vista en alzado lateral, con parte
en seccidh, del pote para la pez, usado en la mé@uina.

La figura 27, es una planta del pote para la DeZe
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La Tigura 28, es un corte del pote para la pez tomado sobre
1a/1fhea 28-28 de 1la figura 26e

La figura 29, es una vista andloga a la de la Tigura 28
con las piezas generadoras y reguladoras del calor en distintas posi-
cionese

La bigornia de 1la mé@uina, representada en los planos, es
la usual en esta clase de méduinaSo Comprende una parte superior -32-
dispuesta para penetrar en el calzado y sostenerlo durante la opera-—
cidn del cosido y una parte cilfndrica dirigida hacia abajo -34-,
nontada de manera que pueda girar sobre una prolongaciéh de la colum-~
na dée la méquinae Un enlazador -36- de construccidn usual (véanse
figuras 1, 9 y 17 a 20) estd montado en la punta de la bigornia y es
movido de la manera también usual por medio de un arbol vertical -38-
que se exviende a traveés de la parte cilfndrica -34- de la bigornia y
esta articulado en ella conceéntricamentes El‘éfbol ~-38- recibe su mo-
vimiento del mecanismo motvor de la,méhuina por medio de las conexiones
que se describen s abajo, las cuales, as{ amo las conexiones que hay
entre el drbol -38- y el enlazador, son tales que dste da dos vueltas
completas durante cada ciclo de la puntada de la maquinae

El mecanismo mogor de la mé@uina (figuras 1 ¥y 2) es un nme-
canismo de dos velocidades y comprende dos piezas cdnicas de embrague
de ficcidn indicadas con los numeros -40- y —-42-o 1 embrague —40-
esta acopladoA&l arbol -44- de un electromotor -46- rijo en la base
de la mdquina ¥y colocado dentro de su colwmas hueca y el embrague —42-
estd acoplado a un arbol -48- situado en la base de la ndquine, dentro
tambi€n de la columna hueca de la misma y en 1fnea recta con el arbol
-44-¢ Un pifién cdnico -50- va Tijo sobre el arbol —48- que lleva un
mariguito giratorio -52-, que lleva a su vez otro piﬁdh cdnim ~54—4¢
Los piiiones -50- y -54- engranan respectivamente con los correspondien-
tes pifiones cdnicos -56- y =-58-, de los cuales el -58- rorma parte o
estd Fijo a un drbol vertical —-60- y el -56- va montado sobre el mismo
arbole Un embrague Horton une el pifidn -56- con el drbol —-60-e Este
embrague se representa en detalle en la Tigura 3, indicdndose en -62-

las bolas de embrague a presiéh de resorte y en -64- el disco de em-



brgmue fijo al drbol =60-. Como es natural, esta construccidn permi-
te que el drbol =60=- sea movido por el pifién =56~ en la direccidn
de la flecha =66= y también que pueda ser movido en ls misma direc-
cién pero mds deprisa que el pifin =56=. El embrague -42- es pues=
to en accidn por un resorte =68~ que tiende a mantenerlo en su po-
sicidn extrema a la derecha, tal como aparece en la figura 2, estan-
do limitado el movimiento del embrague por un reborde en el extremo
del drbol -l4&-. E1 embrague =40- es puesto en accidén por el pedal
~70- por medio de conexlones convenientes. Une ligera presidn so=
bre el pedal pone en contacto el embrague «4Q=~ con una superficie
auxiliar de embrague del 8rgano =42- moviendo as{ el drbol -48- y,
por los pifiones =50=- y =56=, el drbol vertical -60-. Continuando
la presién del pedal, se mueven las dos plezas de embrague =40~ y
=42« hacia la izquierda de la’figura 2, hasta que la superficie cd=
nica de embrague de la pieza -42- entra en contacto con otra super-
ficie auxiliar de embrague del manguito =52-. Esto obliga a que el
manzuito -52- y pifién =54= fijo sobre €1 giren con el drbol =48~ y el
pifién -50- moviendo el drbol =60- a una mayor velocidad por medio
del pifidn -58- que por medio del pifin 56=-. Asf, cuando sdlo estd
en funcionamiento el pifién =50-, la mdquina se mueve a una veloci=
dad comparativamente baja y cuando son los dos pifiones ~50= y =Hl=
los que funcionan, aquélla se mueve a gran velocidad. Cualquiera de
estas velocidades puede variarse un poco alterando la presidn apli-
cada sobre el pedal.

Las conexliones entre el cono de embrague =U0=- y el pedal
-70= comprenden una horquilla =72- cuyo extremo superior coge el cubo
del cono mientras por el inferior va montada articuladamente sobre un
aje ~TU=. La horquilla =72- es puesta en accidn por un resorte =76-
arrollado alrededor del eje =T4=-, tendiendo a separar el cono =40= del
embrague =42-.Este movimiento de la horquilla =72« es limitado por un
tornillo graduable de tope =78~ montado en un brazo que sale del cubo
de la horquilla.Sobre el eje =74~ hay fijo un brazo ~80~ provisto de
un tornillo de ajuste =82~ dispuesto para encejar con la horquilla

«72-. Sobre el eje =T4= va también fijo un brazo =84=- que se extiende



-6 -

po;'debajo de un rodillo =86-,montado sobrs la palanca =70-= del pe-
dal, de tal manera que una depresidn del pedal'hace bajar el brazo
=84~ y,por medio del eje =Thw, 61 Drazo =80= ¥ la horgquills =72
mueve el cono =U40- hacia la pieza de embrague =42,

Pars poder llegar con facilidad al electromotor vy al embra-
gue =40-42-, asf{ como a las demds piezas situadas en la base de la
méquina. la parte inferior de la columma hueca tiene una Seccidn
mévil ~88=, unida con una bisagra =90~ a la parte principal de 1la
columna, con objeto de que pueda levantarse dejando al descubierto
el electromotor los 6rganos de embrague y las piezas adyacentes.

Para asegurar un lubricacidn conveniente de las piezas
del mecanismo de dos velocidades, la parte de bancada de la méquina
0 base a la que va montado el &rbol —U8 tiene la forma de una céma-
ra =92- dentro de la cual van colocados los Pifiones =50m=)=Hlhm,=b56u y
~58=. La pared superior de esta cdmara estf formada por un casque=
te =94~ en ol que va montado el drbol —60-. ILa cdmara as{ formada
ruede llenarse con aceite lubricante,por un tubo =96- dispusesto al

afecto,.
El 4rbol -60- estd directamente scoplado a un drbol ver-

tical -98- que, por medio de los pifiones cdnicos =100~ y -202-, mueve
el drbol del c08ido =104=, E1l £rbol =104 (que os ol drbol principal
de la miquina y el que lleva los excdntricos), estd montado en la
parte superior de la miquine, extendidndose desde su parte delante-
ra hasta la posterior, formando éngulo recto con la direccidn de 1ia
alimentacidn de la obra durante la operacidn de coside. F1 drbol
~98~ muieve tambidn el enlazador en la bigornia por medio de los Pim
fiones cénicos <106= y =108-, el drbol horizontal =110~ y los pifiones
cdnicos =112~ y =1l4=. Para que los pifices =106- ¥y =108~ puedan
lubricarse convenientemente, una parte de la columna de 1la méquina
forma una cdmara cerrada que, por un tubo -1l6-, se llena de aceite.

La aguja recta de gancho de la méquina va sujeta al extremo

inferior de una barra -1l8- gue recibe un movimiento rectilfneo alter-

nativo de un botdn de manivela -120- del extremo delantero del drbol

del co0sido ~104~ por medio de las siguientes conexiones, que han sido
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idsadas para dar un impulso variable a la barra de ls aguja, segﬁn
varfe ol eapesor de la obra, al mismo tiempo que para permitir que
la barra de la aguja se desconecte dsl drbol, del cosido al llegar
a la parte superior de su carrera cuando se ha terminado la operacidn
del cosido. Un bloque =122 estd fijo a la barra de la sguja y estd
unido por una biela =124~ a una palanca =126- articulada en =128- a
otra palanca =130-, la cual pslanca =130 estd sujeta por su extre-
mo de la derecha a un eje =132-. El extremo de la derecha de la Pa=
lanca =126~ mirdndola desde el frente de la mdquina, tiense una ranu-
ra curve =l34- dentro la cual va un bloque =136~ articulado en el
extremo superior de un brazo -138=- que, al variar el espesor de la
obra, se regula por medio de conexiones con la zapats opresora que
més abajo se describird. Cuando el eje del blogue =136- coincide
con el del 4rbol =132, la palanca ~126- go moverd con la ~130w
cuando esta Ultima oscila, 8Si el eje del bloque =136- no estd en
1{nea recta con el del &rbol =132-, la palanca =126~ tendrd un mow=
vimiento relativo con la palanca =130- durante la oscilacidn de
esta Ultima y por lo tanto, el movimiento transmitido a la barra
porta-aguja serd consiguientemente aumentado o disminuido. Una
palanca -140- estd momtada en el lado de la palanca =130= y en su
extremo de la derecha va fija a un manguito =142- que rodea el eje
=132- de la palanca =-130-, Practicada en 1la palance -l40- hay uns
ranura excéntrica -ll4li- dentro de la cual va un botdn de manivela
~120- de modo que, durante la rotacidn del £rbol de 1las excéntricas.
la palanca =-l40- oscila continuamente. Para obligar a la palanca
-130- a oscilar con la palanca =1l40-, hay un pestillo =146~ montado
en el extremo de la izquierda de la palanca ~130=-, ol cual pestillo
estd dispuesto para coger una espiga -l48- de la palanca =140=. Du=
rante la operaci6n del cosido el pestillo se mantiene en contacto
con la espiga mediante un resorte que rodea el eje del pestillo,

La barra de la zapata opresora estd indicada en =150- y
lleva fija a ella un bloque con un brazo lateral -152- en cuyo extre
mo exterior va montado un rodillo =154= que penetra dentro de uns roe-

nura angular =156- del brazo -138-. El resultado de esta construce



cign 68 que cuando la zapata opresora se levanta o desciende, segﬁn
las variaciones de espesor de la obra, el brazo -138-se mueve para
ajustar el bloque =136~ a lo largo de la ranura ~1l34~ de la palanca
-126-, variando as{ la carrers ascensional de la barra porta-aguja.

De esta manera, después de ajustada 1ls posici6n del blo-
que -136-, &ste se mantiene en su posicidn por la eccidn de las mis-
mas piezas de 1la méquina ¥ no por un mecanismo de aujecién O cierre
como sucedfa en las mdquinas anteriores.

La zapata oprescra es forzada hacia abajo contra la obra
por medio de un resorte =158~ que rodea la barra de dicha zapata, y
también por otro resorte =-160- que rodea un &rbol ~162-, y que estd
sujeto por uno de sus extremos a un collarf{n fijo en el 4rbol ¥y por
el otro a un collarin -164= montado en la bancsda de la miquina y
cuya posicién 86 regula por un juego de tornillo sin fin v piﬁén
~166- -168-. Un brazo -170- estd fijo al &rbol -162- y conectado a
un bloque ~172- del extremo inferior de la barra de la zapata opre-
sora por medio de un tirante =174,

La barra de la zapara opresors lleva un bloque =176« que
forma parte de un mecanismo que levanta ligeramente la zapata opre=-
sora durante cada ciclo de operaciones para permitir la slimentacidn
de la obra. Sobre el bloque =176~ hay montado articuladamente otre
bloque =178~ en cuya cara inferior hay practicada una ranura en forma
de »V»” para cooperar con un canto también en forma de ”V» «1l80-~ de
una palanca elevadora =-132-, Esta palanca se extiende por debsjo del
bloque =178~ y estd unida articuladamente,directamente encima del blo-
que, a un brazo =184- que sale de un 4rbol oscilante =186-,Como puede
verse en las figuras 6,22 y 23,por ejemplo, el canto =180~ tiene lon-
gitudinalmente la forma de un arco excéntrico con respecto al pivote
que une diche palanca =182« con el brazo 184-, EL drbol oscilante =186--
lleva otro braéo ~188~ que eetd conectado por un tirante «=190- a una

palanca =192~ movida por un excéntrico. La palanca =192- se extien-
| de transversalmente al 4rbol -104- de los excéntricos y va montada so=
bre un eje fijo =19%~, Un resorte -196-arrollado alrededor del eje,ac=

tha sobre la palanca para mantener su rodillo en contacto con el excén-



trico «196'-. Para asegurar la lubricacidn conveniente de la supers
ficie del excéntrico,hay dispuesto un fieltro empapado de aceite
-198- que se apoya continuamente contra la periferie del excéntri-
cosDurante cada ciclo de operaciones de la mdquina, el 4rbol =186-
se mueve para levantar la palanca =182« hasta que esté en contacto
con el bloque =178~ y la continuacidn del movimiento ascensional de
la palanca produce la elevacidn de la zapata opresors sobre la obras
Con objeto de que el movimiento ascensional transmitido a 1s zapata
opresora sea siempre constante, a pesar de las variaciones de espe=
sor de la obra, se han dispuesto los medios para hacer oscilar la
palanca =182« alrededor de su conexidn articulada con el brazo =184
cuando var{a el espesor de la obra. Estos medios comprenden un ro=
d1l1lo =200~ montado sobre el blogue =-172= en el extremo inferior de
la varra de la zapata opresora y una palanca =202« montada articulae
damente sobre 1la bancada de la méquina, estando el extremo superior
de la palancd =202« conectado a la palanca =-182- por un tirante =204
mientras que el extremo inferior tiene un reborde inclinado =206
dispuesto para recibir el rodillo =200=. E)l movimiento de la palan=-
ca =202= en una direccidn es producido por el conmtacto del rodillo
-200- con el reborde -206=. El movimiento de la palanca en la direc-
cidn opuesta es producido por un resorte =208« arrollado alrededor
del eje fijo =210- de la palanca y dispuesto para actuar sobre el
cubo de la palanca, estando limitado este movimiento por un torni-
1lo de tope =212=-. La disposicidn del canto =180~ de la palanca
-182= con relacidn a la conexidn articulada de la ralanca =182« con
el brazo =184= es tal que un ajuste de la palanca ~182« en la forma
descrita, al variar el espesor de la obra obliga al blogue =178« a
ser cogido por la palanca siempre en el mismo punto en el movimien=-
to ascensional del brazo =184e, de modo que el movimiento ascensio=-
nal transmitido a la zapata opresora sea siempre el mismo. Ademds,
este mecanismo elevador de la zapata opresora, al igual que el me=-
canismo ya descrito que mueve la aguja, actlan de una manera posi-
tiva y segura, eliminando todos los mecanismos especiales de fija=
cién o sujecidn, tales como los de gatillo y rueda de trinquete

0 los mecanismos de friceidn que hasta el presente se empleaban co-
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munmente en todas las mdquinas, dando por resultado una pérdida

e q; movimiento, deslizamientos o irregularidades de funcionamien=-
to de diversas plezas de la mdquina.

La punta de alimentacidn, indicada en =214=~, estd sujeta a
un soporte =216« gue estd montado articuladamente sobre un eje fijo
-218- que se extiende hacia atrds desde una corredera =220=-.Por cop-
venlencia del conjunto, facilidad de montaje y para permitir que la
punta de alimentacidn esté situada en 1g posicidn deseada transver=
salmente a la direccidn de 1la alimentacién, el soporte de 1la puntsa
de alimentacidn estd construfdo en dos partes con una unidn ajusta-
ble de chavetsa v entalla y unidas POor un tornillo «=221a. Un resorte
=222- arrollado al rededor del eje =218= tiene umno de sus extremos
sujeto a un collarin fijo sobre el eje Y el otro extremo estd su-
Jeto al soporte de la punta de alimentacidn y tiende 2 hacer osci=-
lar este Ultimo en una direccidn apropiada para ponerlo en contacto
con el extremo de la corredera =220=. Esta corredera =220« estd mon=
tada sobre el blogue =172= en el extremo inferior de la barrs de 1la

- zapata opresora mediante unos pasadores =224~ que saliendo del blo-
gue Pasan POr unas ranuras =226 formadas en la corredera =22Q0=, HEHge
tas ranuras tienen unas partes paralelas inclinadas y otras horizone-
tales que estdn alineadas entre sf{. Las partes horizontales se ex=
tienden en la direccidn de 1a alimentacién ¥ las inclinadas obl{-
cuamente a la misma. Bl resultado de las conexiones de Pasador y
ranure con el bloque =172- es gque 1la corredera =-220= se mueve en vai=
vén sobre la 1fnea de alimentacidn y tambidn desde ¥ hacia la obra
manteniendo una posicidn angular invariable durante estos movimien=
tos.Los movimientos de 1la corredera =22Q0- obligan a la punta de alie
mentacidn a ponerse en contacto con 1a obra, alimentdndole, y la co=

- nexién entre el soporte de la punta qe alimentacidn y la corredera

permite que la punta de alimentacidn vaya avanzando por encima de la
obra durante el movimiento de retrocesoc de la corredera. Lurante 1la

Yltima parte del movimiento de retroceso de 1la corredera, la punta

de alimentacidn encajea con la zapata opresora =228= Yy se desliza por

Ssu superficle inclinada y ranurada. La zapata opresora =228 estd

fija de manera graduable en una ranura de una proyeccidn del blo-

que =172~ dirigida hacis abajo.
La corredera -220- tiene un movimiento de vaivén en la 1{nea
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rior estd conectado por una biela =232- a lae corredera. El extremo
superior de la palanca «230= lleva una ranura excéntrica =234- que
recibe un rodillo =236- montado sobre la palarica =1%0- en el eje del
pestillo -146-. La palanca =2%0- es puesta en accién por un resorte
que mueVe la palanca en una direccidn apropiada para mantener el la=
do izquierdo de la ranura excéntrica =234=- en contacto con el rodi-
1lo -2%36-. Durante la operacidn del cosido, el rodillo -2%6= se mue=
ve hacfa arriva y hacfa abajo por dentro de la ranura 234~ y apoya-
do contra el lado izquierdo de la misma, haciendo as{ vibrar la pa-.
lanca =23%0-. E1 resorte que actUa sovbre la palanca =23%0- estd indica
do en =238-., Este resorte rodea un drbol =240~ sobre el que va libre
mente montada una palanca =242« y uno de los extremos de este resor-
te estd unido al cubo de dicha palanca =242~ mientras que el otro
extremo lo estd a un collar fijo al drbol. La palanca =242=- estd co-
nectada por medio de una bilela «24l= 5 un brazo =246« que sale de
un 4rbol =248- al que estd fija la palanca =230-.

la zapata opresora se levanta para aflojar la presidn de
la obra sobre la bigornia y la punta de alimentacidn desciende has=
ta ponerse en contacto con la obra precisamente en el momento en que
la aguje sale de la obra, como €S usual en las méquinas de este ti=-
po. No obstante, como se comprenderd por la comparacién de las figu=
ras 10 y 16, los mecanismos estdn ideados y relacionados entre s{ de
tal manera que la punta de alimentacidén =214- alcanza el 1fmite de
su movimiento de avance y la zapata opresora desclende y fuerza la
obra hacla abajo contra la bigornia, mientras la agujae continda ain
su movimiento ascensional. La palmilla y la suela del calzado estén
as{ firmemente apretadas entre s{ vy mantenidas contra la bigornia
mientras la aguja dd la puntada y la operacién completa de atesar
el hilo flojo y formar una puntada que guede tirante en la costura
se efectis de uns menera suave y continua. Disponiendo la accidn de
la aguja la punta de alimentacidén y la zapata opresora de la manera
descrita, se asegura la formacidén de puntadas uniformemente apreta=

das aun cuando la mdquina trabaje a una gran velocidad.
La miquina lleva unas conexiones desde el pedal de pues-
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ﬁa Sﬁ marcha y parada -70- por medio de las cuales puede actuarse el
pestillo -146- para desconectar la unidn entre la barra de la aguja y
el arbol del excéntrico correspondiente cuando dicha barra alcanza la
parte nas alta de su carrerae Estas conexiones comprenden un brazo
-250- fijo al drbol -240-, una varilla -252- que conecta este brazo

con el pedal de puesta en marcha, una oreja -254- que sale lateralmen-
te del brazo -250- por debajo de unea, prolongacidh de la palanca -242-
y un Ifuerte resorte -256-~ que rodes el arbol -240- con un extremo uni-
do al arbol y el otro a la bancada ce la méquinas Mientras trabaja la
maquina, el pedal de puesta en marcha se mantiene apretado hacia abajo
para que el brazo -250- estd mantenido hacia abajo en una posicidn en
que la oreja -254- no est€ en contacto con la palanca -242- Con las
piezas en esta posiciéh, el resorte —-238- puede actuar sobre la palan-
ca —-242- y por medio de las conexiones intermedias, sobre la palenca
-23%0- para mantener el laao izquierdo de la ranura -234- en convacuo
con el rodillo -23%36-« Al levantarse el pedal de puesta en marcha, cusn-
do se quiere detener la méduina, la. oreja -254~ coge la palanca -242-,
y el resorte -256-, actuando por medio del arbol -240-, del brazo -250-
y de la oreja -254- ejerce una presiéh sobre la palanca -230- que pone
el lado derecho de la ranura -234- contra el rodillo -236-. Cuando el
rodillo alcanza la parte superior de la ranura -23%34-, el extremo supe-
rior de la palanca -230- se mueve hacia la izquierds, rwirandola desde
el Irente de la.méduina, el rodillo -236- penetra en una muesca Iorma—
da por una prolongaciéh horizontal de la ranura -234- y un pasador
-258- del extremo superior de la palanca -230- f{oca con una proyecci&h
del pestillo -146-, moviendo este Ultimo para desconectarlo del pasadox
-148- de la palanca -140-e La palanca -130- queda asi detenida y suje-
ta con la barra de la aguja en el limite de su movimiento ascensional,
mientras que el darbol del excéntrico de la méquina ¥y el enlazador y

su mecanismo impulsor countinuan girando hasta que gradualmente hayan
alcanzado su esvado de reposoe La operaciéh de los mecanismos del cosi~-
do de 1la méquina puede asi detenerse con exacvitud, sin choque ni tre-
pidaciéh, avn cusndo la mdquina esté trabajando a una velocidad extre-

madamente altae
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Naturalmente, el acto de desconectar la barra de la aglum
ja de su mecanismo impulsor por el movimiento de la palanca =230
desconecta tambidn el mecanismo alimentador. El movimiento de la pa-
lanca =230~ al soltar el pestillo =146 éepara también la punta de
alimentacidn de 1la aguja para que dicha punta no estorbe al retirar
Yy colocar la obra,

Al parar la mlquina, puede levantarse automfticamente, si
se desea, la zapata opresora y mentenerla levantada hasta gue 86 bam
Ja el pedal de puesta en marcha. La zapata opresora puede levantarse
por un excéntrico =260~ que actia sobre un brezo =262 fijo al drbol
oscilante -162- que, coms ya se ha dicho, estd unido al bloque =172
%n el extremo inferior de la barra de la zapatsa opresora,por el brazo
;170- y el tirante =174-. El brazo -262- estd montado articuladamente
sobre un bloque =264~ fijo sl Arbol =162-, estando colocado el eje
de articulacidn del brazo -262- formando éngulo recto con el Arbol,
Un resorte -266- estd dispuesto para actuar sobre el brazo =262 y
tiende a mover el brazo hasta 1la posicién indicada en la figura 25,
El brazo =-262- estd unido por un tirante —268- al extremo inferior
de un brazo =270~ (figuras,8 y 25) articulado en =272~ a la bancada
de la méquina. Este brazo =270~ lleva una parte inclinada 2Tl Ai8em
puesta para recibir un rodillo =276~ de un brazo ~278= fijo al drbol
-240-. Cuando se baja el pedal para poner la mfquina en marcha,el 4r-
bol =240~ oscila en una direccidn apropiada para mover hacia arriba el
extremo exterior del brazo -278-,poniendo por tanto el rodillo =276-
en contacto con la parte inclinasda -274= y haciendo oscilar hacia la
izquierda el extremo inferior del brazo =270~ como se ve en la figura
25.Bste movimiento del brazo -270=,por medio del tirante ~268=,mueve
el brazo =262~ hacia la izquierda, seperdndolo del excdntrico -260= y
permitiendoe que el resorte ~=160- gue rodea el 4rbol -162- actde sobre
la zapata opresora, haciéndola descender hasta ponerla en contacto con
la obra. Este movimiento del 4rbol oscilante ~162-, mueve sl extremo
superior del brazo =262~ hacia el eje del drbol del excéntrico =104,
Bste brazo -262- permenece en esta posicibn durante toda la operscidn

del cosido. Cuando se suelta el pedal para detener la méquina. el
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brazo ~-250- se levanta hasta que la oreja =254~ del brazo toca con
la palanca =242-, Las diversas piezas permanecen en esta posiciSn
hesta que la aguja ilega al 1{mite de su movimiento ascensional, en
cuyc momento el drbol -240- se mueve pars desconsctarla de su meca-
nismo impulsor. Cuando estd desconectada la aguja, el rodillo =276-
dejes la parte inclineda -264~ de la palanca ~270~ y permite que el
brazo —262— estd apretado lateralments contra el excdntrico =260=.
Este excdntrico es en forma de espiral o caracol de modo que durante
la rotacidn continue del 4rbol del excéntrico del cosido, el brazo
-262- es movido lateralmente y forzado hacia fuera separdndolo del
eje del &rbol hasta que descansa contra la parte cilfndrica del ex-
céntrico. Este movimiento del brazo —262- musve el &wbol ~162- y le-
vants la zapata opresora y la continuada rotacidn del drbol vnica=-
mente mantiene la zapata opresora en su posici6n alta. Si se desea
dstener la méquina 8in que automidticamente se levante la zapata opre-
sora, se nmueve hacia abajo una clavija indicada en =280- poniéndola
en contacto con la proyecci5n ~282- de la palanca =270~ y sujetando
la palanca contra todo movimiento en una posicién en que el brazo
-262- queda separado del excédntrico -260.

El 4rbol ~132~ y el manguito =-142- que forman los pivotes
de las palancas =130~ y =1l40-, van unidos entre sf por un potente re=
sorte -284- (figuras 6 y T7) uno de cuyos extremos ostd unido a un co
llarin fijo al drbol -132- y el otro extremo a otro collarin fijo s0=
bre el manguito =li2-. Este resorte mantiene las palancas en la posi=
cidn relative en que unos salientes =286~ y =288« de estas palancas
estdn en contacto. El resorte —284~ forms una unién eldstica entre las
dos palancas =130= y =140~ que actls. para llevar las palancas a una
posicién en la cual el pestillo ~146- pueda coger la clavija =148~ in-
mediatamente que la palanca =-130- se suelta por el movimiento de la
palanca =230~ al poner en marcha la méquina. Esta unidn eldstics entre
las palancas -13Q0 y =140 &ctﬁa.pues.para llevar las pslancas & una po=
sicidn en que puedan conectarse antes de gue la palanca =1l40- adquiera

una gran velocided del botén de manivela =120-.La unidn eldstica sirve

4
también de amortiguador ¥y retardador para detener la rotacidn del%run



ad 1os excéntricos. El drbol de los excéntricos puede parsarse con la
palanca ~140- en una pesicidn en 1la que la clavija =148 estd debajo
del pestillo -146-, En este caso, cuando se suelta el pestillo, al
poner en marcha 1la méquina, su movimiento bajo la fuerza de su re=
sorte estd limitado por un tope =li7= en la palanca ~140- que queda
roetenido por unas proyeccién de la parte superior del pestillo.

El guarda=-ganchillo =290« de la méquina es puesto en acecién
de tal manera que la punta del gancho de la aguja gqueda descubierts,
mientras estd en el punto més alto de su carrera asencional. Esto
permite al operario desenhebrar ficilmente la aguja sin necesidad de
cortar el hilo una vez detenida 1la méquina. cosa muy conveniente en
ciertos momentos, como por ejemplo, cuando tiene lugar una imperfece
cidn en el cosido, pues en este caso, con sdlo quitar el calzado de
la bigornia, puede descoser los puntos mal dados deshaciendo el co=-
sido hasta el punto que convenga. El guardaganchillo estd montado de
manera que pueda deslizarse en una ranura de la barra de la aguje y
estd conectado por su extremo superior & un collarfn -292-. Este
collarfn estd montado de maners que se deslice sobre la barras de la
aguja por entre el blogue =122- y un collarf{n =294~ fijo a dicha ba=
rra. Encima del collarfn -292- hay un saliente en forma de rodilleo
~-296-, giratorio sobre un €je que, cuando se mueve hacia arriba y
hacia abajo la barra de la aguja, pasa por entre 1los extremos supe=
riores de unas palancas =298~ y =300- montades articulademente sobre
la bancada de la méquina ¥y unidos sus extremos inferiores mediante
unos dientes de engranaje, de manera que Bus extremos SUPEriores S
tén obligados a moverse al unisono, uno hacia otro. Los extremos suw
periores de las pelancas son forzados uno contra otro por un resorte
-502~ que une las palancas. Las palancas se tocan en un punto y las
superficies de las mismas divergen tanto por encima como por debajo
de este punto,.

Durante el movimiento de la barra de la aguja en cada direc-
cién, las palancas =296~ y -300=- son separadas primeramente por el
contacto del rodillo -296- y luego son movides una hacia otra por el
resorte =302-. Durante el movimiento de la barra de la aguje en cada

. . &
direccion el guardamganchillo es conducido ¢on la barra hasta que el
: e



movifliento de la barra de la aguja obliga al rodillo a pasar por entre

las palancas, separandolase Las palancas son entonces forzadas una con-
tra otra por la accidn del resorte -302- que actuando sobre el rodillo
-296- mueve longitudinalmente el guarda-ganchillo en la misma direccidn
_con relacidn a la barra de la agujae
E1l pote para la pez de la méquina se calienta el€ctricamen-
“te y lleva un regulador termostaticoe E1 pote para la pez (Tigura 1)
va colocado en la méduina directamente debajo de la parte cilfndrica
de la bigornise El pote (figuras 1, 26, 27, 28 y 29) consiste en una
cdmars -3%04- dentro de la cual se coloca la pez y la tapa de esta
cdmara estd constitufda por dos piezas -306- y -308-. La pieza -306-
va montada rfgidamente en la nmdquina mientras que la -308- estd ar-
ticulaca en -310- en un lado de la pieza 306, de manera que pueda mo-
verse lateralmente desde debajo de la base de la bigornia, permitiendo
el acceso al interior del potee Este pote se calienta por un calenta-
_dor -312- gue contiene un calorfrero eléctrico -314-e E1l calentador
estde articulado en -316- a un lado del rfondo del pote y es forzado
“hacia arriba, contra el foundo del pote, por un resorte -318ee La
temperatura de la pez esta regulada por el movimiento del calentador
que se acercs o aparta del fondo del potee Este movimiento del calen-
tador lo produce un termostato que consiste en dos varillas metdlicas
—320- y -322-« La varilla -320- se desliza verticalmente por deniro de
un tubo —324- que se extiende hacla arriba desde el fondo del pote has—
ta un punto mas alto que el nivel de la pez dentro del potee Por su
extremo inferior, esta varilla -320- se apoya contra el calentador -312-.
- y por su extremo superior estd sujeta por un tornillo de ajuste coloca-
do en un extremo de una palanca -326- articuladamente montada sobre un
brazo que, dirigido hacia dentro, sale del borde superior del cuerpo
del potee La varilla -322- se extiende desde el fondo del pote y su
extremo superior se apoya contra el otro extremo de la palanca -326-e
Con esta construcciéh, al aumentar la temperatura de la pez conteni-
da en el pote, aumenta la longitud de las varillas -320- y -322-

que apartan el calentador -~312- del rondo del pote y cuando decrece
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1gf temperatura de la pez, dichas varillas se acorvan y dejan que
el resorte aproxime de nuevo el calentador al fondo del potee Del
Tondo del pote sale hacia arriba une aleta o nervio -328- para au-
nentar la superficie de radiacion y de la pieza -306- de la tapa,
sale otro nervio -330- dirigido hacia abajo, por dentro de la ca-
mara del cuerpo del potve, para proporcionar un soporte a un rodillo
de gufé para el hilo -332- situad cerca del rondo del pote. Este
nervio -33%0- proporciona taxbién un soporve para un escurridor del
hilé que consiste en una varilla acanalada -334- y una hoja de mue-
lle -336- dispuesta para apoyarse contra la varillae

La pieza -~306- de la tapa del pote de la pez estd suje-
ta al extremo superior de unas varillas de soporte -333- sujetas a
su vez a la columna de la méquina ¥y el cuerpo principal del pote va
montado en estas varillas de manera que pueda moverse verticalmente
cuando convenga, acercandolo o aparvandeclo de la tapa del potee Se no-
tara que las piezas del termostato estan montadas en el cuerpo prin-
cipal del pote mientras que el escurridor y el soporte del gufé—hilo
van nmontados en la tapa del potee E1 gufh—hilo y el escurridor son
as{ fdcilmente accesibles cuando se baje el cuerpo del pote con ayuda
de las varillas -338-e

El hilo que sale de un recipiente -340- dispuesto en la
bancada de la méquina, pasa por un tvensor 4542'— de construccidn
usual, baja para penetrar en la cdmara cel pote, pasanco luego alre-
dedor de la gufé -332- para ascender atravesando la pez para dar paso
al hilo el escurridor y el d&rbol -38- que es hueco, llega a unos
gufé—hilos de la bigornia que lo conducen al enlazador rotativo que
hay en la punta de cicha bigorniae

LQ operaciéh de la méquina representada en los planos
se comprenderé claramente con la descripciéh que antecedee Debe lla~
marse, no obstante, la atencidn sobre el hecho de que cuando se de-
tiene la aguja en el punto nas alto de su carrera, hay un lazo de
hilo en el gancho de la aguja,de modo que se ejerce una luerza de ten-
sidn en la cosvura, guedaando el hilo en disposiciéh de ser cortvado

por el operario para que se pueda retirar el calzaaqo de la méduina.De-

be tambidnnotarse que la zapata oOpresore no se levanta hasta que la
aguja ha
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aYcanzado el 1f{mite de su carrera para sacar un lezo y ha sido des-

conectada del 4rbol de los excéntricos, de modo que el dltimo punto
formado por la méquina queda completo y apretado.

Despuds que se ha parado la mdquina, el 4rbol =104— de los

exedntricos queds en libertad de ser movido a mano a voluntad del
operario, para lo cual hay dispuesto un volante =-342-., Apretando
sdlo un poco hacia abajo el pedal ~70-, puede conectarse la aguja
al 4rbol del excéntrico del cosido sin que entre en juego ol mecanis-
mo motor de la base de la méquina y» manteniendo el pedal en esta po-
siciln, puede hacerse funcionar la miquina a mano paras hacer una o
més puntadas o para examinar la operacién de las diversas piezas, Si
se interrumpe la corriente del electromotor =46-, puede apretarse el
pedal, si se desea, hasta que el cono =40~ encaje con el Srgano de
embrague =42- sin que esto entorpezca el movimiento manusl de la mi-
quina. En este caso, el 4rbol vertical =98 gira con el drbol de los
excéntricos, 1lo mismo que los pifiones =58= y =bHlhw y el manguito =52-,
Esto no obstante, sl piﬁén -56= y sus conexiones con el electromotor,
quedan estacionarios, debido a que el embrague *Horton” entre el pi-
fidn «56- y el drbol =60~ permite que el drbol gire, estando estacio=-
nario el pifidn =56,

Para que la zapata opresora pueda levantarse a mano, hay
una palsnca de mano =344~ articuladamente montada en una proyeccién
-346= de la bencade de la méquina y dispuesta de manera que encaje con
una clavija =348« que sale de un bloque de la barrs de la zapata opre-
sora.

Se notard que la bancada de la mdquina estd construfda de
manera que forme una caja para los pifiones =100~ y <102, por medio
de los cuales se mueve el &rbol de los excéntricos. Dicha caja puede
llenarse de eceite para lubricar estas piezas. Esta caja o cdmara
queda cerrada por un casquete =350-. Los excéntricos =196' J w=260=
y una parte del mecanismo puesto en accidn por estos excéntricos que=
dan también encerrados dentro de la bancada de la méquina. Para facie
litar el acceso a estas partes de la méquina, le parte superior de

esta Gltima lleva una seccidn =352- articulada en =354=, la cual se

mantiene cerrada por un pestillo =356- que consiste en uns varilla



vextical montada en la seccidn =352=, cuyo extremo inferior estd
doblado y dispuesto para extenderse por debajo de une pestajiia de la
parte fija de la bancada.

Aun cuando la invencidn se ha descrito y representado en
detalle formando parte, como ejsmplo, de una estructura particular
de una méquin& de coser suelas, tipo McKay, debe comprenderse que

- no estd limitada a esta aplicaci5n ya que cualquier experte en esta
industria puede darle otras varias aplicaciones sin apartarse de
su espiritus
NOGTA
8e reivindice como objeto de esta patente:

1) Uns méquina de coser suelas de parte a parte que tiene uns
aguja de gancho recta y un mecanismo enhebrador montado en un sopor=-
te para el calzado construldo de manera que penetre en el calzado,
caracterizada por quedar automdticamente desconectada la unidn entre
la barra de la aguja y el 4rbol de los excéntricos cuando la aguja
alcanza el 1fmite de su carrera para sacar un lazo, al ser desconec-
- tada por el operario la unidn entre ol 4rbol de los excéntricos y el

mecanismo motor al detener la méquina.

2) En una méquina de coser calzado del tipo que comprende en
éombinacién: unos mecanismos para formar el punto incluyendo una aguw-
ja de gancho recta; una bigornia psra sostener el calzado dispuesta
para penetrar dentro de él; una pieza enhebradora mévil situade den-
tro de la bigornia; un 4rbol de costura o de excéntricos y una pieza
movida con movimiento de vaivén para actuar la aguja, la disposicién
de unos medios gobernados por el operario, para desconectar la unidn
entre dicha pieza animada de movimiento de vaivén y el drool citado,
para detener la aguja durante el cosido substancialmente en el 1fmite
de su carrera ascensional.

3) En una méquina de coser calzado del tipo que comprende en
combinacién; unos mecanismos para formar el punto incluyendo una agu-
ja de gancho recta, una bigornia para éostener el calzado dispuests de

manera que penstre en el calzado; una pieza enhebradora mdvil situsda-



dq@tro de la bigornia; y un drbol rotativo con diversos mecanismos
para transmitir su movimiento transformado en otro en vaivén a unas
piezas movidas por dichos mecanismos, uno de los cuales pone en acm=
cién la aguja, la dispoaicién de medios gobernados por el operario
para detener el movimiento de aguja miantras contfnua la rotaciédn
del Arbol,

4) En una méquina de coser calzado del tipo que comprende, en
combinaci6n; unos mecanismos para formar el punto incluyendo una ague-
Ja de gancho recta; una bigornia pars sostener el calzado dispuesta
de manera que penetre en el calzado, una pieza enhebradora mévil 8ia
tuada dentro de la bigornia, la disposicién de unos medios (a) para
desconectar la unidn entre 1a méquina y el mecanismo motor que la
hace funcionar y (b) para desconectar la unidn entre las piezas co=
rrespondientes a la impulsién de la sguja y una o més partes girato-
rias de 1la méquina. de modo gque pueda detenerse el movimiento de la
aguje mientras las otras partses continuan moviéndose.

5) Una forma de ejecucién de 1la méquina consignada en cuale
quiers de las anteriores reivindicaciones, en la que la pieza enhebra-
dora es un enlazador rotativo accionado de manera que dé varias vuel-
tas durante cada ciclo de una puntada.

6) Una mdquina de coser segun las reivindicaciones 1 & 2, coam
racterizada por tener regulado por un pedal el mecanismo que descenec-—
ta del 4rbol motor el &rbol de excéntricos o de costura y que actia
automdticamente en una vuelta del drbol de excéntricos para hacer
inactivas las coneciones impulsoras entre la aguja y el drbol de cos=
tura.

rp) Una méquina de coser segﬁn las reivindicaciones 1 & 2, cam
racterizada por el hecho de que, al desconectar la unidn entre el Zr-
bol de excédntricos o de costura y el drbol motor, se desconecta tame
bién la unién impulsora entre el mecanismo alimentador y el drbol de
costura.

8) Una miquina de coser segln las reivindicaciones 1, 2 § 3, ca-
racterizada por el hecho de que, al desconectarse la unidn impulsora

entre la aguja y el drvol, al final de la opsracidn de costura, entra

N .
en accion un mecanismo que levanta la zapata opresora.
9) En una méquina de coser suelas de parte a parte un me-
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y provisto de una muesca para coger dicha clavija y sujetar la palan-
ca con la aguja en el punto 1imitve de su carrera ascensionale

10) En una méduina de coser suelas de parte a parve, una
unidn de clavija y ranura excéntrica entre la palanca de la aguja ¥y
la de alimentaciéh, con la cual esta ultima es puesta en accidn por
la primera, con o sin un pestillo que las una, y los medios para mo-
ver la palanca de manera que suelte el pestillo y sujeve la palanca
de la aguja contre todo movimientoe

11) En una méduina de coser suelas c¢e parte a parte, un nme-
canismo para actuar la aguja, que comprende un éfgano de impulso cons-—
tante (por ejemplo, una palanca); una palanca de impulso variable ar-
ticulada sobre dicho drgano y conectads a la barra de la aguja, y un
eje de articulacidn para el oiro extremo de la palanca, ajustable
nacia el pivote de la palanca (por ejemplo, mediante unos mecanismos
regulados por el espesor de la otra) con objeto de variar la carrera
de la agujae

12) Una rorma de construccidn de la magquina consignada en
las reivindicaciones 10 u 1ll, en la que las dos palancas son substan-—
cialmentve paralelas y se exniendén perpendicularmente al arbol de eos-
tura o de excentricos Yy en la que, con prererencia, el pestillo puede
hacerse inactivo automdticamentve por medio de unos mecanismos gober-—
nados por el operarioe

13) En una méquina de coser suelas de parte a parve, un me-—
canismo para actuar la aguja, que comprende un botdn dermanivela en el
extremo de un drbol motor dispuesto en dngulo rectvo con la direccidn
de alimentacidn de la obra, en combinacidn con unsa palanca conectada a
la barra de la aguja, oscilante en un plano que roxrua éhgulo recto con
el arbol y provista tambieén con unsa ranura exceéntrica encajada con el
citado botdn de manivelae

14) Una méquina de coser suelas, de parte a parte, que tie-
ne una aguja de gancho recta, una bigornia con un mecanismo enhebrador

N . . . . s -
de la aguja montado dentvro de ella y construida de manera que penetre
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éﬁ ei.calzado, y une zapata opresora que durante cada ciclo de I'orma-—
cidn de la puntada se levanta una distancia uniforme sin ser afectada
por el espesor de la obra, caracterizada por el hecho de gue la eleva-
cidn de la zapata opresora se erectua por un mecanismo de accidn posi-
tiva que se ajusts por la posiciéh de la zapata Opresorae

15) En una méquina ce coser suelas de parte a parte, un me-
canismo pars actuar la zapata opresora, que comprende un 6}gano eleva—
dor que toca y se apartva de un saliente unido a la zapata opresora y
los medios regulacos por el espesor de la obra para situar relativa-
mente el éfgano elevador y el saliente con objeto de que dicho drzano
toque con el saliente en el mismo punto durante el movimiento de eleva-
ciéh, sin ser arecvado por el espesor de la obrae

16) En una méquina de coser suelas de parve a parve, unos
mecanismos para actuar la aguja y la zapata opresora, cuyas piezas es-
tén construfdas y dispuestas de manera que se sujeten entre si para
nmantener positivamente su ajuste establecido que determina la carrera
de la aguja hasta que esta Ultina ha alcanzado el limite de su carrera
sl sacar un lazo, de manera que se elimine todo mecanismo especial de
agarle .

17) En una méquina de coser suelas de parte a parte, un me-
caniémo de guarda-ganchillo que comprendce un saliente conectado al
guarda-ganchillo el cual se mueve con la aguja pero con un movimiento
independiente limitado, ¥ uno o mas Organos eldsticos cogidos por este
saliente duranve el movimiento de la aguja y provetos de una o mes su-
perficies excéntvricas para niover el guarda-ganchillo con relacidn a la
aguja en la direccidn del movimienvo de €sta en cada direccidn, y, con
preferencia, dispuestos de manera que el guarda—-ganchillo no cubra el
gancho de la aguja cuando la aguja alcanza el 1ifmite Ge su carrera as-
censionale

18) En la méﬁuina consignada en las reivindicaciones ante-
riores, la combinacidn de un pote para la pez con un organo caloriTero
ndvil ¥y un mecanismo termostdtico para gobernar el movimiento del ci-
tado drgano calorfferoe

19) En la méﬁuina consignada en las reivindicaciones ante-

riores, un aparato para calentar la ez, que comprende un pote para la
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elementvos producuvores de calor y medios para variar la distancia

e?mre dicho pote y dichos elementos caloriferos con objeto de regu=
lar el calor suministrado al pote y mantener asf{ a la temperatura de-
seada la pez contenida en el pote, comprendiendo dichis medios un
termostato que actia por 8l calor radiado por el pote de la pez.

20) En 1la méquina consignada en las reivindicaciones anterio-
res, un aparato para calentar la pez, que comprende un pote, elemento
calor{fero, un termostato que comprende una pieza metdlica expuesta
al calor de la pez contenida en el pote y formando parte de unas
conexiones transmisoras de movimiento entre el pote y los elementos
calorfferos la cual pieza, por su contraccidn o dilatacién. debida a
un cambio en la temperatura normal de la pez contenida en el pote
cambia adecuadamente por mesdio de las citadas conexiones, la distan-
cia entre el pote y los elementos calentadores.

21) En la méquina consignada en las reivindicaciones anteric-
res, un aparato para calentar pez, que comprsnde un pote, elementos
praductores de calor, una palenca articulada entre sus extremos,
una varilla metdlica que se extiende por sentre un extremo de la pa=
lanca y el pote, una segunda varilla metélica que se oxtiende entre
el otro extremo de la palanca y los elementos calor{feros, estando
smbas varillas expuestas al calor de la pez contenida en el pote

y siendo tal la disposicién que cualquier cambio de temperatura,
fuera de la normal, en la pez sea seguido de una variacidn adecusda
en la distancia entre el pote y los elementos calentadorss, por efec-
to de la dilatacidn o contraccidn de dichas varillas, debido a los
mencionados cambios de temepratura.

s N ¢ .
22) Perfeccionamientos en las maquinas de coser,

Barcelona 31 de enero de 1925
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