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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

que se acompaña 
a la

solic itud de una patente de invención por veinte años en Es­

paña. a favor de Monsicur Charles PECCAUD domiciliado en 2 Rué 

de la Republique en MORBIER (Jura) Francia 

. por

UNA BALANZA AUTOMATICA 

====o0o====

La presente invención tiene por ob„.to una balanza automáti­

ca en la cual los pesos son indicados por un indice que se des­

plaza a lo largo de un sector graduado y por una aguja que da 

varias vueltas ante un cuadrante f i j o ,  indicando e l  indice an­

tedicho el numero de unidades de peso ( kilogramos, medies k i ­

logramos, heetos, según la potencia d ;1 aparato) y la  aguja in­

dicando les submúltiplos de la unidad de p : so, de ta l  suerte 

que la combinación de estas dos indicaciones, permite la deter­

minación muy exacta del peso.

Una balanza establecida según dicha invención, la  cual se re­

f iere  igualmente a otros dispositivos generales, esta represen­

tada pero solamente a t i tu lo  de ejemplo, por e l dibujo adjunto 

que representa una elevación esquemática.

En una balanza semejante la acción de la carga se ejerce so­

bre el sistema, indicador por medio de uno cinta metálica f l e x i ­

ble a obrando sobre el diente b que sirve de curva rectif icadora 

estando embutido este diente b sobre e l  e^e _c que l leva  por 

otra parte el brazo d. provisto del peso equilibrador _e El e je  

l leva  ademas la  pieza _f cuyo contorno ^  concéntrico al eeñtro 

de oscilación _el esta denteado y engrana con un pequeño piñón 

sobre e l  e je  del cual esta montada una aguja muy l igera  h que 

se desplaza enfrente de un cuadrante f i 0o jL.



Se concibe que la  amplitud angular de desq-lazami nto de la  pie­

za _f para la pesada maxima, corresponde a un cierto numero de 

vueltas del eje que sostiene la a;puja h; cada desplazamiento 

angular de la pieza f  correspondiente a una vuelta de la  aguja 

h es mareado por una división de la graduación en forma de 

sector, que en el ejemplo representado, esta situado sobre el mis­

mo cuadrante, de tal suerte que estando el aparato reculado para 

que una vuelta de la  aguja h corresponda a 1? unidad de peso e le ­

gida, un indice k llevado por 1'- pieza f ,  marque scbiv. la gra­

duación _j , e l  numero de unidades de peso de la pesada, al mismo 

tiempo'que la aquí ah  indica sobre el cuadrante _i los submúltiplo 

de esta unidad de peso

La acción de la carga sobre 1» ~-int,a ja puede ejercerse por el 

intermedio de todo sistema apreciado. En 1 q.lo rf presenta­

do, n1 p la t i l l o  l 1: stinado a recib ir  1» carpa, transmito la ac­

ción do esta carga a las palanas ±  y n p*or lio  de le trav ie ­

sa _o y de los lazos n y py apoy. adose dichas palancas por otra 

parte, sobre los soportes f i 0os r y s Una de dichas palancas, 

la  m se prolonga por el lado opuesto a su punto de apoyo y ¿ sta 

unida por su extremidad l ibre al pancho jt que remata la cinta ja-

Un freno de aire n sirve para amortiguar las oscilaeionts.

Según el prado de v is ib i l idad  y facil idad de lectura que se 

desea obtener, o en razón de cualquiera otra consideración, se 

asignara a Ir aguja h el numero de vueltas deseadas, empleando 

un piñón de mayor o menor diámetro, residiendo siempre el carác­

ter de la disposición en el hecho de que eo cada pesada, el nu­

mero de unidades es indicado sobre el sector J  indicando la agu­

ja sobre el cuadrante _i los valores menores de cada una de di­

chas unidades.

Se comprarle perfectamente que- se podrian montar dos agujas 

tales como h sobre el mismo eje a une y otre lado del cuadrante



En el ejemplo representado, e l sector graduado se ha supuesto 

dispuesto sobre e l  mismo cuadrante, pero podria estar, bien para 

comodidad de la  lectura, bien para permitir un espaciamiento mayor 

de las divisiones, en cualquier otro s i t io ,  bien concéntricamente 

al cuadrante, siendo en este caso, llevado aun el Índice por la 

pieza _f o bien frente a frente de cualquier otro emplazamiento que 

se asignara al Índice sobre una u otra de las palancas m o n o 

sobre un organo móvil cualquiera de la balahza El Índice podría 

también estar f i jado enfrente de una graduación llevada por un 

orqano móvil cualquiera del aparato. Seria posible por otra parte 

hacer el cuadro y la aguja móviles los dos a la vez en sentido 

inverso de manera que permita aumentar el espaciamiento de las 

i iv is iones .

Un? segunda curva de requlaeic. : podria interponerse si hubiera 

oca s ien , . • .tro e l  dispositivo indi ador y e l  sis tema transmitiendo 

la acción de la carga

Las principales ventajas de la invención son las siguientes:

1§- El empleo de una aguja dando varias vueltas, permite obte­

ner divisiones muy separadas y por cense eue:<í ia muy l i s ib le s .  A 

causa de esto esta asegurada una gran precisión en la  indicación 

de las pesadas.

22- La sensibilidad de la balanza no se altera por la mareha dé­

las agujas, porque en razón del peso infimo de estas y de su p i­

ñón el esfuerzo exigido a la pieza f̂ para arrastrarlas es insi£ni— 

•ficante.

32- Un sistema semejante permite obtener toda la gama, de las ba­

lanzas automáticas, desde la mas pequeña a la mayor, sin recurrir 

a los cuadrantes de gran diámetro

Ag- El volumen de la balanza nc es aumentado desmesuradamente

porque 1a. potencia de la balanza sea mayor, porque '1 cuadrante no 

aumenta en proporciones mucho mayores-



52- El sistema es partieularmeut, fu< r t  y ac sc prests a nin- 

pun dcsrreqlaqf. .

Lr invención ha silo  descrita a su a~ lieac-ion a una balanza 

automática, pero es evidente que: pu.t ' aplicarse igualmente a una 

balanza semi automática.

N O T A

La presente invención comprende lar siguientes reivindicaciones: 

12- Una balanza automática car--- eterizada .o rué tien- un dispo­

s it ivo  indicador que comprende por una. parte un indie-: educado 

en frente de una graduación indicando para cada pesada, .1 nun.- 

rc d'- unidades de peso, y per otra part una a puja qiu-- indica, so­

bre un cuadrante f i j o  e l  numero ••■ubnultiplo do esta unidad do peso 

°2- E'r 'unr. bal p fc* sutomatic” ' 1  o oí o ;■ rr.ivindi ."s 1 un

b‘ . _ - i t iv o  'indicador caraeteri b_- en que esta constituido por

rus ira-do bp. o la aeei- 1.- p -n-s-alra una nieza

nr-.fo contonnc denteado enarena o . a un pequeño piñón sobro r 1 p'-'

.V1 cual esta montada la ayujv i alie adoba llevando ■. sta pi< za ? . 

si un indiee que se desplaza a lo 1- rpo de un sector graduado 

ceda una de .cuyas divisiones cor respe ade a una vuelta o fracción

de vuelta de la a puja indicadora.

32- En una balanza automática tal como reivindicada - 1 y 3 

un sistema de transmisión de la j&rya al dispositivo indicador, 

caracterizado en que comprende u \ p la t i l l o  montado sobre un sis­

tema de palancas unidas por bridas- o lazos y una de las cuales 

obra cor medio de una cinta metálica f lex ib le  sobre un diente. cL
j»

curva rectif icadora, embutido sobre el e¿>: le rotación d d  s is te­

ma indicador, llevando este e '̂e por otra _= rtt  un brazo provista 

del peso equilibrador.

^2- En resumen re iv ind ico  come b: mi . x; lus ivs  invención y como 

obj'. to sobre e l  que ha clt  recaer 1 ‘ y&to,i l< que st s e l i - i t a  por

i P -
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